Léegere, compacte
hauteur réduite

Course longue (MHSL3) disponible pour la série rallongée.

llllll

Détection magnetique en standard - - --------

2 rainures pour les pinces @16 et 25 mm et 4 pour les 632 a
125 mm sont prévues pour le montage et le réglage des
détecteurs de position.

Facile a positionner

Des trous pour des pions de positionnement et un alésage H9
permettent de positionner la pince axialement et angulairement.

2 possibilités de fixation du corps

1HSH-£:
a0

Montage Montage
par trous taraudés par trous traversants

Inserts en acier pour renforcer les trous taraudés

Transmission par rainures coniques -

Transmission simple et robuste pour obtenir le maximum d'effort.

<
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Idéale pour la préhension de piéces de divers diametres.

Alésage
du véfin

16

20

25

32

40

50

Prise de piéces avec

de diametres différents 63

80

100

125

MHSL3 Course longue

U 4 Hauteur| Masse
mm g
- 43.5 80
0 5 46 135
N 0 49 180
= 58 370
° 64 550
0 77.5 930
40 0 89 1,550
Aq y 116 2,850
= 135 | 5,500
o 175 (11,300

@ La distance de montage est
compatible avec le modéle
standard.

Standard entre ( ) /course MHS3

Modéles MHS3

Fﬁjﬂ
A0IN ]|

Soufflage piéce avec un
d'air vérin externe

Alésage du vérin (mm)
1? 2? 2? 3|2 40 50 63 80

IVIEEFERT Avec soufflet | | |

Trou traversant

Avec poussoir (modéle a vérin)
Avec poussoir (modéle a ressort)
Trou traversant avec soufflet

|||l =15 1<) Avec soufflet/poussoir (modéle & vérin)

Avec soufflet/poussoir (modéle a ressort ),

Avec soufflet/poussoir

Le soufflet et I'ensemble poussoir peuvent étre
e, adaptés pour les trous traversants de MHSH3.

(R Ensemble poussoir
Trou traversant -
Soufflet MHSH3
Type de ressort
I [

I [ -

M-— -
L [}

% Type de vérin

)

-
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Pince

ool sarie MIHS2

parallcle Bl 16, 520, 025, 032, 040, 050, 063

Pour passer commande

Alésage
ALEYPEN MHS 2 —20| D—M9N
T l Nombre de détecteurs
. - 2 pcs.
Nombre de doigts s Tpo.
[ 2 [2doigts]
Modéle de détecteur

Alésage du vérin

| - [Sans détecteur magn. (détection intégrée) |

16 16mm
20 | 20mm ® Type
25 | 25mm [D Double effet
Détecteurs compatibles
R Réf. du détecteur Long. de cable (m)*
Fonction | Connexion Cablage ension d'alim. T — Connecteur cat
Type spéciale | électrique | -0 (Sortie) Eonnexionéloctique i U & 2 précable ST
cc CA| Perm. Axiale | (Nil) (M) L) 2)
3-fils(NPN) 5V 12V MONV M9N [ J [ ] [ J O O Gircuit
— 3-fils(PNP) M9PV | M9P [J ® [J O o cl
% 2-fils 12V M9BV M9B [ J [ J [ J O O —
§ dil:dri]rl:ja;t‘iiur:‘ o - | Bfils(NPN) 5V 12V MONWV| MONW | @ ° [ O O Circuit | Relais,
= | Coupi | Filmove | Oul | aifils(PNP) | 24 V — |[MOPWV| M9PW | @ e | ® | O o C | api
g | visualisation) 2-fls 12V M9BWV| MOBW | @ D ° O o -
3 Résistant 3-fils(NPN) 5V 12V MONAV**| MONA**| O O [ ) O O Gircuit
ot a-fils(PNP) ’ MIPAV**[MOPA™*| O [ O | @ | © o o
visualisation) 2ils 12V M9BAV**| MOBA**| O O [ ] O O -
#x Des détecteurs résistant a I'eau peuvent étre montés sur les modéles ci-dessus, dans ces cas précis, SMC ne garantit pas la résistance a I'eau.
# Longueur de cable: 0.5m - (Exemple) MON # Les détecteurs marqués d'un "O" sont fabriqués sur commande.
3m L (Exemple) MONL
5m Z (Exemple) Y59AZ

Note 1) Lors de l'utilisation d'un modéle a double visualisation, veuillez paramétrer les réglages de maniére a ce que l'indicateur soit allumé en rouge afin d'assurer la détection
a la correcte position de la pince a serrage.

Alésage
lNombre de détecteurs
- 2 pcs.
Nombre de doigts S 1 pc.
[ 2 [2doigts Alésage du vérin
Symbole 5 932mm Modeéle de détecteur
- ! 20 | 4omm | - [Sans détecteur magn. (détection intégrée) |
|
50 | 50mm Type
63 | 63mm ID | Double effet
Détecteurs compatibles
R Réf. du détecteur Long. de cable (m)*
Fonction | Connexion Cablage ension d'alim. P . Connecteur ieati
P8 péciale | électrique | “EC Sortey Sonnexonilectiqiiol ols 1 3 5 précablel || tRpIcaton
cc CA| Perp. Axiale | (Nil) (M) L) 2)
3-fils(NPN) 5V 12V MONV | M9IN [ [ [ O o Gircuit
— 3-fils(PNP) ' M9PV | M9P [ o o O ©] Cl
% 2-fils 12V M9BV M9B [ ] [ ] [ ] O ®) —
® | Indication 3-fils(NPN) MONWV | MONW [ ] [ ] [ ] O @] Circuit _
g |degnostave | Firoye | Oui [ aisienp) [24v|” 2| — [MoPWV|MOPW | @ | ® | @ | O | O | © |
% | visualisation) 2-fls 12V M9BWV| MOBW | @ ° ° ¢} O -
3 R?sl;'istant 3-fils(NPN) 5V 12V MINAV** | MONA**| O O [ o O Circuit
(double 3-fils(PNP) ’ MOPAV** | MOPA**| O o | e | O o c
visualisation) 2-ils 12V M9BAV**| MOBA**| O O [ J O ®) —
«= Des détecteurs résistant a I'eau peuvent étre montés sur les modéles ci-dessus, dans ces cas précis, SMC ne garantit pas la résistance a l'eau.
# Longueur de céble: 0.5m - (Exemple) MON # Les détecteurs marqués d'un "O" sont fabriqués sur commande.
3m L (Exemple) MONL
5m Z (Exemple) Y59AZ

Note 1) Lors de I'utilisation d'un modéle a double visualisation, veuillez paramétrer les réglages de maniére a ce que l'indicateur soit allumé en rouge afin d'assurer la détection
a la correcte position de la pince a serrage.

Note 2) Lors de la commande de la pince d'air avec interrupteur automatique, les supports de montage des détecteurs sont fournis avec la pince de I'air ayant une taille d'alésage de 032 o 63.
Lors de la commande du détecteur séparément, la fixation de montage de détecteur (BMG2-012) est requise.

SMC

'\
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Pince 2 doigts Série MHSZ

Modeéles et caractéristiques

Modeéle MHS2-16D |[MHS2-20D | MHS2-25D |MHS2-32D |MHS2-40D | MHS2-50D | MHS2-63D
Alésage mm 16 20 25 32 40 50 63
Fluide Air
Pression d'utilisation MPa 0.2a0.6 ‘ 0.1a0.6
Température d'utilisation C -102a60
Répétitivité mm 0.01
Fréquence d'utilisation maxi c.p.m. 120 ‘ 60
Lubrification Sans lubrification
Type Double effet
Effort de maintien | Brise . 21 37 63 111 177 280 502
N a une pression de Biice
0.5MPa interne 23 42 71 123 195 306 537
Course d'ouverture/fermeture (aux 2 extrém.) mm 4 4 6 8 8 12 16
Masse g 58 96 134 265 345 515 952

Note) Valeurs de 916 a 25 avec un point de préhension L = 20mm, et de 832 a @63 avec un point de préhension L = 30mm.
Reportez-vous aux pages 5-162 et 5-163 pour 'effort de maintien de chaque position.

Construction

Fermée Ouverte

© @ @ @ ©)

ﬁ'\‘wmﬂ ﬁiﬁ@]

[ U I\ 7I l J l
X AN\N/74

ey

Nomenclature

Rep. Désignation Matigre Remarques Rep. Désignation Matiére Remarques
1 |[Corps Alliage d'aluminium Anodisé dur 8 Aimant Caoutchouc synthétique
2 |Piston Alliage d'aluminium Anodisé dur 9 | Circlip de type C Acier Nickelé
3 |Came Acier Traitement thermique 10 | Joint de piston NBR
4 |Doigt Acier Traitement thermique 11 | Joint de tige NBR
5 |Obturateur Alliage d'aluminium Anodisé dur 12 | Joint NBR
6 |Plaque d'extrémité Acier inox 13 | Joint NBR
7 |Vis du piston Acier inox

Pieces de rechange/kit de joints

Ref. kit
Contenu
MHS2-16D MHS2-20D MHS2-25D MHS2-32D MHS2-40D MHS2-50D MHS2-63D
MHS16-PS MHS20-PS MHS25-PS MHS32-PS MHS40-PS MHS50-PS MHS63-PS L:g k;t1°°1"2t'2?t1 ';s rep. suivants

* Chaque kit contient les rep. 10, 11, 12 et 13 et peuvent étre commandés en utilisant la référence de I'alésage correspondant.
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Série MHS2

Point d'appui

+ Le point d'appui approprié doit étre choisi en fonction de la piece et de la
pression d'utilisation. La distance au point d'appui L doit impérativement étre
maintenue dans les limites des diagrammes ci-dessous.

« Si le point d'appui est au dehors des limites permises, la charge en porte a faux
exerce un effort trop important sur les doigts et leur guide causant un jeu

excessif et une usure prematurée.

Effort de maintien

Point d'appui

Prise externe

Point d'appui

L

Prise interne

L: bras de levier

+ Les efforts de maintien donnés dans les
diagrammes sont obtenus lorsque les 3 doigts sont
en contact avec la piece a prendre. Il est
recommandé de choisir un modele de pince
développant un effort de maintien 10 a 20 fois

supérieure a la masse de l'objet. Si des
accélérations ou décélérations ou blocage de
mouvement sont possibles pendant le

déplacement, prévoir une réserve de sécurité
suppplémentaire.

Prise externe

Prise interne

1N: environ 0.102kgf
1MPa: environ. 10.2kgf/cm?

5-162

Prise externe

Prise interne

30 | | |
[S_Pression 0.6MPa
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| |
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z |
c —
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£ — |
©
£ 0.4MPa — |
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£ 50 — 0.3MPa
S ——
= —_—
m ———  02MPa
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100
\
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c —~—
% 60 — 0.5MPa
‘© —
€ \
° ~——__[0.4MPa
© 40 —
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5 \\
i} —1 | 02MPa
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Effort de maintien

Pince 2 doigts Série MHSZ

+ Les efforts de maintien donnés dans les
diagrammes sont obtenus lorsque les 3 doigts
sont en contact avec la piece a prendre. Il est
recommandé de choisir un modéle de pince
développant un effort de maintien 10 a 20 fois
supérieure a la masse de l'objet. Si des
accélérations ou décélérations ou blocage de
mouvement sont possibles pendant le
déplacement, prévoir une réserve de sécurité
suppplémentaire.

Prise externe

Prise interne

1N: environ 0.102kgf
1MPa: environ 10.2kgf/cm?

Prise externe

Prise interne

150 : : : \ \
\\Pression‘ 0.6MPa 150 Pression 0.6MPa |
\
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i \&5M‘Pa i 120 \ ‘
[0} [0}
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§ — é % —
° — | [0.3MPa S ———— | 03MPa
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i i}
30 0.1MPa 30 0.1MPa |
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5 ~_0.5MPa g ~—
= — 2
3 | 04mPa g [——-L24MPa
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3 . — 0.3MPa b |
< I 5 7
<} = 0.2MPa
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T LT
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| Z 600 ——1
i — 0.5MPa S T 0.5MPa
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©  — o a
é 400 0.4MPa €400 —
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Série MHS2

Dimensions (mm)

MHS2-16D a 25D

CB 7

p

F: (orifice ouverture doigts)

K [Ouvert EO
Fermé EC

2 P
(orifice fermeture doigts)

ot
[0]

2H9

@WA, prof. 1.5 2-03.4, diam. de lamage 6.5
AA Prof. de lamage SC

RA

s

oVA, prof. VB

S
5
a
!i'
|
|

NA

)
x
s =y
<
x Z&’ ‘&& 2 X M4 prof. 8 o Q
(Ouvert DO)
Fz FY FX (Fermé DC)

4 X M3 prof. TB
Fixation des mors

Position de la rainure de montage du détecteur (2 positions)

MHS2-16D MHS2-20D MHS2-25D

(mm)
Modéle AA |AB | B [CB |DC |DO |EC |EO |FX |FY |FZ | G 1 J K | NA NB (o) P Q
MHS2-16D 35 [ 32 |30 [ 11 |30 |34 |10 | 14 [125 |11 3 25 4 10 4 8 5h9 2 M3 6
MHS2-20D 38 [ 35 |36 | 13 |36 |40 |12 | 16 [14.5 |13 3 27 5 12 5 10 6h9 25 M5 7
MHS2-25D 40 |37 |42 | 15 |42 | 48 |14 | 20 |17 |145]| 5 28 5 14 6 12 6h9 3 M5 8
Modeéle RA |RB | SC | TB VA VB WA XA XB
MHS2-16D 18 | 16 | 8 5 2H9 2 17H9 2H9 2
MHS2-20D 24 |18 |95 | 6 2H9 2 21H9 2H9 2
MHS2-25D 26 | 22 |10 6 3H9 3 26H9 3H9 3
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Pince 2 doigts Série MHSZ

(mm)
MHS2-32D, 40D
CB CA
M5
(orifice ouverture doigts)
&
W |
T o -
SIE
ald
[ ()
3
= 4
3
Y
M5
- I G (orifice fermeture doigts)
2,
2-gSA, diam. de lamage SB
RA ‘ AA Prof. de lamage 9
25 35 3,1 AB -
7 oVA, prof. VB
/I
/ 1
(e \ /
ﬁ L] l { L A
& m [ _ m <
f d o C Q z‘
of O\ _| /)" :
“5‘ \7\/\’“ [} o9
s ult AN |1 (<)
< A, ] g
T L
2-UA, prof. UB 45 Q
&» 20 P
FZ . FY | FX » (Ouvert DO)
oWA, prof. 2 (Fermé DC)
4 X M4 prof. 8
Fixation des mors
(mm)
Modeéle AA |[AB | B |[CA |[CB |DC | DO |EC |EO |[FX |FY |FZ | G I J L NA | Q |RA |RB | SA
MHS2-32D 44 |41 |56 | 8 16 56 64 |16 | 24 |23 |20.5

5 [305]| 6 20 2H9 14 | 1 38 | 25 |45
MHS2-40D 47 | 44 | 62 9 17 62 70 20 28 |26.5|23.5| 6 |32

7 21 3H9 16 12 44 28 | 5.5
Modele SB UA uB VA VB WA XA XB
MHS2-32D 8 M5 10 3H9 3 34H9 3H9 3
MHS2-40D 9.5 M6 12 4H9 4 42H9 4H9 4
ZSNC 5-165



Série MHS2

Dimensions (mm)
MHS2-50D, 63D
CB _ CA
M5
(orifice ouverture doigts)
] @
oo
W | O
T o I~
SIE
Sld
|
= 4
i
M5
. I G (orifice fermeture doigts)
.M
4-05.1, diam. de lamage 9.5
RA N ’ AA Prof. de lamage SC
35 AC |, AB . RA
7 oVA, prof. VB
) Z \ Q\\\f%
. R
& ]
N £ 1S
o ||
4 o i ( [ ] <
‘ J\ / L//J ) ] _ s “ TTER Zy
o] ), a Y \® 7
> + n ran\
w ¢ \\ > N Y 2
g_ o ‘\\“ —
< <= v ——
B
20 A 4 X M6 prof. 12 fo) Q
FZ FY FX | B (Ouvert DO) N
oWA, prof. WB (Fermé DC)
4 X M5 prof. 10
Fixation des mors
(mm)
Modele AA | AB | AC B |[CA |[cB |[DC |DO |EC |[EO |[FX |FY |FZ | G I J K L M | NA NB
MHS2-50D 55 52 3 70 9 20 70 82 | 22 | 34 31 |28 6 [375 9 |24 10 4H9 2 18 |10h9
MHS2-63D 66 62 4 86 |12 22 86 |[102 | 30 | 46 38 [345| 7 |44 11 28 11 6H9 3 24 [12h9
Modeéle o Q |RA |RB |SC VA VB WA WB XA XB | YC
MHS2-50D 5 14 52 34 | 12 4H9 4 52H9 2 4H9 4 7
MHS2-63D 55 |17 | 66 38 | 14 5H9 5 65H9 2.5 5H9 5 7.5
5-166
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Pince

ool carie MIHS3

lel
parallele 216, 020, 925, 032, 240, 050, 063, 380, 100, 125

Pour passer commande

Alésage

ALENPAN MHS 3 —20 D—M9N
Nombre de doigts lNombre de détecteurs
[3 [3doigts - 2 pes.
S 1 pc.
Alésage du vérin Modéle de détecteur
16 | 16mm [ - [Sans détecteur magn. (détection intégrée) |
20 | 20 mm e Type
25 | 25mm @ Double effet ]
Détecteurs compatibles
S Réf. du détecteur Long. de cable (m)*
Fonction | Connexion Cabl ension d'alim. i - C t Fasi
Type spéciale slectrique LED (gor:g;e Connexion électrique 0{5 1 3 5 s:‘énc?bﬁéur Application
cc CA| Perp. Axiale | (Nil) (M) (L) (2)
3-fils(NPN) 5V, 12V MONV M9N [ J [ J [ J O O Gircuit
— 3-fils(PNP) M9PV | M9P @ [ [ O O cl
“g’_ 2-fils 12V M9BV M9B [ J [ J [ J O O -
'é Indication - ) 3-fils(NPN) 5V 12V MINWV | MONW [ ] [ ] [ ] O O Gircuit | Relais
g |dagnostave | Finoye | Oui 5 fis(Pp) |24V |” — [MoPwv|mMPW [ @ [ @ | @ | O o o | apr
B | visualisation) 2ils 12V M9BWV | M9BW [ ) [ ] [ ] O O —
2 | Resistant 3-fils(NPN) SV 12V MINAV** [ MONA**| O O ® O O Circuit
e 3-fils(PNP) ’ MOPAV** | MOPA** | O o ° o o o
visualisation) 2-ils 12V M9BAV** |MOBA**| O O [ ] O O —
«+ Des détecteurs résistant a I'eau peuvent étre montés sur les modeles ci-dessus, dans ces cas précis, SMC ne garantit pas la résistance a I'eau.
* Longueur de céble: - (Exemple) MON = Les détecteurs marqués d'un "O" sont fabriqués sur commande.

3m. L (Exemple) MONL
5m. Z (Exemple) Y59AZ
Note 1) Lors de l'utilisation d'un modele a double visualisation, veuillez paramétrer les réglages de maniére a ce que l'indicateur soit allumé en rouge afin d'assurer la détectiona la correcte
position de la pince a serrage.

Alésage
kYA MHS 3 —50 D-M9N
Nombre de doigts l Nombre de détecteurs
| 3 | 3doigts - 2 pes.
S 1 pe.
Alésage du vérin l n "n" pes.
Taraudage
2 mm N .
22 i omm Symbole  Type | Taille Modéle de détecteur
Symbole . | Taraudage M| 032 2 063 [ - [Sans détecteur magn. (détection intégrée)|
50 | 50 mm 9
Y Nil Rc
! 1| 63 | 63mm . » Type
80 | 80mm TN NPT | 080 a 0125 —
100 | 100 mm TF G @ ouble effet
_ — 125 | 125 mm
Détecteurs compatibles
] Réf. du détecteur Long. de cable (m)*
Fonction | Connexio Cabl ension dalim. I @® t icati
cc CA Perp. Axiale (Nil) (M) (L) 2)
3-fils(NPN) 5V 12V MONV M9N [ J [ J [ J O O Gircuit
— 3-fils(PNP) ’ M9PV | M9P [ [ (J O O cl
g 2-fils 12V M9BV M9B [ J [ J [ J O O —
§ | Indication 3-fils(NPN) MONWV| MONW [ ] [ ] (] O O Circut ,
£ |degposiaue | Finoye | 0w [aisene) [24v|° V12 V] — [MoPWV[MOPW | @ | @ | @ | O | O | o |m°
Ui
g | visualisation) 2-fils 12V M9BWV| M9BW | @ D ° ¢ 0 -
2 R?Tlistant 3-fils(NPN) 5V 12V MINAV**| MONA™ | O o (] o ©] Circuit
(double 3-fils(PNP) ' M9PAV**|MOPA™*| O O o O ¢} ol
visualisation) 2-fils 12V MIBAV**| M9BA™*| O O [ J O O —
++ Des détecteurs résistant a I'eau peuvent étre montés sur les modéles ci-dessus, dans ces cas précis, SMC ne garantit pas la résistance a I'eau.
# Longueur de cable: 0.5m ...... - (Exemple) MON # Les détecteurs marqués d'un "O" sont fabriqués sur commande.
3m. L (Exemple) MONL
5m....... Z (Exemple) Y59AZ

Note 1) Lors de I'utilisation d'un modéle a double visualisation, veuillez paramétrer les réglages de maniére a ce que l'indicateur soit allumé en rouge afin d'assurer la détectiona la correcte
position de la pince a serrage.

Note 2) Lors de la commande de la pince d'air avec interrupteur automatique, les supports de montage des détecteurs sont fournis avec la pince de I'air ayant une taille d'alésage de 932 a 0125.
Lors de la commande du détecteur séparément, la fixation de montage de détecteur (BMG2-012) est requise.
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Série MHS3

Modeéles et caractéristiques

Modele MHS3-16D | MHS3-20D|MHS3-25D (MHS3-32D ‘MHSS-40D MHS3-50D |MHS3-63D |MHS3-80D (MHS3-1 00dMHS3-1250
Alésage mm 16 20 25 2 | 40 50 63 80 100 | 125
Fluide Air
Pression d'utilisation MPa 0.2206 0.120.6
Température d'utilisation C -10a60
Répétitivité mm 0.01
Fréquence d'utilisation maxi c.p.m. 120 60 30
Lubrification Sans lubrification
Type Double effet
Effort de maintien N | bree, o 14 25 42 74 118 187 335 500 750 | 1,270
aunepressionde [prise
05MPa e 16 28 47 82 130 204 359 525 780 1,320
Course d'ouverture/fermeture mm () 4 4 6 8 8 12 16 20 24 32
Masse g 60 100 140 237 351 541 992 1,850 3,340 6,460

Note 1) Valeurs de 916 a 25 avec un point de préhension L =20mm, de 832 a 963 avec un point de préhension L = 30mm et de 980 a 0125 avec
un point de préhension L = 50mm.
Reportez-vous aux pages 5-169 a 5-171 pour I'effort de maintien de chaque position.

Note 2) Valeurs du o d'ouverture et de fermeture pour les piéces en prise externe.

Construction
Fermée Ouverte
RN B B 17
| 1\ 7 ir)ﬂﬂ | —— i“@

[ T N/) \ l l ] |
av4
\ \l\ | /l/
' R g B ' L
@ @ 11
Nomenclature
Rep. Désignation Matiére Remarques Rep. Désignation Matiere Remarque
1 |[Corps Alliage d'aluminium Anodisé dur 8 Aimant Caoutchouc synthétique
2 |Piston Alliage d'aluminium Anodisé dur 9 | Circlip de type C Acier Nickelé
3 |Came Acier Traitement thermique 10 | Joint de piston NBR
4 |Doigt Acier Traitement thermique 11 | Joint de tige NBR
5 |Obturateur Alliage d'aluminium Anodisé dur 12 | Joint NBR
6 |Plaque d'extrémité Acier inox 13 | Joint NBR
7 |Vis du piston Acier inox
Pieces de rechange/kit de joints
Réf. kit Cont
MHS3-16D |MHS3-20D |MHS3-25D |MHS3-32D |MHS3-40D |MHS3-50D [MHS3-63D |MHS3-80D |MHS3-100D [MHS3-125D ontenu
MHS16-PS | MHS20-PS | MHS25-PS | MHS32-PS | MHS40-PS | MHS50-PS | MHS63-PS | MHS80-PS | MHS100-PS | MHS125-PS ?g ';'2 Ci’;tft”::'fs rep. suivants

« Chaque kit contient les rep. 10, 11, 12 et 13 et peuvent étre commandés en utilisant la référence de I'alésage correspondant.
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Point d'appui

Pince 3 doigts Série MHS3

« Le point d'appui approprié doit étre choisi en fonction de la piéce et de la
pression d'utilisation. La distance au point d'appui L doit impérativement
étre maintenue dans les limites des diagrammes ci-dessous.

« Si le point d'appui est au dehors des limites permises, la charge en porte
a faux exerce un effort trop important sur les doigts et leur guide causant

un jeu excessif et une usure prematurée.

Effort de maintien

Point d'appui

%,7,

L

L

Prise externe

Point d'appui

=

L

L

Prise interne

L: bras de levier

+ Les efforts de maintien donnés dans les
diagrammes sont obtenus lorsque les 3 doigts
sont en contact avec la piece a prendre. Il est
recommandé de choisir un modéle de pince
développant un effort de maintien 10 a 20 fois
supérieure a la masse de lI'objet. Si des
accélérations ou décélérations ou blocage de
mouvement sont possibles pendant le
déplacement, prévoir une réserve de sécurité
suppplémentaire.

h
o

Prise externe

] Prise interne \

1N: environ 0.102kgf
1MPa: environ. 10.2kgf/cm?

Prise externe

Prise interne

O
3

[ [ [
25 25 ‘ ‘
~_Pression P.GMPa
=220 A = 20 ‘
Pression 0.6MPa
5 T 5 ———|_0.5MPa
245 0.5MPa 45 \‘
© © —
0.4MPa
e | _o4mpa E I
£ 10 ! =10 — 0.3MPa
;é —| 0.3MPa S —t0 .
—
Mg 0.2MPa — o 0.2MPa
— | | E—
0 5 10 15 20 25 30 0 5 10 15 20 25 30
Bras de levier L mm Bras de levier L mm
40 UL T T ]
% ~~Pression 0.6MPa | | RLLepsion 0641Pa
30 | 35 - }
=z .
= \\ 0.5MPa Z 30 ~_0.5MPa
525 ‘ & T
2 ~— E25 0.4MPa
% 20 0.4MPa g OF
E 20 . a
815 —— 0.3VPa 3 T+
t15 1
= \y\’\ o 0.2MPa
o > = — .
210 ———0.2MPa TP —
5 5
0 5 10 15 20 25 30 35 0 5 10 15 20 25 30 35
Bras de levier L mm Bras de levier L mm
0 } } 70 |~ ‘
\ Pression 0.6MPa 60 ~ \Pression QG
=" \\ | <% 0 5LnPa
c .
£ 40 - ~ 0.5MPa 8 0 - \
k= £
T T~~_oawpa s ~04MPa
1S 30 \\ GE) 30 ™~
[0
S5 [~ 0.3MPa z ~0.3uPa
5 — | = S 20
= ———_0:2MPa b ————0.2MPa
10 10
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Bras de levier L mm Bras de levier L mm
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Série MHS3

Effort de maintien

+ Les efforts de maintien donnés dans les
diagrammes sont obtenus lorsque les 3 doigts sont
en contact avec la piéce a prendre. Il est
recommandé de choisir un modele de pince
développant un effort de maintien 10 a 20 fois
supérieure a la masse de l'objet. Si des
accélérations ou décélérations ou blocage de
mouvement sont possibles pendant le déplacement,
prévoir une réserve de sécurité suppplémentaire.

h
PN

Prise externe

I Prise interne I

1N: environ 0.102kgf
1MPa: environ. 10.2kgf/cm?

5-170

Prise externe

Prise interne

MHS3-32D
I I I
100 — Pression 0.6MPa
Z 80
z ~——0.5MPa
Q9
£60 — 10.4MPa
€
g 0.3MPa
40 —
5 0.2MPa
i I
20 0.1MPa
0 10 20 30 40 50

Bras de levier L mm

MHS3-32D
120 I I
\@‘ion 0.6MPa
100 T
z ——~—~__0.5MPa
5 80 =~
= ——_1_ 0.4MPa
é 0 \'\
0.3MPa
3 T |
540 0.2MPa
i
20 0.1MPa

0 10 20 30 40 50
Bras de levier L mm

200 200
160 ™~~1__Pression 0.6MP3
z Pression 0.6MPa | =160 ‘
£ —_— S [————_0:5MPa
£120 0.5MPa —| | £120 - ~
g T ——_04MPa g ——f—0.4MPa
é 80 0.3MPa = 280 0.3MPa
.
2 02MPa | | — 5 || o02mPa
i} = —
40 0.1MPa 40 0.1MPa
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Bras de levier L mm Bras de levier L mm
350 350
300 300
= =z ~._Pression 0.6MPa
5" I~ Pression 0.6MP. §2%0 ~ ~ I
[} ression 0.! a =
E200 e ST Eo00 — 0.5MPa
‘s ———__0.5MPa g ~— !
E — ] 1L o150 | 0.3MPa T ——~0:4MPa
81% [o.3upa —-2AMPa S )
5 g —— 5 ——
5100 | 2100 — 0.2MPa
= 0.2MPa 5
w —t I
50 |-0-1MPa — 50 _0.‘1MP3
0 10 20 30 40 50 60 70 0 10 20 30 40 50 60 70
Bras de levier L mm Bras de levier L mm
[ I
500 500 ‘ ‘
~| Pression 0.6MPa
Z400 Pression 0.6MPa_|__| Z400 — I
c
S 9] ———__0.5MPa
o =
£ [T—7—_95MPa g I
©300 T gs00 0.4MPa
E — 0.4MPa o T
< °
£200 0.3MPa £200 =0.3MPa
2 F=
i | 0.2MPa ] [——— 1 [N0:2MPa
100
100 0.1MPa 0.1MPa
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100

Bras de levier L mm

Bras de levier L mm
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Pince 3 doigts Série MHS3

Prise externe

Prise interne

[ [
700 ; 700 ; z
~—~—_|Pression 0.6MPa \@" isMEa
z z 0.5MP
© 500 — MBS < 500 —— 2
2 o
£ ——___ 0.4MPa Z ——_0.4MPa
T 400 +— G 400 :
£ £ | 0.3MPa
° —— | 0.3MPa ®
3 300 8300 T
€ [ ©
'] 0.2MPa S | 0.2MPa
= 200 = 200 |
0.1MPa
100 0.1MPa 100 |
0 20 40 60 80 0 20 40 60 80
Bras de levier L mm Bras de levier L mm
I I I I I
1,000 ! ] ! 1,000 \Pression 0.6MAa
\Pressmn 0.6MPa ~_
Z 800 = I z 800 0.5MPa
< T~_05MPa c ~—_ ~
] ~_ I~ | 8
<600 —— Z 600 0.4MPa ——
5 0.4MPa G 0.3MPa L
: i Sy £
400 —{.3MPa — S 400 0.2MPa ~
\
L I — 0.2MPa S —
i I @ 509 0.1MPa
200 \\_\OJI_IIEa L
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Bras de levier L mm Bras de levier L mm
1,800 | | 1,800 i —
1,600 ~~]_ Pression 0.6MPa | 1.600 — Pression 0.6MPa —
1,400 ~— \I I z1y4oo — !
c ~—~_ _0.5MPa c — 0.5MPa
g"20 | =] $1,200 T
£1,000 0.4MPa +— S T 0.4MPa
g — 1,000
g 800 T 0.3MPa] | 2 800 — 0.3MPa —|
5 600 /s \OI"‘;Pa 5 600 = 0 2MPI ]
D s m H a
T 400 —— & |
0.1MPa 400 I 0.1MPa
200 | 200 | |

0 20 40 60 80 100 120
Bras de levier L mm

0 20 40 60 80 100 120
Bras de levier L mm
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Série MHS3

Dimensions

MHS3-16D a 25D

oWA, prof. 1.5

3-UA, prof. taraudage UB

P.C.D.R

AA

3 AB
oo =>4
ww
i
25 B
gl O _ @
< i]
8§12
Qo
i 1 G
I
[aV)

cB 7

T
i;j

6 X M3 prof. TB

Fixation des mors

(Ouvert DO)
(Fermé DC)

NB

NA

3-0SA, diam. de lamage SB, Prof. de lamage SC

P

(orifice ouverture doigts)

(orifice fermeture doigts)

Position de la rainure de montage du détecteur (2 positions)

MHS3-16D

MHS3-20D

P.CD.R

MHS3-25D

(mm)
Modele AA | AB B CB |[DC (DO |EC |EO | FX | FY | FZ G | J K | NA NB (o] P Q R
MHS3-16D 35 32 30 11 15 17 5 7 (125 |11 3 25 4 10 4 8 5h9 2 M3 6 25
MHS3-20D 38 35 36 13 18 20 6 8 |[14.5 |13 8 27 5 12 5 10 6h9 2.5 M5 7 29
MHS3-25D 40 37 42 15 21 24 7 10 |17 145| 5 28 5 14 6 12 6h9 3 M5 8 34
Modele SA |SB | SC | TB UA UB VA VB WA XA XB
MHS3-16D 34 |65 | 8 5 M3 4.5 2H9 2 17H9 2H9 2
MHS3-20D 34 |65 | 95| 6 M3 6 2H9 2 21H9 2H9 2
MHS3-25D 45 | 8 10 6 M4 6 3H9 3 26H9 3H9 3
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Pince a 3 doigts Série MHS3

(mm)
MHS3-32D a 80D
22.5
oVA, prof. VB 5 AA
0 oWA, prof. WB AC AB 6-TA, prof. taraudage TB
Fixation des mors .
oo
8 2 - [=3[=]
h =R N0}
€ o QlE
o|E > =
3|5 h 3|2
O |w 4 [11] ==
— _ Q
- g °
4

3-UA, prof. taraudage UB 1 G
P.CD.R

3-0SA, diam. de lamage SB, Prof. de lamage SC
CB CA P.C.D.R

P
(orifice ouverture doigts)

P
(orifice fermeture doigts)

Position de la rainure de montage du détecteur (4 positions)

(mm)

Modéle AA |AB |AC | B |CA |[CB |DC |DO |EC |EO |FX |FY |FZ | G I J K L M | NA NB
MHS3-32D 44 |41 | 3 |52 |8 16 |28 |32 8 |12 |22 195 | 5 [305| 6 | 20 9 2H9 2 |14 8h9
MHS3-40D 47 |44 | 3 | 62 |9 17 |31 [35 |10 [14 [265 [235 | 6 |32 7 | 21 9 3H9 2 |16 8h9
MHS3-50D 55 |52 | 3 |70 |9 20 [35 |41 [11 |17 |31 |28 6 [375| 9 | 24 | 10 4H9 2 |18 10h9
MHS3-63D 66 | 62 | 4 | 86 [12 22 |43 |51 |15 |23 |38 345 | 7 (44 |11 |28 | 11 6H9 3 |24 12h9
MHS3-80D 82 | 77 | 5 |106 [135 | 27 |53.5 |63.5 |21.5 [31.5 (4756 |435 | 8 |56 |12 |32 |12 8H9 4 |28 14h9

Modeéle () P Q | R |[SA |SB |SC TA | TB UA uB VA VB WA |WB XA XB | Y
MHS3-32D 45 M5 11 | 44 |45 | 8 9 M4 8 M4 6 3H9 3 34H9 2 3H9 3 |6
MHS3-40D 45 M5 12 | 53 |55 | 95| 9 M4 8 M5 75 | 4H9 4 42H9 2 4H9 4 |8
MHS3-50D 5 M5 14 | 62 |55 | 95| 12 M5 10 M5 10 4H9 4 52H9 2 4H9 4 |7
MHS3-63D 5.5 M5 17 | 76 |66 |11 | 14 M5 10 M6 9 5H9 5 65H9 25 | 5H9 5 |75
MHS3-80D 6 1/8 20 | 95 |66 |11 |19 M6 12 M6 12 6H9 6 82H9 3 6H9 6 |8
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Série MHS3

Dimensions

(mm)

MHS3-100D, 125D

225

« AA 6-TA, prof. taraudage TB
VA, prof. VB oWA, prof. WB AC,|, AB Fixation des mors
o0
]
HE
= Q o X
[o2k8)
IS
Yy t|o
¥ ; E|E
o — : o §€
=M NB
3-UA, prof. taraudage UB I G NA
P.CDR 3-0SA, diam. de lamage SB, Prof. de lamage SC
P.C.D.R
CB CA
P
(orifice ouverture doigts)
P
(orifice fermeture doigts)
Position de la rainure de montage du détecteur (4 positions)
MHS3-100D MHS3-125D
) °
Y
) ¥
N
(mm)
Modéle AA | AB | AC B |CA |[CB |[DC |[DO [EC |EO | FX | FY | FZ G I J K L M NA NB
MHS3-100D 96 90 | 6 134 |18 |30.6 | 66 | 78 | 28 | 40 59 | 54 10 | 63 15 | 38 15 8H9 4 34 18h9
MHS3-125D 122 | 114 8 166 |23.5 |38 82 | 98 | 30 |46 | 74 | 68 12 | 84 18 | 52 | 21 10H9 6 40 22h9
Modéle (o] P Q R SA |SB |SC TA TB UA UB VA VB WA WB XA XB
MHS3-100D 7.5 1/4 23 | 118 9 |14 21 M8 16 M8 16 8H9 6 102H9 4 8H9 6
MHS3-125D 10.5 3/8 31 |148 | 11 |175 | 34 M10 20 M10 20 10H9 8 130H9 6 10H9 8
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Pince

3 doigts

a ouverture
paralléle

MHSJ 3 —

Nombre de dmgtsT

[3 [3doigts |

Alésage du vérin

Avec soufflet

de protection e——

Avec soufflet de protection

série IHSJ3

016, 020, 025, 032, 040, 050, 063, 280

Pour passer commande

D

—M9N

>

1,

ype
[D [ Double o

L

lNombre de détecteurs
- 2 pcs.
S 1 pc.
Détecteur

|- [Sans détecteur magn. (détection intégrée) |

16 | 16mm e Type de soufflet
20 | 20mm Taraudage -
25 25mm E - - | Caoutchouc en chloropréne (CR)
32 32 R Ti );pe M 3-23'”963 F_{Viton (FKM)
mm Nil araudage M| 03210 0 S |Caoutchouc en silicone (Si)
40 40mm Rc
50 50mm TN NPT |080to 0125
63 63mm TF G
80 80mm
Détecteurs compatibles
: _ ) . - Réf. du détecteur Long. de cable (m)*
P e | o | 120 | Qo | oometnaesiae | 05 | 1| 3 | 5 | Cece | Aewlesor
©© CA | Perp. Axiale (Nil) (M) L (2) P
3-fils(NPN) SV 12V MONV | M9N ° J J O O Gircuit
— 3-fils(PNP) ) M9PV | M9P [ J [J O O cl
g 2-fils 12V M9BV | M9B ° J J O O -
F | Indication 3-fils(NPN) MONWV | MONW [ ] [ ] o O O Gircuit )
2 d'aﬁj’;ﬁ,ﬁ“e Finoye | oui [aqsenp) [24v|° " "2Y| = [mopwv| moPw | @ ° ° ) 0 ci | hoee
% | visualisation) 2-fils 12V M9BWV| M9BW | @ D D ®) ©) —
3 Réﬁlistant 3-fils(NPN) SV 12V MONAV**| MONA**| O O ® O O Circuit
(Gouble 3-fils(PNP) ' MOPAV**|MOPA*™*| O O ° o ¢} cl
visualisation) 2-fils 12V M9BAV**| MO9BA**| O O J O O -

«+ Des détecteurs résistant a I'eau peuvent étre montés sur les modéles ci-dessus, dans ces cas précis, SMC ne garantit pas la résistance a I'eau.
# Les détecteurs marqués d'un "O" sont fabriqués sur commande.

# Longueur de cable: 0.5m

Note 1) Lors de l'utilisation d'un modele a double visualisation, veuillez paramétrer les réglages de maniére a ce que l'indicateur soit allumé en rouge afin d'assurer la détection

- (Exemple) MON
L (Exemple) MONL

.. Z (Exemple) Y59AZ

a la correcte position de la pince a serrage.

Modeéles et caractéristiques

“7 3

Modele MHSJ3-16D | MHSJ3-20D |MHSJ3-25D | MHSJ3-32D | MHSJ3-40D | MHSJ3-50D |MHSJ3-63D |MHSJ3-80D
Alésage mm 16 20 25 32 40 50 63 80
Fluide Air
Pression d'utilisation MPa 0.2a0.6 ‘ 0.1a 0.6
Température d'utilisation C -10a 60
Répétitivité mm 0.01
Fréquence d'utilisation maxi c.p.m. 120 ‘ 60 30
Lubrification Sans lubrification
Type Double effet

. . NteD [Prise
Effort de maintien Na  lexterne 9 21 36 62 97 155 280 400
= 16 28 47 82 130 204 359 525
Course d'ouverture/fermeture mm (o) 4 4 6 8 8 12 16 20
Masse g 95 150 230 440 620 1,050 1,800 3,200
Note 1) Valeurs de 016 a 925 avec un point de préhension L = 20mm, de 932 & 063 avec un point de préhension L = 30mm et de 980 & ¢125 avec lun point de préhension L= 50mm.
Reportez-vous aux pages 5-177 a 5-179 pour I'effort de maintien de chaque position.
Note 2) Valeurs du o d'ouverture et de fermeture pour les piéces en prise externe.
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Série MHSJ3

Construction
216 a 025 Fermée Ouverte
i ® @ @ ? @ a3
1 z./
b Tl
7 @ q 9 (@6
232 a 080 Ouverte
. .
Nomenclature
Rep.| Désignation Matiere Remarques Rep. Désignation Matiére Note
1 |Corps Alliage d'aluminium Anodisé dur 8 Aimant Caoutchouc synthétique
2 |piston 016 & 925: Acier inox 9 Vis CHC Acier Nickelé
032 & 080: alliage d'aluminium Anodisé dur 10 | Pion cylindrique Acier inox
3 |Came (J) Acier Traitement thermique 11 | Circlip de type C Acier Nickelé
4 |Doigt Acier Traitement thermique 12 | Joint NBR
5 |Obturateur (J) Alliage d'aluminium Anodisé dur 13 | Joint NBR
6 |Plaque d'extrémité (J) Acier inox 14 | Joint de piston NBR
7 |Guide Alliage d'aluminium Anodisé dur 15 | Joint de tige NBR
Pieces de rechange/kit de joints
Réf. kit cont
MHSJ3-16DC] | MHSJ3-20DC] [MHSJ3-25DC] | MHSJ3-32DC] [MHSJ3-40DC] | MHSJ3-50DC] |MHSJ3-63DC] | MHSJ3-80DC] ontend
MHSJ16-PS | MHSJ20-PS | MHSJ25-PS | MHSJ32-PS | MHSJ40-PS | MHSJ50-PS | MHSJ63-PS | MHSJgo-ps | Unkit Cﬂg"e{‘; 'fjfﬁ-ss““’a”‘s
= Chaque kit contient les rep. 12, 14, 15 et 13 et peuvent étre commandés en utilisant la référence de I'alésage correspondant.
Pieces de rechange/Soufflet de protection (J )
o et | YD Référence
ep.| Designation| Maliere fy, 1o 13 16D0] |MHSJ3-20D0] |MHSJ3-25D] | MHSJ3-32DC] | MHSJ3-40DC] | MHSJ3-50D] |MHSJ3-63DC] | MHSJ3-80D(]
Soufflet CRMN® | MHSJ3-J16 | MHSJ3-J20 | MHSJ3-J25 | MHSJ3-J32 | MHSJ3-J40 | MHSJ3-J50 | MHSJ3-J63 | MHSJ3-J80
16 °li ‘: eJ FKMNo®)| MHSJ3-J16F | MHSJ3-J20F | MHSJ3-J25F | MHSJ3-J32F | MHSJ3-JAOF | MHSJ3-J50F | MHSJ3-J63F | MHSJ3-J8OF
protection (J) [ <o) | MHSJ3-J16S | MHSJ3-J20S | MHSJ3-J255 | MHSJ3-J325 | MHSJ3-J40S | MHSJ3-J50S | MHSJ3-J63S | MHSJ3-J80S

Note) CR: caoutchouc en chloropréne, FKM: Viton, Si: caoutchouc en silicone
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Point d'appui

Pince 3 doigts Série MHSJ3

+ Le point d'appui approprié doit étre choisi en fonction de la piece et de la
pression d'utilisation. La distance au point d'appui L doit impérativement
étre maintenue dans les limites des diagrammes ci-dessous.

+ Si le point d'appui est au dehors des limites permises, la charge en porte a
faux exerce un effort trop important sur les doigts et leur guide causant un

jeu excessif et une usure prematurée.

Effort de maintien

Point d'appui

Point de préhension

[

Prise externe

L

Prise interne

L: bras de levier

+ Les efforts de maintien donnés dans les
diagrammes sont obtenus lorsque les 3 doigts
sont en contact avec la piece a prendre. Il est
recommandé de choisir un modéle de pince
développant un effort de maintien 10 a 20 fois
supérieure a la masse de l'objet. Si des
accélérations ou décélérations ou blocage de
mouvement sont possibles pendant le
déplacement, prévoir une réserve de sécurité
suppplémentaire.

h
PN

Prise externe

] Prise interne \

1N: environ 0.102kgf
1MPa: environ 10.2kgf/cm?

Prise externe Prise interne
5 [ [ [
Pression 0.6MPa
15 20 — :
z ~——__ Pression 0.6MP. z R M‘P
ression 0.6MPa H
.5 ~! ‘ ‘ 5 . ~—_ 0.5MPa
E — E T
5 10 0.5MPa g T—_0.4MPa
[ \
8 ———{2.4MPa 8 10
€ b —T—————1 0.3MPa
e 5 — 0.3MPa_| | ug_l
w
—— | | 02mPa 5 02 NRe
0 5 10 15 20 25 30 0 5 10 15 20 25 30
Bras de levier L mm Bras de levier L mm
35 40 T 1
Pression 0.6MPa
30 35 ~ |
™~~_ Pression 0.6MPa
z 5 ~ z 4 T~ o05MPa
g \\ 5 o5
£ 2 0.5MPa —— Z —_10.4MPa
I T K] ——
£ 15 T 0.4MPa g 20 0.3MPa
2 [ 0.3MPa 8 . T
b \\\ <
L 10 0.2MPa S ———_0.2MPa
] T — | w 10
T—
5 5
075 10 15 20 25 30 35 0 5 10 15 20 25 30 35
Bras de levier L mm Bras de levier L mm
70 70 Y
60 60 s
~ \Pressmn 0.6MPa
Z 50 Z 50 < ‘
k5 [™~_Pression 0.6MPa 5] \O-‘?Mpa
:% 0 = E 40 = 0.4MPa
£ 0.5MPa g S~
g 80— [~ o 30 ~
S — T 0.4MPa Pt ~0.3MPa
2 20 0.3MPa {— S 20 -
i — 5 ~—___0.2MPa
—————1___ 0.2MPa
10 10
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Bras de levier L mm Bras de levier L mm

O
3
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Série MHSJ3

Effort de maintien

+ Les efforts de maintien donnés dans les
diagrammes sont obtenus lorsque les 3 doigts
sont en contact avec la piece a prendre. Il est
recommandé de choisir un modéle de pince
développant un effort de maintien 10 a 20 fois
supérieure a la masse de l'objet. Si des
accélérations ou décélérations ou blocage de
mouvement sont possibles pendant le
déplacement, prévoir une réserve de sécurité
suppplémentaire.

F

|
M

Prise externe

] Prise interne

1N: environ 0.102kgf
1MPa: environ. 10.2kgf/cm?
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Prise externe

Prise interne

MHSJ3-32D
100
> 80 i‘m;u..o.e‘mpa
c
2 \4 0.5MPa
€ 60 f
g — | _04MPa
\
é 40 0.3MPa —
2 0.2MPa
o0 !
0.1MPa
0

10 20 30 40 50
Point de préhension L mm

160
— Pression 0.6MPa
> 120
c —~——
[0} I
£ _0.5MPa
154 |
g 80 F——0.4MPa
) — | 0.3wmPa
T [
S 0.2MPa
£ 40
i 1
0.1MPa
0 10 20 30 40 50

Bras de levier L mm

250

200
Z \ .
- L Qe\ssm‘n O.S‘MPa
k9] —
= 150 \0-?5'\4"-"-
£ —

—
s 100 0.3MPa | —1—"0:4MPa
©
—

E 02MPA | T—
w50 0.1MPa

0 10 20 30 40 50 60 70

Bras de levier L mm

MHSJ3-63D
400 ‘ ‘
Pression 0.6MPa
z \\ | |
g 3% —1 _ o05mPa
S !
£ 3
(5] ———— 0.4MPa
E 200 =
;czs — _0.3MPa
o
= 0.2MPa
w 100 |
0.1MPa

0 20 40 60 80 100

Bras de levier L mm

120 \ \
Pression 0.6MPa
100 \\x
z ~~~__ 0.5MPa
5 80 B
£ ———| 0.4MPa
g 60 —
3 | SR
g 40 0.2MPa
=
i} [
20 0.1MPa
0 10 20 30 40 50
Point de préhension L mm
MHSJ3-40D
200
I Pression 0.6MPa
- 160 ‘
~
s 120 [————05MPa
c 1
£ —]
© 0.4MPa
S \\
S 80 0.3VPa
k5 02MPa | |
b} —
40 0.1MPa
0
10 20 30 40 50
Bras de levier L mm
350
300
z ~_Pression 0.6MPa
S 250 ‘
£ 200 — ~ ‘
© —
I \\ \OOASMMPPG
8 150 —{0.3MPa——F—— 12
T
o |
= 100 —0.2MPa =
1 [ T ]
50 ——+0.1MPa
0 10 20 30 40 50 60 70
Bras de levier L mm
500 ‘ ‘
Pression 0.6MPa
=z 400 \\ !
——— 0.5MPa
c
2 300 \S
-g \O.iMPa
8 200 Sl
h =
2 —1 | 02MPa
W 100 :
0.1MPa
0
20 40 60 80 100
Bras de levier L mm

O
=




Pince 3 doigts Série MHSJ3

Prise externe

Prise interne

600
> 500 Pression 0.6MPa -
c
£ 400 — 0.5MPa | |
] I 0.4MPa
g 300 \,I\
° — 0.3MPa
T
S 200 o
= ] 0.2MPa

100 0.1MPa ——

O |
20 40 60 80
Bras de levier L mm

700 l l
———_ Pression 0.6MPa
600 T
z ——__05MPa
= 500
2 T
2 —__[0.4MPa
‘T 400
£ — 0.3MPa
2 300 e
€ 0.2MPa
S 200 ——
|
100 0.1MPa
0
20 40 60 80
Bras de levier L mm

O
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Série MHSJ3

Dimensions (mm)

MHSJ3-16D a 25D

P 6 X M3 prof. TB
(orifice ouverture doigts) CB CA Fixation des mors

i

3 X M4 prof. 8
FX. ' P.CDR

(Ouvert DO)
"(Fermé DC)

30
Ouvert EO
Fermé EC

o3H9, prof. 3

<
T ¥
oWA, prof. 1.5 e — Oy |
g | 2 .k
3o (orifice fermeture doigts)
>| 3 AD AE
&
AA _

3-03.2, diam. de lamage SB, Prof. de lamage 4

(Voir coupe SD-SD)
P.CD.R
5
(0]
g
g
%
9‘3 (diam. de lamage SB)
<
(3-03.2)
Coupe SD - SD
Position de la rainure de montage du détecteur (2 positions)
MHSJ3-16D MHSJ3-20D MHSJ3-25D

o/

\\
20
(mm)
Modéle AA [AD [AE [A1 [ B [cA [cB [Dc [DO [EC [EO [FX [HATHB | J [ K NB o P Q
MHSJ3-16D | 46 | 16 | 27 | 39 | 30 |7 |14 [175[195|75 [ 95|12 |44 [36 |10 | 4 5h9 2 M3 6
MHSJ3-20D |49 [ 18 [28 [ 42 [36 |7 |14 [20 [22 [8 [10 [15 [50 |42 |12 | 5 6h9 25| M5 7
MHSJ3-25D |55 | 20 [ 32 | 47 [ 42 | 75 [175]235 [265 [ 95 [125[ 18 [ 59 | 50 | 14 | 6 6h9 3 M5 8

Modele R |[SB | TB WA
MHSJ3-16D 24 16 5 17H9
MHSJ3-20D 29 |65 | 6 21H9
MHSJ3-25D 34 |65 | 6 26H9

O
3
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Pince 3 doigts Série MHSJ3

(mm)

MHSJ3-32D a 80D

3-UA, prof. taraudage UB

oVA, prof. VB

cB_cA

(orifice ouverture doigts)

oHA
J  Ouvert EO

K |Fermé EC|

oB

L
=

AE

AA

P

P

(orifice fermeture doigts)

3-0SA, diam. de lamage SB, Prof. de lamage SC (voir coupe SD - SD)

6-TA, prof. taraudage TB

SD

Fixation des mors

>

(Ouvert DO) |
(Fermé DC) ‘

oWA, prof. WB
P.CD.R
Position de la rainure de montage du détecteur (2 positions)

)

@ MHSJ3-32D MHSJ3-40D MHSJ3-50D

g _ ) - ey _ _ .
£

<

()

M

B (diam. de lamage SB) N

=S
—
<

(3-0SA)
Coupe SD - SD
MHSJ3-63D
(mm)
Modeéle AA | AC | AD | AE | AI B [CA |[CB |[DC |DO |[EC |[EO |FX |HA |HB | J K L M NB
MHSJ3-32D 63 3 24 36 | 54 54 | 95 |19 31.5]355|11.5|155| 22 76 | 65 | 20 9 2H9 2 8h9
MHSJ3-40D 66 3 26 37 | 57 62 [10.5 |19 36 [40 |15 19 26 86 | 75 | 21 9 3H9 2 8h9
MHSJ3-50D 80 3 31 46 | 70 74 [11.5 | 26.5 | 42 48 18 24 32 |[103 | 88 | 24 10 4H9 2 10h9
MHSJ3-63D 91 4 37 50 | 79 92 |13 28 |51 59 |28 |31 40 |[125 |106 | 28 | 11 6H9 3 12h9
MHSJ3-80D 108 5 46 57 | 93 |[112 [14 31 63 |73 |31 41 50 [158 |130 | 32 |12 8H9 4 14h9
Modéle o P Q [R [sA[sB[sc| TA [T1B UA_ [uB] vA [vB] WA [wB] YA [YB
MHSJ3-32D 4.5 M5 11 44 |42 | 8 7 M4 8 M5 10 4H9 4 34H9 2 M4 8
MHSJ3-40D [ 45 | M5 12 [ 52 [42 [8 [ 7 M4 8 M5 10 | 4Ho 4 | 42H9 | 2 M4 8
MHSJ3-50D 5 M5 14 | 63 | 5.1 9.5 8 M5 10 M6 12 5H9 5 52H9 2 M5 10
MHSJ3-63D 5.5 M5 17 | 78 | 6.6 |11 8 M5 10 M8 16 6H9 6 65H9 25 M6 12
MHSJ3-80D 6 Rc 1/8 20 98 | 6.6 |11 8 M6 12 M8 16 6H9 6 82H9 3 M6 12
ZSMC 5-181



Pince

3 doigts

a ouverture
paralléele

Trou traversant

serie MHSH3

016, 020, 025, 632, 040, 350, 063, 280

Pour passer commande

32| |[D

MON

MHLSH

Trou traversant
Soufflet e— Type de soufflet _
(avec soufflet uniq.)
= Sans soufflet .
- | Caoutchouc en chloropréne (CR)
J Avec soufflet -
- F | Viton (FKM)
Note) Les alésages 016, 020 et .. -
225 ne sont pas disponibles S | Caoutchouc en silicone (Si)
avec le soufflet. ,
. Détecteur o
Nombre de doigts ¢ _ | Sans détecteur magn.
[ 3 [3doigts (détection intégrée)
Alésage o )
du vérin @ Poussoir

16 16mm - Sans poussoir

20 20mm A | Modeéle a vérin

25 | 25mm Taraudage ® B |Modéle a ressort

32 32mm Symbole| Type Taille Note) Les alésages 016, 820 et

40 40mm ) Taraudage M| 216 & 063 025 ne sont pas disponibles

Nil avec poussoir.

50 50mm Rc )|

63 | 63mm TN | NPT | 080 Type

80 80mm TF G D |Double effet

Ensemble poussoir

A

50

M9ON

MI-!SH3 —A

L eNombre de détecteurs

- 2 pcs.
S 1 pc.
n Note 2) "'n" pcs.

Note) Exemples de références lorsque les
détecteurs sont montés sur une pince
avec poussoir

1. Pince ..........1pc. }Total de 2 pos./E —

Poussoir.... 1pc
MHSH3-32DA-M9N

2. Pince ......... 2 pes. }Total de 4 pes./Elnscrivez "4"
Poussoir... 2 pcs.

MHSH3-32DA-M9N4

I o Nombre de
Trou traversant IDétecteur (modéle a vérin uniq.) det?Ctelgi =
Nombre [~ [Sans détecteur magn. (détection intégrée)] g~ 7 pc.
de doigts
[ 3 [3doigts | ® Poussoir
A |Modéle a vérin
Ensemble poussoir B | Modele a ressort
® Pince pneumatique
Alésage du vérin
3T 32mm
40 40mm
50 50mm
63 63mm
80 80mm
Détecteurs compatibles
o Réf. du détecteur Long. de cable (m)*
TPl i | G | L0 | (o | T [comeondeonme | o5 |1 s [ s | e | Aeieeten
ce CA | Pemp. Axiale | (Nil) (M) (L) 2)
3-fils(NPN) SV 12y MONV | M9N D D D 0 0 Gircuit
— 3-fils(PNP) ’ M9PV | M9P [ [ [ O @) cl
§_ 2fils 12V M9BV | M9B (] [ ] [ J O O —
B | Indication 3-fils(NPN) MONWV | MOINW [ ] [ J [ J ] O Gircuit )
2 |degnoniue | Finoye | Oui [ Tafis(PNP) |24V SV-12V) Tmopwv| moPw | @ e | e [ O o) o | e
g | visualisation) 2-iils 12V M9BWV| M9BW | @ e | @] O @) -
3 RaéTli:;aLnt 3-fils(NPN) sV 12V MINAV**| MONA**| O ©) [ O ©) Circuit
(double 3-fils(PNP) ' M9PAV**| MOPA**| O O ® ¢ o o
visualisation) 2-fils 12V M9BAV**|M9BA**| O ) ® o) ) -

#* Des détecteurs résistant a I'eau peuvent étre montés sur les modéles ci-dessus, dans ces cas précis, SMC ne garantit pas la résistance a l'eau.

* Longueur de cable: 0.5m ...... - (Exemple) MON
L (Exemple) MONL
Z (Exemple) Y59AZ

# Les détecteurs marqueés d'un "O" sont fabriqués sur commande.

Note 1) Lors de I'utilisation d'un modéle & double visualisation, veuillez paramétrer les réglages de maniere a ce que l'indicateur soit allumé en rouge afin d'assurer la détection

a la correcte position de la pince a serrage.

5-182

O

SMC



Modéles et caractéristiques

Pince a 3 doigts Série MHSH3

Sans poussoir

Caractéristiques de la pince

Poussoir/modeéle a vérin

Poussoir/modeéle a ressort

Modele MHSH3-16D ‘MHSHS-ZOD‘MHSHS-ZSD‘MHSH3-32D MHSH3-40D‘MHSH3-50D MHSH3-63D‘MHSH3-80D
Alésage mm 16 ‘ 20 ‘ 25 ‘ 32 40 ‘ 50 63 ‘ 80
Fluide Air
Pression d'utilisation MPa 0.2a0.6 ‘ 0.120.6
Température d'utilisation C —-10a 60
Répétitivité mm 0.01
Fréquence d'utilisation maxi c.p.m. 120 ‘ 60 30
Lubrification Sans lubrification
Type Double effet
Effort de maintien | | externe 9 21 36 62 o7 155 280 400
N & une pression de 0.5MPa F1iS%,e 15 26 45 77 118 187 329 490
Diam. du trou traversant mm o3H10 o3H10 04H10 o6H10 210H10 212H10 216H10 220H10
Course d'ouverture/fermeture (g) mm 4 4 6 8 8 12 16 20
Masse g 90 140 220 410 570 970 1,650 2,920
Note 1) Valeurs de 16 a 925 avec un point de préhension L = 20mm, de 932 a 863 avec un point de préhension L = 30mm et de
080 avec un point de préhension L = 50mm.
Reportez-vous aux pages 5-186 a 5-189 pour I'effort de maintien de chaque position.
Caractéristiques du poussoir (modéle a vérin)
Modele MHSH3-32DA MHSH3-40DA MHSH3-50DA MHSH3-63DA MHSH3-80DA
Alésage du vérin poussoir mm 12 20 25 32 40
Fluide Air
Pression d'utilisation MPa 0.220.6 0.120.6
Température d'utilisation C -102a60
Fréquence d'utilisation maxi du poussoir c.p.m. 60 30
Lubrification Sans lubrification
Type Double effet
Course du poussoir mm 5 5 10 10 15
Poussée du poussoir N a
une pression de 0.5MPa Extension 45 130 204 335 524
Masse g 530 770 1,330 2,300 4,000
Caractéristiques du poussoir (modéle a ressort)
Modeéle MHSH3-32DB MHSH3-40DB MHSH3-50DB MHSH3-63DB MHSH3-80DB
Course du poussoir mm 5 5 10 10 15
Effort du ressort du poussoir N 6a10 11a15 20425 29434 49 a 59
Masse g 500 740 1,290 2,250 4,000
Masse
032 040 050 263 280
1|\-/|r|c-)|us :;a:jv;rs?t avec soufflet de protection 430 600 1,020 1710 3.040
Poussoir (modéle a vérin) avec soufflet
v Jé_ o EVEB SR 550 800 1,380 2,360 4,120
:no#;s:ijr érfogéBle a ressort) avec soufflet 520 770 1,340 2310 4120
2 S\VIC 5-183



Série MHSH3

Construction

Ouverte

Fermée

DD ® @ @ ®
7 F7T g m: m; g 0
== |
|
' L i
i
/|
232 a 080 Ouverte
® @ ® a 10
—
Nomenclature
Rep. Désignation Matiere Remarques
1 |[Corps Alliage d'aluminium Anodisé dur
: 016 & 025 acier inox
2 |Piston
032 a 080: alliage d'aluminium Anodisé dur i
3 |Came (A) Acier Traitement thermique
4 |Doigt Acier Traitement thermique
5 |Obturateur (A) Alliage d'aluminium Anodisé dur
6 |Plaque d'extrémité (A) Acier inox Rep. Désignation Matiere Remarques
7 |Tube Acier inox 13 | Joint NBR
8 |Guide Alliage d'aluminium Anodisé dur 14 | Joint NBR
9 |Aimant Caoutchouc synthétique 15 | Joint NBR
10 |Vis CHC Acier Nickelé 16 | Joint de piston NBR
11 |Pion cylindrique Acier inox 17 | Joint de tige NBR
12 |Circlip de type C Acier Nickelé 18 | Joint de tige NBR
Pieces de rechange/kit de joints
Réf. kit
MHSH3-32D | MHSH3-40D | MHSH3-50D | MHSH3-63D | MHSH3-80D
MHSH3-16D | MHSH3-20D | MHSH3-25D Contenu
MHSHJ3-32D | MHSHJ3-40D | MHSHJ3-50D |MHSHJ3-63D | MHSHJ3-80D
Un kit contient les rep. suivants
MHSH16-PS MHSH20-PS | MHSH25-PS MHSH32-PS MHSH40-PS | MHSH50-PS | MHSH63-PS | MHSH80-PS 13, 14, 15, 16, 17 & 18

= Chaque kit contient les rep. 13, 14, 15, 16, 17 et 18 et peuvent étre commandés en utilisant la référence de l'alésage correspondant.

Piéces de rechange/soufflet de protection (A)

Référence
Rep. Désignation | Matiere MHSH3-32D MHSH3-40D MHSH3-50D MHSH3-63D MHSH3-80D
MHSHJ3-32D MHSHJ3-40D MHSHJ3-50D MHSHJ3-63D MHSHJ3-80D
Soufflet de CRNote) MHSHJ3-J32 MHSHJ3-J40 MHSHJ3-J50 MHSHJ3-J63 MHSHJ3-J80
19 protection (A) FKM o) MHSHJ3-J32F MHSHJ3-J40F MHSHJ3-J50F MHSHJ3-J63F MHSHJ3-J80F
gj Note) MHSHJ3-J32S MHSHJ3-J40S MHSHJ3-J50S MHSHJ3-J63S MHSHJ3-J80S

Note) CR: caoutchouc en chloroprene, FKM: Viton, Si: caoutchouc en silicone
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Construction

Pince 3 doigts Série MHSH3

Poussoir/modeéle a vérin

Nomenclature
Rep. Désignation Matiere Remarques
1 Corps du poussoir (P) Alliage d'aluminium Anodisé dur
2 Piston (P) Alliage d'aluminium Anodisé dur
3 Corps de la tige Alliage d'aluminium Anodisé dur
4 Bague élastique Uréthane
5 Tige du poussoir (P) Acier inox Chromé dur
6 Aimant Caoutchouc synthétique
7 Vis CHC Acier Nickelé
8 Circlip de type C Acier Nickelé
9 Billes Acier inox
10 | Joint NBR
11 Joint NBR
12 | Joint de piston NBR
13 | Joint de tige NBR
Pieces de rechange/kit de joints (poussoir/modéle a vérin)
Réf. kit
MHSH3-A32A MHSH3-A40A MHSH3-A50A MHSH3-A63A MHSH3-A80A Contenu
MHSH32A-PS MHSH40A-PS MHSH50A-PS MHSH63A-PS MHSH80A-PS Un kit contient les rep. suivants
10, 11,12& 13
* Chaque kit contient les rep. 10, 11, 12 et 13 et peuvent étre commandés en utilisant la référence de l'alésage correspondant.
Construction
Poussoir/modéle a ressort
@
® 7 Nomenclature
o Rep. Désignation Matiere Remarques
@ ‘ 6 1 Corps du poussoir (S) Alliage d'aluminium Anodisé dur
@ : @ 2 Obturateur (S) Acier inox
T 3 | Guide de ressort Acier inox
i ~ 4 | Ressort Acier inox
5 Tige du poussoir (S) Acier inox Chromé dur
g 6 Vis CHC Acier Nickelé
7 Vis CHC Acier Nickelé
8 Circlip de type C Acier Nickelé
2 S\VIC 5-185



Série MHSH3

Point d'appui

+ Le point d'appui approprié doit étre choisi en fonction de la piece et de la Point d'appui Point d'appui
pression d'utilisation. La distance au point d'appui L doit impérativement

étre maintenue dans les limites des diagrammes ci-dessous. -
« Si le point d'appui est au dehors des limites permises, la charge en porte £ Ht
a faux exerce un effort trop important sur les doigts et leur guide causant I = :]1 — 1 L |,3 -
un jeu excessif et une usure prematurée. i L -
d LE
Il o]
L] L
Prise externe Prise interne
L: bras de levier
Effort de maintien
- Les efforts de maintien donnés dans les Prise externe Prise interne
diagrammes sont obtenus lorsque les 3 doigts sont
en contact avec la piece a prendre. Il est
recommandé de choisir un modéle de pince MHSH3-16D MHSH3'16D‘ ‘ ‘
développant un effort de maintien 10 & 20 fois 25 ‘ ‘ ‘
supérieure a la masse de l'objet. Si des Pression 0.6MPa
accélérations ou décélérations ou blocage de 15 20 |
mouvement  sont ossibles endant e z i z
\ nt p ! p ole - \\Pressmn 0.6MPa - ~——_| 05mPa
déplacement, prévoir une réserve de sécurité 8 ~ \ S 15 \%
. . = 2
suppplémentaire. § 10 0.5MPa -§ ———__ 0.4MPa
% \-\\wfa % 10 \f
5 s — 0.3MPa £ —— 0.3MPa
= =
w ———1 | 02MPa o5 - 0.2MPa——
F
0 5 10 15 20 25 30 0 5 10 15 20 25 30
+
Bras de levier L mm Bras de levier L mm
F F
MHSH3-20D MHSH3-20D
35 20 T T 1
30 3 | r" ‘ O‘GMP‘
ression 0.6MPa—
- [~~~_Pression 0.6MPa I~
Prise externe ] o i S z 3 |
c c —
2 [ TT—__0.5MPa S [~~_0.5MPa
€ 20 — ‘ £ 1
©
E ——|_0.4MPa £ 20 [~~~ 04MPa | |
§ 15—t daws g [ =L | oaws
2 \M\\ = f —
:L% 10 0.2MPa % 10 — 0.2MPa
5 5
0 5 10 15 20 25 30 35 0 5 10 15 20 25 30 35
Bras de levier L mm Bras de levier L mm
MHSH3-25D MHSH3-25D
70 70
Prise int 60 ~
rise interne 60 ~ :
Pression 0.6MPa
z z ~ D
50 50 ‘
| E \\Pres‘sion 0.6MPa _i, 0.5MPa
1N: environ 0.102kgf € 40 € 40
1MPa: environ. 10.2kgf/cm? g — \O.SMPa g ~~_0.4MPa
o 30 o 30 f
8 \ ‘
2 — e hs —~—___0.3MPa
S 20 0.3MPa S 20 =L o
i T——  }omPa w I
10 10
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Bras de levier L mm Bras de levier L mm

O
3
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Effort de maintien

Pince 3 doigts Série MHSH3

+ Les efforts de maintien donnés dans les
diagrammes sont obtenus lorsque les 3 doigts
sont en contact avec la piece a prendre. Il est
recommandé de choisir un modéle de pince
développant un effort de maintien 10 a 20 fois
supérieure a la masse de l'objet. Si des
accélérations ou décélérations ou blocage de
mouvement sont possibles pendant e
déplacement, prévoir une réserve de sécurité
suppplémentaire.

Prise externe

| Priseinterne |

1N: environ 0.102kgf
1MPa: environ 10.2kgf/cm?2

Prise externe

Prise interne

MHSH3-32D
100
80 Pression 0.6 MPa T
p=4 T~
3 [———_05MPa
2 60
§ L | oampa
8 40 L1 0.3MPa
2 _
2 0.2MPa
w5 t
0.1MPa

0 10 20 30 40 50

Bras de levier L mm

MHSH3-40D
160
Z 0 B Pression 0.6 MPa
o
@ — ‘
b= ————_0.5MPa
.AMPa——

g oo

0.3
M N I P e
o 40 =0:2NRa}

0.1MPa
o |

10 20 30 40 50

Bras de levier L mm

MHSHS3-50D

250
~ 200
- \\Pression 0.6MPa
g T~ T~ |
E 150 0.5MPa
g \\ \ |
© 03MPa| | —T—0AMPa
© 100 ‘ \\
T
£ 0.2MPa T
L T

50 o.1MPa

0O 10 20 30 40 50 60 70

Bras de levier L mm

MHSHS3-32D
120
100 ; —
\F'ressmn‘o.GMPa
pd ——
- 80 i.sm"a
= ———| 0.4MPa
g —
0.3MP:
S 10 QL\\T_a
E .2MPa
B
&2 1 0.1MPa ||
0 I

10 20 30 40 50

Bras de levier L mm

MHSH3-63D

400

\\Pre‘sslon 0.6MPa

w
o
o

——__05MPa

| 0.4MPa
1

— | 0.3MPa

Effort de maintien N
n
o
o

100 D=2MkE
0.1MPa
0 20 40 60 80 100

Bras de levier L mm

MHSH3-40D
200
= 160 Pression 0.6MPa |
E \\‘\ ‘
£ 120 0.5MPa
5]
£ \ 0.4MPa
® —
3 #0 ———1—0.3MPa
S
.2MP.
o 40 2
0.1MPa
0
10 20 30 40 50
Bras de levier L mm
350
300
z
s 250
= \\' ression 0‘.6MP3
‘s 200
£ B 0.5MPa
$ 150 [-0.3mPal ]
S B ———— 0.4MPa
S 1\\\
{5 100 [—0.2MPa
50 |- 0.1MPa
0730 20 30 40 50 60 70
Bras de levier L mm
500
Pression 0.6MPa —
~ 400 —;
j
s ——_| _ 05MPa
£ 300 =
g \\o.iMPa
8 200 0.3MPa
s |
o
2 100 _().ZM(IPa
0.1MPa

0 20 40 60 80 100

Bras de levier L mm

O
3
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Série MHSH3

Effort de maintien

Les efforts de maintien donnés dans

les

diagrammes sont obtenus lorsque les 3 doigts sont en
contact avec la piéce a prendre. Il est recommandé
de choisir un modele de pince développant un effort
de maintien 10 & 20 fois supérieure a la masse de
l'objet. Si des acceélérations ou décélérations ou
blocage de mouvement sont possibles pendant le
déplacement, prévoir une réserve de sécurité

| Priseinterne |

1N: environ 0.102kgf
1MPa: environ 10.2kgf/cm?

Prise externe Prise interne
600 700
500 Pression 0.6MPa 600 Pression 0.6MPa
z — 0.5MPa Z 500 \\ 0.5MPa—|
g 400 - “+— g — |
= Ry \
.% \\('Mipa k= 400 wa —
£ 300 ‘ g 0.3MPa
2 , — 0.3MPa s 300 WA —
s 00 — 0.2MPa £ 200 0.2MPa
[\T} =
w
100 ‘0.1MPa-— 100 0.1MPa
0 20 40 60 80 0 20 40 60 80
Bras de levier L mm Bras de levier L mm

Poussée effective du poussoir

[T
LL]

G,
I

PA: Poussée du poussoir

dl_J&
L

PB: Effort du ressort

5-188

Modéle a vérin (Neteh)

Modéle a ressort

MHSH3-32DA
60
" /]
P4 PA /
S 40 /
0
g V4
2 g /
>
3 /
[0}
® 20
g /
o
& 10
0 01 02 03 04 05 06
Pression d'alimentation MPa
MHSH3-40DA
180
A
150
)/

n
o

Poussée du poussoir N
(2] ©
o o

w
o

0

/

V

/

7

01 02 03 04 05 06

Pression d'alimentation MPa

MHSH3-32DB

Effort du ressort N

11

10

/

2 3 4 5 6

Course du poussoir mm

MHSH3-40DB

Effort du ressort N

/

1

2 3 4 5 6

Course du poussoir mm

Note1) Poussée du modéle a vérin en sortie de tige du
POUSSOiIr.

& S\NC




Pince 3 doigts Série MHSH3

Poussée effective du poussoir

my %A
Ll

PA: Poussée du poussoir

r %%
L

PB: Effort du ressort

Modéle a vérin Note!)

Modéle a ressort

MHSH3-50DA MHSH3-50DB
300 25 i
PB
250 24
z PA /
5 200 >/ Z 3
8 2
o 1%
S 150 // ¢ 2
© °
2 100 // 5 21
g e o
) - 20
0 01 02 03 04 05 06 0 2 4 6 8 10 12
Pression d'alimentation MPa Course du poussoir mm
MHSH3-63DA MHSH3-63DB
600 34 i
PB
= 500 33
2 400 A : @
> o
: Y :
3 300 S
Q o
@
4 200 | S 30
o w
o
100 29
0 01 02 03 04 05 06 0 2 4 6 8 10 12
Pression d'alimentation MPa Course du poussoir mm
MHSH3-80DA MHSH3-80DB
900 59 i
PB
750 57
z
5 PA y Z
S 600 © 55
g N 2
o ()
g 450 3 %
3 v 5 s
g 300 / 2
S pa
150 v 49
0 01 02 03 04 05 06 0 3 6 9 12 15 18
Pression d'alimentation MPa Course du poussoir mm
Note1) Poussée du modéle a vérin en sortie de tige du
poussoir.
% SMC 5-189



Série MHSH3

Dimensions

(mm)

MHSH3-16D a 25D

3XM4 prof. 8 - P 6 X M3 prof. TB
FX PCDR (orifice ouverture doigis) N\ CB _CA Fixation des mors
2|2 g8
ol <| m| O _ S |L
1 —r—r -—| o o @ < ———1
Q Q Q
@3H9 , prof. 3 5 o
= x _3_
oWA, prof. 1.5 I (L o c
g 12 BD P NB
: ifice fermeture doigt
% I G A (orifice fermeture doigts) NA
CA AD AE 3-03.2, diam. de lamage SB, Prof. de lamage 4
AA P.C.D.R
Position de la rainure de montage du détecteur (2 positions)
MHSH3-16D MHSH3-20D MHSH3-25D
— — -\ — — —
/ \
© Nt / \ \\
20 20
(mm)
Modgle AA |AC |AD | AE |BA |BB |BC |BD [CA |[CB |DC DO |[EC |[EO [FX | G | I |J | K |[NA NB
MHSH3-16D |46 | 7 [105[285| 30 (305 |34 |27 |7 |14 [175|195|75| 95[12 [ 32 | 4 |10 | 4 8 5h9
MHSH3-20D |49 | 7 [12 [30 |36 |365|40 |28 |7 |14 |20 [22 |8 |10 |15 [34 | 5 |12 | 5 |10 6h9
MHSH3-25D |55 | 8 [13 |34 |42 [425 |47 [ 32 |75 |175[235(265| 95 (12518 |38 | 5 |14 | 6 | 12 6h9
Modéle 0 P Q [R [sB |[TB WA ZA
MHSH3-16D | 2 M3 6 |24 |6 5 17H9 3H10
MHSH3-20D | 25| M5 7 |29 | 65| 6 | 21H9 3H10
MHSH3-25D | 3 M5 8 |34 |65| 6 | 26H9 4H10
5-190 4 S\NC



Pince 3 doigts Série MHSH3

(mm)

M H S H 3-3 2 D é 8 0 D 6-TA, prof. taraudage TB

3-g SA, diam. de lamage SB, Prof. de lamage SC

P
3-UA, prof. taraudage UB (orifice ouverture doigts)
CB_CA
3-YA, prof. taraudage YB T
P.C.D.R
)
%] =1
Q 7\
o A 13
wia Q
o | -
oVA,prof. VB 2| E zc 919
Oy
b4 ‘§ g
oWA,prof. WB | [—H ale
-
BD p NB
M 1 G (orifice fermeture doigts) NA
AC AD AE
AA
Position de la rainure de montage du détecteur (2 positions)
MHSH3-32D MHSH3-40D MHSH3-50D
\ \
ok | \
QA
20 B\
20
MHSH3-63D MHSH3-80D
_ - _ _ _ ¥ _ _
M
/N
/ \
| \ ob
Q
(mm)
Modeéle AA |AC |AD |AE |[BA |BB |[BC |BD |[CA |[CB | DC| DO |EC | EO|FX | G 1 J K L M | NA NB (o]
MHSH3-32D | 63 9 [155 [38.5 | 54 |545| 62 | 36 9.5/ 19 |31.5/355(11.5|1565| 22 [435] 6 |20 | 9 2H9 2 14 8h9 4.5
MHSH3-40D | 66 9 [17.539.5| 62 |625| 72 | 37 [10.5] 19 |36 |40 15 |19 | 26 |45 7 |21 9 3H9 2 16 8h9 4.5
MHSH3-50D | 80 | 10 21| 49| 74 |745| 84 | 46 |11.5]| 26.5| 42 |48 18 |24 |32 |555| 9 |24 |10 4H9 2 18 10h9 5
MHSH3-63D | 91 | 12 26 | 53| 92 |925(102 | 50 |13 |28 |51 |59 |23 |31 40 |61 11 |28 |11 6H9 3 24 | 12h9 515
MHSH3-80D (108 | 15 [31.5 |61.5 |112 J12.,5|125 | 57 |14 |31 |63 |73 |31 |41 50 |72 |12 |32 |12 8H9 4 28 | 14h9 6
Modele P Q R |SA | SB | SC TA TB UA uB VA VB WA WB YA YB ZA ZB |ZC
MHSH3-32D M5 11 | 44 |42 | 8 7 M4 8 M5 10 4H9 4 34H9 2 M4 8 6H10 (74| 9
MHSH3-40D M5 12 | 52 |42 | 8 7 M4 8 M5 10 4H9 4 42H9 2 M4 8 10H10 [11.4 | 9
MHSH3-50D M5 14 | 63 |51 | 95| 8 M5 10 M6 12 5H9 5 52H9 2 M5 10 12H10 [13.4 | 10
MHSH3-63D M5 17 | 78 | 6.6 |11 8 M5 10 M8 16 6H9 6 65H9 2.5 M6 12 16H10 [17.4 | 12
MHSH3-80D | Rc1/8 |20 | 98 | 6.6 |11 8 M6 12 M8 16 6H9 6 82H9 3 M6 12 20H10 P1.4 | 15
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Série MHSH3

Dimensions: Poussoir/modeéle vérin

(mm)

MHSH3-32DA a 80DA

M5
Orifice du poussoir en tige rentrée)
FX

(Orifice du poussoir en tige sortie)

prof. UD
Poussoir en tige sortie ZF
Poussoir en tige rentrée ZG 3-UC w
3
o
[ N
ﬂj ==
dl
1| '@' Wwiwlo
B = = é — 0@ @
r [SERSIES]
olw T
N[N
Q
ZJ
oVA, prof. VB
AH | ZH, prof. ZI
AJ AG
(AF)

Position de la rainure de montage du détecteur du poussoir (2 positions)

MHSH3-32DA MHSH3-40DA MHSH3-50DA
\\ &
3
| Nl s
HH
@ ® 3 L .
©| ® ‘ ©
5 ~| o 3 -
[ 0| o [
12 N @ 3
fe}
12 <6_>
16
MHSH3-63DA MHSH3-80DA
b
[9)
& \
thick 322
\ |
y ; :
o| ~ ~| ©
- 6 - 6
18 21
Note) Pour les dimensions, reportez-vous aux dimensions
de MHSH3-32 a 80D en page 5-191.
(mm)
Modéle AF |AG |AH |AJ |BE BF BG [CC | FX uc UD |UE VA VB |ZD |ZE | ZF |ZG ZH Zl |ZJ
MHSH3-32DA |35 | 26 9 9 |30 32h9 535 | 9.5| 22 M5 10 |55 4H9 4 6 5 (20 |15 M3 6 |35
MHSH3-40DA |36 |27 | 12 9 |38 40h9 615 |13.5 | 26 M5 10 |55 4H9 4 10 8 |21 |16 M5 10 |45
MHSH3-50DA |44 |33 |15 |11 |48 50h9 735 |17.5 | 32 M6 12 |6.6 5H9 5 |12 |10 | 28 |18 M6 12 |5
MHSH3-63DA |48 |35 |18 |13 | 58 60h9 915 |20 | 40 M8 16 |8.6 6H9 6 |16 |14 | 32 |22 M8 16 |7
MHSH3-80DA |58 |45 |20 |13 | 68 70h9 1115125 | 50 M8 16 [8.6 6H9 6 |20 |17 |41 |26 M10 20 |8
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Pince 3 doigts Série MHSH3

Dimensions: poussoir/modeéle vérin (mm)

MHSH3-32DB a 80DB

Prof. UD
FX Poussoir en tige sortie ZF 3-Uuc w
Poussoir en tige rentrée ZG 3
»
[ <
_\.._._ -
B
@' ww o
H = — t-o|mo|o
[SERSYS]
]I N
Sz
oVA, prof. VB
oWC, prof. WD
AH ZH, prof. ZI
AJ AG
(AF)
4 B B B I
w O
m m
e @
AH
AF
MHSH3-32DB, 40DB
Note) Pour les dimensions, reportez-vous aux dimensions
de MHSH3-32 a 80D en page 5-191.
(mm)
Modele AF |AG |AH | AJ | BE BF BG | FX uc UD | UE VA VB wcC WD | ZD | ZE | ZF | ZG
MHSH3-32DB | 18 | — | 9 | 9 | — 32h9 | 535 | 22 M5 10 |55 | 4H9 4 | 20%" |15 | 6 | 5 |20 |15
MHSH3-40DB | 21 | — | 12 9 | — 40h9 615 | 26 M5 10 |55 4H9 4 | 247 |15 |10 | 8 |21 |16
MHSH3-50DB 30 19 | 15 11 48 50h9 735 | 32 M6 12 | 6.6 5H9 5 32 *8" 15 |12 |10 | 28 | 18
MHSH3-63DB 35 | 22 |18 13 | 58 60h9 915 | 40 M8 16 [ 8.6 6H9 6 42 “8" 2 16 | 14 | 32 | 22
MHSH3-80DB | 48 |35 |20 |13 |68 | 70h9 |1115 | 50 M8 16 |86 | 6H9 6 | 52% |2 20 [ 17 |41 |26
Modeéle ZH Z1 ZJ
MHSH3-32DB M3 6 | 35

MHSH3-40DB M5 10 | 45
MHSH3-50DB M6 12 | 5
MHSH3-63DB M8 16 | 7
MHSH3-80DB M10 20 | 8

5-193

O
3



Série MHSH3

Dimensions: trou traversant avec soufflet de protection

(mm)

MHSHJ3-32D a 80D

3-UA, prof. UB

P.CD.R

3-YA, prof. YB

CB | CA

(orifice ouverture doigts)

p

6-TA, prof. TB

Fixation des mors

2 [ u - - **'g
or8 - Ble Q|
<35 ala
T = < |0
Q X O£
- 2|5
- s
Y Ya -
- M N
(orifice fermeture doigts)
AC AD AE
AA
3-0SA, diam. de lamage SB, Prof. de lamage SC (voir coupe SD - SD)
P.CD.R
Position de la rainure de montage du détecteur (2 positions)
MHSHJ3-32D MHSHJ3-40D MHSHJ3-50D
o
7]
(0]
(o))
©
IS
<
(0]
°
;é_ (diam. de lamage SB)
-
<
__1].(3oSA)
Coupe SD - SD
(mm)
Modeéle AA |AC |AD |AE | Al | B CA| CB|DC | DO | EC | EO|FX |HA |HB J K L M NB
MHSHJ3-32D 63 3 24 36 | 54 | 54 95|19 [31.5|355|115| 155] 22 76 | 65 | 20 9 2H9 2 8h9
MHSHJ3-40D 66 3 26 37 | 57 | 62 [105|19 [36 |40 15 19 26 |8 |75 | 21 9 3H9 2 8h9
MHSHJ3-50D 80 3 31 46 | 70 | 74 [11.5|265(42 |48 18 24 32 |103 |88 | 24 |10 4H9 2 10h9
MHSHJ3-63D 91 4 37 50 | 79 | 92 |13 28 |51 59 |23 | 31 40 [125 |106 | 28 |11 6H9 3 12h9
MHSHJ3-80D |108 5 46 57 | 93 [112 |14 31 63 |73 |31 4 50 |158 [130 | 32 |12 8H9 4 14h9
Modgle [o) P Q |R[sA[sB[sc| TA |[TB UA (uB| VA |vB| WA |wB| YA |[YB| zA
MHSHJ3-32D |4.5 M5 11 |44 |42 | 8 7 M4 8 M5 10 4H9 4 34H9 |2 M4 8 | 6H10
MHSHJ3-40D |4.5 M5 12 |52 |42 | 8 7 M4 8 M5 10 4H9 4 42H9 |2 M4 8 | 10H10
MHSHJ3-50D |5 M5 14 |63 |51 | 95| 8 M5 10 M6 12 5H9 5 52H9 |2 M5 10 | 12H10
MHSHJ3-63D |5.5 M5 17 | 78 | 6.6 |11 8 M5 10 M8 16 6H9 6 65H9 |25 M6 12 | 16H10
MHSHJ3-80D |6 Rc1/8 |20 | 98 |6.6 |11 8 M6 12 M8 16 6H9 6 82H9 |3 M6 12 | 20H10
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Pince 3 doigts Série MHSH3

Dimensions: poussoir/modéle vérin avec avec soufflet de protection (mm)

MHSHJ3-32DA a 80DA

M5
Orifice du poussoir en tige rentrée)

(

ZH, prof. taraudage ZI

Poussoir en tige sortie ZF 3-Uc _ Prof. taraudage UD
Poussoir en tige rentrée ZG

1
- =
.

I

11|

|

] \ (
i @ wiw| o
2 T Teeg
olw
N[N
Q
ZJ |
VA, prof. VB %
AH
-]
AJ AG
(Orifice du poussoir en tige sortie) (AF)
Note) Pour les dimensions, reportez-vous aux dimensions de
MHSH3-32 & 80D en page 5-194.
Pour les dimensions de la rainure de montage du détecteur
dans le poussoir, reportez-vous en page 5-192 (MHSH3-32
a 80DA).
(mm)
Modele AF |AG |AH |AJ | BE BF BG |[CC | FX uc ubD VA VB |ZD | ZE | ZF | Z2G ZH Zl | ZJ
MHSHJ3-32DA | 35 | 26 9 9 |30 32h9 535 | 9.5 | 22 M5 10 4H9 4 6 5 | 14 9 M3 6 |35
MHSHJ3-40DA | 36 |27 |12 9 |38 40h9 61.5 [13.5 | 26 M5 10 4H9 4 | 10 8 |15 | 10 M5 10 |45
MHSHJ3-50DA | 44 |33 |15 | 11 | 48 50h9 735 (175 | 32 M6 12 5H9 5 12 |10 [ 21 | 11 M6 12 |5
MHSHJ3-63DA | 48 |35 |18 | 13 | 58 60h9 91.5 |20 40 M8 16 6H9 6 |16 |14 | 24 | 14 M8 16 |7
MHSHJ3-80DA | 58 |45 |20 |13 | 68 70h9 1115 |25 50 M8 16 6H9 6 |20 |17 | 31 | 16 M10 20 |8

O
3
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Série MHSH3

Dimensions: poussoir/modéle ressort avec soufflet de protection (mm)

MHSHJ3-32DB a 80DB

Prof. UD

ZH, prof. ZI

FX Poussoir en tige sortie ZF 3-uc
Poussoir en tige rentrée ZG

3-0UE

J

I

| (\ =

o

I

I

I

f
oBE
oBF
oBG

oZD
ZE

zJ

oVA, prof. VB

oWC, prof. WD

AH

AJ AG
(AF)

oBF
l 28"
oBG

AH

| AF
L MHSHJ3-32DB, 40DB

- - - —

Note) Pour les dimensions, reportez-vous aux
dimensions de MHSH3-32 a 80D en page 5-194.

(mm)
Modéle AF |AG [AH | AJ | BE BF BG | FX uc uD | UE VA VB wc WD | ZD | ZE | ZF
MHSHJ3-32DB |18 | — | 9 | 9 | — 32h9 | 535 | 22 M5 10 | 55 4H9 4 | 20" |15| 6 | 5 | 14
MHSHJ3-40DB | 21 | — | 12 9 | — 40h9 615 | 26 M5 10 |55 4H9 4 | 247" |15 |10 | 8 | 15
MHSHJ3-50DB | 30 | 19 [15 | 11 |48 | 50h9 | 735 | 32 M6 12 | 6.6 5H9 5 [ 32% |15 [12 [ 10 | 21
MHSHJ3-63DB | 35 |22 |18 | 13 |58 | 60h9 | 915 | 40 M8 16 | 8.6 6H9 6 |42 |2 16 | 14 | 24
MHSHJ3-80DB | 48 |35 |20 | 13 | 68 70n9 | 1115 | 50 M8 16 | 8.6 6H9 6 | 527 |2 20 | 17 | 31
Modéle 2G ZH 2 |2
MHSHJ3-32DB | 9 M3 6 |35

MHSHJ3-40DB | 10 M5 10 | 45
MHSHJ3-50DB | 11 M6 12 | 5
MHSHJ3-63DB | 14 M8 16 |7
MHSHJ3-80DB | 16 M10 20 |8
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Pince
3 doigts

sl Série MIHSL3
aralléele
2icle o Serie
016, 020, 025, 632, 040, 350, 063, 80, o100, o125
Pour passer commande

Alésage
016 a 025 MHSL 3 —20/ D1M9N

Modeéle a course Iongue

lNombre de détecteurs

- 2 pcs.
Nombre de dmgt ) 1 pc.
d0| ts < .
g Modéle de détecteur
Alésage du vérin | - [Sans détecteur magn. (détection intégrée) |
16 16mm
20 | 20mm e Type
25 | 25mm | D [ Double effet |
Détecteurs compatibles
e Réf. du détecteur Long. de cable (m)*
Fonction | Connexion Cablage ension d'alim. IR Connecteur cat
Type spéciale Slectrique LED (Sortie) Connexion électrique 0..5 1 3 5 précablé Application
cc CA| Pem. Axiale | (Nil) (M) L) 2)
3-fils(NPN) 5V, 12V MINV M9N [ ] [ ] [ J O O Gircuit
— 3-fils(PNP) M9PV | M9P ® ® [J O O cl
% 2-fils 12V M9BV M9B [ J [ J [ ] O O —
§ | Indication 3-fils(NPN) MONWV | MONW [ ] [ ] [ ] O O Gircuit )
2 |dagnostaue | Finoye | oui [ anisep) [24v|° " 2V [moPwv|moPW | @ | @ | @ | © o o | e
g visualisation) 2-fils 12V M9BWV| M9BW [ ] [ ] [ ] O (@) —
8 | Resistant 3-fils(NPN) SV 12V MONAV**| MONA**| O O ® O O Gireuit
(‘;’j"}ﬁ;“e 3-fils(PNP) ' MIPAV**| MOPA** | O o) ° &) [@) cl
visualisation) 2-ils 12V M9BAV** | M9BA** | O @] [ ] O O —
#= Des détecteurs résistant a I'eau peuvent étre montés sur les modeéles ci-dessus, dans ces cas précis, SMC ne garantit pas la résistance a I'eau.
# Longueur de cable: 0.5m - (Exemple) MON # Les détecteurs marqués d'un "O" sont fabriqués sur commande.
3m.. L (Exemple) MONL
5m.. Z (Exemple) Y59AZ

Note 1) Lors de l'utilisation d'un modéle a double visualisation, veuillez paramétrer les réglages de maniére a ce que l'indicateur soit allumé en rouge afin d'assurer la détection a la correcte position de la pince a serrage.

Alésage

kP Rari MHSL 3 50 |D-Y59A

N lNombre de détecteurs
Modéle a course longue
- 2 pcs.
Nombre de doigts S 1pc
[3 | 3doigts | n " pos.
i . Détecteur
Alésage du verin | - [Sans détecteur magn. (détection intégrée) |
32 | 32mm ¢ Type
40 | 40mm | D [ Double effet
Symbole 50 | 50mm
E— 63 | 63mm ¢ Taraudage
! 80 | 80mm Symbole| Type Taille
100 | 100mm Nil Taraudage M| 032 a 963
125 | 125mm Rc
B B TN NPT |080a 0125
TF G
Détecteurs compatibles
. ) X o Réf. du détecteur Long. de cable (m)*
Type :;2352 ‘;‘I’e"c’:ﬁgfe" LED ?gg'r:g;e Tensiondalim. 7 nexion électrique | 0.5 1 3 5 Cg:‘;;ﬁ:;“’ Application
GG CA| Perp. Axiale (Nil) (M) L 2)
3-fils(NPN) SV 12V MINV | M9N [J [ ) O O Cireuit
— 3-fils(PNP) ’ MOPV | M9P o [ [ O @) cl
“g’_ 2-fils 12V M9BV M9B [ ] [ ] [ J ®) O —
£ | Indication 3-fils(NPN) MONWV| MONW | @ [ [ o o Circui )
L) " " § | X V, 12V ircuit X
£ | degnonike | Finoye | Ol [ais(PNP) |24V ° — [mgpwv[mePw | @ | @ [ @ | O 0 o | e
% visualisation) 2-fils 12V M9BWV| M9BW | @ [ [ O o -
3 Résistant 3-fils(NPN) SV 12V MINAV**| MONA**| O O [J O O Circuit
pribvind 3-fils(PNP) ' MIPAV**[MOPA™| O | O | @ | O o c
visualisation) 2-fils 12V MYBAV** | MOBA** O O [ ] O O —
++ Des détecteurs résistant a I'eau peuvent étre montés sur les modeéles ci-dessus, dans ces cas précis, SMC ne garantit pas la résistance a I'eau.

# Longueur de cable: 0.5m...... - (Exemple) M9N # Les détecteurs marqués d'un "O" sont fabriqués sur commande.
. L (Exemple) MONL
Z (Exemple) Y59AZ
Note 1) Lors de l'utilisation d'un modéle a double visualisation, veuillez paramétrer les réglages de maniére a ce que l'indicateur soit allumé en rouge afin d'assurer la détection a la correcte position de la pince a serrage.
Note 2) Lors de la commande de la pince d'air avec interrupteur automatique, les supports de montage des détecteurs sont fournis avec la pince de I'air ayant une taille d'alésage de 032 a 0125.

Lors de la commande du détecteur séparément, la fixation de montage de détecteur (BMG2-012) est requise.
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Série MHSL3

Modeéles et caractéristiques

Modgle MHSL3-16D |MHSL3-20D MHSL3-25D|MHSL3-32D|MHSL3-40D MHSL3-50D |MHSL3-63D |MHSL3-80D|MHSL3-100D MHSL3-125D
Alésage mm 6 | 20 | 25 | 3 | 4 | s0 | e | s | 100 | 125
Fluide Air
Pression d'utilisation MPa 0.2a0.6 ‘ 0.1a0.6
Température d'utilisation C -10 260
Répétitivité mm 0.01
Fréquence d'utilisation maxi c.p.m. 120 ‘ 60 30
Lubrification Sans lubrification
Type Double effet
Effort de maintien N 3 ane|exteme | 14 25 42 74 118 187 | 335 500 | 750 | 1210
pression de 0.5MPa ﬁ,’{éﬁ,e 16 28 47 82 130 204 359 525 780 1,320
Course d'ouverture/fermeture mm (o) 10 10 12 16 20 28 32 40 48 64
Masse g 80 135 180 370 550 930 1,550 2,850 5,500 11,300

Note 1) Valeurs de ¢16 a 925 avec un point de préhension L = 20mm, de 932 a 863 avec un point de préhension L = 30mm et de 080 a 2125 avec
un point de préhension L = 50mm.
Reportez-vous aux pages 5-199 a 5-201 pour I'effort de maintien de chaque position.

Note 2) Valeurs du @ d'ouverture et de fermeture pour les pieces en prise externe.

Construction

Fermée Ouverte

®

1/
7 ——1

A

Nomenclature

Rep.| Désignation Matiére Remarques Rep. Désignation Matiére Remarques
1 |Corps Alliage d'aluminium Anodisé dur 8 Aimant Caoutchouc synthétique
2 |Piston Alliage d'aluminium Anodisé dur 9 Circlip de type C Acier Nickelé
3 |Came Acier Traitement thermique 10 | Joint de piston NBR
4 |Doigt Acier Traitement thermique 11 | Joint de tige NBR
5 |Obturateur Alliage d'aluminium Anodisé dur 12 | Joint NBR
6 |Plaque d'extrémité Acier inox 13 | Joint NBR
7 |Vis du piston Acier inox

Piéces de rechange/kit de joints

Réf. kit
MHSL3-16D [MHSL3-20D |MHSL3-25D |MHSL3-32D |MHSL3-40D |MHSL3-50D |MHSL3-63D |MHSL3-80D [MHSL3-100D [MHSL3-125D

Contenu

Un kit contient les rep. suivants

MHSL16-PS |MHSL20-PS | MHSL25-PS |MHSL32-PS |MHSL40-PS |MHSL50-PS |MHSL63-PS |MHSL80-PS |MHSL100-PS [MHSL125-PS 10 11. 12 et 13

x Chaque kit contient les rep. 10, 11, 12 et 13 et peuvent étre commandés en utilisant la référence de I'alésage correspondant.

5-198 sMC
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Pince 3 doigts Série MHSL3

. ' .

Point d'appui

« Le point d'appui approprié doit étre choisi en fonction de la piéce et de la Point d'appui Point d'appui
pression d'utilisation. La distance au point d'appui L doit impérativement

étre maintenue dans les limites des diagrammes ci-dessous. —_—

+ Si le point d'appui est au dehors des limites permises, la charge en porte
a faux exerce un effort trop important sur les doigts et leur guide causant : I ™
T

un jeu excessif et une usure prematurée.

T U

N N

L
Prise externe Prise interne
.. L: bras de levier
Effort de maintien
+ Les efforts de maintien donnés dans les Pri t Pri int
diagrammes sont obtenus lorsque les 3 doigts rise externe rise interne
sont en contact avec la piece a prendre. Il est
recommandé de choisir un modéle de pince MHSL3-16D MHSL3-16D
développant un effort de maintien 10 a 20 fois o5 o5 [
supérieure a la masse de l'objet. Si des . ‘ ‘
accélérations ou décélérations ou blocage de 20 [=—|_ Rression 0.6MPa
mouvement sont possibles pendant le 20 ——[Pression 0.6MPa z . \
) . . s > ~—__0.5MPa
déplacement, prévoir une réserve de sécurité < —
) ) c 0.5MPa 2 45
suppplémentaire. o 15 E ‘
= T ————1_ 0.4MPa
g | 0.4MPa £ 0
10 ‘ 8 — 0.3MPa
§ ~—1_0.3MPa . g I
5 0.2MPa — £ s 0.2MPa
i — T —
F
0 5 10 15 20 25 30 0 5 10 15 20 25 30
+ Bras de levier L mm Bras de levier L mm
F F
MHSL3-20D MHSL3-20D
[ [ [ 20 1 1 ]
35 ~~_Pression 0.6MPa stwn 0.6MPa
30 ~ | 35 i
: ~~—__oswra s [T~ osMPa
] Prise externe \ z 25 o z ~~
S i $ 25 0.4MPa
B (0]
2 20 0.4MPa E ——
T | ‘T 20 0.3MPa
€ 15 0.3MPa £ R —
§ o e ﬁ I T
s ———0.2MPa S10 — —
w L
5 5
0 5 10 15 20 25 30 35 0 5 10 15 20 25 30 35
Bras de levier L mm Bras de levier L mm
MHSL3-25D MHSL3-25D
] Prise interne \ 60 < } } ;g ~ \ | 1]
\ Pression 0.6MPa \Q’essnon 0.6MPa
50 < ™~ | 5 ~ ‘
1N: erTwror? 0.102kgf > \ 0.5MPa %MPa
1MPa: environ. 10.2kgf/cm? - 40 — \ Z 40 ~
[0}
2 [~ o.auPa 5§ ~0.4MPa
'g %0 \\ § 30 =
©
] [~ 0.3MPa £ ~03MPa
° 20 — | —~ 220 2
S ———_0.2MPa S ——___0.2MPa
w10 £ 10
w
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Bras de levier L mm Bras de levier L mm

SVC 5-199
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Série MHSL3

Effort de maintien

+ Les efforts de maintien donnés dans les
diagrammes sont obtenus lorsque les 3 doigts
sont en contact avec la piece a prendre. Il est
recommandé de choisir un modele de pince
développant un effort de maintien 10 a 20 fois
supérieure a la masse de l'objet. Si des
accélérations ou décélérations ou blocage de
mouvement sont possibles pendant e
déplacement, prévoir une réserve de sécurité
suppplémentaire.

F

|
M

Prise externe \

Prise interne \

1N: environ 0.102kgf
1MPa: environ 10.2kgf/cm?

5-200

Prise externe

Prise interne

MHSL3-32D
[ [
100 ——— Pression 0.6MPa
= 80 0.5MPa
5 T
% 60 — 0.4MPa
£ 0.3MPa
(0] t—
-_g 40 T —
5 0.2MPa
& I
w
20 0.1MPa
0 10 20 30 40 50

Bras de levier L mm

T T
120 .
—~| Press‘lon 0.6MPa
100 1
z —~—~—__0.5MPa
5 8 T
b= —10__ 0.4MPa
g 60 0.3MP.
b a
3 T -
5 40 0.2MPa
=
i [
20 0.1MPa
0 10 20 30 40 50

Bras de levier L mm

Bras de levier L mm

200
=160 Pression 0.6MPa |
& ~
E120 — 0.5MPa ||
©

|

£ g e e
3 e0 0.3MPa
T
ke 02MPa | | —
w

40 0.1MPa

0 10 20 30 40 50

200
> I~ Pression 0.6MPa
160 S
5 ——
2 [~——_05MPa
E 120 \\ o 21MPa
3 D —
S g0 0.3MPa
L -
= L | 0.2MPa
T
40 0.1MPa
0 10 20 30 40

Bras de levier L mm

MHSL3-50D

350

300
= ~_ Pression 0.6MPa
£ 200 — 0.5MPa
E ~ |
§ 150 [ 03P ~|_ 0.4MPa
E 100 — 0.2MPa ———
w R

50 _0.‘1MPT

0 10 20 30 40 50 60 70

Bras de levier L mm

350
300
i250 — P ion 0.6MP:
ression 0.6MPa
€200 =1
G ~—__0.5MPa
£ L~ —~ I ||
2" [ 0.3MPa ——-0:4MPa
= [—
S100 "o2mPa
h —
50 -0.1MPa
0 10 20 30 40 50 60 70
Bras de levier L mm
500
400 Pression 0.6MPa | |
z
5., \\O.?MPa
£ ——___0.4MPa
€
gZOO 0.3MPa
é | 0.2MPa
100 0.1MPa
0 20 40 60 80 100

Bras de levier L mm

—
Pression 0.6MPa
_ 400 = |
- ~——1__0.5MPa
[0}
2 300
§ ——__04mPa
8 200 =0.3MPa
:é | 0.20Pa
I 100 0.1MPa
0 20 40 60 80 100

Bras de levier L mm

O
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Pince 3 doigts Série MHSL3

Prise externe

Prise interne

MHSL3-80D
700 ! !
~—~—_| Pression 0.6MPa
600 |
z BN
500 — 0.5MPa
g —t—
€ ————__0.4MPa
‘g 400
£ T
® 300 ——1  03MPa
= T
S 200 0.2MPa
pim
100 0.1MPa
0 20 40 60 80
Bras de levier L mm
MHSL3-100D
1,000 ! ! !
Pression 0.6MPa
800 \\
z
c \\O.SMPa
2 T~ |
560 0.4MPa ||
8 400 E— 0.3MPa __|
5 —— e
— L a
i 200 —r—
T

0 20 40 60 80 100
Bras de levier L mm

MHSL3-125D
1,800 | | |
1,600 : i
’ ~~_ Pression 0.6MPa
1,400 —~ |
’ — [ |
— 0.5MPa
Z1,200 2
21,000 — 0.4MPa -—
g iy
£ 800 0.3MPa |
E -
C 6o ———1 | o0.2MPa
o I —
£ 400 T
w 0.1MPa
200 T

0 20 40 60 80 100 120
Bras de levier L mm

|
700 -
~~—_|Pression 0.6MPa
600 \\!
z 0.5MPa
q‘:) 500 \\g\
= 0.4MPa
£ 400 —,
£ — | 0.3MPa
£ 300 :
£ | 02MPa
£ 200 :
. 0.1MPa
100 |
0 20 40 60 80
Bras de levier L mm
T 1]
1,000 ~_Pression 0.6MPa
I~
i 800 Qmpa
€ 600 0.4MPa ——
g 0.3MPa L
3
400 0.2MPa ~
2 D
L —
200 0.1MPa
L1
0 20 40 60 80 100
Bras de levier L mm
1,800 i i i
1,600 —— _ Pression 0.6MPa
1400 !
[~~~ 0.5MPa
1,200 ] t
= — 0.4MPa
-£1,000
£ 800 = 0.3MPa —|
©
5 600 ——1 0.2MPs —
]
400 — 0.1MPa
200 | |

0 20 40 60 80 100 120
Bras de levier L mm

O
3
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Série MHSL3

Dimensions (mm)

MHSL3-16D a 25D

6 X M3 prof. TB

(fixation des mors)
225 oWA prof. 1.5 (AA) 3-gSA, diam. de lamage SB,
3-UA Prof. 6 3 AB Prof. de lamage SC
P.C.D.R
e T
T o
2E P
31 | <
? =5
] ’ 88
= QO
<! 2|5
-l r—— le) I;'_-,
2 . AD NB
e 1 NA
o H G BD
cB 7 P
ﬁ (orifice ouverture doigts)
N
&5 :
(orifice fermeture doigts)
Position de la rainure de montage du détecteur (2 positions) Dimensions du lamage des trous de fixation
MHSL3-16D MHSL3-20D, 25D MHSL3-16D

Dimensions entre ( ) concernent 025

Note) La configuration du lamage varie uniquement selon la
distance entre le trou de fixation et les rainures de
montage du détecteur. (016 et 820 uniq.)

(mm)

Modele AA |AB |AD |BA (BB |BC |BD (CB DO [ DC | EO | EC FX FY Fz G H 1 J K NA NB
MHSL3-16D 43.5140.5| 28 30 40 | 30.6| 12 | 14 23.5(18.5|13.5 8.5|125 | 11 3 |305|7 4 10 4 8 5h9
MHSL3-20D 46 43 29 36 45 | 36.6| 16 |14 26 21 14 9 145 |13 3 [32 8 4 12 5) 11 6h9
MHSL3-25D 49 46 315 | 42 52 (426 | 19 [16.5 |30 24 16 10 17 145 5 342 |78 | 45 14 6 13 6h9

Modéle NC (o] P Q R SA |SB | SC | TB UA VA VB WA XA XB
MHSL3-16D 5 2 M3 6 25 3.4 | 6.5 5 5 M3 2H9 2 17H9 2H9 2
MHSL3-20D 7 2.5 M5 7 29 34 | 65 8 6 M3 2H9 2 21H9 2H9 2
MHSL3-25D 7 3 M5 8 34 45 | 8 8 6 M4 3H9 3 26H9 3H9 3

r
5-202 & SNC



Pince 3 doigts Série MHSL3

(mm)

MHSL3-32D a 80D

3-UA prof. UB

3-0SA, diam. de lamage SB, Prof. de lamage SC

P.CD.R

6-TA prof. TB

—| ¢
=h\

AC (;\ABA) > Fixation des mors
=
| 3
212 —— © 6;
< %)
gg [ 2|8
e :
Xy % )
i i —. oL
|
M
JL, AD NB| | |
H G NA
BD
CB CA P

(orifice ouverture doigts)

]

(orifice fermeture doigts)

Position de la rainure de montage du détecteur (4 positions)

Dimensions du lamage des trous de fixation

MHSL3-32D
) ﬁx L
S p 1]
de\'a@"’ N '// \\.
%?’Q‘o\\\"“a 4
e el
@
Position de la rainure de montage du détecteur Note) La configuration de lamagevarie uniquement selon
la distance entre le trou de fixation et les rainures de
montage
du détecteur. (232 uniq.)
(mm)
Modéle AA | AB | AC |AD |BA | BB | BC BD CA |[CB |DO |[DC |EO |EC |FX |FY |FZ | G H 1 J K
MHSL3-32D 58 55 3 [355 | 52 72 | 526 | 24 8 |20 |42 |34 |22 |14 |22 |195 | 5 [39.6 |10.4 5 |20 9
MHSL3-40D 64 61 3 |385 | 62 82 | 62.6 | 30 9 |22 |475 |375 265 |16.5 [26.5 |235 | 6 [425 |13.5 7 |21 9
MHSL3-50D 775 745| 3 [465 | 70 [ 104 | 70.6 | 32 9 |29 60 |46 (36 |22 [31 |28 6 [51.3 |[17.7 8 | 24 10
MHSL3-63D 89 85 4 |51 86 | 120 | 86.6 | 40 12 |380.5 |70 |54 |42 |26 |38 |345 | 7 |585 [195| 10 | 28 11
MHSL3-80D [116 [111 5 |70 106 | 140 [106.6 | 50 14 |37.5 |80.5 |60.5 |48.5 [28.5 |47.5 (435 | 8 |785 [235 | 11 | 32 12
Modele L M NA NB NC | O P Q R [SA |SB | SC TA TB UA UB VA VB
MHSL3-32D 2H9 2 16 8h9 10 |45 M5 11 44 | 45 8 8 M4 8 M4 6 3H9 3
MHSL3-40D 3H9 2 18 8h9 10 | 45 M5 12 | 53 | 5.5 95| 95 M4 8 M5 10 4H9 4
MHSL3-50D 4H9 2 20 10h9 12 |5 M5 14 | 62 | 5.5 95| 95 M5 10 M5 10 4H9 4
MHSL3-63D 6H9 3 26 12h9 14 |55 M5 17 | 76 | 6.6 |11 17 M5 10 M6 12 5H9 5
MHSL3-80D 8H9 4 30 14h9 16 | 6 Rc 1/8 20 | 95 |66 |11 23 M6 12 M6 12 6H9 6
Modeéle WA WB XA XB | Y
MHSL3-32D 34H9 2 3H9 3 |6
MHSL3-40D 42H9 2 4H9 4 |8
MHSL3-50D 52H9 2 4H9 4 |7
MHSL3-63D 65H9 2.5 5H9 5 |75
MHSL3-80D 82H9 3 6H9 6 |9
Z;SNC 5-203



Série MHSL3

Dimensions (mm)

MHSL3-100D, 125D

3-0SA, diam. de lamage SB, Prof. de lamage SC

P.C.D.R
2 oWA prof. WB o 6-TA prof. TB
prot. AC AB (fixation des mors)
P s -
— - § Nz
ale S 7 \e c
HE S 5%, 518
Sl | @0 y Y0l £l
¥ g|E
/N~ 2| @
S § M Gy QL
M _| NB
3-UA Prof. taraudage 6 UB I . AD NA
P.CD.R H G BD
CB CA P
(orifice ouverture doigts)
P
(orifice fermeture doigts)
MHSL3-100D MHSL3-125D

(mm)
Modeéle AA |AB |[AC |AD |BA |BB |BC |BD |[CA [CB |DO |DC |[EO |[EC |FX |FY |FZ | G H I J K
MHSL3-100D [135 [ 129 | 6 78 |134 | 184 1346 | 56 | 18 |44.5 |103 | 79 | 65 | 41 | 59 | 54 10 | 86 | 31 14 | 38 | 15
MHSL3-125D |175 | 167 | 8 102 |166 | 234 [166.6| 66 | 24 |54 132 | 100 | 80 [ 48 |74 |68 |12 |112 | 43 | 17 | 52 | 21
Modeéle L M | NA NB NC | O P Q R |SA [SB |SC TA TB UA uB VA
MHSL3-100D 8H9 4 37 18h9 21 75 | Rc1/4 23 | 118 9 |14 31 M8 16 M8 16 8H9
MHSL3-125D 10H9 6 43 22h9 25 [10.5 | Rc3/8 31 [148 | 11 [175 | 32 M10 20 M10 20 10H9

Modele VB WA wWB XA XB
MHSL3-100D 6 102H9 4 8H9 6
MHSL3-125D 8 130H9 6 10H9 8

O
3
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Pince

4 doigts
; °Sa“f;.*.‘géi§ série MHS4

216, 020, 025, 632, 040, 350, 063

Pour passer commande

Alésage

A ENPER MHS 4 —20) D—M9ON

Nombre de dmgtI lNombre :e détecteurs
o pcs.
[4 ] 4doigts | - s Tpc.

Alésage du vérin [D_[Double effet | Modele de détecteur

;g ;g$2 | - [Sans détecteur magn. (détection intégrée) |
25 25mm
Détecteurs compatibles
. - Réf. du détecteur Long. de cable (m)*
Type Zgzg:l’g Z‘I’e"m"s:f: LED ?é’g:;g)e Tension dalim. Connexion électrique | 0.5 1 3 5 C:?;:eéc;leéur Application
cc CA| Perp. Axiale | (Nil) (M) (8] 2)
3-fils(NPN) 5V, 12V MONV M9N [ J [ J [ J O O Gircuit
— 3-fils(PNP) MOPV | M9P [ J [ J [ J O O Cl
% 2-fils 12V M9BV M9B [ J [ J [ J O O —
E dilan;ri%ittiil‘)q?m - ) 3-fils(NPN) 5V 12V MINWV| MONW [ J [ J [ J ©) O Circut | Relais
= | (doudle Filnoye | Oui | 3ils(PNP) |24 V|~ — |[M9PWV| MOPW | @ ° ° ) o Cl | apr
B | visualisation) 2-fils 12V M9BWV| M9BW [J (] [J O O -
b3 Resistant 3-fils(NPN) sV 12V MONAV**| MONA*™* | O O ® O O Gircuit
Py 3-fils(PNP) ’ M9PAV**[MOPA*™*| O o) D O o c
visualisation) 2-fils 12V M9BAV**| MOBA** | O (@] [ ] O O —
=+ Des détecteurs résistant a I'eau peuvent étre montés sur les modéles ci-dessus, dans ces cas précis, SMC ne garantit pas la résistance a I'eau.
# Longueur de céble: - (Exemple) MON # Les détecteurs marqués d'un "O" sont fabriqués sur commande.

L (Exemple) MONL
Z (Exemple) Y59AZ

Note 1) Lors de ['utilisation d'un modéle & double visualisation, veuillez paramétrer les réglages de maniére a ce que l'indicateur soit allumé en rouge afin d'assurer la détection & la correcte position de la pince a serrage.

Alésage

ok p XX MHS 4 —50, D —|M9N

Nombre de détecteurs
- 2 pes.

Nombre de doigts

:
(2 [ 4doigss | S e

Symbole Alésage du vérin Détecteur
32 | 32mm | - [Sans détecteur magn. (détection intégrée) |
| 40 | 40mm
50 | 50mm e Type
- 63 | 63mm [ D [Double effet |
Détecteurs compatibles
el Réf. du détecteur Long. de cable (m)*
Fonction | Connexion Cablage ension d'alim. — Connecteur oot
Type spéciale | dlectrique | -0 (Sorte) Connexion électrique 0.5 1 3 5 précablé Application
cc CA| Permp. Axiale | (Nil) (M) L )
3-fi|s(NF'N) 5V, 12V MONV M9N (] [ J [ J O O Gircuit
— 3-fils(PNP) M9PV | M9P [ [ J [ J O O cl
% 2-fils 12V M9BV M9B (] [ J [ J O O -
® | Indication 3-fils(NPN) MONWV | MONW o [ ] (] O O Gircui )
2 |di ; . ' 5V,12V rouit | Relais,
5 |CRgnosive | Filnoys | Oul | afis(PNP) |24V — [mopwv| MoPwW | @ ° ® | O ¢ |
2 | visualisation) 2-fils 12V M9BWV| M9BW | @ e | e | O O -
3 | Resistant 3-fils(NPN) MINAV**| MONA**| O O (] ©) O Circuit
al'eau N 5V, 12V oK B Cl
(double 3-fils(PNP) MYPAV**| MOPA O O [ J O O
visualisation) 2-fils 12V M9BAV**|M9BA**| O O ® O o -
=« Des détecteurs résistant a I'eau peuvent étre montés sur les modeles ci-dessus, dans ces cas précis, SMC ne garantit pas la résistance a I'eau.
# Longueur de cable: 0.5m ... - (Exemple) MON # Les détecteurs marqués d'un "O" sont fabriqués sur commande.

3m
5m

L (Exemple) MONL
Z (Exemple) Y59AZ

Note 1) Lors de I'utilisation d'un modéle & double visualisation, veuillez paramétrer les réglages de maniére a ce que l'indicateur soit allumé en rouge afin d'assurer la détection a la correcte position de la pince a serrage.

Note 2) Lors de la commande de la pince d'air avec interrupteur automatique, les supports de montage des détecteurs sont fournis avec la pince de I'air ayant une taille d'alésage de 032 a @63.
Lors de la commande du détecteur séparément, la fixation de montage de détecteur (BMG2-012) est requise.

SvC

O
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Série MHS4

Modeéles et caractéristiques

Modele MHS4-16D |MHS4-20D MHS4-25D |[MHS4-32D [MHS4-40D | MHS4-50D |MHS4-63D
Alésage mm 6 | 20 | 25 | @ 40 50 63
Fluide Air
Pression d'utilisation MPa 0.2a0.6 ‘ 0.120.6
Température d'utilisation C -10a60
Répétitivité mm 0.01
Fréquence d'utilisation maxi c.p.m. 120 ‘ 60
Lubrification Sans lubrification
Type Double effet
Effort de maintien Note) | pPrise externe 10 19 31 55 88 140 251
N a une pression .
de 0.5MPa Prise interne 12 21 35 61 97 153 268
Course d'ouverture/fermeture mm 4 4 6 8 8 12 16
Masse g 66 110 154 300 390 590 1,095
Note) Valeurs de 916 a 925 avec un point de préhension L = 20mm et de 932 a 663 avec un point de préhension L = 30mm.
Reportez-vous au chapitre "Effort de maintien" pour I'effort de maintien de chaque position.
Construction
Fermée Ouverte
o ® @i (/D ©)
\\ ]J
i [ 1 i
l l J |
ANN/74
R ' [ B
®
Nomenclature
Rep.| Désignation Matiere Remarques Rep. Désignation Matiére Remarques
1 |Corps Alliage d'aluminium Anodisé dur 8 | Aimant Caoutchouc synthétique
2 |Piston Alliage d'aluminium Anodisé dur 9 | Circlip de type C Acier Nickelé
3 |Came Acier Traitement thermique 10 | Joint de piston NBR
4 | Doigt Acier Traitement thermique 11 | Joint de tige NBR
5 | Obturateur Alliage d'aluminium Anodisé dur 12 | Joint NBR
6 |Plaque d'extrémité Acier inox 13 | Joint NBR
7 |Vis du piston Acier inox
Pieces de rechange/kit de joints
Reéf. kit c
MHS4-16D MHS4-20D MHS4-25D MHS4-32D MHS4-40D MHS4-50D MHS4-63D ontenu
MHS16-PS MHS20-PS MHS25-PS MHS32-PS MHS40-PS MHS50-PS MHS63-PS L:g kit1°°1”2“2?t1 'gs rep. suivants

* Chaque kit contient les rep. 10, 11, 12 et 13 et peuvent étre commandés en utilisant la référence de I'alésage correspondant.

5-206

O

SvC




Pince 4 doigts Série MHS4

Point d'appui

- Le point d'appui approprié doit étre choisi en fonction de la piéce et de la Point d'appui Point d'appui

pression d'utilisation. La distance au point d'appui L doit impérativement

étre maintenue dans les limites des diagrammes ci-dessous.
+ Si le point d'appui est au dehors des limites permises, la charge en porte
a faux exerce un effort trop important sur les doigts et leur guide causant i sl _ 5
un jeu excessif et une usure prematurée. = o
L L
Prise externe Prise interne

L: distance du point de préhension

Effort de maintien

* Les efforts de maintien donnés dans les . . .
. Prise externe Prise interne
diagrammes sont obtenus lorsque les 3
doigts sont en contact avec la piéce a
prendre. Il est recommandé de choisir un MHS4-16D MHS4-16D
modeéle de pince développant un effort de 15
maintien 10 a 20 fois supérieure a la masse I~ B ‘ q LMP 15 ™~ Pression 0.6MPa _|_|
. . 214 . S a
de l'objet. Si des accélérations ou ression9.51a ~ |
décélérations ou blocage de mouvement 4 \\ 0.5MPa z 0.5MPa
sont possibles pendant le déplacement, S 10 : ‘ &
révoir une réserve de  sécurité = — £ 10 0.4MPa
p ] _ £ — 0.4MPa 3 T
suppplémentaire. IS — £ —~—
) I — 0.3MPa 3 O — 0.3MPa
'f:’ 5 \\h ) S —
o
5 ———J1 | 0.2MPa i ——— | 02MPa
0 5 10 15 20 25 30 0 5 10 15 20 25 30
Bras de levier L mm Bras de levier L mm
MHS4-20D MHS4-20D
30 ‘ ‘ 2 \
T T
~ Pression 0.6MPa \'-‘ression 0.6MPa
=
=z
= — osuea 5 N [~~~ 0.5MPa
= c
= — E —
.é 0.4MPa c %Pa
(0] I
— ko] ——
S — 0.3MPa £ —2.3WPa
£ 10 — L s e YT
ke —_— ] .2MPa
"u] _\\ 0.2MPa \\
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40
Bras de levier L mm Bras de levier L mm
MHS4-25D MHS4-25D
50 ‘ ‘ ‘
~ %0 ! \
Pression 0.6MPa i
20 - ‘ \'-'ressmn ‘O.GMPa
p=4 ~ = 40 i
c ~—~__ 05MPa c - 0.5MPa
2 30 ] — |
£ T € 30 0.4MPa
g ~——{0.4MPa g T~
— —
3 — [0.3mPa 8 20 E— 0.3MPa ||
5 | — oo S| ——1 ool
I L = .
5 10 0.2MPa g 10 |
Prise interne
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40
1N: environ 0.102kgf Bras de levier L mm Bras de levier L mm
1MPa: environ 10.2kgf/cm?2
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Série MHS4

Effort de maintien

+ Les efforts de maintien donnés dans les
diagrammes sont obtenus lorsque les 3
doigts sont en contact avec la piéece a
prendre. Il est recommandé de choisir un
modele de pince développant un effort de
maintien 10 a 20 fois supérieure a la masse
de l'objet. Si des accélérations ou
décélérations ou blocage de mouvement sont
possibles pendant le déplacement, prévoir
une réserve de sécurité suppplémentaire.

Prise interne

1N: environ 0.102kgf
1MPa: environ 10.2kgf/cm?
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Prise externe

Prise interne

75 ~— ‘
Pression 0.6MPa
60 i
\ ‘
z ™ 0.5MPa
[0}
E 45 —— 0.4MPa |
‘©
€ — 0.3MPa
L 30 :
g 0.‘2MPa
= T
w15 0.1MPa T
0 10 20 30 40 50
Bras de levier L mm
125 } } }
\\Pression 0.6MPa
—~ ‘
= 100 ]
- ~—_.  05MPa
Q2
% 75 0.4MPa—|
£ -
) — 0.3MPa
© 50 -
©
S —_ 0.2MPa
L
2 —_— | 0.1MPa
0 10 20 30 40 50
Bras de levier L mm
MHS4-50D
200 i i ‘
\
\\Pression 0.6MPa
= I~ ‘ ‘
150 ] ‘ ‘
5 ~—_05MPa
< \\
= —— 0.4MPa
£ 100 ‘
3 T 0.3MPa
3 —1___|o.
£ —
e} 0.2MPa
5 50
0.1MPa
0 20 40 60
Bras de levier L mm
I I I I
\ \ \ \
[ Pression 0.6MPa
300 — |
=z — 0.5MPa
3
%’ 200 0.4MPa—
€
2 0.3MPa—
:5 100 O.ZIViIPa
w 0.1MPa
0 20 40 60
Bras de levier L mm

T T I
75 ~ Pression 0.6MPa_|
\\ 0.5MPa
=z 60 ‘
c
5 —————_| 0.4MPa
£ 5 ——
g —— | 03MPa
S 30
o — 0.2MPa
o
b 15 0.1MPa——
0 10 20 30 40 50

Bras de levier L mm

I I \
125 Pression 0.6MPa_|
= 100 i
C
% N \\ 0.4MPa
—_—
@ I 0.3MPa
< 50 —
5 — 0.2MPa
w25 = —— 0.1MPa |

0 10 20 30 40 50
Bras de levier L mm

MHS4-50D
\ \ \
2|
00 ~~~._ Pression 0.6MPa
\\
\\
= 150 0.5MPa
c T
2 I
£ \wf
g 100 ——1—0.3MPa
3 ——
e 0.2MPa
S 50 E——
L 0.1MPa
0 20 40 60

Bras de levier L mm

MHS4-63D
\\‘Pri‘szn (;).SMILa
300 |
= T T——105WPa
c [
k) —
% 200 ———— | 0.4MPa
c | | 0.3MPa
3
= 0.2MPa
S 100 ]
w 0.1MPa
0 20 ‘ 4L 60

Bras de levier L mm
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Pince 4 doigts Série MHS4

Dimensions (mm)
16D a 25
MHS4-16D a 25D o
P
(orifice ouverture doigts)
oo &
i}
t o -
SIE
3,2 :
vy [
] 4 —
g | 2 P
g° 1 G (orifice fermeture doigts)
(o)
I
oWA, prof. 1.5 ¢ 2-03.4, diam. de lamage 6.5
AA Prof. de lamage SC
AB RA
]Zf oVA prof. VB
[ ]
@ Aoy /: / EE
: %\1\/\ g C @ o :(?;\\m Malel o <
\/ L I of B 1on®m ek 2/ 2
2 5 —
: AR TR
o vl NS
i |8 E = £
Z@‘t&& 2 X M4 prof. 8 o Q
Fz FY EX (Ouvert DO)
(Fermé DC)
8 X M3 prof. TB
Fixation des mors
Position de la rainure de montage du détecteur (2 positions)
MHS4-16D MHS4-20D MHS4-25D
S

(mm)

Modele AA | AB B CB |[DC (DO |EC |EO | FX | FY | FZ G | J K NA NB (o] P Q
MHS4-16D 35 32 30 11 33 37 13 17 (125 |11 3 25 4 10 4 8 5h9 2 M3 6
MHS4-20D 38 B85 36 13 39 43 15 19 |14.5 |13 3 27 5 12 5 10 6h9 2.5 M5 7
MHS4-25D 40 37 42 15 48 54 20 26 |17 145| 5 28 5 14 6 12 6h9 3 M5 8

Modele RA |RB |SC | TB VA VB WA XA XB
MHS4-16D 18 16 8 5 2H9 2 17H9 2H9 2
MHS4-20D 24 18 95 | 6 2H9 2 21H9 2H9 2
MHS4-25D 26 22 (10 6 3H9 3 26H9 3H9 3
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Série MHS4

Dimensions (mm)

MHS4-32D, 40D

_CB CcA

M5
(orifice ouverture doigts)

)

I
W w LT ‘W
sl T
gl E _—IJ
5 ©
ol
4 (<]
y
-
1
y
M5
I, G (orifice fermeture doigts)
-
2
2-gSA, diam. de lamage SB
AA _ Prof. de lamage 9
3, AB . . PA
OVA, prof. VB [ |

]
==

L @ f N
\\ 1 / / i C B o Z| T TR <zt‘
ol NN L B\
= N N Y g
§ l'/ ! ' \“\ fi/ 09
o 7 ' g y L1 (22}
{ <
% e’( &
Ze\o,ﬁ _ 2UAprof UB
45 | |Q_
FZ FY FX
e, e e ,
oWA, prof. 2 _ (Ouvert DO) N
(Fermé DC)
8 X M4 prof. 8

Fixation des mors

(mm)
Modéle AA |AB | B |[CA |[CB | DC | DO |EC |EO |FX |FY |FZ |G | I J L NA | Q |RA |[RB |SA
MHS4-32D 44 |41 |56 | 8 |16 | 60 | 68 |20 | 28 |23 |205| 5 [305| 6 | 20 2H9 14 | 11 |38 | 25 |45
MHS4-40D 47 | 44 |62 | 9 |17 | 66 | 74 |24 | 32 |265 |235| 6 [32 7 |21 3H9 16 | 12 | 44 | 28 |55

Modeéle SB UA uB VA VB WA XA XB

MHS4-32D 8 M5 10 3H9 3 34H9 3H9

w

IS

MHS4-40D 9.5 M6 12 4H9 4 42H9 4H9
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Pince 4 doigts Série MHS4

(mm)
MHS4-50D, 63D
CB _ CA
M5
(orifice ouverture doigts)
ol &
W |O
£ | o
s G
3|0
oL
b w
-
3
Y
M5
1 G (orifice fermeture doigts)
a L >
.M
4-05.1, diam. de lamage 9.5
RA . AA Prof. de lamage SC
3/5_.<3\5. CA |, AB N ‘ RA
e VA, prof. VB || fi%
/I
/ | N\ T /
/ \ {} /
_ N 1 far\
A\J == @ \J
} I _ 0 m FNEP N fl [l <
y J\ T / 3 B 1 O R A A Z,
= N1 —%4 : : Y\Q\ Q f o
o N u z
o Il 1
a \7'\ W " % ]
< v
) L o) iy
4 X M6 prof. 12 '
20 20 o ‘Q |
Fz FY . FX (Ouvert DO)
oWA, prof. WB (Fermé DC)
8 X M5 prof. 10
Fixation des mors
(mm)
Modele AA | AB | AC B [CA |[cB |DC |DO |EC |[EO | FX | FY | FZ G 1 J K L M NA NB
MHS4-50D 55 52 3 70 9 20 74 86 | 26 | 38 | 31 |28 6 |[37.5 9 | 24 10 4H9 2 18 10h9
MHS4-63D 66 62 4 86 |12 | 22 91 | 107 | 35 | 51 38 |345| 7 |44 11 28 11 6H9 3 24 12h9

Modéle [0) Q [RA |[RB |SC VA VB WA WB XA XB | YC
MHS4-50D 5 14 |52 |34 |12 4H9 4 52H9 2 4H9 4 7
MHS4-63D 55 |17 |66 | 38 | 14 5H9 5 65H9 2.5 5H9 5 7.5

O
3
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série MHS
Exemples de montage du détecteur et

positions de montage

Diverses applications des détecteurs sont possibles en combinant le nombre de détecteurs et les positions de détection.
1) Détection lorsque de la préhension de I'extérieur de la piéce

1. Vérification de la position de 2. Vérification du maintien de la piece 3. Vérification du relachement de la piece
réinitialisation des doigts

Exemple de détection

Position a Doigts Position de Doigts ﬂ]
détecter complétement préhension complétement i1
ouverts d'une piece. fermés J—\:I
. Le détecteur s’active lorsque les doigts | Le détecteur s’active lorsque lors de Lorsqu'une piéce n'est pas maintenue
Etat des se ferment. (LED ON) la préhension d'une piece. (fonctionnement anormal) : le détecteur
détecteurs (LED ON) d'active (LED allumée)
Un petit détecteur
@ | Une posiion, fun des @, @ o L o
O.O | et(3 peuvent éire détectées.
26
SEDeux | 4A ° ° —
o7 |détecteurs |;p
ga: *Deurposiionsde S B — [ ) [ )
O 0.0adpement |S
étre détectées. (o5 o - [ )
Etape 1) —EF Etape 1) Etape 1)
Comment déterminer Ouvrez Position des Doigts ﬁl_’il
la position de montage | complétement | _ — doigts pourla | _ complétement | _ — T
du détecteur les doigts. préhension fermés.
d'une piéce. J—\:I
Sans pression ou a basse Etape 2) Insérez le détecteur dans la rainure de De plus, en cas de raccordement du cable
pression, branchez le | montage de détecteur dans le sens indiqué sur le dans le sens des doigts, l'installation doit
détecteur sur  une | schéma ci-dessous. —==rm=w —» —==—=; Se faire dans la direction indiquée sur le
alimentation, et suivez les E: schéma.
instructions. %

Etape 3) Faites glisser le détecteur Etape 3) Faites glisser le détecteur dans le sens de la fléche jusqu’a ce que la LED
dans le sens de la fleche jusqu’a ce que | s'allume. Déplacez encore le détecteur de 0.3 a 0.5 mm dans le sens de la fleche et
la LED s'allume. fixez-le.

f c— == I

Position ou la LED est activée

Etape 4) Faites glisser le détecteur
dans le sens de la fléche jusqu’a ce que . T—5F ]

la LED s'éteigne.
|

f— 1% f 0.340.5mm

— |

Etape 5) Déplacez le détecteur dans le
sens opposé jusqu’a ce que la LED
s'allume. Déplacez encore le détecteur de Position a fixer ’
0.3 a 0.5 mm au-dela de la position ; —s T
d'allumage de la LED et fixez-le. —== :

— |

Position ou
la LED s'allume,

———— _ir=
| E— Eimy

~—

0.3405mm

Position a
sécuriser
— |

T i

‘

A

Note 1) Il est recommandé que la prise de la piéce se fasse pres du centre de la course des doigts.
Note 2) Lorsque vous tenez une piéce a l'extrémité de la course ouverte/ fermée des doigts, la détection des performances des combinaisons figurant
dans le tableau ci-dessus peut étre limitée, en fonction de I'hystérésis d'un détecteur, etc.
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Caractéristiques des détecteurs Série MHS

Diverses applications des détecteurs sont possibles en combinant le nombre de détecteurs et les positions de détection.
2) Détection lorsque de la préhension de l'intérieur de la piéce

E le de détecti 1. Vérification de la position de 2. Vérification du maintien de la piece | 3. Vérification du relachement de la piece
ZeHpCORCeIecIng réinitialisation des doigts
Position a Position des ]—\ZI Position lorsque Position des
. . — - —] —4—t P ; — - — —t—t —
détecter doigts — de la préhension doigts (—
entiérement j dune piéce entiérement *:J_’tl
fermés ouverts
3 Le détecteur s’active lorsque les doigts | Le détecteur s’active lorsque lors de Lorsqu'une piéce n'est pas maintenue
Et,at des se ferment. (LED ON) la préhension d'une piece. (fonctionnement anormal) : le détecteur
détecteurs (LED ON) d'active (LED allumée)
Un petit détecteur
@  Une position, lun des (1), @ [ ) [ ]
O S| et peuvent élre détectées.
2.9
29 |Demcéereussort| | A ([ -
O | *Deuxpostions de |7
gg , et @ pewvent | S B — [ ) [ ]
QG| Ehredétectes. S
c o — (]
Etape 1) Etape 1) Etape 1) 4121‘\:'
Comment déterminer Doigts 4‘]—\:| Position des Ouvrez
la position de montage complétement I doigts pourla | complétement I
du détecteur fermés. préhension les doigts.
j d'une piéce. *:J_’tl
Sans pression ou a Etape 2) Insérez le détecteur dans la rainure de De plus, en cas de raccordement du
basse pression, branchez | montage de détecteur dans le sens indiqué sur le céble dans le sens des doigts,
le détecteur sur une | schéma ci-dessous. ——rm—a —» ——==—=1 l'installation doit se faire dans la direction

indiquée sur le schéma.

alimentation, et suivez les [:
instructions. %

Etape 3) Faites glisser le détecteur | Etape 3) Faites glisser le détecteur dans le sens de la fléche jusqu’a ce que la LED
dans le sens de la fleche jusqu’a ce que | s'allume.

la LED s'allume. Déplacez encore le
détecteur de 0.3 a4 0.5 mm dans le sens
de la fleche et fixez-le. ——— 3¢ !

Etape 4) Faites glisser le détecteur plus loin dans le sens de la fleche jusqu’a ce que la

Position ou la LED est activée ot
LED s'éteigne.

c T _S= T ’
————————T =00 il
— § f— 13 I
— |
0.3a0.5mm
Position a fixer Etape 5) Faites glisser un détecteur dans le sens opposé, et fixez le détecteur & une
’ distance de 0.3 a 0.5 mm de la position dans laquelle s’allume la LED.
e I
> ’ Position ou la LED
est activée | —
————— 7 2005
-
03405mm . |
Position a fixer ’
£ -0

Note 1) Il est recommandé que la prise de la piece se fasse prés du centre de la course des doigts.
Note 2) Lorsque vous tenez une piece a I'extrémité de la course ouverte/ fermée des doigts, la détection des performances des combinaisons figurant
dans le tableau ci-dessus peut étre limitée, en fonction de I'hystérésis d'un détecteur, etc.
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Hystérésis du détecteur

Les détecteurs ont un effet d'hystérésis similaire a celui des microconmmutateurs. Utilisez le tableau ci-dessous comme référence lors du réglage des

positions des détecteurs, etc.

Position de réinitialisation du détecteur (OFF)

————a

[I_on

Hystérésis

Position d'utilisation du détecteur (ON)

Série MHSLJ/MHSL Série MHSJ/MHSH
(mm) (mm)
Modé/e Hystén?sis (valeur max.) Vo, o Hystéré_sis (valeur max.)
: dé D-M9LI(V) ) o D-M9LI(V)
Pince ectoy, D-MOIW(V) Pince SCtoy, D-M9TIW(V)
pneumatique D-M9LJA (V) pneumatique D-M9CIA(V)
MHS[] MHSJ3
MHSL3" 16D 0.5 MHSH3-16D 0.5
MHS[] MHSJ3
MHsL3 ™ 200 05 MHsH320P 05
MHS[] MHSJ3
MHSL3" 25D 0.5 MHSH3-25D 0.5
MHS[] MHSJ3
MHsL3 ™ 320 06 MHsH3 2P 06
MHS[] MHSJ3
MHSL3" 40D 0.6 MHSH3-40D 0.6
MHS[] MHSJ3
MHsL3" 50P 06 MHsH3 500 06
MHS[] MHSJ3
MHsL3 " 83D 0.6 MHSH3 63D 06
MHS[] MHSJ3
MHsL3" 80P 06 MHsH3 800 06
MHS[]
mHsL3 100D 06 Hystérésis du détecteur
MHS[] . < N
MHsL3 125D 06 Poussoir/modeéle a vérin
(mm)
o, o Hystérésis (valeur max.)
Pince ot %tegy,, D-Y590/Y69C/Y7P(V)
pneumatique D-Y7OW(V)/Y7BA i _@_
|
MHS[] _ _
G et 07 T
MHSO _ Hystérésis
MHSL3 40D 0.5
MHS[J
- 50D 0.5 I
MHSL3 Position dutilisation du détecteur (ON)
MHS[]
MHSL3" 63D 0.5
MHSC Position de réinitialisation du détecteur (OFF)
MHsL3 "~ 80D 05 (mm)
MHS[J -100D 05 Vom Hystérésis (valeur max.)
MHSL3 _ o dé g, D-M9LI(V)
Pince CCloyr D-M9LIW(V)
MHS[I 125D 05 pneumatique D-M9IA(V)
MHSL3 ’
MHSH[3-32DA 0.3
MHSH[I3-40DA 0.3
MHSH[]3-50DA 0.2
Note) La position réelle de montage doit étre ajustée aprés confirmation de la MHSH[13-63DA 0.4
performance du détecteur. MHSHLCI3-80DA 0.3
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Dépassement du détecteur

Le dépassement du détecteur est indiqué dans le tableau ci-dessous.
Référez-vous au tableau pour le montage.

(mm)

Direction de montage
du détecteur sur la

Montage avec cable sur le c6té opposé aux doigts

Trpe de connexion
électrique axiale

Montage avec céable sur le méme coté que les doigts

L
]

‘,I}/pe de connexion
électrique axiale

pince Q N Q
_F
) Type de connexion
Type de connexion électrique perpendiculaire
électrique perpendiculaire
Mod- Cable Connexion axiale Connexion perpendiculaire Connexion axiale Connexion perpendiculaire
S/
Wit % 6, D-M9[] D-M9LIV D-M9[] D-M9LIV
: 2 o H - H -
Pince %Jo‘ Cley, D-MOCIW D-M9[]A D-MOLIWV D-M9[]AV D-MOLIW D-M9[IA D-MOLIWV D-M9[]AV
pneumatique o
Quverts — 1 — — 1 3 _ 1
MHSL-16D Fermés 5 7 3 5 — - — -
Ouverts — — — — — — — _
MHSLCI-20D Fermés 5 7 3 5 — — — —
Ouverts — — — — — 1 — _
MHSLI-25D Fermés 3 5 1 3 — — — —
Quverts — 1 — — — — _ _
MHSL3-16D EEmes 5 7 3 5 — — — —
Ouverts — — — — — — — _
MHSL3-20D ¢ g5 5 7 3 5 - = = -
Ouverts — — — — — — — —
MHSL3-25D —¢or s 3 5 1 3 — — — —
Ouverts — — — — — — — _
MHSL-32D Fermés 55 75 35 5.5 — - — -
Ouverts — — — — — — — _
MHSC-40D Fermés 5 7 3.5 5 — — — —
Ouverts — — — — — — — _
MHSD-50D I Foimes 4.5 6.5 25 4.5 - - - -
Ouverts — — — — — — — _
MHSL-63D Fermés 25 45 0.5 25 — — — -
Ouverts — — — — — — — _
MHS[-80D Earmcs — _ — _ _ — — —
Ouverts — — — — — — — —
MHS-100D Formés — — — — — — — —
t _ _ _ _ _ _ _ _
MHSC-125D S“"ef S
ermés — — — — — — — —
Ouverts — — — — — — — —
MHSL3-32D —¢ a5 55 75 3.5 5.5 — — — —
Ouverts — — — — — — — _
MHSL3-40D —¢oes 5 7 35 5 — — — —
Ouverts — — — — — — — _
MHSL3-50D '—=;rres 45 6.5 25 45 — — - -
Ouverts — — — — — — — —
MHSL3-63D —¢; 125 25 45 0.5 25 — — — —
Ouverts — — — — — — _ _
MHSL3-80D Earmea — — — — — — — —
t _ _ _ _ _ _ _ _
MHSL3-100D S“"ef =
ermés — — — — — — — —
Ouverts — — — — — — — —
MHSL3-125D Formés — — — — — — — —

Note1) Il n'y a pas de dépassement si aucune valeur n'est indiquée dans le tableau.
Note 2) Lors du montage avec cable sur le méme c6té que les doigts, assurez-vous que les mors et les piéces, etc., ne touchent ni les détecteurs ni les cables.
Note 3) La position réelle de montage doit étre ajustée apres confirmation de la performance du détecteur.

O
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Dépassement du détecteur

Le dépassement du détecteur est indiqué dans le tableau ci-dessous.
Référez-vous au tableau pour le montage.

(mm)
Montage avec céable sur le c6té opposé aux doigts Montage avec céable sur le méme c6té que les doigts
T}/pe de connexion L
électrique axiale
L ',I}/pe de connexion
électrique axiale
Direction de montage 1 — —
du détecteur sur la g
pince L Q
F Type de connexion
électrique
Type de connexion perpendiculaire
électrique
perpendiculaire
N Ll
oo Cable Connexion axiale Connexion perpendiculaire Connexion axiale Connexion perpendiculaire
e D-Y590] D-Y69L] D-Y590] D-Y690]
Pince & Cley, D-Y7P D-Y7BA D-Y7PV D-Y7P D-Y7BA D-Y7PV
pneumatique D-Y7OW D-Y7OWV D-Y7OW D-Y7OOWV
Ouverts — — — — 5 _
MHS[-32D Fares 5 9 " — — —
Ouverts - — — — 2.5 —
LD Fermés 5.5 8 4 — — —
Ouverts — — — — — _
MHSEE0R Fermés 5 7.5 3 — — —
Ouverts — — — _ — _
MHS[-63D Faris 3 5 ] — — —
Ouverts — — — — — _
MHS[I-80D Earnes — — — — — —
Ouverts — — — — _ _
MHS[I-100D EaTmES — — — — — —
MHS-125D S“"efts = = - = = -
ermés — — — — — _
Ouverts — — — — — —
MHSL3-32D Earnes 6 9 7 — — —
Ouverts — — — — _ _
MHSL3-40D 2 mas 5.5 8 4 — — —
Ouverts - — — _ — _
MHSL3-50D Farnes 5 75 3 — — —
Ouverts — — — — — _
MHSL3-63D Earnes 3 5 y — — —
Ouverts — — — — _ _
MHSL3-80D Farmas — — — — — —
MHSL3-100D S“"efts = = - = = -
ermés — — — — — _
Ouverts — — — — — _
MHSL3-125D Earnes — — — — — —

Note1) Il n'y a pas de dépassement si aucune valeur n'est indiquée dans le tableau.
Note 2) Lors du montage avec céble sur le méme c6té que les doigts, assurez-vous que les mors et les piéces, etc., ne touchent ni les détecteurs ni les cébles.
Note 3) La position réelle de montage doit étre ajustée apres confirmation de la performance du détecteur.
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Dépassement du détecteur

Le dépassement du détecteur est indiqué dans le tableau ci-dessous.
Référez-vous au tableau pour le montage.

(mm)
Type de Cable Connexion axiale Connexion perpendiculaire
= —— connexion e
. . s, D-M9L[J D-M9LIV
! électrique Clocy, D-M9[JA D-M9LCIAV
—F——  axiale ST eur | D-MOCIW D-MOIWV
L MHSJ3 _;gp | Ouverts 4 -
MHSH3 Fermés 5.5 7.5 35 5.5
| - MHSJ3 -20D OuveI:tS 4 —
=T MHSH3 Fermés 5 7 3 5
i MHSJ3 5p | Ouverts - 3 - -
MHSH3 Fermés 5 7 3 5
" F . MHSJ3 Ouverts — 1 — —
Type de connexion -32D p
électrique MHSH3 Fermés 4.5 6.5 25 45
perpendiculaire MHSJ3 -40D Ouverts — — — —
MHSH3 Fermés 3 5 1 3
Ouverts — — — _
MHSJ3 -50D '
MHSH3 Fermés 1.5 3.5 — 1.5
Ouvert: — — — _
o L MHSH3 Fermés — 2 _ _
MHSJ3 Ouverts — - — —
-80D
MHSH3 Fermés — 1 — —
Note 1) Indique le dépassement a partir de la surface de montage F. Il n’y a pas de dépassement a partir du c6té des doigts.
Note 2) Il n'y a pas de dépassement si aucune valeur n'est indiquée dans le tableau.
Note 3) Lors du montage avec cable sur le méme c6té que les doigts, assurez-vous que les mors et les piéces, etc., ne touchent ni les détecteurs ni les cables.
Note 4) La position réelle de montage doit étre ajustée apres confirmation de la performance du détecteur.

Dépassement de I’extrémité du corps du poussoir (P)

Le dépassement du détecteur I'extrémité du corps du poussoir (P) est indiqué au tableau ci-dessous.
Utilisez ce tableau comme référence lors du montage.

Poussoir/modeéle a vérin

(mm)
Type de o Cable Connexion axiale Connexion perpendiculaire
connexion > Sle g
slectri ; % € 0 D-M9[] D-M9LIV
électrique axiale f & Slg, H H
q Pince 175&%' Cloyr | D-MOCIW D-M9[JA D-MOCIWV D-M9[JAV
pneumatique £
Etendus 4 2 2 4
MHSH[I-32DA = =
L Rétractés 9 7 7 9
— >
- Etendus 3 — 1 3
@ MHSHL[I-40DA — =
Rétractés 8 6 6 8
Etendus — — _ _
MHSH[I-50DA = =
Rétractés 7.5 55 55 7.5
Etendus — _ _ _
Type de connexion MHSHLI-63DA Rétractés 7 5 5 7
électrique >
perpendiculaire MHSHCI-80DA Etendus — — — —
Rétractés 4 2 2 4
L
Note) La position réelle de montage doit étre ajustée apres confirmation de la performance du détecteur.
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Série MHS

Montage du détecteur

Modéles compatibles :
MHS2-16, 20, 25
MHS3-16, 20, 25
MHSJ3-16, 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80
MHSH3-16, 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80
MHSH3-A32, 40, 50, 63, 80
MHSL3-16, 20, 25
MHS4-16, 20, 25

Installez le détecteur dans la rainure d'installation suivant le sens indiqué
dans la figure ci-dessous.

Aprés avoir réglé la position, serrez la vis de blocage du détecteur avec
un tournevis plat d'horloger.

Tournevis plat d'horloger

Vis de montage du détecteur
M2.5 x 4L

Détecteur
Note) Utilisez un tournevis avec un manche de 5 a 6 mm de diamétre

pour serrer la vis de blocage du détecteur. Le couple de serrage
doit étre d’environ 0.05 a 0.15 N-m.
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Modéles compatibles :
MHS2-32, 40, 50, 63
MHS3-32, 40, 50, 63, 80, 100, 125
MHSL3-32, 40, 50, 63, 80, 100, 125
MHS4-32, 40, 50, 63
(1) Installez le détecteur dans la rainure de blocage de la pince tel que
présenté ci-dessous.
(2) Insérez le détecteur dans la rainure d'installation de fixation du détecteur.
(3) Aprés avoir réglé la position de détection, serrez les vis de blocage (M2.5)

attachées au détecteur et fixez-le.
(4) Veillez a changer la position de la détection a I'état (2).

Tournevis plat d'horloger

Vis de montage du détecteur
M2.5 x 4L

Etriers de
détecteur

Détecteur

Réf. de la fixation de montage du détecteur

Modeéle de détecteur Réf. de la fixation de montage du détecteur
D-M9LI(V)
D-M9O[IW(V) BMG2-012
D-M9LIA (V)

Note) Utilisez un tournevis avec un manche de 5 a 6 mm de diamétre
pour serrer la vis de blocage (M2.5) du détecteur.
Le couple de serrage doit étre compris entre 0.05 a 1 N-m. Tournez
de 90° supplémentaires au-dela du point dur.



Caractéristiques des détecteurs Série MHS

Caractéristiques du modeéle résistant a I'huile

MHSL] - D -
MHSJ3 -| Alésage |DF
MHSHCI3 = du vérin DCF
MHSL3 D -

La matiére des joints a été remplacée par une matiére résistante a I'huile
pouvant, ainsi, étre utilisés dans des milieux exposeés a I'huile.

Détecteur

statique [ X°

Caractéristiques
Type Modeéle résistant a I'huile
Alésage mm 16, 20, 25 32, 40, 50, 63, 80, 100, 125
Type Double effet
Fluide Air
Matiére Joints, joints — viton

MHS
Détecteurs | MHSL | D-M9BAL D-Y7BAL
compatibles

MHSJ

D-M9BAL
MHSH

Note 1) Selon le type d'huile de coupe, il est possible ou non d'utiliser les pinces et les
détecteurs. Apres avoir vérifié I'huile de coupe, contactez SMC pour tout
renseignement a ce sujet.

Note 2) Les dimensions sont identiques au modéle standard.

2 Caracteéristiques du modéle résistant aux hautes temp.

MHSO - D
MHSJ3 - Alésage D[ —xa
MHSHO3 - du vérin D]
MHSL3 - D

Les joints et le lubrifiant ont été remplacés par des matieres résistantes
aux hautes températures afin de permettre une utilisation pouvant
atteindre les 100C.

Caractéristiques

Type Modeéle résistant aux hautes températures
Alésage mm 16, 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100, 125
Type Double effet

Fluide Air

Matiere Joints, joints — viton

Note 1) Pas disponible avec détecteurs.
Note 2) Les dimensions sont identiques au modéle standard.
Note 3) Choisissez le Viton (F) ou le caoutchouc en silicone (Si) pour le soufflet.

O
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Conception des mors

Limite de la

largeur du doigts

et de la position
Doigt

Série MHS
Pince: précautions 1

Veuillez lire les consignes avant I'utilisation.

Mors

Insérez un axe dans la
rainure du doigt (tolérance
H9), et réglez la position
dans le sens de la course.

Ouverture
du lamage

Surface de
prise de piéce

Dans le cas de piéces de petits
dimétres, lorsqu'il y a
interférence entre la surface de
prise et la position de la vis,
usinez un lamage dans la
surface de préhension afin
d'insérer correctement la téte de
la vis, comme indiqué dans le
schéma ci-contre.

3. Serrez la plaque sur la tige
du poussoir en respectant
les couples admissibles.

Un serrage insuffisant peut entrainer
des glissements ou des chutes.

Fixation de la plaque du poussoir

sur la tige du poussoir

Fixez la plaque du poussoir ou d'autres piéces
sur le taraudage de la tige du poussoir en
utilisant une vis et serrez en appliquant le
couple de serrage approprié indiqué dans le
tableau ci-dessous.

Taraudage pour
la plaque du poussoir

Série MHSH3 (avec poussoir)

Modéle | Vis CPIPRIEY] | (R AT
MHSHC3-32DA,B | M3 0.6 6

40DAB| M5 28 10

-50DA,B| M6 48 12

-63DA,B| M8 12 16

-80DA,B| M10 24 20
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4. Lors du montage et du
démontage du soufflet,
suivez les instructions
indiquées dans le schémas
ci-dessous.

Montage et démontage du soufflet

<Démontage>

1. Pressez les parties du soufflet et
enlevez l'extrémité du soufflet de la
circonférence du guide.

2. Ensuite, tirez dans le sens des fleches

en retenant les parties M et enlevez-le
des rainures des doigts.

3. Dés que vous avez enlevé le soufflet

des rainures des doigts, tirez dans le
sens des fleches pour le retirer de la
pince.

<Montage>
1. Installez le soufflet dans les rainures
des doigts en procédant de maniére
inverse.
2. Installez I'extrémité du soufflet sur la
circonférence du guide.
Note) Faites attention de ne pas
endommager le soufflet lors de
l'installation ou du démontage.

Enlevez

4

Rainure

T
I
Soufflet de protection

T T
Fwﬁ\

Vue en coupe du soufflet

Enlevez Doigt

O
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5. Lors du montage d'une
pince, serrez bien les vis
dans les limites du couple

de serrage admissibles.
Dépasser le couple de serrage admis-
sible peut provoquer un dysfonc-
tionnement, alors qu'un couple de
serrage insuffisant peut entrainer des
glissements ou la chute de la charge.

Fixation d'une pince

Par trous taraudés

N 22

|
LA |
Bk
LA P,
Série MHS2
Modeéle Vis Coupl(’a\‘g:xi Prof.td(::‘i_ls) maxil
MHS2- 16D M4 2.1 8
20D M4 21 8
25D M4 2.1 8
32D M5 4.3 10
40D M6 7.3 12
50D M6 7.3 12
63D M6 7.3 12
Séries MHS3, MHSL3
Modele |  Vis o
MHS3- 16D M3 0.88 6
MHSL3- 20D M3 0.88 6
25D M4 1.6 6
32D M4 1.6 6
40D M5 4.3 10
50D M5 4.3 10
63D M6 7.3 12
80D M6 7.3 12
100D M8 18 16
125D M10 36 20
Série MHS4
Modéle Vis Cou,;\)llgmmaxi Prof.{d(;\:i]s)maxi
MHS4- 16D M4 2.1 8
20D M4 241 8
25D M4 2.1 8
32D M5 4.3 10
40D M6 7.3 12
50D M6 7.3 12
63D M6 7.3 12




Série MHS
Pince: précautions 2

Veuillez lire les consignes avant I'utilisation.

Fixation d'une pince

Par trous taraudés

~

7/

/1

i

ar trous traversants

e

Note) Lors de la fixation par trous traversants pour
les séries MHSJ3 et MHSHJ3, enlevez
d'abord le soufflet, procédez au montage et
ensuite, réinstallez le soufflet. Reportez-vous
en page 5-216 pour le montage et le
démontage du soulfflet.

P !
Séries MHSJ3, MHSH3 + Série MHS2 . Séries MHSJ3, MHSH3
Modele Vis | Seragemaxi | Msmax || Modele Vis et Modéle Vis e
MHSJ3 . | MHS2-16D M3 0.88 ' | MHSJ3
-16D ! ! -16D M3 0.88
mHsHa 0| M 21 ® | 20D M3 0.88 | | MHSH3
MHSJ3 : 25D M3 0.88 " | MHSJ3
’ M4 ‘ . M3 .
MHsH3 20D 21 8 3 32D M4 21 " | MHsH320P 0.88
MHSJ3 | 40D M5 43 i | MHSJ3
-25D M4 | i -25D 0.88
MHSH3 21 8 ; 50D M5 43 " | MHSH3 M3
M4 ] 8 1 43 |
nl\::g‘lj-l:?;'sm M5 2 ; 10 : S0 Lo | m:g‘lj_l%-szo M4 2.1
T by . i Séries MHS3, MHSL3 ! s
MHSJ3 _ : | R ; Couple maxi i | MHSJ3_ M4 2.1
MHsH3 0P M5 30 10 ! Modele Vis Nom ' | MHSH3 40D
! : M3 !
MHSJ3_qop | a2 - | MHS3-16D 0.88 [ msaz o s i
MHSH3 M6 73 12 1 |MHSL3-20D M3 0.88 ! | MHSH3
‘ 25D M4 2.1 !
MHSJ3 M6 7.3 12 1 | | MHSJ3 .
- ‘ ; - 3
mHsH3 830 Ve 8 16 1 320 M4 2.1 " | MHsHz &3P M6
w 40D M5 43 1
MHSJ3 HE 73 12 ! ' | MHSJ3
MHsH3 8% | s = 6 ; 50D M5 43 " | MHsH380P Mé 8
3 63D M6 7.3 1
1 80D M6 7.3 !
! 100D M8 18 }
} 125D M10 36 }
. Série MHS4 3 ‘
. | i Modéle Vis SR }
' |MHS4-16D M3 0.88 }
! 20D M3 0.88 }
= == ! 32D M4 2.1 . Série MHSH (poussoir)
Série MHSH (Pousssow) N 40D ,\'\22 :2 1 g v Gouple max
Py . errage maxi 1S maxi ! 1
Modele Vis Nom prof.¢(mm) | | = M 4'3 ! | MHSH3-32DA 2.1
MHSH3-32DA ! 63D ° : ' | MHSH3-32DB M4 :
MHSH3-320B| M 32 10 : !
| ! | MHSH3-40DA A 21
MHSH3-40DA w ' | MHSH3-40DB :
MHSH3-40DB | M 3.2 10 1 |
: ' | MHSH3-50DA M5 43
MHSH3-50DA [ s 73 i 3 | | MHSH3-5008 :
MHSH3-50DB i ! | MHSH3-63DA M6 23
MHSH3-63DA M8 18 1 ! ' | MHSH3-63DB
MHSH3-63DB 3 | | MHSH3-80DA M6 73
MHSH3-80DA M8 18 1 ; | | MHSH3-80DB
MHSH3-80DB ! ;

O
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