OmRoN

Détecteur de proximité cylindrique résistant a I'huile (automobile)

E2E

Concgu et testé pour les
lignes d'assemblage
automobiles

* Résistance a I'huile testée pour les lubrifiants
courants de l'industrie automobile.

Informations pour la commande

Modeles c.c. a 2 fils / précablés - cable PUR/PE amélioré résistant a 'huile

Fonction de sortie Taille Portée Modele
d'autodiagnostic NO NF
Non Blindé M8 2 mm E2E-X2D1-U E2E-X2D2-U
M12 3 mm E2E-X3D1-U E2E-X3D2-U
E:D_ M18 7 mm E2E-X7D1-U E2E-X7D2-U
M30 10 mm E2E-X10D1-U E2E-X10D2-U

Modeles c.c. a 2 fils / connecteur torsadé - cable PUR/PE amélioré résistant a I'huile

Fonction de sortie Taille Portée Modele
d'autodiagnostic NO NF
Non Blindé M8 2 mm E2E-X2D1-M1TGJ-U 0.3 M E2E-X2D2-M1TGJ-U 0.3 M
M12 3 mm E2E-X3D1-M1TGJ-U 0.3 M E2E-X3D2-M1TGJ-U 0.3 M
E:D_ M18 7 mm E2E-X7D1-M1TGJ-U 0.3 M E2E-X7D2-M1TGJ-U 0.3 M
M30 10 mm E2E-X10D1-M1TGJ-U 0.3 M E2E-X10D2-M1TGJ-U 0.3 M

Modeles c.c. a 2 fils / précéblés - cable PVC

Fonction de sortie Taille Portée Modele
d'autodiagnostic NO NF
Qui Blindé M12 3mm E2E-X3D1S (voir remarque 1) -
M18 7 mm E2E-X7D1S (voir remarque 1) -
E:D_ M30 10 mm E2E-X10D1S (voir remarque 1) ---
Non blindé M12 8 mm E2E-X8MD1S (voir remarque 1) -
M18 14 mm E2E-X14MD1S (voir remarque 1) -
ﬁE:b} M30 20 mm E2E-X20MD1S (voir remarque 1) ---
Non Blindé M8 2mm E2E-X2D1-N (voir remarques 2 et 3) |E2E-X2D2-N (voir remarque 3)
M12 3 mm E2E-X3D1-N (voir remarques 1, 2 et 3) | E2E-X3D2-N (voir remarque 3)
E:D_ M18 7 mm E2E-X7D1-N (voir remarques 1, 2 et 3) | E2E-X7D2-N (voir remarque 3)
M30 10 mm E2E-X10D1-N E2E-X10D2-N
(voir remarques 1, 2 et 3)
Non blindé M8 4 mm E2E-X4MD1 (voir remarques 2 et 3) |E2E-X4MD2
M12 8 mm E2E-X8MD1 (voir remarques 1, 2 et 3) | E2E-X8MD2
ﬁE:b} M18 14 mm E2E-X14MD1 E2E-X14MD2
(voir remarques 1, 2 et 3)
M30 20 mm E2E-X20MD1 E2E-X20MD2
(voir remarques 1, 2 et 3)

*1. Outre les modeles ci dessus, les modeles E2E-X[J]15 (par ex. E2E-X3D15-N), dont la fréquence différe de ces modéles, sont disponibles.

*2. Des modéles E2E avec cable robotique sont également disponibles. La référence d'un modele avec cable robotique comporte le suffixe "-R"
(par ex., E2E-X3D1-R).

*3. Des cables d'une longueur de 5 m sont également disponibles. Indiquer la longueur de céble a la fin de la référence (par ex. E2E-X3D1-N 5M).
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Modeles c.c. a 2 fils/a connecteurs

Connecteur Fonction de Taille Portée Référence
d'aut:;:;lostic NO NF
M12 Oui Blindé M12 3 mm E2E-X3D1S-M1
M18 7 mm E2E-X7D1S-M1
E:[ M30 10 mm E2E-X10D1S-M1
Non blindé M12 8 mm E2E-X8MD1S-M1
M18 14 mm E2E-X14MD1S-M1
%[ M30 20 mm E2E-X20MD1S-M1
Non Blindé M8 2 mm E2E-X2D1-M1G E2E-X2D2-M1G
M12 3 mm E2E-X3D1-M1G (voir remarque) |E2E-X3D2-M1G
E:[ M18 7 mm E2E-X7D1-M1G (voir remarque) |E2E-X7D2-M1G
M30 10 mm E2E-X10D1-M1G (voir remarque) |E2E-X10D2-M1G
Non blindé M8 4 mm E2E-X4MD1-M1G E2E-X4MD2-M1G
M12 8 mm E2E-X8MD1-M1G (voir remarque) |E2E-X8MD2-M1G
&[ M18 14 mm E2E-X14MD1-M1G (voir remarque) | E2E-X14MD2-M1G
M30 20 mm E2E-X20MD1-M1G (voir remarque) | E2E-X20MD2-M1G
M8 Blindé M8 2mm E2E-X2D1-M3G E2E-X2D2-M3G
Non blindé 4 mm E2E-X4MD1-M3G E2E-X4MD2-M3G

Remarque : Outre les modéles ci dessus, les modeéles E2E-X[1D15-M1G (par ex. E2E-X3D15-M1G), dont la fréquence differe de ces modeles, sont disponibles.

Modeéles c.c. a 2 fils/précablés a connecteur

Taille Portée Fonctionnement Polarité Référence
Blindé M12 3mm NO Qui E2E-X3D1-M1GJ
Non E2E-X3D1-M1J-T
E:D_ M18 7 mm Qui E2E-X7D1-M1GJ
Non E2E-X7D1-M1J-T
M30 10 mm Qui E2E-X10D1-M1GJ
Non E2E-X10D1-M1J-T
Non blindé M12 8 mm Qui E2E-X8MD1-M1GJ
M18 14 mm E2E-X14MD1-M1GJ
ﬁE:b]_ M30 20 mm E2E-X20MD1-M1GJ

*1.  Un modele sans polarité a une tension résiduelle de 5 V, qui doit étre prise en compte avec la condition d'interface (tension ON de I'API, par exemple) lors de la
connexion du détecteur de proximité a une charge.
*2. Lalongueur de cable standard est de 300 mm. Des modeles fournis avec des cables de 500 mm et 1 m sont également disponibles.

Affectation des broches de connecteur du modéle c.c. a 2 fils

Laffectation des broches de connecteur de chaque nouveau modele E2E c.c. a 2 fils est conforme a la norme IEC 947-5-2, tableau lll.
Les modéles E2E suivants avec affectation des broches de connecteur conventionnelle sont également disponibles.

Taille Fonctionnement Référence Taille Fonctionnement Référence
Blindé M8 NO E2E-X2D1-M1 Non blindé M8 NO E2E-X4MD1-M1
NF E2E-X2D2-M1 NF E2E-X4MD2-M1
E:D M12  |NO E2E-X3D1-M1 ﬁ[:b] M12  |NO E2E-X8MD1-M1
NF E2E-X3D2-M1 NF E2E-X8MD2-M1
M18 |NO E2E-X7D1-M1 M18 |NO E2E-X14MD1-M1
NF E2E-X7D2-M1 NF E2E-X14MD2-M1
M30 |NO E2E-X10D1-M1 M30 |NO E2E-X20MD1-M1
NF E2E-X10D2-M1 NF E2E-X20MD2-M1

Capteurs inductifs
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Modeles c.c. a 3 fils/précablés

Modeles c.a. a 2 fils/précéblés

Taille Portée |Configuration Référence Taille Portée | Fonctionne- Référence
de sortie ment
Blindé M8 1,5 mm |NPN NO E2E-X1R5E1 (voir Blindé M8 1,5mm [NO E2E-X1R5Y1
remarques 1 et 2) NF ESE-X1R5Y2
E:D_ NPN NF E2E-X1RSE2 E:D_ M12  |2mm NO E2E-X2Y1 (voir
PNP NO E2E-X1R5F1 remarques 1 et 2)
PNP NF E2E-X1R5F2 NF E2E-X2Y2
M12  [2mm NPN NO E2E-X2E1 (voir M18 |5 mm NO E2E-X5Y1 (voir
girz)arques 1,2,3 remarques 1 et 2)
NPN NF E2E-X2E2 NF E2E-X5Y2 :
(voir remarques 3 et M30 [10mm [NO E2E-X10Y1 (voir
4. remarques 1 et 2)
PNP NO E2E-X2F1 NF E2E-X10Y2
PNP NF E2E-X2F2 Non blindé |M8 2mm NO E2E-X2MY1
M18 [5mm NPN NO E2E-X5E1 (voir NF E2E-X2MY2
srapraues 2.3 [?D Mi2 [5mm  [NO E2E-X5MY1 (voir
NPN NF E2E-X5E2 remarques 1 et 2)
(voir remarques 3 et NF E2E-X5MY2
4) M18 [10mm [NO E2E-X10MY1 (voir
PNP NO E2E-X5F1 remarque 1)
PNP NF E2E-X5F2 NF E2E-X10MY2
M30 [10mm [NPN NO E2E-X10E1 (voir M30 |18 mm [NO E2E-X18MY1 (voir
remarques 1, 2, 3 remarque 1)
et4) NF E2E-X18MY2
NPN NF E2E-X10E2
(voirremarques 3 et Remarque : 1. Des modéles avec une autre fréquence sont également dispo-
4) nibles. Ces modéles sont E2E-XCIYLJ5 (par ex. E2E-X5Y15).
PNP NO E2E-X10F1 2. Des cables d'une longueur de 5 m sont également disponibles.
PNP NF ESE-X10F2 Egg;ezr\(lf éc':;l'n)g.;ueur de cable a la fin de la référence (par ex.
Non blindé |M8 2mm NPN NO E2E-X2ME1
(voir remarque 2)
ﬁ;:l]— NPN NF E2E-X2ME2
PNP NO E2E-X2MF1
PNP NF E2E-X2MF2
M12  [5mm NPN NO E2E-X5MET1 (voir
remarques 1,2, 3
et 4)
NPN NF E2E-X5ME2
(voir remarques 3 et
4.
PNP NO E2E-X5MF1
PNP NF E2E-X5MF2
M18 [10mm [NPN NO E2E-X10ME1 (voir
remarques 1, 2, 3
et 4)
NPN NF E2E-X10ME2
(voir remarques 3 et
4.
PNP NO E2E-X10MF1
PNP NF E2E-X10MF2
M30 |18 mm [NPN NO E2E-X18ME1 (voir
remarques 1, 2, 3
et 4)
NPN NF E2E-X18ME2
(voir remarques 3 et
4.
PNP NO E2E-X18MF1
PNP NF E2E-X18MF2

Remarque : 1.

Des cébles d'une longueur de 5 m sont également disponibles.
Indiquer la longueur de cable a la fin de la référence (par ex.
E2E-X2E1 5M).

. Des modeles avec un céble robotique sont également disponi-

bles. Ces modeles sont E2E-X[JE1-R (par ex. E2E-X5E1-R).

. Des modeéles avec une autre fréquence sont également dispo-

nibles. Ces modeles sont E2E-X[IE[]5 (par ex. E2E-X5E15).

. Ces modeles sont munis de connecteurs e-CON (céble de

0,3 m de long), comme l'indique le suffixe "-ECON" (par ex.
E2E-X2E1-ECON).

E2E
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Modeéles c.c. a 3 fils/a connecteurs

Modeles c.a./c.c. a 2 fils/précéablés

Modéles c.a. a 2 fils

/a connecteur

Connec- Taille Portée | Configuration| Référence Taille Portée | Fonctionne- Référence
teur de sortie ment
M12 Blindé M8 [1,5mm [NPN NO E2E-X1R5E1-M1 Blindé M12 |3 mm NO E2E-X3T1
NPN NF E2E-X1R5E2-M1 M18 |7 mm E2E-X7T1
E:D PNP NO E2E-X1R5F1-M1 E:D' (Voir remarque 2.)
PNP NF E2E-X1R5F2-M1 M30 10 mm E2E-X10T1
M12 [2mm  [NPN NO E2E-X2E1-M1
NPN NF E2E-X2E2-M1 *1. Ces modeles ne sont pas conformes aux normes CE.
PNPNO E2E XOF 1M1 % Sandard. Indiquer 1a longueur de cable 5 fa s do 1a référonce (par ox.
PNP NF E2E-X2F2-M1 E2E-X7T1 5M).
M18 |[5mm [NPN NO E2E-X5E1-M1
NPN NF E2E-X5E2-M1
PNP NO E2E-X5F1-M1
PNP NF E2E-X5F2-M1
M30 (10 mm |[NPN NO E2E-X10E1-M1
NPN NF E2E-X10E2-M1
PNP NO E2E-X10F1-M1
PNP NF E2E-X10F2-M1
Non blindé [M8 |2mm |NPN NO E2E-X2ME1-M1
NPN NF E2E-X2ME2-M1
&D PNP NO E2E-X2MF1-M1
PNP NF E2E-X2MF2-M1
M12 |[5mm  [NPNNO E2E-X5ME1-M1
NPN NF E2E-X5ME2-M1
PNP NO E2E-X5MF1-M1
PNP NF E2E-X5MF2-M1
M18 [10 mm |[NPN NO 'I\EAZ1E—X1OME1—
NPN NF E2E-X10ME2-
M1
PNP NO E2E-X10MF1-M1
PNP NF E2E-X10MF2-M1
M30 |18 mm [NPN NO 'E\E/|21E-X18ME1-
NPN NF E2E-X18ME2-
M1
PNP NO E2E-X18MF1-M1
PNP NF E2E-X18MF2-M1
M8 Blindé M8 [1,5mm [NPN NO E2E-X1R5E1-M3
NPN NF E2E-X1R5E2-M3
E:D PNP NO E2E-X1R5F1-M3
PNP NF E2E-X1R5F2-M3
Non blindé |M8 [2mm |NPN NO E2E-X2ME1-M3
NPN NF E2E-X2ME2-M3
%D PNP NO E2E-X2MF1-M3
PNP NF E2E-X2MF2-M3

Taille Portée | Fonctionne- Référence
ment

Blindé M12 |2 mm NO E2E-X2Y1-MA1

NF E2E-X2Y2-MA1

E:D M18 [5mm NO E2E-X5Y1-M1

NF E2E-X5Y2-MH1

M30 10mm |NO E2E-X10Y1-M1

NF E2E-X10Y2-M1

Non blindé |M12 |5 mm NO E2E-X5MY1-M1

NF E2E-X5MY2-M1

'EFD M18 [10mm [NO E2E-X10MY1-M1

NF E2E-X10MY2-M1

M30 (18 mm [NO E2E-X18MY1-M1

NF E2E-X18MY2-M1

Capteurs inductifs



Caractéristiques

Valeurs nominales/caractéristiques

OmRoN

E2E
Modéles c.c. a 2 fils E2E-X[ D[]
Taille M8 M12 M18 M30
Type Blindé Non blindé Blindé Non blindé Blindé Non blindé Blindé Non blindé
Elément E2E-X2D[] | E2E-X4MD[] | E2E-X3D[] | E2E-X8MD[] | E2E-X7D[] E2E- E2E-X10D[] E2E-
X14MD(] X20MD[]
Portée 2mm+10% |[4mm=10% [3mm=+10% |8 mMm+10% |[7mm=10% |[14mm=10% |10 mm£10% |20 mm + 10%
Distance de réglage 0a1,6mm 0a32mm 0a24mm 0a6,4mm 0a5,6mm 0at112mm |0a8mm 0a16 mm
(Voir remarque 1.)
Déplacement différentiel | 15% maxi. de la distance de | 10 % maxi. de la distance de détection
détection
Objet a détecter Métal ferreux (la distance de détection décroit avec un métal non ferreux ; reportez-vous a la section Données techniques)
Objet a détecter Fer, 8 x 8 x Fer,20x20x | Fer,12x12x | Fer,30x30x | Fer,18x18x | Fer,30x30x | Fer,30x 30 x | Fer, 54 x 54 x
standard 1mm 1 mm 1mm 1mm 1mm 1mm 1 mm 1mm
Vitesse de réponse 1,5 kHz 1,0 kHz 1,0 kHz 0,8 kHz 0,5 kHz 0,4 kHz 0,4 kHz 0,1 kHz
(voir remarque 2)

Tension d'alimentation
(plage de tension de
fonctionnement)

12 424 Ve.c. (10 a 30 Ve.c.), ondulation (p-p) : 10% maxi.

Courant de fuite 0,8 mA max.
Sortie de Courantde | 3a 100 mA
controle charge Sortie de diagnostic : 50 mA pour les modeéles -D1(5)S
Tension 3 V max. (courant de charge : 100 mA, longueur de cable : 2 m. Modéles M1J-T uniquement : 5 V maxi.)
résiduelle
(Voir
remarque
3.
Voyant Modeles D1 : voyant de fonctionnement (rouge), voyant de réglage (vert)
Modeéles D2 : voyant de fonctionnement (rouge)
Mode de Modeles D1 : NO
fonctionnement Modeles D2 : NF

(avec approche de
I'objet a détecter)

Pour plus de détails, reportez-vous aux histogrammes.

Délai de la sortie de
diagnostic

0,3a1s

Circuits de protection

Suppresseur de surtension, protection contre les courts-circuits de la charge (pour la sortie de diagnostic et de contréle)

Température ambiante

Fonctionnement : -25°C & 70°C, stockage : -40°C a 85°C (sans givrage, ni condensation)

Humidité ambiante

Fonctionnement/Stockage : 35 a 95 % (sans condensation)

Influence de la
température

+15% max. de la distance de | £10% max. de la distance de détection & 23°C dans la plage de température comprise entre -
détection a 23°C dans la pla- | 25°C a 70°C

ge de température comprise
entre -25°C a 70°C

Influence de la tension

+1% max. de la distance de détection dans la plage de tension nominale a +15%

Résistance d'isolement

50 MQ min. (a 500 Vc.c.) entre les pieces porteuses de courant et le boitier

Rigidité diélectrique

1 000 Vc.a. a 50/60 Hz pendant 1 minute entre les piéces porteuses de courant et le boitier

Résistance aux
vibrations

10 a 55 Hz, 1,5 mm amplitude double pendant 2 heures dans les directions X, Y et Z

Résistance aux chocs

500 m/s? 10 fois, chacune
dans les directions X, Y et Z

1 000 m/s? 10 fois, chacune dans les directions X, Y et Z

Classe de protection

IEC 60529 IP67 (modéles précablés, modéles précablés a connecteur : norme JEM IP67g (étanche et résistant a I'huile))

Méthode de connexion

Modeéles précablés (longueur standard : 2 m), modéles a connecteur, modéles précablés a connecteur (longueur standard :
0,3m)

Poids Modeles 60 g env. 70 g env. 130 g env. 175 g env.
(emballé) | précablés
Modeéles 40 g env. 70 g env. 110 g env.
précablés
a connec-
teur
Modélesa |15 genv. 25 genv. 40 g env. 90 g env.
connec-
teurs
Matériau Boitier Acier inoxydable (SUS303) Laiton nickelé
Surface de | PBT (polybutyléne téréphthalate)
détection
Cable PVC (polychlorure de vinyle)
tous les E2E-C1C11-U PUR/PE (polyuréthanne/polyéthyléne)
Ecrous de | Laiton nickelé
serrage
Rondelle Fer galvanisé
dentée

Accessoires

Manuel d’utilisation

Remarque : 1.

Utiliser le E2E dans la plage dans laquelle le voyant de réglage (vert) est allumé (sauf pour les modéles D2).

2. La vitesse de réponse est une valeur moyenne. Les conditions de mesure sont les suivantes : objet a détecter standard, distance égale a deux fois
I'objet a détecter standard et distance de réglage égale a la moitié de la distance de détection.

3. Latension résiduelle de chaque modele E2E portant le suffixe de référence "-M1J-T" est de 5 V. En cas de connexion d'un de ces modéles a un appareil,
s'assurer que I'appareil peut supporter la tension résiduelle.

E2E
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Modéles c.c. a 3 fils E2E-XLIELI/FL]

Taille M8 M12 M18 M30
Type Blindé Non blindé Blindé Non blindé Blindé Non blindé Blindé Non blindé
Elément E2E-X1R5E(1/| E2E-X2MEL[)/ | E2E-X2E[/ | E2E-X5ME[/ | E2E-X5E[1/ | E2E-X10ME[)/ | E2E-X10E[/ | E2E-X18MELY/
FOI FOI FOI FOI F FO FOJ FCI
Portée 1,5mm+10%|2mm£10% [2mm*z10% [5mMm+10% [5mm=+10% |10mm*10% [10mm = 10% [18 mm + 10%
Distance de réglage 0a1,2mm 0a1,6mm 0a1,6mm 0a4mm 0a4mm 0a8mm 0a8mm 0a14mm

Déplacement

10 % max. de la distance de détection

(voir remarque 1)

différentiel

Objet a détecter Métal ferreux (la distance de détection décroit avec un métal non ferreux ; reportez-vous a la section Données techniques)
Objet a détecter Fer, 8 x 8 x Fer,12x 12 x |Fer, 12x 12 x |Fer, 15x 15 x [Fer, 18 x 18 x |Fer, 30 x 30 x |Fer, 30 x 30 x |Fer, 54 x 54 x
standard 1 mm 1 mm 1 mm 1 mm 1 mm 1 mm 1 mm 1 mm
Vitesse de réponse 2,0 kHz 0,8 kHz 1,5 kHz 0,4 kHz 0,6 kHz 0,2 kHz 0,4 kHz 0,1 kHz

Tension d'alimentation
(plage de tension de
fonctionnement) (voir
remarque 2)

12424 Ve.c. (10 4 40 Ve.c.), ondulation (p-p) : 10 % maxi.

fonctionnement
(avec approche de
I'objet a détecter)

Consommation 13 mA max.
Sortie de |Courant de 200 mA max.
contréle |charge
Voir
remarque 2)
Tension 2 V max. (courant de charge : 200 mA, longueur de cable : 2 m)
résiduelle
Voyant voyant de fonctionnement (rouge)
Mode de Modeéles E1 F1 :NO

Modeles E2, F2 :NF
Pour plus de détails, reportez-vous aux histogrammes.

Circuits de protection

Protection contre les inversions de polarité de I'alimentation, suppresseur de surtension, protection contre les courts-circuits de
la charge

Température ambiante
(voir remarque 2)

Fonctionnement/Stockage : -40°C a 85°C (sans givrage, ni condensation)

Humidité ambiante

Fonctionnement/Stockage : 35 a 95 % (sans givrage)

Influence de la
température

+15% max. de la distance de détection a 23°C dans la plage de température comprise entre -40°C a 85°C
+10% max. de la distance de détection a 23°C dans la plage de température comprise entre -25°C a 70°C

Influence de la tension

+1% max. de la distance de détection dans la plage de tension nominale a +15%

Résistance d'isolement

50 MQ min. (a 500 Vc.c.) entre les pieces porteuses de courant et le boitier

Rigidité diélectrique

1000 Vc.a. a 50/60 Hz pendant 1 minute entre les piéces porteuses de courant et le boitier

Résistance aux
vibrations

10 a 55 Hz, 1,5 mm amplitude double pendant 2 heures dans les directions X, Y et Z

Résistance aux chocs

500 m/s? 10 fois, chacune 1 000 m/s? 10 fois, chacune dans les directions X, Y et Z

dans les directions X, Y et Z

Classe de protection

IEC 60529 IP67 (modeéles précéablés : norme JEM IP67g (étanche et résistant a I'huile))

Méthode de connexion

Modeles précablés (longueur standard : 2 m), modéles & connecteur

Poids Modeéles 65 g env. 75 g env. 150 g env. 195 g env.
(emballé) |précablés
Modeles a 15 genv. 25genv. 40 g env. 90 g env.
connecteurs
Matériau |Boitier Acier inoxydable (SUS303) Laiton nickelé
Surface de [PBT (polybutyléne téréphthalate)
détection
Cable PVC (polychlorure de vinyle)
Ecrous de Laiton nickelé
serrage
Rondelle Fer galvanisé
dentée

Accessoires

Manuel d’utilisation

Remarque : 1. La vitesse de réponse est une valeur moyenne. Les conditions de mesure sont les suivantes : objet a détecter standard, distance égale a deux fois
I'objet a détecter standard et distance de réglage égale a la moitié de la distance de détection.
2. Lors de I'utilisation d'un modele E2E muni d'un connecteur M8 dans une plage de températures ambiantes comprises entre 70°C et 85°C, fournir une
alimentation de 10 a 30 Vc.c. au E2E et s'assurer que le E2E a une sortie de contréle de 100 mA maximum.

Capteurs inductifs
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Modeles c.a. a 2 fils E2E-XLIY[]

Taille

M8

M12

M18

M30

Type

Blindé Non blindé

Blindé Non blindé

Blindé Non blindé

Blindé Non blindé

Elément

E2E-X1R5Y[] | E2E-X2MY([]

E2E-X2Y[] | E2E-X5MY[]

E2E-X5Y[] | E2E-X10MY[]

E2E-X10YL] | E2E-X18MY[]

Portée

1,5mm+ 2mm+ 10%

10%

2mm+=10% [5mm+10%

5mm*=10% |10 mm £ 10%

10 mm £ 10% (18 mm + 10%

Distance de réglage

0at2mm |[0a1,6mm

0a16mm ([0a4mm

0a4mm 0a8mm

0a8mm 0a14 mm

Déplacement diffé-
rentiel

10 % max. de la distance de détection

Objet a détecter

Métal ferreux (la distance de détection décroit avec un métal non ferreux ; reportez-vous a la section Données

de I'objet a détecter)

Pour plus de détails, reportez

-vous aux histogrammes.

techniques)

Objet a détecter Fer,8x8x |[Fer,12x12x |Fer,12x12x |Fer, 15x15x |Fer, 18 x 18 x |Fer, 30 x 30 x [Fer, 30 x 30 x |Fer, 54 x 54 x
standard 1 mm 1 mm 1 mm 1 mm 1 mm 1 mm 1 mm 1 mm
Vitesse de réponse |25 Hz
Tension 24 a 240 Vc.a., 50/60 Hz (20 a 264 Vc.a.)
d'alimentation (plage
de tension de
fonctionnement)
(Voir remarque 1.)
Courant de fuite 1,7 mA max.
Sortie [Courant de |5 & 100 mA 54200 mA 5a 300 mA
de con- charge
tréle (voir remar-

que 2)

Tension Reportez-vous & la section Données techniques.

résiduelle
Voyant voyant de fonctionnement (rouge)
Mode de fonctionne- |Modeles Y1 : NO
ment (avec approche [Modéles Y2 : NF

Circuit de protection

Suppresseur de surtension

Température
ambiante

(voir remarques 1 et
2.

Fonctionnement/Stockage :
-25°C a 70°C (sans givrage,
ni condensation)

Fonctionnement/Stockage : -40°C & 85°C (sans givrage, ni condensation)

Humidité ambiante

Fonctionnement/Stockage : 3

5 & 95 % (sans condensation)

Influence de la
température

+10% max. de la distance de
détection a 23°C dans la pla-
ge de température comprise
entre -25°C a 70°C

entre -40°C a 85°C
entre -25°C a 70°C

+15% max. de la distance de détection a 23°C dans la plage de température comprise

+10% max. de la distance de détection a 23°C dans la plage de température comprise

Influence de la
tension

+1% max. de la distance de détection dans la plage de tension nominale a +15%

Résistance
d'isolement

50 MQ min. (a 500 Vc.c.) entre les pieces porteuses de courant et le boitier

Rigidité diélectrique

4000 Vc.a. a 50/60 Hz pendant 1 minute entre les piéces porteuses de courant et le boitier

(2 000 Vc.a. pour modeles M8)

Résistance aux

10 a 55 Hz, 1,5 mm amplitude double pendant 2 heures dans les directions X, Y et Z

vibrations
Résistance aux 500 m/s2 10 fois, chacune 1 000 m/s? 10 fois, chacune dans les directions X, Y et Z
chocs dans les directions X, Y et Z

Classe de protection

IEC 60529 IP67 (modeles précablés : norme JEM IP67g (étanche et résistant a I'huile))

Méthode de Modeles précablés (longueur standard : 2 m), modéles a connecteur
connexion
Poids |Modéles 60 g env. 70 g env. 130 g env. 175 g env.
(embal- |précablés
lé) Modelesa (15 genv. 25 g env. 40 g env. 90 g env.
connec-
teurs
Maté- | Boitier Acier inoxydable (SUS303) (Laiton nickelé
Zau Surface de |PBT (polybutyléne téréphthalate)
détection
Cable PVC (polychlorure de vinyle)
Ecrous de |Laiton nickelé
serrage
Rondelle Fer galvanisé
dentée

Accessoires

Manuel d'utilisation

Remarque : 1. En cas d'application d'une alimentation 24 Vc.a. a I'un des modeles ci-dessus, s'assurer que la température ambiante de fonctionnement est supérieure

a-25°C.

2. En cas d'utilisation d'un modele E2E de taille M18 ou M30 dans une plage de températures ambiantes comprises entre 70°C et 85°C, s'assurer que le
E2E a une sortie de contréle de 5 a 200 mA maximum.

E2E
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Modeles c.a./c.c. a 2 fils

Taille M12 M18 M30
Type Blindé
Elément E2E-X3T1 E2E-X7T1 E2E-X10T1
Portée 3mm+10% 7 mm+10% 10 mm £ 10%
Distance de réglage 0a24mm 0a5,6mm 0a8mm
Déplacement différentiel 10 % max. de la distance de détection
Objet a détecter Métal ferreux (la distance de détection décroit avec un métal non ferreux ; reportez-vous a la section
Données techniques)
Objet a détecter standard Fer,12x12x 1 mm Fer, 18 x 18 x 1 mm Fer,30 x 30 x 1 mm
Vitesse de réponse |c.c. 1,0 kHz 0,5 kHz 0,4 kHz
(voir remarque 1) ey 25 Hz

Tension d’alimentation
(plage de tension de fonctionnement)
(voir remarque 2)

24 3 240 Vc.c. (20 & 264 Vc.c.)/48 & 240 Vc.a. (40 & 264 Vc.a.)

Courant de fuite

1 mA c.c. max., 2 mA c.a. max.

Courant de
charge

Sortie de controle

5a 100 mA

Tension
résiduelle

6 Vc.c. max. (courant de charge : 100 mA, longueur de céble : 2 m)
10 Vc.a. max. (courant de charge : 5 mA, longueur de cable : 2 m)

Voyant

Voyant de fonctionnement (rouge), voyant de réglage (vert)

Mode de fonctionnement
(avec approche de I'objet a détecter)

NO
Pour plus de détails, reportez-vous aux histogrammes.

Circuits de protection

Protection contre les courts-circuits de la charge a la sortie (20 a 40 Vc.c.), suppresseur de surtension

Température ambiante

Fonctionnement : -25°C a 70°C, stockage : -40°C a 85°C (sans givrage, ni condensation)

Humidité ambiante

Fonctionnement/Stockage : 35 a 95 % (sans condensation)

Influence de la température

+10% max. de la distance de détection a 23°C dans la plage de température comprise entre -25°C a
70°C

Influence de la tension

+1% max. de la distance de détection dans la plage de tension nominale a £15%

Résistance d'isolement

50 MQ min. (a 500 Vc.c.) entre les piéces porteuses de courant et le boitier

Rigidité diélectrique

4 000 Vc.a. a 50/60 Hz pendant 1 minute entre les piéces porteuses de courant et le boitier

Résistance aux vibrations

10 a 55 Hz, 1,5 mm amplitude double pendant 2 heures dans les directions X, Y et Z

Résistance aux chocs

1 000 m/s? 10 fois, chacune dans les directions X, Y et Z

Classe de protection

IEC 60529 IP67 (norme JEM IP67g (étanche, résistant a I'huile))

Méthode de connexion

Modeles précéablés (longueur standard : 2 m)

Poids (emballé)

80 g env. |140 genv. |190 genv.

Matériau Boitier

Laiton nickelé

Surface de
détection

PBT (polybutyléne téréphthalate)

Cable

PVC (polychlorure de vinyle)

Ecrous de
serrage

Laiton nickelé

Rondelle dentée

Fer galvanisé

Accessoires

Manuel d’utilisation

Remarque : 1. La vitesse de réponse est une valeur moyenne. Les conditions de mesure sont les suivantes : objet a détecter standard, distance égale a deux fois
I'objet & détecter standard et distance de réglage égale a la moitié de la distance de détection.
2. Forme d'onde de la tension d'alimentation : utiliser une one sinusoidale pour l'alimentation. L'utilisation d'une alimentation c.a. rectangulaire peut
entrainer une réinitialisation incorrecte.

Capteurs inductifs
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E2E

Plage de fonctionnement (type)

Modeéles blindés

E2E-X[ID[]
E2E-X[IT1
12| ‘ ‘
E2E-X10
10 ~~ —
\ /
. N/
E2E-X7
_\\2 g/

)/

A

-5 0 5

Distance de détection X (mm)

10 15 20
Distance Y (mm)

Modeéles non blindés

E2E-X[JMDL[]
. 30
€
£
2
<
c
K]
s 20
o \\ / ™ E2E-X20M
o
\Q) ‘
T 5
© ~7€K— E2E-X14M
°
S ol kL, ‘
c Y T
S X E2E-X8M
8 T
2 5] \
[ -
/ iﬁ\EZE»XctM
L |
230 20 10 0 10 20 30

Distance Y (mm)

Courant de fuite (type)

E2E-XLIDL]
10
.08
<
E E2E-X10D1-N
o 06 '
= E2E-X3D1-N
2
g e
S o4
c
IS E2E-X2D1-N /
3 E2E-X7D1-N
O 02
0 5 10 15 20 25 30

Tension d'alimentation (V)

E2E-XCIELV/F(] E2E-CLICLI/BL]

E2E-X[]Y[] E2E-X[ICL1/BL]
—~ 12 = 16 T 1
€ € -y
£ E2E-X10 E quf— |==
< 1 = —
s | o 5 1o
2 o B E2E-X1/E2E-C1
9] ! Q 10
b @
3 ol S . N /]
g / N\ EExs 3" E2E-CR8
7‘ [0)
8 . NG\ EExe o 06 / \
c
[Y]
R E2E 2
a o X1R5 ] &) /
7NN T
[/ \ : /AN
915 -10 -5 0 5 10 15 -3,0 -2,0 -1,0 0 1,0 2,0 3,0
Distance Y (mm) Distance Y (mm)
E2E-X[IMELJ/F[]
E2E-X[IMY[J
£ 30 \
£ N i
=< 5[ T
c
o
Q 20 E2E-X18M
e ~—~ e
@
S s \\ //
(0]
°
g E2E-X10M
c 10 T
S E2E-X5M
) |
~ E2E-X2M
RN
0
-30 -20 -10 0 10 20 30
Distance Y (mm)
E2E-X[]Y[] E2E-X[IT1
c.c./c.a.
1,4 14
1,2 1,2
\ L Alimentation c.a.
< 10 - | — 10
£ — < ‘//’
© o8 £ -
g o o 08 =
= = ,’/ Alimentation c.c.
S o0 06 A
- 0 - g o 1=
€ Détec ‘,atlfr de Résistance de et g
g 041 :)éogll__r)m © protection § 0,4
3 3
© 02 @ ~ Alimentation O o2
ca.
1 1 1 L |
0 50 100 150 200 250 300 0 50 100 150 200 250 300

Tension d'alimentation (V) Tension d'alimentation (V)
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Tension de sortie résiduelle (type)

E2E-X(1D(] E2E-XIT1
— 6 ——
P [Juast < 200 Vc.a.
2 L T | ~ ‘ — .
5 e /r 2 =TT
3 4 o ° 100 Ve.a. [T
B E2E-X(ID1-M1J-T 3
1 2z 24 Ve.c.
2 o,
€ 2
@ e}
(O] ~ [%2]
3, E2E-X(ID[] o 3
[ ©
Re] c
@ S
R 2 2
()
|_
0 3 5 10 30 50 100 1 3 5 10 30 50 100
Courant de charge (mA) Courant de charge (mA)
E2E-X[1Y[]
24 Vc.a 100 Vc.a. 200 Vc.a.
< 3 < 120 T TTTTT —~ 240 T T TTTITT T T 11
= 2 Tenlsion de sortie rée‘[dulxllla > Tension de sortie résiduelle
- 1 —
> 2 S 100fp--4-1- —i- ——F-F 4] S 200k-—4-4- I 1 I
O Tr--q-- it A dr it el o © L ON © 1 ON
2 ) 1 o)
S g
Y g w» 1 2 160 1
g Tension de sortie résiduelle o (&) v 3] v
N . < A

© 1 3 Détecteur de S Détecteur de
5 15 L | 8 60— proximité A g 120 proximité w ——H
@ ‘® i ~) 100V B 1 ~) 200Vca
S 10 Détecteur d S 20 ® oovea. 5 ® 11
= proximité = ‘ 2 8

5 g 20 —— s} )

e N T e N e
e charge | | N e N o N
oLrésiduelle "\LU ’ ‘ ‘ ‘ H OFF oLrésiduelle y | | OFF GLresiguelie ~—_ OFF
1 3 5 10 30 50 100 300 500 1 3 5 10 30 50 100 300 500 1 3 5 10 30 50 100 300 500
Courant de charge (mA) Courant de charge (mA) Courant de charge (mA)
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Distance de détection rapportée a l'objet a détecter (type)

E2E-X2D[ ]
3.0 T T
- X t=1mm
IS
£ 25f -4 Od
s -
kel
S 20 —
L Fer
s |/
o 15 1 SN
© Acier inoxydable
8 " N (SUS304)
s \‘~ Laiton
@ I Aluminium
a s - Cuivre
0 5 10 15 20 25
Longueur de I'objet
a détecter d (mm)
E2E-X10D[]
E2E-X10T1
12
E 10 = Fer —
S
= 8
3
g ///\\\ Acier
g ¢ Gt
o
0] ///C\\¥ Laiton
g 4 Aluminium
©
‘,Z, W’ Cuivre x4t=1mm
a 2 H t
4 Od
-1
1 1 1
0 10 20 30 40 50 60 70
Longueur de I'objet
a détecter d (mm)
E2E-X14MD[]
25 T T T
_ X t={1 mm
S 'Elﬂ
£ «f 051“
c
2
©
15
:'% Fer
©
o / N
T 19 , Acier
8 / = inoxydable
c (SUS304)
ol I Laiton
L 5 Aluminium
o Cuivre
0 10 20 30 40 50 60 70

Longueur de I'objet
a détecter d (mm)

E2E-X3D[] E2E-X7DL]
E2E-X3T1 E2E-X7T1

10 S 8 I
’é X t= 1‘ mm ,g , Fer
£ 35 Jou | €
S - -
5 3.0 e o IS 6 Acier inoxydable
= / | 5 (SUS304)
8 25 @ 5
g |/ s |/
o 20 /i Acier inoxydable{ ¢ 4
9 / (SUS304) | o Laiton
) ! I~ P 1 @ 3 7
Q 15 % Laltolln. e //‘ Aluminium
g ol / éllljiimlglum g o Cuivre
a / o

0 5 10 15 20 25 30 35 40
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a détecter d (mm)
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a détecter d (mm)
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6 T T T 12 T T T T
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IS ﬁ; IS EEé].
é 5k .- Od é 10 -“ Cd
c c
2 4 F 12 8 Fer —
B er B // er
L L
3 |/ 5 |/ |
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O / Acier ) — !
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1] 2 - o 4
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3 Aluminium | — ———— Aluminium
=) 1 Cuivre a o f Cuivre

0 10 20 30 40 50 60 70 0 10 15 20 30 40 50 60 70

Longueur de I'objet Longueur de I'objet
a détecter d (mm) a détecter d (mm)
E2E-X20MDL] E2E-X1R5EL/F[]
E2E-X1R5Y(]
25 25 v
X t=1mm

€ £ —-E]ﬁ_i Od
E Fer £ 20 -_
c c
Re] } ke)
- — -2 F
§ 15 // ™~ Acier § 15 it
% inoxydable % / Acier inoxydable
o ) (SUSSO4f o é (SUS304)
o i o

1 Laiton
© 0 / ——— ! N © 1.0
o | — Aluminium ©
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-+ Od
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1 1 1 1 1
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0 5 10 15 20 25

Longueur de I'objet
a détecter d (mm)

Longueur de I'objet
a détecter d (mm)

E2E
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E2E-X2ELJ/F[]
E2E-X2Y[]
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Circuits de sortie et histogrammes
Circuits de sortie

E2E
Modeles c.c. a 2 fils E2E-X[ID[]

E2E-X[1D1 E2E-X[ID1-M1J-T E2E-X[D1S
Sans sortie de diagnostic Pas de polarité Avec sortie de diagnostic
———————,——— ——— ———— . - — - Marron
1
M ooty [ [ Y
¥ [Circuit Marron 1 [Circuit L '
i | d principal du| —
i G : | Gorociou | prnopaatfe 3
de de détecteur Orange (sortie de
+ | proximité 3 | proximité de \]" i i
' T 4 1 T 3 proximité N A . diagnostic)
] [ 2
R T ov L — .. Qv ' ]
CRY) 1 Bleus
Remarque : 1. La charge peut étre Remarque : 1. La charge peut étre connectée l_ —— ov

connectée au c6té +V ou 0 V. au coté +Vou O V.

2. Les numéros des broches indiqués dans
le schéma ci-dessus correspondent aux
modeéles -M[IG(J). Pour les modeles -M1,
la broche 4 est +V et la broche 3 est 0 V.

Remarque : Connecter la charge au c6té +V
de la sortie de contrdle et de la
sortie de diagnostic.

2. Le E2E-X[ID1-M1J-T est sans
polarité. Ainsi, les bornes 3 et 4 n'ont
pas de polarité.

E2E-X(1D2
Sans sortie de diagnostic
————
M iy
+ |Cireuit Marron
principal du|

détecteur _K
de

proximité
I 2

L____._.._---—--J Bleu oV

Remarque : 1. La charge peut étre
connectée au c6té +V ou O V.

2. Les numéros des broches indiqués dans
le schéma ci-dessus correspondent aux
modeles -M[]G. Pour les modeles -M1, la
broche 2 est +V et la broche 3 est 0 V.

»f
)

Modeles c.c. a 3 fils

E2E-XLIEL] E2E-XLIFL]
Sortie NPN Sortie PNP
. == == — 1 Marron 1 N
W—i<¢ OMarron 1 +V | P !
v 1000 e
: | Courant ! gr‘irr%i:)aldu
r?rlirr?sigald C) constant” l l rasi
détecteur ¢ proximité
gSOXimité _LK Noir 4 : -.: :
: 5 v b
J\ ! ov
YBIeu 3 “ov -- -- Bleu 3
- == * Sortie de courant constant entre 1,5 et 3 mA.
* Sortie de courant constant entre 1,5 et 3 mA. ** Lors de la connexion a un circuit Tr.
** La broche 4 est un contact NO et la broche 2 est un contact NF.  *** | g broche 4 est un contact NO et la broche 2
est un contact NF.
E2E-C/XLCICL] E2E-C/X[IBL]
Sortie NPN collecteur ouvert Sortie PNP collecteur ouvert
- - Marron 1 v == =" 1 Marron 1

Circuit Circuit

principal duj Noir 4 principal du h
détecteur détecteur Noir 4
de Sortie de

proximité proximité

: \A'i\ : -Charge

100 Q Bleu 3
ov

t
]
I Bleu 3 ov
h

E2E 13
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Modéles c.a. a

2 fils E2E-XUIYU

Circuit

principal du|

détecteur | W \]i‘
Hde

proximité

rBleu 4 (ou 2)

Remarque : Pour les modéles a connecteur, la

connexion entre les broches 3 et 4
utilise un contact NO et la connexion
entre les broches 1 et 2 utilise un
contact NF.

Modeéles c.a./c.c. a 2 fils E2E-X[IT1

— e e o Marron

Circuit

détecteur
de

principal dul

Nie
¢
o
il

Remarque : Lacharge peut étre connectée au c6té +V

ou0V.

Il n'est pas nécessaire de se soucier de la
polarité (marron/bleu) du détecteur de
proximité.

14
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Histogrammes

E2E

Modeles c.c. a 2 fils E2E-X[ID[]
Modéles c.a./c.c. a 2 fils E2E-X[IT1

E2E-X[ID1
E2E-XCIT1
Modéles NO

Position de réglage

Zone de Zone de
non-détection détection instable

. H 7 i proximité " i..: 7 ;proximité
Objet 43 4 Objeta i1 o 7
a détecten | % h détecter 11 " % '
H 3 ! i L d :
(%) 0 (%) 100 0
3!
o'c ©
Voyant de réglage §'% e
(vert) %% g
Voyant y ON  Voyant
de fonctionnement
(rouge) (rouge)
Sortie de Sortie de
controle controle
E2E-X[D1S
‘ Position de réglage
Zonede  Zonede ! Zone de détection stable
non-détection détection instable [
* T 1 Détecteur de
" :-':I 9 4 i proximité
Objeta i o 7
détecter § § [T % h
1 | !
(%) 100 80 0
g,
858
33% 5 ON  voyant de réglage
0c © . . .
T oFf (ver) Remarque : La sortie de diagnostic du
ON v E2E-X[ID1S est ON quand la
d"Vfa”t . "y bobine est grillée ou que I'objet
OFF  de fonctionnement (rouge) & détecter se situe dans la
ON  Sortie de plage de détection instable
OFF controle pendant 0,3 s ou plus.
ON  Sortie de
OFF diagnostic (voir remarque)

Modeles c.c. a 3 fils

E2E-XLIE[]
Sortie NPN
Objet a Oui
détecter Non
Voyant de ON
fonctionnement (rouge) OFF

Sortie de controle
entre les fils marron et noir OFF

Tension de sortie
entre les fils noir et bleu

E2E-C/XLICL1/BL]
Sortie collecteur ouvert NPN/PNP

Objeta  Oui
détecter Non
Voyant de ON
fonctionnement (rouge) OFF

Sortiede  ON
contréle  OFF

Modeles c.a. a 2 fils E2E-XCIY[]

NO NC

Objet a Oui
détecter Non
Voyant de
fonctionnement
(rouge)

Sortie de
contrble

: Détecteur de

E2E-X[1D2
Modeéles NF

Zone de détection stable

Zone de non-détection, __Zone de détection_! patecteur de

E2E-XCIF[]
Sortie PNP

Objet a

détecter
Voyant de
fonctionnement (rouge)

Sortie de controle
entre les fils noir et bleu

Tension de sortie
entre les fils noir et bleu

de fonctionnement

E2E
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Installation
Connexion

E2E

E2E-X[ D[]
Modeles c.c. a 2 fils
(sans sortie de diagnostic)

E2E-XCIY[]
Modeéles c.a. a 2 fils

E2E-X[IT1
Modeéles c.a./c.c. a 2 fils

Marron
O

tation

tation

Remarque : La charge peut étre connectée
comme indiqué ci-dessus.

Connecté au PC

E2E-X[1D[]
Modeéles c.c. a 2 fils

Connecté a la charge relais

E2E-X[1D[]
Modéles c.c. a 2 fils

Marron oy

Bleu

E2E-X[(1D1S
Modeles c.c. a 3 fils
(avec sortie de diagnostic)

Remarque : Les sorties de contrdle et de

diagnostic partagent la
borne négative commune.
Par conséquent, les charges
doivent étre connectées aux
cOtés positifs de la sortie de
contréle et de la sortie de
diagnostic.

E2E-X[IE[]
Modeéles c.c. a 3 fils

OmRrRonN

E2E-X[1D1-M1J-T
Modeles c.c. a 2 fils
(sans polarité)

E2E-X[IY[]
Modeéles c.a. a 2 fils

E2E-XCIT1
Modeéles c.a./c.c. a 2 fils

Marron
O

Alimen-
tation

Il n'est pas nécessaire de
se soucier de la polarité
(marron/bleu) du
détecteur de proximité.

Remarque :

E2E-XJE[]
Modeéles c.c. a 3 fils

Marron

24 Vc.c. NQr

Bleu .l-

E2E-XLIFL]
Modeéles c.c. a 3 fils
Marron
Noir

Bleu @

16
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Disposition des broches

Modeles c.c. a 2 fils E2E-X[ID[J-ML]

Connec- Sortie Mode Modeéles Disposition des broches
teur d'autodia- de applicables
gnostic fonc-
tionne-
ment
M12 Non NO E2E-XID1-M1GL ‘Charge!
E2E-XJ-D1- _|_
M1TGJOU 10 be
(Voir remarque.) @@
Remarque : Les bornes 2 et 3 ne sont pas utilisées.
E2E-X0D1-M1J-T
DC ou _J'DG
e |
uhargu
Remarque : 1. Les bornes 1 et 2 ne sont pas utilisées.
2. Les bornes 3 et 4 n'ont pas de polarité.
E2E-XID1-M1 5D
ONO,
® |
DC
Remarque : Les bornes 1 et 2 ne sont pas utilisées.
NF E2E-X[ID2-M1G [Chargel
E2E-X[J-D2-
M1TGJOU J0
(Voir remarque.) @® +DC +DC
Charge[™
Remarque : Les bornes 3 et 4 ne sont pas utilisées.
E2E-X[1D2-MA1 [Chargel
°O °O
Qe TDC Qo T0C
\,hargu
Remarque : La borne 1 n'est pas utilisée.
Oui NO E2E-XJD1S-M1 (sortie d'autodiagnostic)
|
Charge
O
eeo Remarque : La borne 1 n'est pas utilisée.
TDC
M8 Non NO E2E-XJD1-M3G
Qpharge 1
DC T DC
@ @ T @ @ Charge
® ®
Remarque : Les bornes 2 et 3 ne sont pas utilisées.
NF E2E-X[ID2-M3G [Chargel
@® @®
0)X6) +DC OO} T DC
Charge~
Remarque : Les bornes 3 et 4 ne sont pas utilisées.

Remarque : Les dispositions de broches ci-dessus sont conformes aux normes IEC.

E2E
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Modeles c.c. a 3 fils E2E-XLIE/FLI-ML]

Connecteur Mode de Modeles applicables Disposition des broches
fonctionnement
M12 NO E2E-XUJE1-M1
TD0C  Remarque: Laborne 2 n'est pas utilisée.
E2E-XLIF1-M1
°O
oo T0C  Remarque : Laborne 2 n'est pas utilisée.
NF E2E-X[IE2-MA1
1, Remarque: Laborne 4 n'est pas utilisée.
E2E-X[IF2-M1
S () | -
@ +0c Remarque : Laborne 4 n'est pas utilisée.
Lo
Charge
M8 NO E2E-X[JE1-M3 _]_
@ DC
oy4e _J Remarque : La borne 2 n'est pas utilisée.
E2E-X[IF1-M3 J_
DC
0 % I Remarque : La borne 2 n'est pas utilisée.
NF E2E-X[JE2-M3 T
DC
0]0)
O)® Remarque : La borne 4 n'est pas utilisée.
E2E-X[JF2-M3 l
Y0 DC
O 9- Remarque : La borne 4 n'est pas utilisée.
Charge
18 Capteurs inductifs
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Modéles c.c. a 3 fils E2E-CR8CLJ/CR8BLI/X1CLI/X1BLI-M5

Connecteur Mode de Modeles applicables Disposition des broches
fonctionnement
M8 NO/NF E2E-X1CLI-M5
3 broches
@ ¥ c.C.
O®
[Chargel
NO/NF E2E-X1BLJ-M5
@ ¥ c.C.
O®
Modéles c.a. a 2 fils E2E-X[ Y[ -M1
Mode de fonctionnement Modeles applicables Disposition des broches
NO E2E-X[IY1-M1 >
5O
eo
S
-Charge
Remarque : Les bornes 1 et 2 ne sont pas utilisées.
NF E2E-X[IY2-MH1 [Charge—
<7 <
MO L (O
®® S) ®® @
Charge
Remarque : Les bornes 3 et 4 ne sont pas utilisées.
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Précautions

Installation

Ne pas serrer trop fort |'écrou.

Modeéle blindé

Partie B Partie A

Remarque : Le tableau ci-dessous présente les couples de serrage pour les
écrous des parties A et B. Dans les exemples précédents, I'écrou

se trouve sur le coté de la téte du détecteur (partie B) et par con-

séquent le couple de serrage de la partie B doit étre utilisé. Si

I'écrou se trouve dans la partie A, le couple de serrage de la partie

A doit étre utilisé.

)

=

Utiliser une rondelle avec I'écrou.

Modéle non blindé

Partie B Partie A

OmRrRonN

Modele Partie A Partie B
Longueur Couple Couple
M8 Blindé 9 mm 9 N-m 12 N-m
Non blindé 3 mm
M12 30Nm
M18 70N m
M30 180 Nm

Influence du métal avoisinant

En cas de montage du E2E dans un panneau métallique, vérifier que
les espacements indiqués dans le tableau qui suit sont respectés. Le
non-respect de ces distances risque de détériorer les performances
du détecteur.

Modeéle Elément M8 M12 M18 M30
E2E-X[IDU] Blindé | 0 mm 0 mm 0 mm 0 mm
DC 2fils d 8 mm 12 mm 18 mm 30 mm
E2E-X[IT1
c.a./c.c. 2 fils D 0 mm 0 mm 0 mm 0 mm
m 4,5 mm 8 mm 20 mm 40 mm
n 12 mm 18 mm 27 mm 45 mm
Non blindé | 12 mm 15 mm 22 mm 30 mm
d 24 mm 40 mm 70 mm 90 mm
D 12 mm 15 mm 22 mm 30 mm
m 8 mm 20 mm 40 mm 70 mm
n 24 mm 40 mm 70 mm 90 mm
E2E-X[JELJ Blindé | 0 mm 0 mm 0 mm 0 mm
E%ESXfiFD d 8 mm 12 mm 18 mm 30 mm
ESE-XCIYO D 0mm 0mm 0mm 0mm
c.a. 2 fils m 4,5 mm 8 mm 20 mm 40 mm
] n 12 mm 18 mm 27 mm 45 mm
c.c. 3fils Non blindé | 6 mm 15 mm 22 mm 30 mm
(I:Eil.ig-f)i(lsDYD d 24 mm 40 mm 55 mm 90 mm
D 6 mm 15 mm 22 mm 30 mm
m 8 mm 20 mm 40 mm 70 mm
n 24 mm 36 mm 54 mm 90 mm
Lien entre les tailles et les modéles
E2E Modele Référence
Modeéle Référence M30 Blindé E2E-X10D[]
— E2E-X10ELI/F]
M8 Blindé E2E-X2DL] E2E-X10Y[]
E2E-X1R5ELJ/FL] E2E-X10T1
E2E-X1R5Y] —
— Non blindé E2E-X20MDL[]
Non blindé E2E-X4MDL] E2E-X18MEL/F]
E2E-X2MELJ/FL] E2E-X18MY[]
E2E-X2MYL]
M12 Blindé E2E-X3DL]
E2E-X2EJ/F]
E2E-X2Y[]
E2E-X3T1
Non blindé E2E-X8MDL]
E2E-X5MELJ/FOJ
E2E-X5MYL]
M18 Blindé E2E-X7DL]
E2E-X5ELJ/FL]
E2E-X5Y0]
E2E-X7T1
Non blindé E2E-X14MDL]
E2E-X10MELJ/FL]
E2E-X10MYL]
20 Capteurs inductifs
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Interférences mutuelles

Lors de l'installation de plusieurs détecteurs, face a face ou I'un a coté de l'autre, vérifier que les distances minimales données dans le tableau
suivant sont respectées.

Modele Elément M8 M12 M18 M30
E2E-XIDL] Blindé A 20 mm 30 (20) mm 50 (30) mm 100 (50) mm
2fils c.c. B 15 mm 20 (12) mm 35 (18) mm 70 (35) mm
CE.i'IE/'C).(CD.FﬁIS Non blindé A 80 mm 120 (60) mm 200 (100) mm 300 (100) mm
B 60 mm 100 (50) mm 110 (60) mm 200 (100) mm
E2E-X[JE[] Blindé A 20 mm 30 (20) mm 50 (30) mm 100 (50) mm
E2E X P B 15 mm 20 (12) mm 35 (18) mm 70 (35) mm
EoE XYL Non blindé A 80 mm 120 (60) mm 200 (100) mm 300 (100) mm
c.a. 2fils B 60 mm 100 (50) mm 110 (60) mm 200 (100) mm
&AVERTlSSEMENT

Ce produit n'est pas congu ni classé comme un produit
garantissant la sécurité des personnes.
Ne pas I'utiliser a cet effet.

Précautions d’utilisation
Les couleurs entre parenthéses sont les couleurs précédentes des cables.

Elément Exemples
Alimentation Modeles c.c. a 3 fils Modeles c.c. a 2 fils
Ne pas imposer une tension excessive au [Croroe]
E2E car cela risque de le faire exploser ou Marron Marron —
briler. Ne pas imposer une tension de
100 Vc.a. a un modele E2E c.c. car cela oo — |—
risque de le faire exploser ou briler. apteur Noir Incorrect Capteur Incorrect
Bleu Bleu
Court-circuit de la charge Modeles c.c. & 3 fils (sortie NPN) Modales c.c. a2 fils

Ne pas court-circuiter la charge car cela
risque de faire exploser ou briler le E2E. Marron

La protection contre les courts-circuits du
E2E fonctionnera si la polarité de la tension

Le schéma suivant indique que la charge est
court-circuitée alors que la polarité de la tension
d'alimentation imposée au E2E/E2E2 est
incorrecte, auquel cas il risque d'exploser ou de

d'alimentation imposée est correcte et Capteur Noir | circiitde T— Incorrect braler. foraraot
comprise dans la plage de tension nominale. la charge) Marron

Bleu

Capteur, +  Incorrect
+
Bleu
Cablage Modeles c.c. a 3 fils (sortie NPN)
Cébler correctement le E2E et la charge
sinon cela risque de le faire exploser ou Marron Marron
brdler. Charge
1 +
Capteur Incorrect [2F] _ Incorrect

Bleu
Connexion sans charge Modeles c.c. 3 fils Modéles c.a. 2 fils
Veiller a connecter une charge adéquate au r==n —O:Charge:l——‘
E2E, sans quoi il risque d'exploser ou de Marron LAt Marron ==
braler.

Capteur - Capteur @
+ FH—
Bleu Bleu
Incorrect Incorrect
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Précautions d’utilisation

Installation

Temps de réinitialisation de I'alimentation

Le détecteur de proximité est prét a fonctionner 100 ms apres la
mise sous tension. Si des alimentations séparées sont connectées
au détecteur de proximité et a la charge, prenez soin de mettre sous
tension le détecteur de proximité avant la charge.

Mise hors tension

Le détecteur de proximité peut émettre un signal d’impulsion lorsqu’il
est mis hors tension. Il est conseillé de mettre la charge hors tension
avant de mettre le détecteur de proximité hors tension.

Transformateur électrique

Si vous utilisez une alimentation c.c., vérifiez qu’elle contient un
transformateur isolé. N'utilisez pas d’alimentation c.c. contenant un
transformateur automatique.

Objet a détecter

Revétement métallique :
les distances de détection du détecteur de proximité dépendent du
revétement métallique des objets a détecter.

Cablage
Lignes a haute tension

Cablage dans un conduit métallique

S'il existe une alimentation ou une ligne & haute tension proche du
cable du détecteur de proximité, passer le cable a travers un conduit
meétallique indépendant pour protéger le détecteur de proximité
contre les dommages ou les défaillances.

Branchement de la charge a un détecteur c.a./c.c. a 2 fils

Consulter les informations ci-dessous avant d'utiliser des détecteurs
de proximité c.a./c.c. a 2 fils.

Protection contre les surtensions

Le détecteur de proximité est muni d'un circuit de suppression des
surtensions. Toutefois, si une machine possédant un courant de
surcharge important (moteur ou machine a souder, par exemple) est
située a proximité du détecteur de proximité, brancher un
parasurtenseur a la machine.

Courant de fuite

Lorsqu'il est hors tension, le détecteur de proximité a un courant de
fuite. Reportez-vous a la page 9 Caractéristiques du courant de fuite.
Dans ce cas, la charge est imposée avec une tension faible et il est
impossible de la réinitialiser. Avant d'utiliser le détecteur de
proximité, s'assurer que cette tension est inférieure a la tension de
réinitialisation de la charge. Le détecteur de proximité c.a. a 2 fils ne
peut pas étre relié a un relais de suspension de carte (par ex. le
G2A), car le courant de fuite entraine la vibration des contacts du
relais et la durée de vie du relais diminue.

Charges avec un courant d'appel important (E2E-X[IT(J)

Le branchement d'une charge avec un courant d'appel important
(par exemple, une lampe ou un moteur) risque d'entrainer des
dysfonctionnements en raison d'un court-circuit de la charge.

Mesures contre le courant de fuite

Modeles c.a. a 2 fils

Connecter une résistance de fuite pour contourner le courant de fuite
afin que le courant entrant dans la charge soit inférieur au courant de
réinitialisation de la charge.

Comme indiqué dans le schéma suivant, connecter la résistance de
fuite afin que le courant entrant dans le détecteur de proximité soit
égal a 10 mA minimum et que la tension résiduelle imposée a la
charge soit inférieure a la tension de réinitialisation de la charge.

‘ 1 harg |
t
‘——— - Alimentation
ReS|stance de fuite R Vc.a. Vg

Consulter les informations ci-dessous pour calculer la résistance de
fuite, ainsi que la puissance admissible de la résistance de fuite.

R < Vs/(10 - 1) (kQ)

P > Vs?R (mW)

Force de traction sur le cable

Ne pas tirer sur les cables avec une force de traction supérieure aux
valeurs ci-dessous :

Diameétre Force de traction
Diamétre 4 maxi. 30 N max.
Diamétre 4 mini. 50 N max.

Installation

Le détecteur de proximité ne doit pas étre soumis a des chocs
brutaux lors de son installation, sans quoi il perdrait son étanchéité
ou serait endommagé.

Environnement

Etanchéité

Les détecteurs de proximité font I'objet de tests intensifs sur
I'étanchéité. Toutefois, pour garantir des performances et une durée
de vie optimales, évitez de les plonger dans l'eau et protégez-les
contre la pluie ou la neige.

Environnement de fonctionnement

Toujours utiliser le détecteur de proximité dans la plage de
températures ambiantes requise et ne pas l'utiliser en extérieur de
maniére a préserver sa fiabilité et sa longévité. Bien que le détecteur
de proximité soit étanche, il est recommandé de le protéger contre
les projections d'eau ou de graisse liquide de maniere a préserver sa
fiabilité et sa longévité.

Ne pas utiliser le détecteur de proximité dans un environnement ou
des gaz chimiques seraient présents (par exemple, des gaz acides
ou alcalins ou a base d'acide nitrique, chromique ou sulfurique
concentré).

P : Puissance admissible de la résistance de fuite. (La capacité de
puissance réelle de la résistance de fuite doit étre au moins
plusieurs fois supérieure a la puissance admissible de la
résistance de fuite.)

i: Courant de charge (mA)

Les résistances suivantes sont recommandées :

100 Vc.a. (tension d'alimentation) : résistance de 10 kQ maximum et

puissance admissible de 3 W minimum

200 Vc.a. (tension d'alimentation) : résistance de 20 kQ maximum et

puissance admissible de 10 W minimum

Si ces résistances générent une chaleur excessive, utiliser plutét une

résistance de 10 kQ maximum et une puissance admissible de 5 W a

100 Vc.a., ainsi qu'une résistance de 20 kQ maximum et une

puissance admissible de 10 W minimum a 200 Vc.a..

Modeéles c.c. a 2 fils

Connecter une résistance de fuite pour contourner le courant de fuite
afin que le courant entrant dans la charge soit inférieur au courant de
réinitialisation de la charge.

L‘-W‘r——:

[os}
T hargel— l
I
Vs
Résistance de fuite R I

Consulter les informations ci-dessous pour calculer la résistance de

fuite, ainsi que la puissance admissible de la résistance de fuite.

R < Vs/(ir — ioFF) (kQ)

P > VsR (mW)

P : Puissance admissible de la résistance de fuite. (La capacité de
puissance réelle de la résistance de fuite doit étre au moins
plusieurs fois supérieure a la puissance admissible de la résis-
tance de fuite.)

ir: Courant de fuite des détecteurs (mA)

iorF : Courant de relachement de la charge (mA)

Les résistances suivantes sont recommandées :

12 Vc.c. (tension d'alimentation) : résistance de 15 kQ maximum et

puissance admissible de 450 mW minimum

24 Vc.c. (tension d'alimentation) : résistance de 30 kQ maximum et

puissance admissible de 0,1 W minimum

22
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Connexion a un API

Conditions requises

La connexion a un API est possible si les caractéristiques de I'API et
du détecteur de proximité respectent les conditions suivantes. (La
signification des symboles est fournie ci-dessous.)

1. Latension ON de I'API et la tension résiduelle du détecteur de
proximité doivent étre conformes a ce qui suit.
Von £ Vee — VR
. Le courant OFF de I'API et le courant de fuite du détecteur de
proximité doivent étre conformes a ce qui suit.
loFF > ltuite
(Si le courant OFF n'est pas indiqué dans les caractéristiques,
considérer que sa valeur est égale & 1,3 mA.)
. Le courant ON de I'API et la sortie de contrdle (lout) du détecteur
de proximité doivent étre conformes a ce qui suit.
louT(min) < loN < louT(max)
Cependant, le courant ON de I'API peut varier en fonction de la
tension d'alimentation et I'impédance d'entrée utilisées telles que
démontrées dans I'équation suivante.
lon = (Vec — VR — Vpc )/RIN

Exemple

Dans cet exemple, les conditions suivantes sont vérifiées pour le cas
ou I'API est un C200H-1D212, le détecteur de proximité est un E2E-
X7D1-N et la tension d'alimentation est de 24 V.

1. Von (14,4 V) <Vcc (20,4 V) -VR(BV)=17,4V: OK
2. lorr (1,3 mA) 2 lwite (0,8 mA) : OK
3. lon=[Vce (20,4 V) — VR (3 V) — Vec (4 V)J/Rin (3 kQ)

=45 mA
Par conséquent,
lout(min) (3 MA) < lon (4,5 mA) : OK
Von : Tension ON de I'API (14,4 V)
lon : Courant ON de I'API (typ. 7 mA)
lorr : Courant OFF de I'API (1,3 mA)
Rin : Impédance d'entrée de I'API (3 kQ)
Vec : Tension résiduelle interne de I'API (4 V)
VR : Tension de sortie résiduelle du détecteur de proximité (3 V)
Itiite : Courant de fuite du détecteur de proximité (0,8 mA)
lout : Sortie de contrdle du détecteur de proximité (3 a 100 mA)
Vcce : Tension d'alimentation (API : 20,4 2 26,4 V)
Les valeurs entre parentheses correspondent a I'API et au détecteur
de proximité suivants.
API : C200H-ID212
Détecteur de proximité : E2E-X7D1-N

Précautions relatives aux détecteurs de proximité c.a./c.c. a 2 fils en fonctionnement

Connexion

Modele Type de connexion Méthode

Description

c.c. 2 fils AND (connexion en

série) Correct

.

Les détecteurs connectés ensemble doivent
respecter les conditions suivantes :

Vs - N x Vr 2 Tension de fonctionnement de la

o |
(Chargey

charge

N : Nombre de détecteurs

Vg : Tension résiduelle de chaque détecteur
Vs : Tension d’alimentation

L.
|

Si chaque détecteur de proximité n'est pas alimenté
avec la tension et le courant nominaux, le voyant ne
s'allume pas correctement ou des impulsions non
nécessaires peuvent étre générées pendant environ
1ms.

OR (connexion en

paralléle) Correct

Les détecteurs connectés ensemble doivent
respecter les conditions suivantes :

N x i < Courant de réinitialisation de la charge
N : Nombre de détecteurs

TV
° i : Courant de fuite de chaque détecteur

i

Si le relais MY fonctionnant a 24 Vc.c. est utilisé
comme charge, il n'est pas possible de connecter
plus de quatre détecteurs de proximité a la charge.

c.a. 2fils AND (connexion en

série)

Incorrect

Si une alimentation 100 ou 200 Vc.a. est utilisée sur
les détecteurs de proximité, VL (c'est-a-dire la

tension imposée a la charge) correspond a la
formule suivante :

VL = Vs - (tension résiduelle x nombre de détecteurs
de proximité) (V)

Par conséquent, si VL est inférieur a la tension de

Correct

fonctionnement de la charge, celle-ci ne

fonctionnera pas.

Il est possible de connecter en série un maximum de
trois détecteurs de proximité, a condition de fournir
une tension d'alimentation d'au moins 100 V.

I"h ]

| SR
LVLJ

Vs
Vs x 100V

E2E
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Modele

Type de connexion

Méthode

Description

c.a. 2fils

OR (connexion en
parallele)

Incorrect

| Charg ]

e

Correct

Alimentation
Vc.a. Vg

En principe, il est impossible de connecter en
parallele plus de deux détecteurs de proximité.

Supposons que le détecteur de proximité A ne
fonctionne pas simultanément avec le détecteur de
proximité B et qu'il n'est pas nécessaire d'assurer le
fonctionnement permanent de la charge. Dans ce
cas, les détecteurs de proximité peuvent étre
connectés en paralléle. Toutefois, en raison du
courant de fuite total des détecteurs de proximité, la
charge risque de ne pas se réinitialiser
correctement.

Il est impossible d'assurer le fonctionnement
permanent de la charge si les détecteurs de
proximité A et B fonctionnent simultanément pour
détecter des objets pour la raison suivante :

Lorsque le détecteur de proximité A est ON, la
tension qui lui est imposée baisse jusqu'a environ
10V et le courant de charge circule vers ce
détecteur. Lorsque l'un des objets a détecter est a
proximité du détecteur de proximité B, celui-ci ne
fonctionne pas car la tension qui lui est imposée est
de 10V, ce qui est trop faible. Lorsque le détecteur
de proximité A est OFF, la tension imposée au
détecteur de proximité B atteint la tension
d'alimentation et ce détecteur passe ON. Ensuite,
les détecteurs de proximité A et B passent OFF
pendant environ 10 ms, ce qui réinitialise la charge.
Pour éviter la réinitialisation instantanée de la
charge, utilisez un relais comme indiqué ci-contre.

c.c. 3fils

AND (connexion en
série)

Correct

- Vs

Les détecteurs connectés ensemble doivent
respecter les conditions suivantes :

iL + (N-1) x i<Limite supérieure de la sortie de
contr6le de chaque détecteur

Vs — N x VR 2 Tension de fonctionnement de la
charge

N : Nombre de détecteurs

VR : Tension résiduelle de chaque détecteur
Vs : Tension d’alimentation

i : Consommation du détecteur

iL : Courant de charge

Si le relais MY fonctionnant a 24 Vc.c. est utilisé
comme charge, il n'est pas possible de connecter
plus de deux détecteurs de proximité a la charge.
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Dimensions
Remarque : Toutes les unités sont en millimétres sauf indication contraire.
E2E
Modele c.c. 2 fils c.c. 3 fils c.a. 2 fils c.a./c.c. 2 fils
Référence Sché- Référence Sché- Référence Sché- | Référence | Sché-
ma n° ma n° ma n° ma n°
Pré-cablé |Blindé M8 E2E-X2D[-N 4 E2E-X1R5E/FC] 4 E2E-X1R5Y[] 6
M12 |E2E-X3D[-N 8 E2E-X2E[/F[] 8 E2E-X2Y[] 10 E2E-X3T1 |12
M18 |E2E-X7D[-N 13 E2E-X5E[)/ FOI 13 E2E-X5Y0] 13 E2E-X7T1 |13
M30 |E2E-X10DCJ-N 15 E2E-X10ELY FOI 15 E2E-X10Y[] 15 E2E-X10T1 |15
Non M8 E2E-X4MD[J 5 E2E-X2MEL)/ FJ 5 E2E-X2MY[] 7
blindé  Ny15 [E2E-X8MDL] 9 E2E-X5MELJFL] 9 E2EXSMYL] |11
M18 |E2E-X14MDLC] 14 E2E-X10MELI/FJ 14 E2E-X10MY[J 14
M30 |E2E-X20MDL] 16 E2E-X18MELI/F[] 16 E2E-X18MY[] 16
Connec- Blindé M8 E2E-X2D[]-M1(G) 17 E2E-X1R5E[J-M1/FC-M1 |17
v M12 |E2E-X3DL-M1(G) 19 |E2E-X2EL-MAFLIMT |19 |E2EX2YL-M1 |21
M18 |E2E-X7D[]-M1(G) 23 E2E-X5E[-M1/F[J-M1 23 E2E-X5YC]-M1 23
M30 |E2E-X10D[1-M1(G) 25 E2E-X10EC-M1/FC-M1 (25 E2E-X10Y[-M1 |25
Non M8 E2E-X4MD[-M1(G) 18 E2E-X2ME[-M1/F1-M1 (18
blindé  Ny1o [E2E-XBMDII-M1(G) |20 |E2E-XBMEL-MA/FLIMA |20 |E2E-XSMYLI-M1 |22
M18 |E2E-X14MD-M1(G) |24 E2E-X10ME[-M1/FJ-M1 (24 E2E-X10MY[I-M1 |24
M30 |E2E-X20MDJ-M1(G) |26 E2E-X18ME[-M1/F[J-M1 (26 E2E-X18MY[I-M1 |26
Connec- Blindé M8 E2E-X2D[1-M3G 27 E2E-X1R5E[J-M3/F1-M3 |27
teur (M8)  INon E2E-X4MDL-M3G 28 |E2E-X2MEL-M3/FLI-M3 |28
blindé
Connec- Blindé M8 E2E-X2D-M1TGJ-U |29
Lﬁ“égéblé M12 |E2E-X3D1-M1GJ 30
E2E-X3D-M1TGJ-U
M18 |E2E-X7D1-M1GJ 32
E2E-X7DI-M1TGJ-U
M30 |E2E-X10D1-M1GJ 34
E2E-X10DC-M1TGJ-U
Non M12 |E2E-X8MD1-M1GJ 31
blindé  Iyi1g [E2E-X14MD1-M1GJ |33
M30 |E2E-X20MD1-M1GJ 35
Connec-  |Blindé M12 |E2E-X3D1-M1J-T 30
Lelg"(’p';fgz' M18 |E2E-X7D1-M1J-T 32
polarité) M30 |E2E-X10D1-M1J-T 34
Remarque : 1. Deux écrous de serrage et une rondelle dentée sont fournis avec les modeles M8 a M30.
2. Les références des modeles précéblés M8 & M30 sont inscrites au laser sur la section fraisée et sur la section de céble.
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Modeéles précablés
(blindés)

Fig.4:

15 mm de dia.
——»

E2E-X2D([]-N
E2E-X1R5ELJ/FLJ

30—=-7

/
M8 x 1

dentée

Remarque : Modéles D : Voyant de

Fig. 6 :

15 mm de dia.

fonctionnement (rouge),
voyant de réglage (vert) ;
Modeéles E, F : voyant de
fonctionnement (rouge)

E2E-X1R5Y[]

Voyant

(voir remarque) (modeles D)/3 conducteurs (modéles E, F)
Deux écrous
Rondelle ¢ serrage

40

Fig.8:

6

T

Deux écrous
de serrage

Rondelle
dentée

E2E-X3DLI}-N
E2E-X2EL/FL!

v
M8 x 1 \ \Voyanl de fonctionnement (rouge)

Voyant.
\ (voir remarque)
Deux écrous

o
M12 x 1 \
de serrage

Rondelle dentée

Remarque : Modeles D : Voyant de

fonctionnement (rouge),
voyant de réglage (vert) ;
Modeles E, F : Voyant de
fonctionnement (rouge)

Cable rond de 4 dia., a 2 conducteurs

(section des conducteurs : 0,3 mm?;
diametre de l'isolant : 1,3 mm),

longueur standard : 2 m

Modéles de cable robotique : cable rond

a gaine en vinyle dia. 4 avec

2 conducteurs (modéles D)/3 conducteurs
(modeles E) (section des conducteurs :
0,3 mm2 ; diamétre de l'isolant : 1,27 mm),
longueur standard : 2 m

Le céable peut étre prolongé jusqu'a 200 m
(conduit métallique séparé).

Cable rond dia. 4 avec 2 conducteurs
(section des conducteurs : 0,3 mm?2 ;
diamétre de l'isolant : 1,3 mm),
longueur standard : 2 m

Le cable peut étre prolongé jusqu'a
200 m (conduit métallique séparé).

Modeéle précablé a connecteur e-CON

[ —=

Connecteur: =156
Référence 37104-3163-000FL
(Sumitomo 3M)

Cable rond de 4 dia., a 2 conducteurs
(modeéles D)/3 conducteurs (modeles DS,
E, F) (section des conducteurs : 0,3 mm2,
diamétre isolant : 1,3 mm),

longueur standard : 2 m

Modeéles de cable robotique : cable rond

a gaine en vinyle dia. 4 avec 2 conducteurs
(modeles D)/3 conducteurs (modeles E)
(section des conducteurs : 0,3 mm?;
diametre de l'isolant : 1,27 mm),

longueur standard : 2 m

Le céble peut étre prolongé (conduit
métallique séparé) jusqu'a 200 m (sortie de
contréle) ou 100 m (sortie de diagnostic).

Modeles précablés
(non blindés)

Fig.5: E2E-X4MDL]

E2E-X2ME[ /F[]
15 mm de dia. 30 7
| fe——26 ——=|
—-6-4 TS 8
MB/; 1 Voyant

Deux écrous

Rondelle ¢ serrage

dentée

Remarque : Modéles D : Voyant de
fonctionnement (rouge),
voyant de réglage (vert) ;
Modeles E, F : voyant de
fonctionnement (rouge)

Fig.7 : E2E-X2MY[]

40 7

36

1§ mm de qia.

@

fr

(rouge)

Deux écrous

Rondelle
de serrage

dentée

Fig.9: E2E-X8MDL!
E2E-X5MEL/FL]

38 9

(voir remarque)

Cable rond de 4 de dia., a 2 conducteurs
(modeles D)/3 conducteurs (modeles E, F)
(section des conducteurs : 0,3 mm?;
diametre isolant : 1,3 mm),

longueur standard : 2 m

Modeles de cable robotique : cable rond

a gaine en vinyle dia. 4 avec

2 conducteurs (modeles D)/3 conducteurs
(modeles E) (section des conducteurs :
0,3 mm2 ; diamétre de l'isolant : 1,27 mm),
longueur standard : 2 m

Le céble peut étre prolongé jusqu'a 200 m
(conduit métallique séparé).

Voyant de
w fonctionnement Cable rond de 4 de dia., avec 2

conducteurs (section des conducteurs :
0,3 mm?; diamétre de l'isolant : 1,3 mm),
longueur standard : 2 m

Le cable peut étre prolongé jusqu'a

200 m (conduit métallique séparé).

Modele précablé a connecteur e-CON

21 mm de dia.

f——

— —=

38—
17— 7 Tﬂl‘ 10—t Connecteur 156~
Référence 37104-3163-000FL
i T (Sumitomo 3M)
[
(?e"ﬂﬂ. y - E’*
! S Voyant | Cable rond, 4 de dia., a 2 conducteurs
M12x 1 (voir remarque) (modales D)/3 conducteurs (modéles DS,
Deux écrous  E, F) (section des conducteurs : 0,3 mm?;
de serrage diametre isolant : 1,3 mm),
Rondelle longueur standard : 2 m
dentée

Remarque : Modeles D : Voyant de
fonctionnement (rouge),
voyant de réglage (vert) ;
Modeles E, F : Voyant de
fonctionnement (rouge)

Modeles de cable robotique : cable rond

a gaine en vinyle dia. 4 avec 2 conducteurs
(modeéles D)/3 conducteurs (modéeles E)
(section des conducteurs : 0,3 mm?;
diameétre de l'isolant : 1,27 mm),

longueur standard : 2 m

Le cable peut étre prolongé (conduit
métallique séparé) jusqu'a 200 m (sortie de
contrdle) ou 100 m (sortie de diagnostic).
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Modeéles précablés Modeéles précablés
(blindé) (non blindé)
Fig. 10 : E2E-X2Y[] Fig. 11: E2E-X5MY[]
a2 Lo le_ 43 1 o
38 38
4 —+-10— 4} 10—

TJii— ==

B =

\ Voyant de fonctionnement (rouge) \ Xgﬁgg‘) de fonctionnement
Deux écrous Cable rond dia. 4 avec 2 conducteurs \ Deux Cable rond de 4 de dia.
de serrage (section des conducteurs : écrous de serrage  avec 2 conducteurs (section

Rondelle dentée 0,3 mmz; diamétre de l'isolant : 1,3 mm), Rondelle dentée des conducteurs : 0,3 mm?;
longueur standard : 2 m diametre isolant : 1,3 mm),

A A L s longueur standard : 2 m
Le céble peut étre prolongé jusqu'a 200 m Le cable peut étre prolongé

Fig. 12 : E2E-X3T1 (conduit métallique sépare). jusqU'a 200 m (condutt
métallique séparé).

60 | o

5K

4 10—

)

Voyant (voir remarque) T

M12 x “\Deux
1 écrous de serrage Cable rond de 4 de dia. avec 2 conducteurs
Rondelle dentée (section des conducteurs : 0,3 mm? ; diamétre de l'isolant : 1,3 mm),
longueur standard : 2 m
Remarque : voyant de fonctionnement (rouge), Le cable peut étre prolongé jusqu'a 200 m (conduit métallique
voyant de réglage (vert) sépare).
Fig. 13: E2E-X7DL-N/ Modele précablé a connecteur e-cON Fig. 14 1 E2E-X14MDLY/ Modele précablé & connecteur e-CON
E2E-X5EL/F[] 59 E2E-X10MELJ/FL]
E2E-X5YL/E2E-X7T1 E2E-X10MYL]
hsihis 43 12+
43 Cl;é 129 mm de dia, a8 E:]__\,:E
29 mm de dia, = — ox o N = —
[ o4 N % Connecteur : 196 - 10 4“ 10 Connecteur : 156
24 4}‘* = Refer_ence 37104-2206-000FL Référence 37104-2206-000FL
(Sumitomo 3M) (Sumitomo 3M)
14,8 mm de dia. Voyant (voir Céble rond de 6 de dia., & 2 conducteurs
I Voyant (voir Céble rond de 6 de dia., & 2 conducteurs M18 x 1 remarque)  (modéles D, Y, T)/3 conducteurs
M18 x1 N remarque)  (modgles D, Y, T)/3 conducteurs (modgles DS, E, F) Deux écrous (modeles DLIS, E, F)
Deux écrous (section des conducteurs : 0,5 mm? ; diamétre de de serrage (section des conducteurs : 0,5 mm?;
de serrage lisolant : 1,9 mm) Rondelle dentée diametre de lisolant : 1,9 mm)
Rondelle dentée Longueur standard : 2 m Longueur star]dard 2m .
Modeles de cable robotique : cable rond a gaine en Modéles de cable robotique : cable rond
. vinyle de 6 de dia., avec 2 conducteurs (modeles D)/ Remarque : Modéles D : Voyant de a gaine en vinyle qla- 6 avec 2
Remarque : Modeles D, T : voyant de 3 conducteurs (modeles E) (section des conducteurs : fonctionnement (rouge), ~ conducteurs (modeles D)/3 conducteurs
fonctionnement (rouge), 0,5 mm? ; diamétre de lisolant : 1,74 mm) voyant de réglage (vert) ; ~ (modeles E) (section des conducteurs :
voyant de réglage (vert) ; Longueur standard : 2 m Modéles E, F Y : 0,5 mm? ; diamétre de l'isolant : 1,74 mm)
Modeéles E, F, Y : Le cable peut étre prolongé (conduit métallique Voyant de fonctionnement ~ Longueur standard:2m )
voyant de fonctionnement (rouge)  g¢paré) jusqu'a 200 m (sortie de contréle) ou 100 m (rouge) Le cable peut étre prolongé (conduit
(sortie de diagnostic). métallique séparé) jusqu'a 200 m (sortie
de contréle) ou 100 m (sortie de
diagnostic).
Fig. 15 : E2E-X10D[ -N/ Modéle précablé & connecteur e-CON Fig. 16 : E2E-X20MD[ I/ Modéle précablé a connecteur e-CON
E2E-X10ELJ/FL] E2E-X18MELI/FL]
E2E-X10Y[V/ —— E2E-X18MY[J
E2E-X10T1
1 —x " e
48 PN 15,6 42 mm de dia. A2 15,6 —|
42 mm de dia. 43 annecteur : 36 e 13] wl 5l w1 10te gqrpecteur :
Référence ererence
36— ST* —=10—= 37104-2206-000FL 371 04_1-2206-000FL
(Sumitomo 3M) I (Sumitomo 3M)
A M 268mm | __ | -
de dlia.
Céble rond de 6 de dia., a 2
Cable rond dia. 6 a 2 conducteurs 7 Voyant (voir - conducteurs (modeles D, Y, T)/3
; 4 M30 x 1,5 remarque)
7 Voyant (voir (modéles D, Y, T)/3 conducteurs conducteurs
M30x 1,5 N\ remarque) (modeles DLIS, E, F) Deux écrous (modgles DS, E, F)
Deux écrous (section des conducteurs : | deserrage (section des conducteurs : 0,5 mm?;
Rondelle dentge 4€ Serrage 0,5 mm? ; diamétre de lisolant : 1,9 mm), Rondelle dentée diamétre de lsolant : 1,9 mm),
longueur standard : 2 m Remarque : Modgles D : Voyant de longueur standard : 2 m .
Modeles de cable robotique : cable rond & fonctionnement (rouge), Moge]es de cable rD:)quU%: céble
. & . i gaine en vinyle dia. 6 voyant de réglage (vert) ; rond a gaine en vinyle dia.
Remarque : Mod®les D T - voyant de fonctlonpement avec 2 conducteurs (modeles D)/3 Modeles E, F, Y : voyantde  avec 2 conducteurs (modeles D)/
(rouge), voyant de réglage (vert) ; - N !
ModeélesE, F Y : conducteurs (modeles E) fonctionnement (rouge) 3 conducteurs (modeles E) (section
voyant de fonctionnement (rouge) (section des conducteurs : 0,5 mm?; des conducteurs : 0,5 mm? ;
diametre de lisolant : 1,74 mm), diamétre isolant : 1,74 mm),
longueur standard : 2 m longueur standard : 2 m
Le céble peut étre prolongé Le cable peut étre prolongé (conduit
(conduit métallique séparé) jusqu'a 200 m métallique séparé) jusqu'a 200 m
(sortie de controle) ou 100 m (sortie de (sort_le de cz_)ntrole) ou 100 m (sortie
diagnostic). de diagnostic).
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Modéles a connecteur M12
(blindé)

Fig. 17 : E2E-X2DJ-M1(G)
E2E-X1R5EC-M1/FC-M1

43—~
30—

15 mm de dia. 26
13 3‘$ 8 M12 x 1
/|
[T
) L

Voyant (voir remarque)
M8 x1 ‘Q\Deux écrous de serrage
Rondelle dentée

Rondelle dentée

Remarque : Modeles D : voyant de fonctionnement (rouge),
voyant de réglage (vert)

Modeles E, F : voyant de fonctionnement (rouge)

Fig. 19 : E2E-X3D[]-M1(G)
E2E-X2E[-M1/FL[J-M1

4Q
21 mm

de dia. | 33
17 4}“ 0T e
/|
% N
~L
/
M12 X1

\‘\ Voyant (voir remarque)

Deux écrous de serrage
Rondelle dentée

Remarque : Modeles D : voyant de fonctionnement (rouge),
voyant de réglage (vert)

Modeles E, F : voyant de fonctionnement (rouge)

Fig.21: E2E-X2Y[-M1

Modeéles a connecteur M12
(non blindé)

Fig. 18 : E2E-X4MD[J-M1(G
E2E-X2ME[]-M1/FL]-M1

43

15 mm de dia. 80—

26—

ot ento M12 1
/|
I
e
M8 x 1 \\ Voyant (voir remarque)

Deux écrous de serrage
Rondelle dentée

Remarque : Modeéles D : voyant de fonctionnement (rouge), voyant de réglage (vert)
Modeéles E, F : voyant de fonctionnement (rouge)

Fig.20 : E2E-X8MD[-M1(G)
E2E-X5ME[J-M1/FLJ-M1

48

21 mm
[~ de dia.

17

3')
+7-4 m“ 10— M12x 1
Pl
t .
Mi2 51 \\ Voyant (voir remarque)

Deux écrous de serrage
Rondelle dentée

Remarque : Modeles D : voyant de fonctionnement (rouge), voyant de réglage (vert)
Modeles E, F : voyant de fonctionnement (rouge)

Fig.22 : E2E-X5MY[J-M1

53 53
~ o dia. -+ 38 - Ge g 38
17 4T+ 10—+ P 17 -7 m“ =10+ M12x1
/ f /|
{ | oo ] L
AN deria NH|
/ . .
M12x1 \\ Deux éCI’O:l/SO léinégﬁgggmlonnemem (rouge) M12x1 \\Dezzy:cr:;i: L‘;”zz‘:r':;eeme”t o
Rondelle dentée Rondelle dentée
Fig. 23 : E2E-X7D[-M1(G)/E2E-X5E[ -M1/F[]-M1 Fig. 24 : E2E-X14MD[ -M1(G)/E2E-X10ME[-M1/F[]-M1
E2E-X5Y[ -M1 E2E-X10MY[]-M1
53 53
29 mm 29 mm 38
[+— de dia. — 38 [+— de dia. —=]
24 4 10w i ”i 0 ‘T‘ 10
M12 x 1 M12 x 1

4 /|

my H- o 5 I 14,8 mm : I I

DN de Ta. 7 B ~1 1

v Voyant (voir remarque)

M18 x 1

Deux écrous de serrage
Rondelle dentée

Remarque : Modeles D : voyant de fonctionnement (rouge),
voyant de réglage (vert)

Modeles E, F, Y : voyant de fonctionnement (rouge)

Fig. 25 : E2E-X10DL}-M1(G)/E2E-X10E[-M1/F[J-M1
E2E-X10Y[J-M1
58
42 mm 12
de dia. T 0
36 TS 10—t
ﬁ i . |
~]
\M12 x1
2 Voyant (voir remarque)
M30x 1.5 N

Deux écrous de serrage
Rondelle dentée
Remarque : Modeles D : voyant de fonctionnement (rouge),
voyant de réglage (vert)
Modeles E, F, Y : voyant de fonctionnement (rouge)

Voyant (voir remarque)

Deux écrous de serrage
Rondelle dentée

Remarque : Modeles D : voyant de fonctionnement (rouge), voyant de réglage (vert)
Modeles E, F, Y : voyant de fonctionnement (rouge)

Fig. 26 : E2E-X20MDL[IJ-M1(G)/E2E-X18MEL-M1/FL1-M1
E2E-X18MY[-M1

58
4

3
«13»aﬁ¢ 10—

|
I ?*T<|7

\M1 2x1
Voyant (voir remarque)

.8 mmdedia.
M30 x 1.5 Deux écrous de serrage

Rondelle dentée

Remarque : Modeéles D : voyant de fonctionnement (rouge), voyant de réglage (vert)

Modeles E, F, Y : voyant de fonctionnement (rouge)
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Modeéles a connecteur M8 Modeéles a connecteur M8
(blindé) (non blindé)
Fig. 27 : E2E-X2D[ -M3G/E2E-X1R5E[ -M3/F[]-M3 Fig. 28 : E2E-X4MD[ -M3G/E2E-X2ME[ -M3/F[]-M3
39—+ 39—
15 mm de dia. 31— 15 mm de dia. 31
| 26— || e 26 —»|

43l 8 M8 x 1

8

13 3‘« 8 M8 x 1 ’om» —~|
‘J;[H} &7mm |
1 eFla.

b ! ol
M8 x 1 \i\ _Voyant (voir remarque) M8 x 1 \ Voyant (voir remarque)
Deux ecrous de serrage Deux écrous de serrage
Rondelle dentée Rondelle dentée

Remarque : Modéles D : voyant de fonctionnement (rouge), voyant de réglage (vert) Remarque : Modéles D : voyant de fonctionnement (rouge), voyant de réglage (vert)
Modéles E, F : voyant de fonctionnement (rouge) Modeles E, F : voyant de fonctionnement (rouge)

Modéles précablés a connecteur M12
Fig.29: E2E-X2D[ -M1TGJ-U

15,mm de dia o
@ 26—~ Connecteur XS5
[+-13—+| 3‘* 8 Smart Click
Voyant \
M8 x 1 (voir remarque) Céble rond dia. 4,
Deux écrous Longueur standard : 0,3 m
Rondelle  de serrage
dentée
Fig.30: E2E-X3D1-M1GJ
E2E-X3D1-M1J-T
E2E-X3D[-M1TGJ-U .
*gé g;g.'* Connecteur XS5
17 Smart Click

Voyant de fonctionnement (rouge),

c Cable rond dia. 4,
voyant de réglage (vert)

/
M12 x 1
Longueur standard : 0,3 m

Deux écrous de serrage
Rondelle dentée

38 t-9
l—33
~£74 {4t ~-10
M12x 1

9mm de‘ dia.

1

—

Fig. 31 : E2E-X8MD1-M1GJ

Voyant de fonctionnement (rouge), Cable rond dia. 4

/
M12 x 1 \ voyant de réglage (vert) v dard 0
Deux écrous de serrage ongueur standard : 0,3 m

Rondelle dentée

Fig.32: E2E-X7D1-M1GJ

E2E-X7D1-M1J-T
E2E-X7D[-M1TGJ-U
29 mm
—de dia. —
24 Connecteur XS5
Smart Click
M12x 1

S Voyant de fonctionnement (rouge), ~ Cable rond dia. 6,
M18 x 1 \ voyant de réglage (vert) Longueur standard : 0,3 m
Deux écrous de serrage
Rondelle dentée

E2E
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Modéles précablés a connecteur M12

Fig. 33 : E2E-X14MD1-M1GJ
gimm de (E;
Fig.34 : E2E-X10D1-M1GJ
E2E-X10D1-M1J-T

14,8 mm de dia.

M8 T \\

E2E-X10DL-M1TGJ-U

42 mm de dia.
— 22,

e 36—

Rondelle dentée

Voyant de fonctionnement (rouge), ~ Cable rond dia. 6,
voyant de réglage (vert)

Deux écrous de serrage

Longueur standard : 0,3 m

Connecteur XS5

Smart Click
M12 x 1
’

Voyant de fonctionnement (r@ Cable rond dia. 6

voyant de réglage (vert)

Longueur standard : 0,3 m

M30x1.5 Deux écrous de serrage
Rondelle dentée
Fig.35: E2E-X20MD1-M1GJ
48 12|
42 mm de dia. 43
|e——36——| 13- Tﬂ‘ =10«
M12 x 1
26,8 mm de dia. - - ~-— -—
== Voyant de fonctionnement (ro@ Cable rond dia. 6,
” voyant de réglage (vert) Longueur standard : 0,3 m
M30 x 1.5 D .
eux écrous de serrage
Rondelle dentée
Trous de montages
F
Dimensions M8 M12 M18 M30
F (mm) 8,505/o dia. 12,5*95/0 dia. 18,505/ dia. 30,50%/o dia.

30
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Garanties et limitations de responsabilité
GARANTIE

Omron garantit ses produits contre les vices de matériaux, main-d’ceuvre comprise, pendant un an (ou toute autre période spécifiée) a partir de
la date de vente par Omron.

OMRON NE DONNE AUCUNE GARANTIE NI REPRESENTATION, DE MANIERE EXPRESSE OU SOUS-ENTENDUE, CONCERNANT LA
NON-VIOLATION, LA MARCHANDABILITE OU LA CONFORMITE DES PRODUITS A DES UTILISATIONS PARTICULIERES. TOUT ACQUE-
REUR OU UTILISATEUR RECONNAIT QUE SEUL LACQUEREUR OU LUTILISATEUR PEUT DETERMINER SI LES PRODUITS REPON-
DENT CONVENABLEMENT A LUSAGE AUXQUELS ILS SONT DESTINES. OMRON REJETTE TOUTE AUTRE GARANTIE, EXPLICITE OU
INDUITE.

RESTRICTIONS DE RESPONSABILITE

OMRON NE SAURAIT ETRE TENU RESPONSABLE DES DOMMAGES SPECIAUX, INDIRECTS OU CONSECUTIFS, DE LA PERTE DE PRO-
FIT OU DE LA PERTE COMMERCIALE LIEE D'UNE QUELCONQUE FACON AUX PRODUITS, QUE LA RECLAMATION REPOSE SUR UN
CONTRAT, UNE GARANTIE, UNE NEGLIGENCE OU UNE STRICTE RESPONSABILITE.

En aucun cas, la responsabilité d’Omron ne saurait excéder le prix de vente unitaire du produit pour lequel la responsabilité est invoquée.

EN AUCUN CAS OMRON NE PEUT ETRE TENU RESPONSABLE DE LA GARANTIE, DE LA REPARATION OU AUTRE DEMANDE CONCER-
NANT DES PRODUITS, A MOINS QUE LANALYSE D’'OMRON NE CONFIRME QU’ILS ONT ETE MANIPULES, STOCKES, INSTALLES ET
ENTRETENUS CORRECTEMENT ET N'ONT PAS FAIT LOBJET DE CONTAMINATIONS, D’UNE UTILISATION ANORMALE OU D’UNE MAU-
VAISE UTILISATION OU DE MODIFICATIONS OU REPARATIONS INAPPROPRIEES.

Considérations sur l'application

ADEQUATION AU BESOIN

LES PRODUITS INCLUS DANS CE CATALOGUE NE SONT PAS REPERTORIES DANS UNE CLASSE DE PROTECTION. ILS NE SONT PAS
CONGCUS NI CLASSES COMME DES PRODUITS GARANTISSANT LA SECURITE DES PERSONNES ET NE DOIVENT PAS ETRE CONSI-
DERES COMME DES ORGANES DE SECURITE OU DES DISPOSITIFS DE PROTECTION A CET EFFET. Veuillez vous reportez aux catalo-
gues annexes pour des produits de sécurité Omron certifiés.

Omron ne garantit pas la conformité de ses produits avec les normes, codes, ou réglementations applicables en fonction de I'utilisation des pro-
duits par le client.

Il appartient a 'opérateur de prendre les mesures nécessaires pour s’assurer de 'adéquation des produits aux systémes, machines et équipe-
ments avec lesquels ils seront utilisés.

Informez-vous de toutes les interdictions d’utilisation de ce produit applicables et respectez-les.

NE JAMAIS UTILISER LE PRODUIT DANS DES APPLICATIONS PRESENTANT DES RISQUES SERIEUX POUR LA VIE OU POUR DES
BIENS SANS VOUS ASSURER QUE LE SYSTEME DANS SON ENSEMBLE A ETE CON¢U POUR PRENDRE EN COMPTE CES RISQUES
ET QUE LE PRODUIT OMRON EST CORRECTEMENT CALIBRE ET INSTALLE POUR L'USAGE PREVU DANS L'EQUIPEMENT OU LE SYS-
TEME COMPLET.

Dénégations de responsabilité
CHANGEMENTS DES CARACTERISTIQUES

Les caractéristiques des produits et les accessoires peuvent changer a tout moment pour motif d’amélioration des produits ou pour d’autres
raisons. Prenez contact avec votre conseiller Omron pour obtenir confirmation des spécifications des produits achetés.

DIMENSIONS ET POIDS

Les dimensions et les poids sont nominaux et ne doivent pas étre utilisés a des fins de fabrication, méme si les tolérances sont indiquées.

Tél. : + 33 156 63 70 00
Fax:+ 331485590 86
www.omron.fr

Cat. No. D058-FR2-03-X Le produit étant sans cesse amélioré, ces caractéristiques peuvent étre modifiées +558
sans préavis. 85385t
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