Actionneur rotatif Nouveau

Modeéle a palette 10, 15, 20, 30, 40
Modele standard [{Mod@le & fixations universelles]

. . . . @uveau
Plusieurs combinaisons possibles ! [/ . .. mose e
Modéle standard /Série CRB2

L détecteur compact D-M9[]
e Les orifices de raccordement sont situés sur la [+

surface plane o Surfaces planes
Le raccordement a été amélioré — "
. Lo B : Orifice de raccordement
® Nombreuses variantes d'extrémité d'arbre ‘1‘ - N —
(6 modéles) g . LULELAAY  Avec kit de réglage d’angle
+

Avec unité de détection

Avec unité de détection Avec kit de réglage d’angle

. L'angle peut étre réglé comme souhaité.
- \ Plage de réglage de I'angle de rotation
) BB 0:240°(taille30) |

P 0a175° |
02485 |

Unité de détection

Kit de réglage de I'angle

Modeéle a fixations universelles /Série CRBU2
® Masse réduite de 12 %

® La position de montage de la plaque peut étre modifiée comme souhaité.
o Nombreuses variantes de montage

Avec kit de réglage d’angle

: +
Avec unité de détection Avec kit de réglage d’angle Avec unité de détection
o ..-'-_'--.;: ¢ : il " =~ X

Angle de rotation : 90°, 180°, 270° Pas de montage interchangeable & Tiou e mortage
Toutes les séries peuvent pivoter avec celui du modele actuel .lT}T
jusqu"a un ang|e de 270°. Les cdtes A et C ilustiées sur la figure posfioment les trous de pt— -

L'utilisation de joints et de butées spécialement congus fixations.Cgs derniers permeftent au produit d'éire interchangeables e 2l Tioude monage
permet désormais & nos actionneurs rotatifs compacts de avec le modele actuel. D : Hauteur réduite par rapport

type palette de pivoter jusqu'a 270°. (Version simple palette) a celle du modele actuel.

Série CRB[ 12 & S\NC

CAT.EUS20-230C-FR



Actionneur rotatif a palette serie CRBL 12

é Variantes d'arbre

Six options d'arbre au choix
(* Les figures ci-dessous représentent des actionneurs de taille 30.)

Axe non traversan Axe traversant Axe traversan Axe traversan Axe non traversan xe traversan

Plat de tige Plat de tige
simple ’ simple 3 Axe arrondi Axe arrondi

Plat de tige

Plat de tige

sl simple

simple

o Montage direct

L'actionneur rotatif peut étre monté directement.

* |Impossible pour les modeles de tailles 10 a 40 avec unité(s) de
détection

Ola position de montage du détecteur se regle librement.

Le détecteur peut étre fixé dans la position souhaitée dans la direction
circonférentielle.

Nouveau
Ajout du
modeéle de détecteur
compact D-M9[.

© Positions des orifices :
Sorties latérales ou axiales

L'emplacement des orifices peut étre

sélectionné en fonction de I'application.

(tailles de 10 a 40 pour les unité(s) a raccord latéral
uniquement.)

© Modéle double palette standardisé pour les angles de 90° et 100°.

Les dimensions externes du modele a double palette sont équivalentes a celles
du modeéle simple palette (sauf pour la taille 10). La construction en double
palette permet de doubler la valeur du couple du modele simple palette.

i Angle d
. Slmple palette | Double palette

= " 90° + i

Modele standard === _ el 100°

série CRB2 [l ! 3] 5 = 3 180°
{ 270°
90°
Modele a fixations M - :
i g 4 100°
universelles -
série CRBU2 "= y 180° t
3 270°

Z;SNIC



Actionneur rotatif a palette série CRBL 12

Modeéle a fixations universelles /série CRBUZ2
Taille: 10, 15, 20, 30, 40

@/La position de départ peut étre modifiée
comme souhaité pour s'adapter a l'installation.
Standard : 4 sens différents > § sens différents

Plage de
rotation

Point de départ

Point de départ

Plage de rotation

Surface

60° i
Point de /(m
©,

Surface de
l'orifice

Rod'9

\&
" ©
Surface de ['orifice X

&)
L

\
®

Point de départ Plage de rotation

de l'orifice
Point de Plage de rotation * Pour le modéle & simple palette a 90°
départ 4 sens sont utilisés pour le modele de taille 10.

@ 12 % de réduction de la masse

Installation plus légere.

CRBU2 [g] [[auxde réduction [%] Modéle actuel [g]

10 | 42 | 12 | 475 |

15 | 64 [ 12 | 73 |

20 | 130 | 10 | 143 | .

S e | s | © Montage |_nterchan‘geable
a0 | 4 | 5 | a1 | avec celui du modele actuel

= Par rapport au modeéle a simple palette a 90°

© 6 types de montage direct possibles

=

i Trous taraudés . rﬂ‘\

i i l
. ") = =
n|te\ / ﬂ" ‘iﬂ.{i
| R i
Variantes de montage ' Qi) i

e

o . Modeéle 2 fixations || Modeéle a fixations || Modele a fixations || Modéle standard . .
Série compatible hfvEreals Mogﬁlit‘e, ; gexl?ctelsons Modeéle standard Modele standard

Trous traversants

Montage Plaque Plaque Plaque Trous taraudés Trous taraudés (xation 4 Ia plaque du dent)
Montage de chaque unité |  Bloc disponible |  Bloc disponible |  Bloc disponible |  non disponible |  Bloc disponible |  non disponible |
Nombre de points de départ | 8 points | 8 points | 8 points | 3 points | 3 points | 3 points |

Retrait de la piece

. Non Non Non Non Oui Oui
pendant la maintenance

SMC 2
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Actionneur rotatif a palette série CRBL 12

Modeéle standard Modele a fixations universelles
série CRB2 Série CRB U2

Avec détecteur Avec détecteur

Avec butée de réglage d'angle Avec butée de réglage d'angle
série CRB2L1WU série CRBU2WU

Avec détecteur Avec détecteur
Variantes de la série
Fluide ‘ Air |
Taille ‘ 10 15 20, 30 40 |
Modeéle a S: Simple palette
palette D : Double palette = b s D S b S D
-E _ B3 E _ X -E _ B3 -E _ B3 -E _ B3 E _ X -E _ X -E _ B3
Position des Raccord latéral (néant) | § £ ; 8L ; 8L ; SE g SE g 83 ; 83 ; Ss g
orifices Raccord axial (E) e 8 8% 8 &% 8 €85 88 &% 8§ &% 88 /8% 8 &% 8
- o kT © E£KT © @XT © @&£T o E&KT o T o @~ o
@© © © @© © © © @©
[id [id [id [id [id [id [id [id
(7]
8 : 90° o e o o e o ¢ o 0 o 0 o o
[7] B
4 ©
8 B 100° } ® L e o e o
5 8
@ ° 180° | L T ) L S [ S e o
=) =
Ei < 270° } { e L { S L
]
° Axe non traversant S } e &6 &6 o ¢ ¢ ¢ o o ¢ o o o o o o
T
<)
= Axe traversant w ’ e O ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ o o o
T
= Arbre long avec arbre arrondi
§ Y et arbre court avec simple plat J } ¢ ¢ ¢ o ¢ ¢ ¢ o ¢ ¢ ¢ o L N B
@© S A
= 5 xe traversant long de méme longueur
; g avec simple plat sur les deux axes Y ' L A S B 4 ) I R A L A B B
D >
o = Axe traversant avec
2 clavette I B B 4
Axe traversant rond K } o O @ e O ¢ e ¢ ¢ ¢ ¢ o o
Arbre simple rond T } e 0 0 0 0 ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ o e e o o
Amortissement|  Amortissement élastique } o O 0 ¢ *—0 00 e e e o
w Avec détecteur (arbre WJ) } @ L L 3 { 2 { { { ] {
Q
& Avec réglage d'angle (arbre WJ) } [ 3 o L { 3 L o L ] {
(]
>
Avec détecteur et réglage d'angle (arbre WJ) I { 3 L ® { { ] { ] { ] {
w Montage ‘ Avec bride* } [ S S e L { o e O ¢ ¢
w Configuration de I'axe } e O ¢ o o e O O e ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ o
Exécutions N
spéciales EEd
P Modele de I'angle de rotation } [ e [ S o O e O

* La série CRB uniquement

3

O
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Actionneur rotatif a palette série CRBL 12

@ Actionneur rotatif a palette

série CRB2

Pour passer Commande .................................................................. Page 5
Caractérlsthues ................................................................................ Page 6
Constructlon ...................................................................................... Page 8
Dimensions ...................................................................................... Page 10

@ Actionneur rotatif a réglage d'angle/palette

série CRB2LIWU

Pour passer commande -« Page 16
Construction .................................................................................... Page 17
Dlmens|ons ...................................................................................... Page 18

@ Actionneur rotatif a fixations universelles/Modéle a palette
série CRBU2

Pour passer COMMEANOE v rrrrererreres et Page 21
CaraCtériStiqueS .............................................................................. Page 22
CONSIIUCHION -+vererreeeerreresresss e Page 24
DIMENSIONS v vreeereereeremseree ettt Page 26

@ Actionneur rotatif a fixations universelles
avec réglage d'angle/Modéle a palette

série CRBU2WU

Pour passer Commande ................................................................ Page 31
Constructlon .................................................................................... Page 32
DIMENSIONS «oevvverereer s Page 33

© Offres spéciales

Configuration de l'arbre | -XAT1 & -XA24 oo Page 37
Configuration de l'arbre Il -XA31 & -XAS58 -----oeoereeeenes Page 43
O EXECULIONS SPECIAIES - Page 49
@ COMPOSANTS v Page 52
O Réglage de Pangle e Page 53
@ DEteCteUE oo Page 55

O
2

(cnsuzwu” CRBU2 HCRBszU” CRB2 w

Options spéciales

Exécutions
spéciales

Composants

Réglage de I'angle

Montage du
détecteur




Actionneur rotatif

Modéle a palette

Série CRB2

Taille : 10, 15, 20, 30, 40

Pour passer commande

CRB2[B][S][20/-[180[S][E]Z
A -

EIT2 CDRB2[B|WI[20/-[180][S|z—[M9BI[LI[ |-

Ibb o0 6ol

0 Avec détecteur OT e d'arbre eTaiIIe 9 Connexion électrique / Longueur
y
(Avec unité de détecteur et aimant intégré) ; Extrémité d'axe 10 de cable
+ Si vous devez commander le détecteur | Y00 | Type d'axe =y long Arbre court 15 — |Fil noyé/céble : 0.5 m
séparément, reportez-vous a la page 52. S | Axe non traversant | Plat de tige simple* — 20 M |Fil noyé/cable : 1 m
W | Axetraversant | Plat de tige simple* | Plat de tige simple 30 L |Fil noyé/cable : 3 m
9 Mont J** | Axetraversant | Axe arrondi | Plat de tige simple 40 CN [Connecteur/sans cable :
ontage K** | Axet t| A di A di able :
Xe traversan xe arrondi xe arrondi C |Connecteur/cable : 0.5 m
Symeole gﬂtz::ja;z T** | Axenontraversant| Axe arrondi — CL |Connecteur/cable : 3 m
= Bridable Y#** | Axe traversant |Plat de tige simple* | Arbre long avec simple plat * + Connecteurs disponibles uniquement
= Une clavette est utilisée pour le modele de taille 40. == J, K, pour les modéles R73, R80 et T79.
* F: Sauf cote 40 T etY sont fabriqués sur commande. = Cable avec références de connecteurs.
##x Lorsqu'on monte un détecteur sur I'actionneur rotatif, seuls les D-LCO5 : Longueur de cable 0.5 m
types d'arbre W et J sont disponibles. D-LC30 : Longueur de cable 3 m
9 Angle de rotation @ Modele a palette @ Détecteur D-LC50 : Longueur de céble 5 m
90° Simple palette 5 Acuti e
Slliae 123 180° g Dloupble palette - (zl?r::lr?tﬁ;etzterir) 10 Nombre de ® exccution speciale
palette > B - g détecteurs Plus d'informations a la
270 | 270 M | Sans détecteur de type D-M9 S Tpc” page suivante.
Dolultatle 920 90o Position des (aimant intégré) . — 2 pos.
palette |100] 100 orifices de *Reportez-vous sur le tableau ci- « S : Détecteur de droite

dessous pour connaitre les modéles de

connexion détecteurs compatibles. livré a’vec le vérin. _
— [ Raccord latéral | = La plage d'utilisation et I'ystérésis du ~ ** —: Détecteur de droite
Raccord axial modele D-M90 sont différentes de celles et détecteur de gauche
des autres détecteurs. Pour des informations livré avec le vérin.

détaillées, reportez-vous a la page 55.
Détecteurs compatibles / Pour des informations détaillées sur les détecteurs, consultez le catalogue Best Pneumatics n° 4.

= = | &S| s ) Modele de Longueur de cable [m]
87| e | 7| Comoton | 7| Cblago | Tensondecha®® | dgecior | cavle [08] 1] 3 | 5 war|meei|  Charge
L 2 el = DC AC  |Penpendudiie] Axiale almliolalm]|” PP
3 fils (NPN) 5V 12V MONV | MON ® 6| e O — O |Circuit
3fils (PNP) ! M9PV | M9P Cable robuste ® e 0 O — O Cl
© Détecteur| oui 2 fils 12V _ M9BV | M9B résistant aux ® e e O — O —
~ | statique 3fils (NPN) 5V 12V S99V | S99 hydrocarbures | —| @0 | O — O |Circuit
° 3fils (PNP) ’ S9PV | S9P | —| @ O | — O Cl .
= Fil noyé 2fils|pay| 12V T99V | T99 @ —[®@[O[—| O [ — |Relais,
=
T 5V,12V[5V,12V,24V[ — |90 |Cablepatviye | @ | — | @ | @ | — - |API
= Non Cable robuste résistant Cirouit
8 Détecteur ) 5V, 12V, 100V (5V, 12V, 24V, 100V = 90A aux hydrocartures o — 0 o — (¢]]
Reed | | 2fis — — [97 [Cibepatviye| @ | — @ | @ | —|
Oui — Cable robuste résistant -
100V B 93A aux hydrocarbures o —| 6 o —
3fils (NPN) 5V 12V M9ONV | M9N ® e e O — O | Circuit
3 fils (PNP) ’ M9PV | M9P ® e e O — @) Cl
= Deone Fil noys 2 fils 12V M9BV | M9B e/ @e/@e|/O|—| O —
° statique | Oui| 3fils (NPN) 5V 12V —_ — S79 ® — |0 O | — O | Circuit
=4 3 fils (PNP) ’ — S7P | Cablerobuste| @ | — | @ | O | — O Cl Relais
S 2 fils 24V 12V — T79 résistantaux | @ | — | @ | O | — O — lapl
I Connecteur — T79C |hydrocarbures | @ | — | @ | @ | @ —
5 Fil noyé oui - 100V — R73 ® —| 0 O — .
& |Détecteur| | Connecteur 5 fils — — | R73C o/ —(e /00|
Reed Fil noyé Non 48V, 100V 100V — R80 ® —|® O | — Circuit Cl
Connecteur — 24V max — R80C e —| o e o —
= Symboles de longueur de cable : 0.5 m......— (Exemple) R73C = Les détecteurs sont livrés avec le produit, mais non assemblés.
3m...... L (Exemple) R73CL  * Les détecteurs statiques marqués d'un « O » sont fabriqués sur commande.
5m...... Z (Exemple) R73CZ
Aucun...... N (Exemple) R73CN

O
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Actionneur rotatif . .
Modéle a palette Serie CR BZ

Caractéristiques du modeéle a simple palette

Taille 10 | 15 | 20 | 30 | 40
Angle de rotation 90°, 180°, 270° N
Fluide Air (sans lubrification) E
Pression d’épreuve [MPa] 1.05 | 15 o
Température d'utilisation 5a60°C
Pression d'utilisation max. [MPa] 0.7 | 1.0
Pression d'utilisation min [MPa] 0.2 | 0.15 —_—
Plage de réglage du temps de rotation en s /90° Note 1) 0.032a0.3 0.0420.3| 0.07a0.5 )
T . 0.001 0.003 0.02 0.04
Energie cinétique admissible [J]N¢2 | 0.00015 0.00025 0.0004 0.015 0.03 %
Symbole Crarge dele | Charge radiale admissible 15 15 25 30 60 ~
[N] | Charge axiale admissible 10 10 20 25 40 m
Position des orifices Sorties latérales ou axiales oc
Taille de 'orifice (orifice latéral, orifice axial) M3 x 0.5 | M5 x 0.8 (&)
Plage de réglage d'angle Note 3) 04 230° | 0 & 240° | 0a230° | "
Note 1) Assurez-vous que le fonctionnement s'opére dans la plage de vitesse. Une vitesse plus
lente que la fourchette d'ajustement peut faire que la piece colle ou ne fonctionne pas. N
AEA H Note 2) Les valeurs supérieures indiquent la valeur de I'énergie cinétique admissible avec
Référence de la bride amortissement élastique (en fin de rotation). g
(Pour plus de détails concerant les dimensions, consultez la page 15. Les v_aleurs inf’érieyres indiguent la yaleur de I'énergie cinétique admissible sans o
. amortissement élastique (en fin de rotation). 5
Modeéle Réf. de I'ensemble Note 3) La plage de réglage est donnée pour une version 270°.
CRB2F[]10 P211070-2 Pour les versions 90° et 180° se reportez & la page 17.
CRB2F[115 P211090-2 —
CRB2F[120 P211060-2 o L 2
CRB2FL130 P211080-2 Caractéristiques du modeéle a double palette E
>
ade 10 Taille 10 | 15 | 20 | 30 | 40 11]
order | Exécutions spéciales Angle de rotation 90°, 100° 8
(Reportez-vous aux pages 37 & 51 pour plus de détails.) Fluide Air (sans lubrification)
Symbole Description Type d'axe applicable Pression d'épreuve [MPa] 1.05 | 15 »n
N " — Température d'utilisation 5a60°C @
XA1 a XA24| Configuration darbre [ | W Pression d utilisation max. [MPa] 07 | 10 2
XA31 2 XA58| Configuration d'arbrel | S, J, K, T, Y Pression d'utilisation min [MPa] 02 | 0.15 '
XC1 Ajouter des orffices de connexion | W, S, J, K, T, Y Plage de réglage du temps de rotation en s /90° Note ) 0.0320.3 0.0420.3| 007405 :
XC2 Remplacer taraudage parave cewx | W, S, J, K, T, Y Energie cinétique admissible [J] 0.0003 0.0012 0.0033 0.02 0.04 g
XC3 Changer la position dunevis | W, S, J, K, T, Y Charge delare | Charge radiale admissible 15 15 25 30 60 =4
Xc4 Modicalin d apage e otin | W, S, J, K, T, ¥ Pcfgilion Zr:srgti:i:ii::l::dmissmle ° 1Soorties Iatérzacl)es ou axiazless © =
XC5 Mgﬂﬂg%ﬂg@mge ® lw s 0K TY Taille de l'orifice (orifice latéral, orifice axial) M3 x 0.5 | M5 x 0.8 ®
Modification de la plage de Plage de réglage d'angle Note 2) 0a90° cd
s rotation de 0 110° WS JKTY Note 1) Assurez-vous que le fonctionnement s'opére dans la plage de vitesse. Une vitesse plus -g _‘_E
XC7 | Axeinversé W, J lente que la fourchette d'ajustement peut faire que la pice colle ou ne fonctionne pas. 3 8
XC30 Graisse fluorée W, S, J, K, T,Y Note 2) La plage de réglage est donnée pour une version 100°. \2 %
X5 Pour lorifice M5 (90°/180°) | W, S, J, K, T, Y Pour les versions 90° et 180° se reportez a la page 17. w
Les modeles ci-dessus ne peuvent pas étre sélectionnés
lorsque le produit est équipé d'un détecteur ou d'une
butée de réglage de l'angle. Se reporter aux pages 37, &
38, 43, 44 et 49 pour plus de détails. §
Pour les actionneurs avec détecteurs, g_
reportez-vous aux pages 55 a 59. g
o
*Plage de fonctionnement et hystérésis
®Changement de la position de détection )
eMontage du détecteur %
®Réglage du détecteur =~
3
[
g
=4
2
=
T5
52
S35
=

O
2



série CRB2

Volume (cmd]
Modele a palette Simple palette Double palette
Taille 10 15 20 30 40 10 15 20 30 40
Angle de rotation | 90° |180°|270°| 90° |180°|270°| 90° |180°|270°| 90° |180°|270°| 90° [180°|270°| 90° [100°| 90° |100°| 90° |100°| 90° [100°| 90° [100°
1 1.5 4.8 1.3 25
Volume (0.6) 1.2 |15 (1.0) 2.9 |37 (3.6) 6.1|7.9 8.5) 15 [20.2 (187) 315/ 41 |1.0|1.1|26 |27 |56 |57 |14.4|145| 33 | 34
+ Les valeurs indiquées entre parenthéses correspondent au volume c6té alimentation lorsque I'orifice A est pressurisé.
Masse [l
Modele a palette Simple palette Double palette
Taille 10 15 20 30 40 10 15 20 30 40

Angle de rotation | 90° |180°|270°| 90° |180°|270°| 90° |180°|270°| 90° |180°|270°| 90° [180°|270°| 90° [100°| 90° |100°| 90° |100°| 90° [100°| 90° [100°
Corps de lactionneur rotalif | 27 | 26 | 26 | 48 | 47 | 46 | 104|103 101|199 | 194 | 189 | 385|374 | 363 | 42 | 43 | 55 | 58 | 119|142 | 219|239 | 398 | 444

Bride 9 10 19 25 — 9 10 19 25 —
Unité de détection 15 20 28 38 43 15 20 28 38 43
Kit de réglage de langle 30 47 90 150 203 30 47 90 150 203
Couple disponible Fixation intégrée du corps
-
Taille 10 Taille 15
0.4
1.0
E B
_Z'_O.S 20.8
g g
£0.2 206
() (]
2 204
3 3
301 Soa
0 0 La dimension « L » des actionneurs est indiquée
0 01020304 050607 0 01020304 050607 dans le tableau ci-dessous pour les vis CHC de
Pression d'utilisation [MPa] Pression d'utilisation [MPa] norme JIS. Si vous utilisez ce type de vis, leur téte
doit s'intégrer dans l'orifice de montage.
Taille 20 Taille 30 Taille 4
20 8 16 i Taille des vis de référence
_ _ _ } Taille L Vis
€16 E 6 € 12 - *
z = z ! 10 11.5 M2.5
Eq0 = = | 15 16 M2.5
(SR O o J
2 e 4 2 8 ] 20 245 M3
[0} (9] [} !
208 o ) : 30 34.5 M4
Qo Q [e% !
3 3 2 g 4 : 40 395 M4
(&) 0.4 O (&) ! N N N . f
I = Seuls les actionneurs de taille 10 possedent des dimensions
0 0 0 ! L différentes pour les palettes simples et doubles.
0 0.10203 04050607 0 02 04 06 08 10 0 02 04 06 08 10 Double palette : L = 20.5
Pression d'utilisation [MPa] Pression d'utilisation [MPa] Pression d'utilisation [MPa] = Pour les dimensions Q1 et Q2, reportez-vous a

la page 10.
Position du chanfrein de tige et plage de rotation : Vue de dessus c6té axe long

Les positions chanfreinées indiquées ci-dessous illustrent les conditions de I'actionneur lorsque B est sous pression.

Simple palette Double palette
90S 180S 270S 90, 100D
fion 2700 )
otation 1g,, , o “,
geée‘ 80° s, o ¢,
2 Y N
(S
0,
Chanfrein™ | Chanfrein® J (457
Chanfrein®
Orifice A Orifice B Orifice A Orifice B
Orifice A Orifice B

= Sur les actionneurs de taille 40, une clavette paralléle est utilisée a la place du chanfrein.

Note 1) Pour le modéle a simple palette, la tolérance de I'angle de rotation de 90°, 180°, 270° sera de *3" pour le modeéle de taille 10 uniquement.
Pour le modele a double palette, la tolérance de I'angle de rotation de 90° sera de *§" pour le modéle de taille 10 uniquement..
Note 2) La position chanfreinée du modéle a double palette indique la position a 90°.

7 Z;S\VC




Construction

Actionneur rotatif
Modele a palette

série CRB2

Simple pa|ette ® |es figures pour 90° et 180¢ illustrent I'état des actionneurs lorsque l'orifice B est pressurisé,
et la figure pour 270¢ illustre I'emplacement des orifices pendant la rotation.

Taille : 10, 15, 20, 30, 40
Pour 90°

(vue depuis le coté de I'axe de sortie)

@ Clavette parallele
pour la taille 40

7
9

Butée élastique interne _[IL-
(non compatible avec la taille 10)

(Axe de sortie)

g |

;
@
0

Pl

Axe non traversant

Pour 180°

(vue depuis le coté de l'axe de sortie)

Pour 270°

(vue depuis le coté de I'axe de sortie)

(coté axe long) Nomenclature
N° Description Matiere Note
1 | Corps (A) Alliage d'aluminium Peint
2 |Corps (B) Alliage d'aluminium Peint
3 | Axe de la palette Acier inoxydable*
4 |Butée Résine Pour 270°
5 |Butée Résine Pour 180°
6 | Palier Acier
7 | Bague d'appui Acier inoxydable
| 8 |VisCHC Acier Cr Md Vis spéciale
9 |Joint torique NBR
10 | Joint de butée NBR Joint spécial
(cbté axe court) 11 | Joint torique NBR Taille 40 uniquement
12 | Clavette paralléle Acier carbone Taille 40 uniquement

Axe traversant

= Acier Cr Md pour les tailles 30 est 40.

Double palette ©Les figures suivantes illustrent la position de rotation intermédiaire lorsque l'orifice A ou B et pressurisé.

Taille : 15, 20, 30, 40

Taille : 10

Pour 90°

(vue depuis le coté de l'axe de sortie)

(vue depuis le coté de l'axe de sortie)

Pour 100°

(vue depuis le coté de l'axe de sortie)

Pour 90°

Orifice B

Pour 100°

(vue depuis le coté de l'axe de sortie)

Orifice A

Orifice B

Options spéciales { CRBU2WU H CRBU2 ” CRB2JWU } CRB2

les

Exécutions
spécia

Réglage de I'angle|| Composants

Montage du
détecteur

At (axe de sortie) (co6té axe long)
(coté axe long) CIavette paralléle
pour la taille 40 3 3
i I B 8 7 i
T —7 F
S i N
- =il ‘ L1 ‘ 1]
M il @ ~© i
1 Axe non traversant i @/* g | g [
(coté axe court)
Axe non traversant
Axe traversant
(coté axe court)
Axe traversant
Nomenclature

N° Description Matiere Note N° Description Matiere Note
1 |Corps (A) Alliage d'aluminium Peint 10 | Plaque Résine
2 |Corps (B) Alliage d'aluminium Peint 11 | Vis CHC Acier Cr Md Vis spéciale
3 | Axe de la palette Acier Cr Md 12 | Joint torique NBR
4 |Butée Acier inoxydable™* 13 | Joint de butée NBR Joint spécial
5 |Butée Résine 14 | Joint NBR Joint spécial
6 | Butée Acier inoxydable™* 15 | Joint torique NBR
7 | Palier Acier 16 | Joint torique NBR
8 |Bague d'appui Acier inoxydable 17 | Joint torique NBR Taille 40 uniquement
9 | Couvercle Alliage d'aluminium 18 | Clavette parallel Acier carbone Taille 40 uniquement

= Pour la taille 40, @ et (6 sont en alliage d'aluminium.

O
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série CRB2

Construction (avec détecteur)

Simple palette (unité commune pour les modeles a simple palette et a double palette)
® | es figures suivantes illustrent les actionneurs pour 90° et 180° lorsque I'orifice B est pressurisé.

Double palette

® |es figures suivantes illustrent la position de rotation intermédiaire lorsque I'orifice A ou B et pressurisé.

{g»af//? ]
s 1] gj[

14
1
Taille : 10, 15 Taille : 20, 30 Taille : 40
Nomenclature
N° Description Matiere N° Description Matiere
1 |Fond (A) Résine 10 |Vis CHC Acier inoxydable
2 |Fond (B) Résine 11 | Vis cruciforme ronde Acier inoxydable
3 | Support d'aimant Résine 12 | Vis cruciforme ronde Acier inoxydable
4 | Bloc de maintien Acier inoxydable 13 | Vis cruciforme ronde Acier inoxydable
5 | Bloc de maintien (B) | Alliage d'aluminium 14 | Vis cruciforme ronde Acier inoxydable
6 | Porte-détecteurs (A) Résine 15 | Obturateur NBR
7 | Porte-détecteur (B) Résine 16 | Porte-détecteur Acier inoxydable
8 | Porte-détecteur Résine
9 | Aimant
Pour le modele de taille 10, 2 vis cruciformes rondes @1 sont nécessaires.

9
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Actionneur rotatif
Modele a palette

Dimensions : Modeéle standard (sans détecteur) 10, 15, 20, 30, 40

série CRB2

® Pour le modéle a simple palette, les figures suivantes illustrent les actionneurs pour 90° et 180° lorsque I'orifice B est pressurisé.
Pour le modéle double palette, les figures suivantes illustrent la position de rotation intermédiaire lorsque I'orifice A ou B et pressurisé.

Axe non traversant / Emplacement des orifices : Raccordement latéral
(Le modele a double palette de taille 10 est indiqué a la page 8.)

Taille : 10, 15, 20, 30, 40

<Emplacement de I’orifice :
raccordement axial>

Orifice A
rifice N

Orifice B

2xR

Taille : 10
<Emplacement de I’orifice :
raccordement latéral>

2 x M3 x 0.5 profondeur 4
Taille 10 uniquement
(pour montage de l'unité)

Options spéciales { CRBU2WU H CRBU2 ” CRB2JWU ] CRB2

les

Exécutions
spécia

Réglage de I'angle|| Composants

Montage du
détecteur

Axe traversant / Emplacement des Clavette paralléleau o\ o
. . lieu de simple plat uE, o
orifices : raccordement latéral pour la taille 40. L.
4
OF © a
[ T
\ \
o Corps (B) /] N L =
> Sl
m
‘@‘ ‘@‘ Corps (A) -@- i -@
L 17 [ 1] [ [T Ul
o o
"r OF S
L
IENT: 2xR oA
; : |
Extrémité d'axe du modeéle de taille 40
* Q3 (filetage)
& 15
H .o W :
w -0.030 m [ I Q
— i
13 3 —- %
Dimensions de la clavette paralléle | —
- £
L1 b \
€®Q1 (filetage 3 x €Q2 (trou traversant
bho | h(ho) | L1 (flotage) ( )
44%.030 449.030 20
| Pour plus de détails sur les modéles d'axes J, K, T et Y, reportez-vous a la page 14.
[mm]
Taile |A|B|C|D|E(g7) | F(h9) |G1|G2|J |[K|L|M | N [P Q R [S|T|Vi|v2lw | X |Y
¢ ea1  |e@2] *a3
10 [29|15| 8[14| 4305% | 900 |3 |1 |5 9/0.5| 9.5/ 9.5/24 | M3x05profondeur6 | 6 — M3x05 |14 | 3.6(30 |3719.8| 8.5(14.5
15 [34|20| 9[18| 500% | 120043 |4 |1.5/6[10/0.5|14 [10 |29 |M3x05pofondeur10| 6 | M3x05profondeur5 | M3x 0.5 (19 | 7.6(39.5|47 [21 |11 |17
20 |42]29(10|20| 6253% | 14.0043[4.5|1.5|7|10]0.5(20 |13 |36 |M4X07profondeur 135] 11 | WX 0.7 pofondewr 75 | M5 x 0.8 |24.5(10.5(50.5(59 [22 |14 |21
30 [50(40(13[22| 839% (16 03(5 |2 |8|12/1.0|26 |14 |43|M5x08profondeur 18| 16.5 | M5x08profondeur 10| M5 x 0.8 |34.5|14 |64 |75 |24 [15.5|25
40 |63|45[15(|30|10:39% | 25,9052 |6.5(4.5|9 (20| 1.0(31 |20 |56 |M5x0.8 profondeur 16| 17.5 |M5x 08 profondeur 10| M5 x 0.8 |39.8|17 |79.5/90 (30 |21 |31.6
10
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série CRB2

Dimensions : Modeéle standard 10

Double palette ® | es figures suivantes illustrent la position de rotation intermédiaire lorsque I'orifice A ou B et pressurisé.

Axe non traversant / Emplacement des orifices : raccordement latéral

Orifice A Orifice B

19.8 2xM3x0.5 9.5
(orifice de raccordement)
6 x M3 x 0.5 profondeur 3 |

(pour montage de 'unité) (ﬁ 0
N4 @ <

I
+

Traverse le filetage marqué

0
©
Traverse le filetage marqué B
du corps (B) ¢

du corps (B) ¢
<Emplacement de I’orifice :
raccordement axial>
) ) @ 9h9.Q0z6
Axe traversant / Emplacement des | @ 4g75:5%
orifices : raccordement latéral 05
2xM3x0.5
Corps (B) “LM ol 8 i
9.5 %
gI < |8
© —
—@— —¢— I Corps (A) | e = 3
o, 01 0 d N
ooi B
0.5 Orifice A Orifice B
0 49733516
— - @ 9h9. 036
J29
Les 3 trous de montage portant les
marques % servent a serrer
I'actionneur et non au montage externe.
€3 x M3 x 0.5 profondeur 6
— T
™~ .
r—r - !_W
— 1y 02
e * o -
" L A
6| 145 Orifice A Orifice B

| Pour plus de détails sur les modeles d'axes J, K, T et Y, reportez-vous a la page 14.

1 SvC
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Actionneur rotatif
Avec détecteur

Dimensions : Modeéle standard (avec détecteur) 10, 15, 20, 30, 40

série CDRB2

® Pour le modéle a simple palette, les figures suivantes illustrent les actionneurs pour 90° et 180° lorsque I'orifice B est pressurisé.
Pour le modele double palette, les figures ci-dessous représentent la position de rotation intermédiaire lorsque les orifices A ou B sont sous pression.

Taille : 20, 30, 40

Taille : 10, 15

(Le modele double palette de taille 10 est indiqué en page 13.)

En cas d'utilisation de D-M9[]

Taille : 40

Taille : 20, 30

w

Options spéciales { CRBU2WU H CRBU2 ” CRB2JWU ] CRB2

les

Exécutions
spécia

Réglage de I'angle|| Composants

Montage du
détecteur

=20.5
gA oA (26.5 : type connecteur)
OF OF Clavette paralléle au
lieu de simple plat pour
9F L 9E taille 40. L
< |
O] (O1)=] ‘
[ N \ \ |
— [~ '_t = N (-
| | =
‘ ol o
g | m e 3
n L | 91 A
1 1 [T1 il 5
: @ 2xR k9]
- - | ‘ §
_H@ S L [T T = o ‘ o0l §
‘ étecteur ‘ \ 2xR ! 8l o
% il © @ | 1 I FoYe
: A
oY Détecteur ﬂj g
m B @ v
(taille 10)
(taille 15)
Extrémité d'arbre du modeéle de taille 40 €6xQ
N‘ 1.5
Il 0
o 3] —
v 0.030 uj
(Les 3 trous de montage portant les marques %
servent a serrer l'actionneur et non au L\\_J L\LJ
montage externe.) . . .
Dimensions de la clavette paralléle
«1. La longueur est de 24 pour tous les modeles suivants :
D-90/90A/S99(V)/T99(V)/S9P(V) - =
La longueur est de 30 pour tous les modéles suivants : D-97/93A L1 b
La longueur est de 25.5 lors de |'utilisation du D-M9. -
#2. L'angle est de 60° pour tous les modéles suivants : D-90/90A/97/93A b (h9) | h (h9) L1
L'angle est de 69° pour tous les modeles suivants : D-S99(V)/T99(V)/S9P(V) o 5
4-0.030 4-0.030 20
Pour plus de détails sur les modéles d'arbres J, K, T etY, reportez-vous a la page 14. |
[mm]
Taille | A B C D |E@) | Fho | G K L M N P Q R T W | Wil|Y
10 29 | 15 | 29 | 14 | 423% | 90w | 3 9 | 05| 95| 95| 24 | M3x05profondeur6 | M3x0.5 | 3.6 |19.8| 35 | 185
15 | 34 | 20 | 29 | 18 | 530% | 12804 | 4 10 | 0.5 |14 |10 29 | M3x0.5 profondeur5 | M3x 0.5 | 7.6 | 21 35 | 185
20 | 42 | 29 | 30 | 20 | 630% | 1400 | 45 | 10 | 05 [20 |13 36 | M4 x0.7 profondeur 7 | M5 x 0.8 | 10.5 | 22 — |25
30 | 50 | 40 | 31 | 22 sy | 1B || B 12 | 1.0 |26 |14 | 43 | M5x08profondeur10 | M5x 0.8 | 14 | 24 — |25
40 | 63 | 45 | 31 | 30 | 105%% | 25002 | 6.5 | 20 | 1.0 [ 31 |20 56 | M5x0.8 profondeur 10 | M5 x 0.8 | 17 | 30 — | 31
12
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série CDRB2

Dimensions : Modeéle standard (avec détecteur) 10

Double palette ® | es figures suivantes illustrent la position de rotation intermédiaire lorsque I'orifice A ou B est pressurisé.

Taille : 10 198

En cas d'utilisation du détecteur

D-M9[]
Q29
@ 9h9.9 036
@ 49750%
05 _
2xM3x0.5
! o2 o | .
S| - dl ()
9.5
— gI
J—\_ 3 MU
| o M o
| @ Q %
B [T T1
—L |1

@ 18.5

Les 3 trous de montage portant
les marques % servent a serrer
l'actionneur et non au montage externe.

@3 x M3 x 0.5 (prof. 6)

Orifice A Orifice B

+1. La longueur est de 24 pour tous les modéles suivants : D-90/90A/S99(V)/T99(V)/S9P (V)
La longueur est de 30 pour tous les modeles suivants : D-97/93A
La longueur est de 25.5 lors de I'utilisation du D-M9.

x2. L'angle est de 60° pour tous les détecteurs suivants : D-90/90A/97/93A
L'angle est de 69° pour tous les détecteurs suivants : D-S99(V)/T99(V)/S9P(V)

| Pour plus de détails sur les modéles d'arbres J, K, T etY, reportez-vous a la page 14. |

13
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Actionneur rotatif ..
Modeéle a palette Série CR BZ

Dimensions des d ifférents types d'axe (Les dimensions autres que celles spécifiées ci-dessous sont identiques a celles du modéle standard.)

Taille : 10, 15, 20, 30, 40

Axe traversant / CRB2lJ Axe traversant/ CRB2LIK  Axe non traversant/ CRB2LIT  Axe non traversant / CRB2LIY

Clavette paralléle au lieu de simple plat pour la taille 40.
Axe arrondi Axe arrondi Plat de tige simple

Axe arrondi

o (=] (=] (=]

&
&
&
e
o

m%‘?m 18] O m{%

]—ot . o o
Plat de tige simple Axe arrondi | Plat de tige simple

Axe traversant / CDRB2(1J Axe traversant/ CRB2LJJU  Axe traversant/ CDRB2JJU

Options spéciales ( CRBU2WU ” CRBU2 ” CRB2JWU } CRB2

Avec détecteur Avec unité de réglage d’angle  Avec détecteur et unité de réglage d’angle
Axe arrondi Axe arrondi Axe arrondi
(=] [a] (=]
[ | ] [ |
] T ]| | 0 Ly |
1 | I m Il
A I S— — 1 ;]
{Q [T [T
7
5.2
ES
mm
. [mm] 88
Taile | 10 | 15 | 20 | 30 | 40 x O
[ 8| 9| 10 | 13 | 15 w
D 14 18 20 22 30
Note 1) Les dimensions et la tolérance de I'axe b
et du simple plat (clavette parallele %
pour taille 40) sont identiques a celles 8
du modele standard. =3
Note 2) Pour les actionneurs rotatifs avec g
détecteur et réglage d'angle, les o
orifices de raccordement sont latéraux.
K
=)
c
©
[}
°
[
<
S
=4
@
oc

Montage du
détecteur

14
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série CRB2

Options : Bride (taille : 10, 15, 20, 30)

Ensemble bride pour CLIRB2FLIL110
Référence : P211070-2

Bride

0.5

1.5

kLA A

Actionneur rotatif

25

6 logements pour vis a téte
fraisée et trous traversants

4x @3.5

025

[J33

Vis a téte fraisée !
M3 (3 pcs)

Ensemble bride pour CLIRB2FLI 120
Référence : P211060-2

Bride

1.3
16.8

[ |

7% 7 A

|

6 logements pour vis a téte
fraisée et trous traversants

3.2

4x 94.5 L
& k

[J46

(S
\%%
136

I
Vis a téte fraisée
M4 (3 pcs)

15

O

Ensemble bride pour CLIRB2FLIL115
Référence : P211090-2
)

o le)
Bride st ©
L 4 ]
| was J[/ 7]
Actionneur rotatif :

6 logements pour vis a téte

4x @3.5 fraisée et trous traversants
\ |
O
O1o
. Q| &
@29 o) o
o )

Vis a téte fraisée
M3 (3 pcs) /

Ensemble bride pour CLIRB2F[LI130
Référence : P211080-2

Bride

o| ®
=@
[ I 1
|7 %) /i/ A
Actionneur rotatif .
&)
6 logements pour vis a téte
4x @5.5 fraisée et trous traversants
0
0
O
'
O 6

Vis a téte fraisée
M5 (3 pcs)




Actionneur rotatif
A réglage d'angle/palette

série CRB2

Taille : 10, 15, 20, 30, 40

Pour passer commande

CRB2
[EXEE] cDRB2

0 Avec détecteur

(Avec unité de détecteur et aimant intég

# Si vous devez commander le détecteur

séparément, reportez-vous a la
page 52.

WU 20

180/|S

IIII

180/|S

M9B| L

WU 2
"

B
©00

6 o

9 Montage eType d'arbre
ré) | Symbole Montage Symbole Extrémité d'axe
B Standard w Plat de tige simple™
F* Bridable J*E Axe arrondi

* F : Sauf cote 40

+ Une clavette est utilisée pour le modele de taille 40.

«x J est fabriqué sur commande.

6 00 o

9 Avec unité de réglage d'angle

= Si vous devez commander l'unité
de réglage d'angle séparément,
reportez-vous a la page 52.

OptionSSpécialeS{CRBUZWU H CRBU2 ] CRB2OWU { CRB2 ]

3m

« Les détecteurs statiques marqués d'un « O

» sont

sélectionnés lorsque le produit est équipé d'un détecteur

@ Taille 6 Angle de rotation 0 Modéle a palette @ Détecteur @ Connexion électrique / Longueur de cable
10 Simple 90 90° S Simple palette _ Sans détecteur — |Fil noyé/cable : 0.5 m
15 pa|e'fte 180| 180° D Double palette (aimant intégré) M |Fil noyé/cable : 1 m
20 270| 270° M Sans détecteur de type D-M9 L |Fil noyé/cable : 3 m
30 Double | 90| 90° (aimant intégré) CN |Connecteur/sans céble :
40 palette |100| 100° « Reportez-vous sur le tableau ci- C Connecteur/cable : 0.5 m
dessous pour connaitre les modeles de CL |Connecteur/cable : 3 m
détecteurs compatibles. . : ; -
Pour les actionneurs avec @ Nombre de #+ La plage d'utiligation et I'ystérésis du Connecteurs disponibles uniquement
détecteurs, reportez-vous aux détect dp‘l gD Mo est difiérent (yj g pour les modéles R73, R80 et T79.
1 clecteurs modaele - est difierente de Celles des .. caple avec références de connecteurs.
pages 55 a 59. * autres détecteurs. Pour des informations . A
S ! pe.. lus détaillées, reportez-vous a la page 55 D-LGO5 : Longueur de cable 0.5 m
*Plage de fonctionnement et — 2 pos.** P » 1P page 5. D-LC30 : Longueur de cable 3 m
hystérésis * S : Détecteur de droite livré m Exécution spéciale D-LC50 : Longueur de céble 5 m
eChangement de la position de avec le vérin . on Sp
détection #% —: Détecteur de droite et Pour plus de détails, se reporter au
4 ivré tableau ci-dessous.
*Montage du détecteur detociewr ce gauche fvre ade 10] Exécutions spéciales | ,
®Réglage du détecteur ’ order | (Reportez-vous aux pages 37 g g
5 : a 51 pour plus de détails.) =08
Détecteurs compatibles / Pour des informations plus détaillées sur les détecteurs, consultez le catalogue Best Pneumatics n° 4. Sumbola] Doscrmtion T dam ol 3~8
2 = NEN . Modéle de Longueur de cable [m] L gl ki Lo
22§ ve | 2 Connexion | 5 | Cablage| Tension de charge détecteur | Cable (051 11315 Twan Comecierr| - Charge XA1 | Configuration W w e
SE|YPe |5 glectrique | S | (sortie) T : wécité | applicable a XA24 | d'arbre I
® kS = DC AC  |Penendcuiire| Axiale =) MWL - -
I [ oy MONV|MON ®[®[@[C[—[ O [omi e | Sonfiguration |-
31is PIP) : moPV/MoP| e |e[e[O[—[O | & arbre ”
LO | Détecteur oui 2 fils 12V MOBV|M9B| ™ "g T T@ O —| O | — XC1 Ajouter des orifices W, J c
q — Ul — —_— résistant aux — de connexion ’ ©
w5 [statique 3ils (NPN) 5V 12V S99V| S99 hytrocatures ® | —|® O|—| O [Circui o
o Fil nové 31is (PNP) oy ' S9PV|S9P ® | —|®@|O|—| O | Cl |Relas XC2 Remplacer taraudage W J s
- Y 2fils 12V T99V|T99 | —|@®@|O|—| O |—|AM par axe creux ’ g
g Non 5V, 12V[5V 12V, 24V| — |90 |Cablepetine | @ | — | @ | @ | — Circuit XC3 Changer la W J (&)
O |Détecteur| o SLG V[V LY — |90A [Gihieie | @ | — | @ @[ —| | Cl position d'une vis ’
Reed oui s _ — — |97 Cile e | @ | — | @ | @ | — _ Modification de la >
100V — 9M3t;l e @ [ — @@ — XCA4 | jage de rotation | V! )
3iils (NPN) 9 9 ® ® 0 O|—| O Cii Modification de la plage ©
sispw] |12V M9PV|M9P eje/e/ 0|0 ¢ XC5 [ | W, =
(=) -
T |oetect Fil noyé 2 fils 12v SLE MU /000 —0]|— Modification de la plage b
D |saie || |Ou[EPL] [ ol — [—_[S79 O[_[®[0[—] O |Cimi XC6 | joainceoziio | - &
= 3l (PNP) : — |S7P |citeriuse| @ [—[@ [O[—[ O | o | 5
=) 21its |2V] 12v — [T79 |rsstax | @ | — @ |O|—| O | _ |} XC7 | Axe inversé w, J @
13 Connecteur — |T79C|hydrocarbures| @ | — | @ | @ | @ | —
Lo " 7
3 Filnoyé | _ [toov | — |R73 ®|—10 0| — _ XC30 | Graisse fluorée | W, J
8 Détecteur Connecteur 2 ils — — |R73C ® —10 06 0 _g .
Reed Fil noyé Non 4Vv.100v] 100V | — |R80 ® — 0|0 |— Gt X5 Pour l'orifice W J Py g
Connecteur 24Vmax.| — |[R80C o|—|(eo|0|@ — M5 (90°/180°) ' 20
- - " Q
* Symboles de longueur de cable :0.5m ... — (Exemple) R73C * Les détecteurs sont livrés avec le produit, mais non assemblés. ~ Les modéles ci-dessus ne peuvent pas étre ‘g:q-,-
©
=

L (Exemple) R73CL
Z (Exemple) R73CZ
N (Exemple) R73CN

fabriqués sur com|

O

mande.

SVC

ou d'une butée de réglage de I'angle. Reportez-vous
aux pages 37, 38, 43, 44 et 49 pour plus de détails.
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série CRB2L 1 WU

Construction : 10, 15, 20, 30, 40

® Unité commune pour les types a palette simple ou double.

Avec butée de réglage d'angle
Taille : 10, 15, 20, 30, 40

Simple palette Double palette

Clavette paralléle au lieu de 13
simple plat pour taille 40.

11
14

/i

Nomenclature

Avec détecteur et réglage d’angle
Taille : 10, 15

Taille : 20, 30, 40

Clavette parallele au lieu de
simple plat pour taille 40.

Taille : 10

A
|

A\ Précautions spécifiques au produit

1 Veuillez lire ces consignes avant I'utilisation. Repor- 1
I tez-vous a la page annexe pour connaitre les |
I consignes de sécurité. Pour connaitre les précautions !
" a prendre pour les actionneurs rotatifs et les détec-

j teurs, consultez les « Précautions de manipulation des
1 produits SMC » et le Manuel d'utilisation sur le site In- 1
I ternet de SMC, http://www.smc.eu. 1

N° Description Matériau Note

1 | Anneau de retenue Alliage d'aluminium

2 |Butée Acier Cr Md

3 | Fixation de la butée Acier laminé Chromé zingué

4 | Amortissement élastique NBR

5 |Bloc butée Acier Cr Md Chromé zingué

6 | Circlip pour bloc Acier laminé Chromé zingué

7 | Capuchon Résine

8 |Vis CHC Acier inoxydable Vis spéciale

9 |Vis CHC Acier inoxydable Vis spéciale

10 | Vis CHC Acier inoxydable Vis spéciale

11 | Joint

12 YiS CHC Acier inoxydable Ecroy hexagonal uiisé pour le
Ecrou Acier inoxydable | modgle de taile 10 uniquement.

13 | Vis cruciforme ronde | Acier inoxydable

14 | Support d'aimant —

17

O

] Kit de réglage de I'angle
A\ Précaution

1. L'angle maximal de la plage de réglage de la rotation est limité a la rotation
de l'actionneur rotatif. Veillez donc a prendre en compte cette donnée.

Angle de rotation de I'actionneur rotatif | Plage de réglage de I'angle de rotation
" 0° & 230° (Taille : 10, 40) *
270%% N -
0° & 240° (Taille : 15, 20, 30)
180°; 0°a175°
908 0° a 85°

= Le réglage d'angle maximal de l'unité de réglage d'angle pour les
tailles 10 et 40 est de 230°
2. Raccords uniqguement pour sorties latérales.
3. L'énergie cinétique admissible est identique a celle des
caractéristiques de I'actionneur rotatif.
4. Utilisez un actionneur rotatif a 100° si vous souhaitez régler
I'angle & 90° sur un modéle a double palette.

SVC



Actionneur rotatif avec réglage d'angle
Mogélg a pale%te Série CR 32 |:| WU

Dimensions : Modéle standard (avec réglage d'angle) 10, 15, 20, 30, 40

® Pour le modele a simple palette, les figures suivantes illustrent les actionneurs pour 90° (sans unité) lorsque l'orifice B est pressurisé.
Pour le modeéle double palette, les figures suivantes illustrent la position de rotation intermédiaire lorsque l'orifice A ou B est pressurisé.

Taille : 10, 15, 20, 30, 40 Taille : 10 (double palette)

AN
m
o
(&)
——
s
(]
A
m
o
oA %)
OF Q29
0 .
OE Clavette paralléle au D 999036
lieu de simple plat D 49755
pour la taille 40. L 90016 05 A
\ 20 e - |
![“ 2xM3x0.5 m
bl ‘ o ¥ o | 9 E:)
] 9.5 3 @
— N '_t = — A > -
— - =F e | B o
2‘-_ -6 S I R = )
@ | gl Uy ‘
‘ = = T o =
i - [e) 2xR 0 i g
| 2
L[] m _m 1 M M E
@ Les 3 trous de montage portant (&)
les marques Y servent a serrer \
(Les 3 trous de montage portant les €3 x M3 x 0.5 profondeur 6 Le)i((t:g%r;neur etnon au montage 3
marques % servent a serrer l'actionneur Traverse le filetage @ 3.4 du - ©
et non au montage externe.) corps (A) g
o
("]
3 x Q (taille 10) V'S @
6 x Q (tailles 15, 20, 30, 40) 2
24 &
*
Orifice A Orifice B 2
s
Extrémité d'axe du §§
modele de taille 40 Ca
1.5 w
Ny
I 0
2 300 [[1]
« 0.030 i
; 2
: 5
[ 3
] ] S
Dimensions de la clavette paralléle §
o
= £
Q
L1 b 5
c
b (h9) | h (h9) L1 =
Q
4—8.030 478030 20 ©
(]
g
Pour plus de détails sur le modéle d'axe J, K, T etY, reportez-vous a la page 14. E’
[mm] [+
Taille A B © D E (g7) F (h9) G H K L M N P Q R T
10 29 | 15 [ 195 | 14 4730% 90036 3 3 9 | 05| 95| 95| 24 | M3x0.5profondeur6 | M3x0.5 | 3.6 3 5
15 34 | 20 [212] 18 Bt 1200 | 4 32 | 10 | 05 |14 |10 29 | M3x05profondeur5 | M3x0.5 | 7.6 %g
20 42 | 29 |25 20 6-99% 140043 45 | 4 10 | 05 |20 |13 36 | M4X0.7profondeur 7 | M5x0.8 |10.5 c ,g
o
30 50 | 40 |29 22 81000 HGH . 5 45 | 12 | 10 |26 |14 43 | M5x0.8profondeur10 | M5x 0.8 |14 s©
40 63 | 45 |36.3| 30 10:5:9% 25 om0 6.5 20 | — |31 20 56 | M5x0.8profondeur 10 | M5x 0.8 |17
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série CDRB2 1 WU

Dimensions : Modeéle standard (avec détecteur et réglﬁje d'angle) 10, 15, 20, 30, 40

® Pour le modéle a simple palette, les figures suivantes illustrent les actionneurs pour 90° (sans unité) lorsque I'orifice B est pressurisé.
Pour le modéle double palette, les figures ci-dessous représentent la position de rotation intermédiaire lorsque les orifices A ou B sont sous pression.

Taille : 10, 15

(Le modele double palette de taille 10 est indiqué en page 20.)

En cas d'utilisation de D-M9[]

Taille : 20, 30, 40

Taille : 40

Taille : 20, 30

w

B

OG)Q

b

=20.5
(26.5 : type connecteur)
T QE Clavette parallcle
u au lieu de simple L
¥[ plat pour taille 40. S
(O] =]
I | ¥
N = (C]) =
=l o I = -
= ! ol s N .-I
=
] [ . ]
2xR o
nlo 1@ oo ek
T o e ol O [ ] TTT ]
Détecteur B .
Fc) g === Ml o 2xr/[] NS
i = - [l 2
i oy i e il 1
=1 <
E] oY @ © 8
] L «f 8
@ ——— 5
if 3
<
* ()
3 x Q (taille 10) D oY
- étecteur
6 x Q (taille 15)
®6xQ
‘ ’ Extrémité d'arbre du modeéle de taille 40
2 x o 15
S 4 1§l 0 A1
ifi 4
Orifice B v 0.030
(Les 3 trous de montage portant les H U
marques % servent a serrer |'actionneur
et non au montage externe.) L\J L\J -
Pour plus de détails sur le modeéle d'arbre J, reportez-vous a la page 14. | Dimensions de la clavette parallele Orifice A Orifice B
«1. La longueur est de 24 pour tous les détecteurs suivants : - <
D-90/90A/S99(V)/T99(V)/S9P(V) L1 b
La longueur est de 30 pour tous les modéles suivants : D-97/93A
Lla longueur est de 25.5 lors de I'utilis‘ation qu D-M9. b (h9) h (h9) L1
%2, L'angle est de 60° pour tous les modeles suivants : D-90/90A/97/93A o o
L'angle est de 69° pour tous les modéles suivants : D-S99(V)/T99(V)/S9P(V) 4_0.030 4_0.030 20 (mm]
Taille | A B C D E (g7) | F (h9) G K L M N P Q R T W [ wWi| Y
10 29 | 15 [455| 14 | 459% | 95.% | 3 9 | 05| 95| 95| 24 |M3x05profondeur6 | M3x0.5 | 3.6 |19.8| 35 | 185
15 | 34 | 20 |47 18 | 500 | 1200 | 4 10 | 0.5 |14 |10 29 | M3x 0.5 profondeur5 | M3x 0.5 | 7.6 | 21 35 | 185
20 | 42 | 29 |51 20 | 63%% | 14003 | 45| 10 | 05 |20 |13 36 | M4x0.7prof.7 | M5x0.8 | 10.5 | 22 — |25
30 | 50 | 40 [555| 22 | 835%% | 16005 | 5 12 | 1.0 |26 |14 43 | M5x 0.8 prof. 10 | M5x0.8 | 14 | 24 — |25
40 | 63 | 45 |622| 30 | 109%% | 2500, | 65 | 20 | — |31 |20 56 | M5x0.8prof. 10 | M5x0.8 | 17 | 30 — | 31
19
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Actionneur rotatif avec butée de réglage de I'angle . .
gAvgc détectgur Serie CDR BZ:' WU

Dimensions : Modéle standard (avec détecteur et réglage d'angle) 10

Double palette ® | es figures suivantes illustrent la position de rotation intermédiaire lorsque I'orifice A ou B et pressurisé. .
i
Taille : 10 198 [3)
——
g
[
N
(11]
o
(&
En cas d'utilisation de D-M9[] —_
g29 g
@ 9h9_§ 036 0
0 497551 o
05, (&)
n 2xM3x0.5 \ _
N 4
Iy i O’I ©
o SRR d P :
9.5
f | 0 ;
| \ \ o N
I s AR 2
L L Mo E:)
0 | —
© 0
i 4]
i Il =
< ©
‘@
@ >
o 0
& % 2
_H'@ [T [T .g
i | | o
i I °
@ 2185 E 2]
n
52
£8
0.8
\0 Q.
No
Les 3 trous de montage portant les marques % servent
a serrer l'actionneur et non au montage externe.
@ 3 x M3 x 0.5 profondeur 6
Traverse le filetage @ 3.4 du corps (A) "2
@©
L 2% 3
Q
‘ D24 §
o
*
'S K
Orifice A Orifice B 2
©
[}
°
[
<
S
=4
‘@
oc

Pour plus de détails sur le modeéle d'arbre J, reportez-vous a la page 14. |

=1, La longueur est de 24 pour tous les modéles suivants : D-90/90A/S99(V)/T99(V)/S9P (V)
La longueur est de 30 pour tous les modéles suivants : D-97/93A
La longueur est de 25.5 lors de I'utilisation du D-M9.

%2, L'angle est de 60° pour tous les modéles suivants : D-90/90A/97/93A
L'angle est de 69° pour tous les modeles suivants : D-S99(V)/T99(V)/S9P(V)

Montage du
détecteur

sMC 20
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Actionneur rotatif a fixations universelles
Modele a palette

série CRBUZ2

Taille : 10, 15, 20, 30, 40

Pour passer commande

CRBU

T

W EESTR CDRBU
Modeéle a fixations universelleI

0 Avec détecteur

(Avec unité de détecteur et aimant intégré)

= Si vous devez commander le détecteur
séparément, reportez-vous a la page 52.

9 Type d'arbre
Symbole | Type d’axe

Extrémité d'axe
Arbre long Arbre court

S | Axe non traversant | Plat de tige simple™ —

W | Axe traversant | Plat de tige simple® | Plat de tige simple
J** | Axe traversant| Axe arrondi | Plat de tige simple
K** | Axe traversant| Axe arrondi | Axe arrondi
T** | Ave non traversant | Axe arrondi —

Y** | Axe traversant | Plat de tige simple™ | Arore long avec simple plat*

« Une clavette est utilisée pour le modele de taille 40.
=x J, K, T etY sont fabriqués sur commande.
#=## Lorsqu'on monte un détecteur sur

I'actionneur rotatif, seuls les types d'arbre W
et J sont disponibles.

2|\W| 20/

180/|S

| |
2

180||S

9

° o

eTaiIIe 6 Angle de rotation @ Modele a palette 0 Détecteur

S |Simple palette
D |Double palette

Sans détecteur
(aimant intégré)

10 Simple 1901 90"
15 ;Ieﬁ’t: 180| 180°
20 g 270 270°
30 Double | 90 90°
40 palette |100| 100°

@ Connexion électrique / Longueur

de cable

Fil noyé/céble : 0.5 m

Sans détecteur de type D-M9

(aimant intégré)

6 Emplacement des

orifices de raccordement * Reportez-vous sur le tableau ci-

essous pour connaitre les
modeles de détecteurs
compatibles.

— | Raccord latéral
E | Raccord axial

S 1 pc.*

M |[Fil noyé/cable : 1 m
L |Fil noyé/cable : 3 m

— 2 pcs.**

CN |Connecteur/sans cable :

(9]

Connecteur/céble : 0.5 m

CL |Connecteur/cable : 3 m

@ Nombre de détecteurs

= S : Détecteur de droite livré avec le vérin .
++x —: Détecteur de droite et détecteur de gauche livré avec

le vérin .

« Connecteurs disponibles uniquement *** La plage d'utilisation et I'hystérésis du modeéle D-M9[J est
différente de celles des autres détecteurs. Pour des

pour les modéles R73, R80 et T79.
«x Cable avec références de connecteurs.
D-LCO05 : Longueur de cable 0.5 m
D-LC30 : Longueur de céable 3 m
D-LC50 : Longueur de céable 5 m

Détecteurs compatibles / Pour des informations détaillées sur les détecteurs, consultez le catalogue Best Pneumatics n° 4.

informations détaillées, reportez-vous a la page 55.

@ Exécution spéciale

Plus d'informations a la page suivante.

= 52 I =T S ) Modele de Longueur de céble [m]
28| Type |55 (;I(:It‘ﬁ;f: z ?Sa:r':g)e Tension de charge détecteur cable [05] 1] 35 |Am C;:‘e,"cﬁleé”r ap?;lie::?l; .
E L3 = DC AC Perpendiculaie | Axiale =ML @] N
3fils (NPN) 5V 12V MONV | MON ® e e O — O |Circuit
3 fils (PNP) ’ M9PV | M9P Cable robuste ® e | e O — O Cl
Détecteur| oui 2 fils 12V . M9OBV | M9B résistant aux ® 6| e O — ©) —
0 | statique 3 fils (NPN) 5V 12V S99V | S99 hydrocarbures ® —| @0 O — O |Circuit
= 3 fils (PNP) ’ S9PV | S9P ® —| e O | — O Cl .
= Fil noyé 2fils _|pqy|_ 12V T99V | T99 e — @/ O|—| O — | Relais,
- 5V,12V|[5V,12V,24V| — 90 Céableplatvinyle | @ | — | @ | @ | — Gircuit API
3 Non Cable robuste résistant
e e SRV IOV V2OV — | 90A oyt | ® | — | @ | @ |— ) | C
Reed — — 97 Cableplatvinyle | @ | — | @ | @ | —
Oui — Cable robuste résistant —
100V _ 93A aux hydrocarbures e — o o
3 fils (NPN) 5V 12V MONV | MON ® 6| e O — O |Circuit
3 ils (PNP) ’ MOPV | M9P ® 6/ ® O|—| O Cl
=4 o Fil noyé 2 fils 12V M9BV | M9B e/@e[@/O|—] O —
© statique | Oui] 3fils (NPN) 5V 12V — = S79 @ — | ®@ O |— | O |Circuit
S 3 fils (PNP) ’ — S7P | Cablerobuste | @ | — | @ | O | — ©) Cl Relais
pir 2 fils 24V 12V — T79 résistantaux | @ | — | @ | O | — O _ AP ’
Y Connecteur — T79C |hydrocarbures| @ | — | @ | @ | @ —
5 Fil noyé | B 100V — | R73 ® — @ O |— _
& |Détecteur| | Connecteur 2 fils — — | R73C e|— o0 0|
Reed Fil noyé Non 48V,100V| 100V — R80 ® —| e O | — Circuit Cl
Connecteur — 24V max. — R80C e —| o e o —
# Symboles de longueur de cable : 0.5 m--——  (Exemple) R73C # Les détecteurs sont fournis, mais non assemblés.
3m- L (Exemple) R73CL « Les détecteurs statiques marqués d'un « O » sont fabriqués sur commande.
5m-- Z (Exemple) R73CZ
21 Aucun-- N (Exemple) R73CN

O
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Actionneur rotatif a fixations universelles

Symbole

Modeéle a palette

Caractéristiques du modeéle a simple palette

série CRBU2

Taille 10 | 15 | 20 | 30 | 40

Angle de rotation 90°, 180°, 270°
Fluide Air (sans lubrification)
Pression d’épreuve [MPa] 1.05 1.5
Température d'utilisation 5a60°C
Pression d'utilisation max. [MPa] 0.7 | 1.0
Pression d'utilisation min [MPa] 0.2 | 0.15
Plage de réglage du temps de rotation en s / 90° Mete 1) 0.03a0.3 0.0420.3 | 0.07a05
< . . 0.001 0.003 0.02 0.04
Energie cinétique admissible [J]Ne2)| 0.00015 0.00025 0.0004 0.015 0.03
Charge de laxe| Charge radiale admissible 15 15 25 30 60

[N] | Charge axiale admissible 10 10 20 25 40
Position des orifices Sorties latérales ou axiales
Taille de I'orifice (orifice latéral, orifice axial) M3 x 0.5 | M5 x 0.8
Plage de réglage d'angle Note 3) 02a230° | 0 4 240° | 0a230

Note 1) Assurez-vous que le fonctionnement s'opére dans la plage de vitesse. Une vitesse plus
lente que la fourchette d'ajustement peut faire que la piece colle ou ne fonctionne pas.
Note 2) Les valeurs supérieures indiquent la valeur de I'énergie cinétique admissible avec

amortissement élastique (en fin de rotation).

Les valeurs inférieures indiquent la valeur de I'énergie cinétique admissible

Note 3) La plage de réglage est donnée pour une version 270°.
Pour les versions 90° et 180° se reportez a la page 32.

Options spéciales ( CRBU2WU ] CRBU2 (CRBZDWU ” CRB2

made to] Exécutions speciales Caractéristiques du modeéle a double palette
order | (Reportez-vous aux pages 37 a 51
pour plus de détails.)
Symbole Description Type daxe applicable Anaie de rot 'tl'.allle 10 [ 15 | 9002(1)000 | 30 | 4o
XA1 & XA24 | Configuration d'arbre [ | W ng'e de roation - .
B " I I Fluide Air (sans lubrification)
XA31 a XA58 | Configuration darbre [ S, J, K, T, Y Pression d’épreuve [MPa] 1.05 | 1.5
Ajouter des orifices Température d'utilisation 5460 °C
Xc1 de connexion WS JKTY p. —
Pression d'utilisation max. [MPa] 0.7 | 1.0
XC2 Remplacer taraudage W, S, JKTY Pressio’n d'utilisation min [MPa] 0.2 | 0.15
par axe creux Plage de réglage du temps de rotation en s/90° Mo 1 0.0320.3 0.0420.3] 0.07a40.5
XC3 Clhange_zr la position W.S JKTY Energie cinétique a.dmlssﬂ.ale-[J] 0.0003 0.0012 0.0033 0.02 0.04
d'une vis Charge de laxe| Charge radiale admissible 15 15 25 30 60
P N - —
XC4 Modification d_e la WS, JKTY [ _]_ Charge a.1x.|ale admissible 10 10 ' i 20 . 25 40
plage de rotation Position des orifices Sorties latérales ou axiales
Modification de la plage Taille de l'orifice (orifice latéral, orifice axial) M3 x 0.5 | M5 x 0.8
XC5 de rotation de 0 & 200° W, S, J. K. T.Y Plage de réglage d'angle Note 2) 0a90°
Modification de la plage Note 1) Assurez-vous que le fonctionnement s'opére dans la plage de vitesse. Une vitesse plus | ¢,
Xcé de rotation de 0 & 110° WS JKTY lente que la fourchette d'ajustement peut faire que la piece colle ou ne fonctionne pas. g g
XC7 Axe inversé W J Note 2) La plage de réglage est donnée pour une version 100°. =]
- - ! Pour la version 90° se reportez a la page 32. 3 °
XC30 | Graisse fluorée W, S, J,KTY @8
X5 Pour lorifice M5 (90°/180°) | W, S, J, K, T, Y ﬁ @
Les modeéles ci-dessus ne peuvent pas étre
sélectionnés lorsque le produit est équipé d'un
détecteur ou d'une butée de réglage de I'angle. »
Reportez-vous aux pages 37, 38, 43, 44 et 49 pour c
plus de détails. 3
o
Pour les actionneurs avec détecteurs, g—
reportez-vous aux pages 55 a 59. 8
*Plage de fonctionnement et hystérésis =
®Changement de la position de détection >
*Montage du détecteur hg
®Réglage du détecteur E
o
o
<
=4
@
oc

O
2

Montage du
détecteur
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série CRBUZ2

Volume (emd]
Modéle a palette Simple palette Double palette
Taille 10 15 20 30 40 10 15 20 30 40
Angle de rotation | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 100° | 90° [ 100° | 90° | 100° | 90° | 100° | 90° | 100°
1 15 4.8 1.3 25
Volume (0.6) 12|15 (1.0) 29|37 (3.6) 6.1(7.9 (8.5) 15 | 20.2 (187) 315141 (10| 11]|26|27 |56 |57 |144|145| 33 | 34
= Les valeurs indiquées entre parenthéses correspondent au volume c6té alimentation lorsque I'orifice A est pressurisé.
Masse (]
Modele a palette Simple palette Double palette
Taille 10 15 20 30 40 10 15 20 30 40
Angle de rotation | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 100° | 90° | 100° | 90° | 100° | 90° | 100° | 90° | 100°
Corps de lactionneur rotatif | 42 | 42 | 42 | 64 | 63 | 62 | 130|129 | 127 | 248|243 | 238 | 465 | 454|443 | 58 | 59 | 71 | 74 | 145|168 | 268 | 288 | 478 | 524
Unité de détection 15 20 28 38 43 15 20 28 38 43
Kit de réglage de I'angle 30 47 90 150 203 30 47 90 150 203

* La masse inclut une plaque et deux vis CHC (fournies). Elle n'inclut pas les vis CHC (M3 x 12) pour la taille 10.

Couple disponible
Taille 10 Taille 15
0.4
1.0
€ na
203 EQB
@ @
Q< 204
o Q.
30.1 3
O 00.2
0 0
0 01020304050607 0 0102030405060.7
Pression d'utilisation [MPa] Pression d'utilisation [MPa]
Taille 20 Taille 30 Taille 4

2.0

o -
[ee) N

Couple effectif [N-m]

o
o »

0 0102030405060.7

Pression d'utilisation [MPa]

Couple effectif [N-m]

0

0
0 02 04 06 08 10

Pression d'utilisation [MPa]

0 02 04 06 08

Pression d'utilisation [MPa]

Position du chanfrein de tige et plage de rotation : Vue de dessus coté axe long

Les positions chanfreinées indiquées ci-dessous illustrent les conditions de I'actionneur lorsque B est sous pression.

Double palette
90, 100D

Simple palette
90S

& Noe 1)
Q

Chanfrein®

Orifice A Orifice B

180S

cotation 180,
66 0 04

270S

cotation 27,
& 9%,

Orifice A Orifice B

= Sur les actionneurs de taille 40, une clavette paralléle est utilisée a la place du chanfrein.

Note 1) Pour le modele a simple palette, la tolérance de I'angle de rotation de 90°, 180°, 270° sera de *3

23

SVC

O

3 pour le modele de taille 10 uniquement.
Pour le modéle & double palette, la tolérance de I'angle de rotation de 90° sera de *3 pour le modele de taille 10 uniquement.

Note 2) La position chanfreinée du modele a double palette indique la position a 90°.

Note 3) Seul le modele de taille 10 a une plaque de forme différente.




Actionneur rotatif a fixations universelles ..
Modeéle a palette Seérie CR B U2

Construction

Simple palette ® | es figures pour 90° et 180° illustrent I'état des actionneurs lorsque l'orifice B est pressurisé,

et la figure pour 270° illustre 'emplacement des orifices pendant la rotation. AN
Taille : 10, 15, 20, 30, 40 o
Pour 90° Pour 180° Pour 270° o
(vue depuis le coté de I'axe de sortie) (vue depuis le coté de l'axe de sortie) (vue depuis le coté de I'axe de sortie)
—
—
=
[]
g
Orifice B E
rti rti
Nomenclature (a\1xe de sortie) 3 (axe de sortie)
— — @Clavette parallele
N° Description Matiere Note pour la taille 40 6
1 [Corps (A) Alliage d'aluminium Peint Y
2 |Corps (B) Alliage d'aluminium Peint 7 @ =
3 | Axe de la palette Acier inoxydable*1 9 [ =aN- T4 [ [ m
4 | Butée Résine Pour 270° U ; i @ ”WU u o
5 |Butée Résine Pour 180° ®\ u '\@ u ‘ )
6 | Palier : _ __Acier Butée élastique interne : - ; o
; \Bl'aggiig appui Ac"‘j\" llncg(de:bIe Vi i (non compatible avec la taille 10) \®
is cier Cr is spéciale n - %
9 |Joint torique NBR ' —1 —1 - |
10 Jo!nt de _butee NBR _ Joint sp_emal Axe non traversant ;
11 | Joint torique NBR Taille 40 uniguement Axe traversant Y
12 | Clavette parallél Acier carbone Taille 40 uniquement 1. Acier Cr Md pour les tailles 30 et 40. )
13 | Plaque Alliage d'aluminium Anodisé %2. Vis CHC fraisée pour la taille 10. o0
14 | Vis CHC *2 Acier Cr Md Vis spéciale pour la taille 40 (13 et (19 sont livrés avec le produit pour toutes les tailles, et des vis de montage o
spéciales (M3 x 12) sont fixées pour la taille 10. o
Double palette ® | es figures suivantes illustrent la position de rotation intermédiaire lorsque I'orifice A ou B et pressurisé. Py
. . )
Taille : 10 Taille : 15, 20, 30, 40 ©
]
Pour 90° Pour 100° Pour 90° Pour 100° ;-’.
(vue depuis le coté de I'axe de sortie) (vue depuis le coté de l'axe de sortie) (vue depuis le coté de l'axe de sortie) (vue depuis le coté de I'axe de sortie) @
7 o
[ A S
==
B 0
SN o) c v
S cQ
M| =®
o o 30
Orifice A Orifice B 8 O
Qo
) X
3 (axe de sortie) (3 (axe de sortie) 3 (axe de sortie) w e
@) Clavette paralléle 3
pour la taille 40 |4 7
7
| T g 1 ®—r ° E
H i 19 ] H 4
0 @ Il | &
| @il i - 3
—® -
Q= e °
Axe traversant Axe non traversant g
Nomenclature Axe traversant =
N° Description Matiere Note N° Description Matiere Note g
1 | Corps (A) Alliage d'aluminium Peint 11 | Vis CHC Acier Cr Md Vis spéciale >
2 |Corps (B) Alliage d'aluminium Peint 12 | Joint torique NBR =)
3 | Axe de la palette Acier Cr Md 13 | Joint de butée NBR Joint spécial ‘&’
4 |Butée Acier inoxydable*1 14 | Joint NBR Joint spécial
5 |Butée Résine 15 | Joint torique NBR
6 |Butée Acier inoxydable*! 16 | Joint torique NBR o=
7 | Guidage Acier 17 | Joint torique NBR Taille 40 uniqguement 8,..‘?3
8 | Anneau élastique Acier inoxydable 18 | Clavette paralléle Acier carbone Taille 40 uniqguement ] 8
9 | Couvercle Alliage d'aluminium 19 | Plaque Alliage d'aluminium Anodisé g o
10 | Plaque Résine 20 |Vis CHC *2 Acier Cr Md Vis spéciale pour la taille 40 = ©
«1. Pour la taille 40, @) et (6) sont en alliage d'aluminium.
#2. Vlis CHC fraisée pour la taille 10. 19 et 20 sont livrés avec le produit pour toutes les tailles, et des vis de montage spéciales (M3 x 12) sont fixées pour la taille 10.
24
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série CRBUZ2

Construction (avec détecteur)

Simple palette

(unité commune pour les modeles a simple palette et a double palette)

® | es figures suivantes illustrent les actionneurs pour 90° et 180° lorsque I'orifice B est pressurisé.

Double palette

® |es figures suivantes illustrent la position de rotation intermédiaire lorsque I'orifice A ou B est pressurisé.

D-M9L]

E{

Taille : 40

Port A Port B @
e Tol™ e
K A1
i@ RAAP /@
vzl :
10 ‘ % i 2 |
‘ 13
‘ 4
2
14
Taille : 10, 15 Taille : 20, 30
Nomenclature
N° Description Matiere N° Description Matiere
1 |Fond (A) Résine 9 |Aimant
2 |Fond (B) Résine 10 |Vis CHC Acier inoxydable
3 | Support d'aimant Résine 11 | Vis cruciforme ronde Acier inoxydable
4 | Bloc de maintien Acier inoxydable 12 | Vis cruciforme ronde Acier inoxydable
5 |Bloc de maintien (B) Alliage d'aluminium 13 | Vis cruciforme ronde Acier inoxydable
6 | Porte-détecteurs (A) Résine 14 | Vis cruciforme ronde Acier inoxydable
7 | Porte-détecteur (B) Résine 15 | Obturateur NBR
8 | Porte-détecteur Résine 16 | Porte-détecteur Acier inoxydable

= Pour le modéle de taille 10, 2 vis cruciformes rondes () sont nécessaires.

25
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Actionneur rotatif a fixations universelles
Modeéle a palette

Dimensions : Modéle a fixations universelles 10, 15, 20, 30, 40

série CRBUZ2

® Pour le modéle a simple palette, les figures suivantes illustrent les actionneurs pour 90° et 180° lorsque I'orifice B est pressurisé.
Pour le modeéle double palette, les figures suivantes illustrent la position de rotation intermédiaire lorsque l'orifice A ou B est pressurisé.
Seul le modele de taille 10 a une plaque de forme différente. (Reportez-vous a la page 27.)

Axe non traversant / Emplacement des orifices : raccordement latéral

(Le modele a double palette de taille 1

3 X Q1 (pour montage de l'unité)

0 est indiqué a la page 27.)

w

\J 2 x M3 x 0.5 profondeur 4

Taille : 10

<Emplacement de l'orifice : raccordement latéral>

Taille : 10, 15, 20, 30, 40
<Emplacement de I'orifice :

raccordement axial>
Orifice A N Orifice B
2xR

3
(11]
o
(&)
——
—
E
8 o) Taille 10 uni t o) Qj
aille uniquemen
O @K (pour montage de I'unité) é—% [ om
‘ ‘ ol o
(AN 2NNl o
@dm | o] | i
O § 8 O g S o
(11]
o
(&)
OF . T ‘
Clavette paraliele au O E Axe traversant / Emplacement des orifices: ( -
lieu de simple plat :
pour la taille 40. L raccordement latéral ;
2x Q4 ‘¥L g
L - o) [11]
S l [Y2 1] ‘ S
o 1B © [ =) , o[ ] e —
]/‘ Nj - = o~ 2
Corps (B Sl on ! > =
m ©
N @ @ 3
Corps (A)/ ‘ @ ‘ ‘ :
1] [ I 17 [ s
2xR oF 3 -} | © -
gA L
i O E
()
| ¥
5.8
Plaque .l . . 03
— Extrémité d'axe du modele de taille 40 Ca
1.5 w @
~
v 4.3 030 %
b
x ' g
[
R £
ol Dimensions de la clavette paralléle ©
Q
ol b Z
Orifice A Orifice B L1 b E
bh9) | h(ho) | L1 3
Pour plus de détails sur les modeéles d'axes J, K, T et Y, reportez-vous a la page 30. 458050 | 45030 20 %
[mm] =)
Q 2
Taile|A| B |C|D|E (g7)|F (h9) |G1|G2|H|J|K|L M1 M2 N | P R S| T|U|V1 V2|W X|Y1]Y2/Z
(et Q1 | Q2 |a3las
10 [29|22 | 8[14| 4538 | 90w |1 |1 | 7|5] 9(05[165| 85| 95[145| — |M3x05|35[35(M3x05(21 |106(3 |37 |44 |19.8(31|25|17 |41 3 5
15 [34(25 | 9(18| 55%% | 120, [15(1.5| 6/6/10]{05[19 |11 |10 [17 [M3x0.5|M3x05[35|35|M3x05 (24 |126(3 [445(52 |21 [36(29 2148 %%
20 [42(345(10(20| 63%% | 14dos |15]15| 8]7/10(05(255(14 |13 |21 |M4x07 |M4x0.7|45(45|M5x08(30 [16 |4 (56 |645|22 |44(36|26(59 | & %
o
30 (50475 |13]22| 8395 | 16005 [2 |2 | 9(8[12[1.0(335|155 |14 |25 |M5x08|M5x08 |55 |55 M5x0.8 |42 |215(45(715(825(24 |52(|42(29(69 | =
40 [63(53 [15(30| 100% | 2505 |3 [45[10]9(20(1.0(39 |21 |20 |31.6|M5x08|M5x0.8|55|55|M5x08|47.8|25 |5 |87.5(98 |30 |64|52|38|85
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série CRBUZ2

Dimensions : Modéle a fixations universelles 10

Double palette ® | es figures suivantes illustrent la position de rotation intermédiaire lorsque I'orifice A ou B est pressurisé.

Axe non traversant / Emplacement des orifices : raccordement latéral

Orifice A Orifice B

19.8 2xM3x0.5
- (orifice de raccordement)

6 X M3 x 0.5 profondeur 3
(pour montage de I'unité)

Taille : 10
<Emplacement de I’orifice : raccordement axial>

17
@ 9h9.5036 i i T
D 4g7 % Axe traversant / Emplacement des
-0.016 gy y
05 orifices : raccordement latéral
2 x 3.5 traversant
@I B
—l o - !
2B\ TS+~ EINE
9.5 Y Ty S|~ 4
: \ -l & ~ @
n
conei JTHTR : 3%
TE2JH (LSS L |
2xM3x0.5 N :
— K. K o [0 0O
-~ [co)
Orifice A Orifice B 1
5 0h6.0 0.5
9h9.0.036 @ 4g7%%4
Q29 R
31
2 x M3 x 0.5 traversant 25 2 x 3.5 traversant
R
N
o> @
Orifice A Orifice B

Pour plus de détails sur les modeéles d'axes J, K, T et Y, reportez-vous a la page 30
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Actionneur rotatif a fixations universelles
Avec détecteur

Dimensions : Modéle a fixations universelles (avec détecteur) 10, 15, 20, 30, 40

série CDRBU2

® Pour le modéle a simple palette, les figures suivantes illustrent les actionneurs pour 90° et 180° lorsque I'orifice B est pressurisé.
Pour le modele double palette, les figures ci-dessous représentent la position de rotation intermédiaire lorsque les orifices A ou B sont pressurisé.
Seul le modele de taille 10 a une plaque de forme différente. (Reportez-vous a la page 29.)

Taille : 10, 15

(Le modele double palette de taille 10 est indiqué en page 29.)

En cas d'utilisation de D-M9[]

OA 9A Clavette paralléle au
OF Y2 OF "e'ﬁ diosimple plat pour Y2
ta .
oE L 9 = L.
L R
2xQ4 ;‘I 2x Q4 gL
a [a]

(0] ) (0] =) i
) = TS IEo T, [ | = o [H[o]
— m ‘ ‘r<——>1 = N =

‘ | o
U | M u %‘i [ J b0

= ( R
® R | I B 0/ T o g
o - il 8
[ [ == 5
—H@ Détecteur / ‘ 0 © 2xR | g §
% E (? @ . L] I E
oP Détecteur ‘E]’ ) 2
X \ oP )

Y1 Plaque @

O Extrémité d'arbre du modéle de taille 40
X
- E[x vy 2xQ2
o) v 4.3 030 m
2X030'f' A o BZXQZ 1
rrice rfice L_\\_J L\L_J

Taille : 20, 30, 40
Taille : 40

Taille : 20, 30

~20.5

(26.5 : type connecteur)

Dimensions de la clavette paralléle

+1. La longueur est de 24 pour tous les modéles suivants : w
D-90/90A/S99(V)/T99(V)/S9P(V) = =
La longueur est de 30 pour tous les modéles suivants : D-97/93A L1 b T ! T
La longueur est de 25.5 lors de I'utilisation du D-M9. Orifice A Orifice B
#2. L'angle est de 60° pour tous les détecteurs suivants : D-90/90A/97/93A b (h9) | h (h9) L1
L'angle est de 69° pour tous les détecteurs suivants : D-S99(V)/T99(V)/SOP(V) [ 4 o 40 20
-0.030 -0.030
Pour plus de détails sur le modéle d'arbre J, reportez-vous a la page 30. |
[mm]
Taile | A| B |C|D|E(@7)|Fh9)| G| H|K|L| M | N| P Q R T | W W1 X |Y1|Y2| Z
g Q2 |a3[aa
10 (29[22 |29 (14| 4355% | 99! 1 7| 9/05|165| 9.5/ 185 |M3x0.5(|3.5[3.5(M3x0.5|10.6 | 19.8 | 35 |31 |25 | 17 | 41
15 [ 34|25 (29|18 | 55%% [ 12003 | 15| 6| 10|05|19 |10 | 185 |[M3x0.5|3.5(3.5|M3x0.5(12.6 |21 |35 |36 |29 |21 |48
20 [42(345(30 |20 | 695% | 14003 | 15| 8(10[05|255 |13 |25 |M4x07[45|45|/M5x08(16 |22 |—|44|36/|26 |59
30 |50 (47.5|31 22| 8555 | 160045 | 2 9(12(1.0/ 33514 |25 |M5x0.8(55|55|M5x0.8(215 |24 |—|52]|42|29 |69
40 |63 (53 |[31|30|1035% | 2500523 |10]20| — |39 |20 |31 |M5x0.8|55|55|/M5x0.8(25 |30 |—|64|52|38]85
28
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série CDRBU2

Dimensions : Modeéle a fixations universelles (avec détecteur) 10

Double palette ® Les figures suivantes illustrent la position de rotation intermédiaire lorsque I'orifice A ou B est pressurisé.
19.8

Taille : 10

En cas d'utilisation de D-M9[]

J29
@ 9h9.5036 17
@ 4g7-0.004-0.016 0.5
"0
2 x 8.5 traversant
< °’I
oy - (s}
[ N ESEP
9.5 B o)

s} &
-

2xM3x0.5

bl
® @[ 1|-

=30
=30

@ 18.5

2 x M3 x 0.5 traversant 25 _2x 3.5 traversant

Orifice A Orifice B

+1., La longueur est de 24 pour tous les modéles suivants : D-90/90A/S99(V)/T99(V)/S9P (V)
La longueur est de 30 pour tous les modeles suivants : D-97/93A
La longueur est de 25.5 lors de l'utilisation du D-M9.

x2. L'angle est de 60° pour tous les détecteurs suivants : D-90/90A/97/93A
L'angle est de 69° pour tous les détecteurs suivants : D-S99(V)/T99(V)/S9P(V)

Pour plus de détails sur le modéle d'arbre J, reportez-vous a la page 30. |
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Actionneur rotatif a fixations universelles ..
Modeéle a palette Seérie CR B U2

Dimensions des d ifférents types d'axe (Les dimensions autres que celles spécifiées ci-dessous sont identiques a celles du modele standard.)

Taille : 10, 15, 20, 30, 40

Axe traversant / CRBU2J  Axe traversant / CRBU2K  Axe non traversant/ CRBU2T  Axe non traversant / CRBU2Y

Clavette paralléle au lieu de simple plat pour la taille 40.

Axe arrondi

b

1n|

Plat de °¢
tige simple Axe arrondi |

Axe arrondi

Q-

] I

Axe traversant/ CDRBU2J  Axe traversant / CRBU2JU

Avec détecteur Avec unité de réglage d’angle

Axe arrondi

[mm]
Taille | 10 | 15 | 20 | 30 | 40
c 8 9 | 10 [ 18 | 15

D 14 18 20 22 30

Note 1) Les dimensions et la tolérance de I'axe
et du simple plat (clavette parallele
pour taille 40) sont identiques a celles
du modele standard.

Note 2) Pour les actionneurs rotatifs avec
détecteur et réglage d'angle, les
orifices de raccordement sont latéraux.

Axe arrondi

and andr andr
im T gg 'Q_E:_g‘

O

Axe arrondi

Axe traversant / CDORBU2JU

Avec détecteur et unité de réglage d’angle
Axe arrondi

Plat de tige simple

8]

Q-

] I

Plat de tige simple

30
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Options spéciales
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détecteur




Actionneur rotatif a fixations universelles
A réglage d'angle/palette

série CRBUZ2 WU

Taille : 10, 15, 20, 30, 40

Pour passer commande

CRBU2
R conal

WU |20

180/|S

IIII

W

180||S

U2
PP

Modeéle a fixations universelles

0 Avec détecteur

(Avec unité de détecteur et aimant intégré)
* Reportez-vous a la page 52 si
vous devez commander |'unité

de détection séparément.

0 Modéle a palette

@ Type d'arbre

Symbole Extrémité d'axe
w Plat de tige simple™
J** Axe arrondi

+ Une clavette est utilisée pour le modele de taille 40.

xx J est fabriqué sur commande.

0 Détecteur

S Simple palette
D Double palette

Sans détecteur
(aimant intégré)

9 Nombre de détecteurs

S 1 pc.*

2 pcs.**

+ § : Détecteur de droite livré avec
le vérin .

Détecteur de droite et

détecteur de gauche livré avec

le vérin .

Sans détecteur de type D-M9
(aimant intégré)

* Reportez-vous au tableau ci-dessous
pour connaitre les modeles de détecteurs
compatibles.

= La plage d'utilisation et I'nystérésis du
modele D-MOLJ est différente de celles des
autres détecteurs. Pour des informations
plus, reportez-vous a la page 55.

Exécution spéciale
Pour plus de détails, reportez-vous
au tableau ci-dessous.

M9B||L

606 o

9 Avec unité de réglage d'angle

+ Si vous devez commander |'unité de
réglage d'angle séparément,
reportez-vous a la page 52.

@ Connexion électrique / Longueur
de céable

— |Fil noyé/cable : 0.5 m

M |Fil noyé/céble : 1 m

L |Fil noyé/cable : 3 m
CN |Connecteur/sans céable :
C |Connecteur/cable : 0.5 m
CL |Connecteur/céble :3 m

+ Connecteurs disponibles uniquement
pour les modéles R73, R80 et T79.

«x Cable avec références de connecteurs.
D-LCO5 : Longueur de céble 0.5 m
D-LC30 : Longueur de cable 3 m
D-LC50 : Longueur de céble 5 m

Détecteurs compatibles / Pour des informations détaillées sur les détecteurs, consultez le catalogue Best Pneumatics n° 4.

o 8 18] Tension de charge Modéle de Longueur de cable [M] | ¢ynee
%é Type | £ 2:;’2:;{?: % (():ck)):gg;e détecteur | caple (05| 1 | 3 | 5 |Aan| t ar?;?l?crs?l)ele
g & £ DC AC | Femen | ayiale (=) [(M)| (L) | (@) | () | préciblé
31is (NPN) 5V 12V MONV | MON ® | ® | ® O|—| O [Cicut
3is (PNP) ' M9PV|M9P _— e|le/e/O|—[O |
o |Détecteur| oui 2 fils 12V | M9BV|M9B rZsi;argt;if @ /e O|—| O | —
T |statique 31l (NPN) 5V, 12V S99V | S99 htocaus ®|— | @®@|O|—| O |Cicu
i | [ssiewe) ’ S9PV|S9P O —|®@[O|—| O | Ol |py
- Fil noyé 2fils |24V 12V T99V|T99 o|—[@[O[—[O—]w
5 N 5V,12V|5V,12V,24V| — |90 | Cibepetvine | @ | — | @ | @ | — Circuit
on e
& |Détecteur T o svmsesm| — [90A [TiEEr | @ [— @ (@] —| |
Reed oui — — |97 | Ciblepktvine | @ | — | @ | @ | —
Ui — Fp—— —
100V | — [93A |%iet @ | — | @ | @ | —
3ls (NPN) sV 12y M9ONV | MON @@ /@ |O|—| O |Cicut
3fls (PNP) ' M9PV | MOP e|/e/@e/O|—[O |
S Détecteur Fil nové 2 fils 12V M9BV | M9B ® /e O|—| O |—
B |satique | * loulsisten] [, oyl — [—_[S79 ® | ®|0|—| O [
S 3fis (NP} ’ — |S7P | Cieropusie| @ | — | @ | O |— 1| O | C R
- oils [24V] 12v — [T79 | ssstnton | @ | — @ | O |—| O _ AP\Y
= Connecteur — | T79C | tyirocatres| @ | — | @ [ @ | @ | —
5 Fil noyé ou N 100V | — |R73 ® — 0 O |— .
S |Détectour| | Comecteur 2 fils — — |R73C e~/ 00 |
Reed Filnoye |, #vi0v| 100v | — [R80 o — @ O|— Clout
Connecteur — |24Vmax.| — |[R80C o — o0 0 —
# Symboles de longueur de cable :0.5 m ---- — (Exemple) R73C * Les détecteurs sont livrés avec le produit,
3m e L (Exemple% R73CL mais non assemblés.
5m - Z (Exemple) R73CZ * Les détecteurs statiques marqués d'un « O » sont
Aucun ----- N (Exemple) R73CN fabriqués sur commande.
31
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60 o

O taile
10

@ Angle de

rotation
15 . 90| 90°
20 Simple 780 180°
30 palette 1 5a0 1 2700
40 Double | 90| 90°
palette |100| 100°

Pour les actionneurs avec détecteurs,
reportez-vous aux pages 55 a 59.

®Plage de fonctionnement et hystérésis

eChangement de la position de
détection

*Montage du détecteur

*Réglage du détecteur

Vlade 10 Exécutions spéciales
order | (Pour plus de détails, se

reporter en pages 37 a 51.)

Symbole | Description | Type daxe applcable
XA1a |Configuration W
XA24 |darbre I

XA31 a | Configuration J
XA58 |darbre I

Ajouter des orifices
Xc1 de connexion W.J
Remplacer taraudage
Xc2 par axe creux W, J
Changer la position
XC3 dune vis W, J
Modification de la
Xca plage de rotation W, J
Modification de la plage
XC5 de rotation de 0 & 200° w,J
Modification de la plage
XC6 de rotation de 0 a 110° W, J
XC7 |Axeinversé W, J
XC30 | Graisse fluorée | W, J
Pour l'orifice
X5 | us (901800 | W

Les modeéles ci-dessus ne peuvent pas étre
sélectionnés lorsque le produit est équipé
d'un détecteur ou d'une butée de réglage
de I'angle. Reportez-vous aux pages 37,
38, 43, 44 et 49 pour plus de détails.



Actionneur rotatif a fixations universelles avec réglage d'angle

Construction : 10, 15, 20, 30, 40

série CRBU2WU

Modeéle a palette

® Unité commune pour les types a palette simple ou double.

Avec butée de réglage d'angle
Taille : 10, 15, 20, 30, 40

i

T

Simple palette

Double palette

Avec détecteur et réglage d’angle

Taille : 10, 15

Clavette parallele au lieu de
simple plat pour taille 40.

!
]

Nomenclature

11
14

Taille : 20, 30, 40

Clavette parallele au lieu de
simple plat pour taille 40.

Taille : 10

A
I
—

N° Description Matériau Note -4 H ‘P H
1 | Anneau de retenue |Alliage d'aluminium A PrecaUtlons speCIfIques au prOdUIt
2 |Butée Acier Cr Md P e e e e S ———————
3 | Fixation de la butée Acier laminé Chromé zingué I Veuillez lire ces consignes avant I'utilisation. Reportez-yous al
4 | Amortissement élastique NBR : la page annexe pour connaitre les consignes de sécurité. Pour :
5 |Bloc butée Adier Cr Md Chromé zingué connaitre les prgcauhons a prendre pour Ies’actlo.nneurs .
6 |Circlip pour bloc Acier laminé Chromé zingué I rotafifs eg les detecteqrs, consultez les « Precla_utlgns de ,
7 | Capuchon Résine 1 maqlpulatlon des produits SMC » et le Manuel d'utilisation sur
8 | Vis CHC Acier inoxydable Vis spéciale 1 le site Internet de SMC, http://www.smc.eu. 1
9 |[Vis CHC Acier inoxydable Vis spéciale il
10 |Vis CHC Acier inoxydable Vis spéciale ] Kit de réglage de I’'angle
11 | Joint V4 =
Vis CHC Acier inoxydable | Ecrou hexagonal utilisé A PrecaUtlon

12 £ Acior inoxvdabl pour le modéle de 1. L'angle maximal de la plage de réglage de la rotation est limité

f:rou - c?er !noxy able | taille 10 uniquement. a la rotation de l'actionneur rotatif. Veillez donc a prendre en
13 | Vis cruciforme ronde | Acier inoxydable compte cette donnée.
14 | Support d'aimant — - - - - -

Angle de rotation de I'actionneur rotatif | Plage de réglage de I'angle de rotation
M 0° & 230° (Taille : 10, 40) *
270° 4 : -
0° & 240° (Taille : 15, 20, 30)
180° *3 0°a175°
90° *¢ 0° & 85°

O

SVC

= Le réglage d'angle maximal de l'unité de réglage d'angle pour les
tailles 10 et 40 est de 230°.
2. Raccords uniquement pour sorties latérales.
3. L'énergie cinétique admissible est identique a celle des
caractéristiques de l'actionneur rotatif.
4. Utilisez un actionneur rotatif & 100° si vous souhaitez régler
I'angle & 90° sur un modéle a double palette.

Réglage de I'angle|| Composants

Montage du

Exécutions
spécia

( Options spéciales CRBU2WU{ CRBU2 ”CRBZDWUH CRB2
es

détecteur

32



série CRBU2WU

Dimensions : Modeéle a fixations universelles (avec raglage d'angle) 10, 15, 20, 30, 40

® Pour le modéle a simple palette, les figures suivantes illustrent les actionneurs pour 90° (sans unité) lorsque I'orifice B est pressurisé.
Pour le modele double palette, les figures suivantes illustrent la position de rotation intermédiaire lorsque I'orifice A ou B est pressurisé.

Taille : 10, 15, 20, 30, 40 Taille : 10 (double palette)

(Seul le modéle de taille 10 a une plaque de forme différente.)

gA
OF @29
OE Clavette paraliéle au lieu de Y2 9 999,36
simple plat pour la taille 40. L 1%) 497:8-81132 05 _
L H ' 2 x 3.5 traversant
o 2x Q4 XI < - mi g
© 2 L - - /)°
1 | o SIS ] | v ~ [T fa
N L - 9.5 . ©
1 m > {}H
1] [ 2xM3x0.5 %
‘ O | 1 |y )
| o © 0
(=)
L1 | o -
[s2)
31
o5 2 x 3.5 traversant
> ©
2 x M3 x 0.5 traversant
R
e &

Orifice A Orifice B

Extrémité d'axe du modeéle de taille 40

4.
!J: 0.030

1 ]

Dimensions de la clavette paralléle

= <
L1 b
b (h9) | h (h9)

L1
4 —8.030 4 :8.030 20
Pour plus de détails sur le modéle d'axe J, K, T etY, reportez-vous a la page 30. [mm]
Q
Taile | A | B D E@)|Fh9)y| G| H| K|L|M|N||P R | T|U|X |Yl|Y2| Z
o ¢ S Q2 [o3[a4

10 | 29 (22 [195 | 14 | 42508 | 9 %0 |1 905|165 | 95|3 | M3x05 | 3.5 |35 | M3x05 (106 |3 | 31|25 |17 | 41

15 | 34 (25 (212 | 18 | 55%% [12 505 | 1.5 10| 0.5 (19 |10 [3.2 | M3x05 | 3.5 | 3.5 | M3x05 |126 |3 |36 | 29 | 21 | 48

20 | 42 345 |25 |20 | 629%% |14 50 | 1.5 10 | 0.5 (255 [13 |4 | M4x07 | 45| 45| M5x08 (16 |4 | 44 | 36 | 26 | 59

30 |50 (475 (29 | 22 | 8355% |16 0y | 2 12 (1.0 (335 |14 |45 | M5x08 | 55 | 5.5 | M5x0.8 [215 |45 | 52 | 42 | 29 | 69

O|lOw|| o |

40 | 63 (53 363 | 30 [ 1039 |25 5 |3 10| 20| — [39 |20 |5 M5x0.8 | 55 | 5.5 | M5x0.8 |25 |5 64 | 52 | 38 | 85
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Actionneur rotatif a fixations universelles avec réglage d'angle
Avec détecteur

série CDRBU2WU

Dimensions : Modele a fixations universelles (avec détecteur et réglage d'angle) 10, 15, 20, 30, 40

® Pour le modéle a simple palette, les figures suivantes illustrent les actionneurs pour 90° (sans unité) lorsque I'orifice B est pressurisé.
Pour le modéle double palette, les figures ci-dessous représentent la position de rotation intermédiaire lorsque les orifices A ou B sont sous pression.

Seul le modeéle de taille 10 a une plaque de forme différente. (Reportez-vous a la page 35.)
Taille : 10, 15 Taille : 20, 30, 40
(Le modele double palette de taille 10 est indiqué en page 35.) Taille : 40 Taille : 20, 30
En cas d'utilisation de D-M9L[] w
w1 w
o _ < N
v!\ 3~ # “ Iy % B
e Nig| V' Zas0 S
@\ I@ ".“ 4.194
g Z S < (o) S
S (SR L=
Q’ y
=~20.5 |(26.5:type
gA connecteur)
OF Y2 OF Clavette paralléle au lieu Y2
OE L OE de simple plat pour taille 40. 5+
H N
2xQ4 :{ 2x Q4 ¥L
[ o
(4] = o =}
LT = OO, [ | = O[]
=
= @ = N =
i ¢ | [11]
= | M o1 Vzady gLl O-|-Q
xR O | nE RN
: 2xR
LI | on I <
= o ]
® g = n_ o n s
Détecteur ¥ e o M A ]
@ || k| Tt
/ ==l T ol 8
[Te)
5 i | A
oP =
0
X ‘ﬁj Détecteur U @
Plaque m @ oP @
> Extrémité d'arbre du modeéle de taille 40 X
Y1
LT oy 1.5 <—>‘ 2x Q3
i o M 75)
] xJ: 478.030[ N )
2X030'f' A o B2xQ2 I
ririce ririce — L =
1 >
Pour plus de détails sur le modeéle d'arbre J, reportez-vous a la page 30. | Dimensions de la clavette paraIIeIe ¢< & ~
+1. La longueur est de 24 pour tous les modéles suivants : - < T ! T =
D-90/90A/S99(V)/T99(V)/SIP(V) L1 b Orifice A Orifice B \2x Q2
La longueur est de 30 pour tous les modeles suivants : D-97/93A
La longueur est de 25.5 lors de ['utilisation du D-M9. b (h9) | h (h9) L1
%2. L'angle est de 60° pour tous les détecteurs suivants : D-90/90A/97/93A 40 40 20
L'angle est de 69° pour tous les détecteurs suivants : D-S99(V)/T99(V)/S9P(V) L~ =0.9% ~0.0%0 (mm]
. Q
Taille | A| B |C |D|E(@7) |Fh9) G|H|K|L|M|N|P R T U|W|Wi X |Y1|Y2| Z
Q2 |Q3|Q4
10 [ 29|22 (455|114 | 430% | 930s| 1| 7| 9 |05]16.5/9.5(185/M3x0.5|3.5(3.5|M3x0.5[10.6 19.8/ 35 | 31 | 25 | 17 | 41
15 [ 34|25 (47 | 18| 530% |12 34| 1.5| 6 |10 [0.5] 19 | 10 |18.5|M3 x0.5|3.5|3.5| M3 x 0.5 [12.6 21 (35|36 |29 |21 |48
20 [42(345/51 (20| 63%% |14 543/1.5| 8 | 10|0.5(255| 13 | 25 [M4x 0.7 |4.5|45|M5x0.8| 16 22 | — |44 |36 |26 |59
30 |50 (47.5(55.5(22 | 8339% |16 9045 9 | 12(1.0(33.5| 14 | 25 [M5x 0.8 (5.5 (5.5 |M5x0.8(21.5/4.5| 24 | — | 52 | 42 | 29 | 69
40 |63 53 (62.2)30 [103%%% 25 545 10 (20| — | 39|20 | 31 |[M5x0.8|55|55|M5x08|25| 5 |30 |— |64|52|38]85
ZS\NC

{ CRBU2 ]CRBZDWU{ CRB2

-
=
N
>
m
cc
O

Options spéciales

Exécutions
spéciales

Réglage de I'angle|| Composants

Montage du
détecteur
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série CDRBU2WU

Dimensions : Modéle a fixations universelles (avec détecteur et réglage d'angle) 10

Double palette ® | es figures suivantes illustrent la position de rotation intermédiaire lorsque I'orifice A ou B est pressurisé.

Taille : 10

o)

ey

[
S
\

&)
s

'l/
S

En cas d'utilisation de D-M9[]

Q29
D 9h9 0,036 \7
© 497 5316 05
2 x 8.5 traversant i'
< o
y ®
1 ~ [SITTo g
= 9.5 ‘ ‘ B S
=l ° > ﬁﬁ‘% =
O 2xM3x05 Ao o
[t}
‘t(_)
< I I
i @ 3
o T
@ [ ] []
il , | |
? s
J18.5
31
2 x 3.5 traversant 25 2 x M3 x 0.5 traversant
|
] s
o>
Orifice A Orifice B

Pour plus de détails sur le modéle d'arbre J, reportez-vous a la page 30. |

+1, La longueur est de 24 pour tous les modéles suivants : D-90/90A/S99(V)/T99(V)/S9P (V)
La longueur est de 30 pour tous les modeles suivants : D-97/93A
La longueur est de 25.5 lors de I'utilisation du D-M9.

x2. L'angle est de 60° pour tous les détecteurs suivants : D-90/90A/97/93A
L'angle est de 69° pour tous les détecteurs suivants : D-S99(V)/T99(V)/S9P(V)
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Série CRB2/CRBU2 (1ailie: 10, 15, 20, 30, 40)
Options spéciale
-XA1 a -XA24: Configuration de I'axe |

La forme de I'axe est traitée grace au systeme de commande spéciale.
Veuillez contacter SMC pour obtenir un bon de commande.

Symbole

Configuration de I'axe | -XA1 a -XA24

Type d'axe applicable: W (Standard)

Type standard/Série CRB2 Position des orifices de connexion

Sans détecteur CRB2[B]W [20]—[90] Z——([XA1C4C30|

3 CDRB2[B] WU [20]—[90] Z —[M9B|—[XA1C4C30]

Avec kit de réglage d’angle
i Modéle a palette Symbolee de la
Avec détecteur Angle de rotation eéDétecteur configuration de
Montage . tige
9
o Taille
Type d’axe ®
Avec kit de réglage d’angle ®
Type fixation universelles/Série CRBU2 Position des orifices de connexion

casfzw_ [20]— [90] Z ———[XA1C4C30]

Avec détecteur CDRBU2WU E@ —|90 Z—|M9B |—[XA1C4C30|
Avec kit de réglage d’angle l
Avec détect Modele a palette Symbolee de la
vec detectieur . .
o ) Angle de rotation eDétecteur configuration de
Type fixations universelles i tige
eTaille
Type d’axe e
Avec kit de réglage d’angle o
Symbole de la configuration de tige
@Axial : Haut (axe long) @AXxial : Bas (axe court)
. Taille admissible L Taille admissible
Symbole Description 1011512013040 Symbole Description 1011512013040
XA1 Taraudage de I'extrémité d’axe (I K] XA2* Taraudage de I'extrémité d’axe [ ALK 3K
XA3 Filetage de I'extrémité d’axe [ I BK 2K ) XA4* Filetage de I'extrémité d’axe (KKK K]
XA5 Axe rond a palier (IR XA6* Axe rond a palier (A K 2K
XA7 Axe rond a palier, fileté [ A K 3K ) XA8* Axe rond a palier, fileté (A B K 3K
XA9 Longueur de chanfrein modifiée [ B BK 2K ) XA10* | Longueur de chanfrein modifiée (KA IK)
XA11 Chanfrein des 2 cotés (ALK 3K XA12* | Chanfrein des 2 cotés (I IK AK)
XA14* | Axe creux + taraudage d’extrémité d'axe (ALK 3K XA15* | Axe creux + taraudage d'extrémité d’axe (I K 3K )
XA17 Axe réduit [ K I I 2K XA18* | Axe réduit [ KKK 2K
XA21 Axe rond & palier avec chanfrein des 2 cotés (IR XA22* | Axerond & palier avec chanfrein des 2 cotés I I K
XA23 Chanfrein en angle droit (K BK 2K )
XA24 Double clavette °
, o .. : - @Axe traversant
= Ces caractéristiques ne sont pas disponibles pour les actionneurs rotatifs Taille admissibl
a détecteur et/ou au kit de réglage d’angle. ioti
Symbole Description 10115/20/30(40
XA13* | Axe creux e o0 |0
XA16™ | Axe creux + taraudage d'extrémité d'axe traversant [ I EK)
XA19* | Axe réduit (I I 3K
XA20* | Axe inversé (I I IK K
37
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Options spéciales Série CRBDZ

Combinaison

XAL] Combinaison

Symbole Combinaison
XA1 [XA1
XA2
XA3
XA4
XA5
XA6
XA7
XA8
XA9
XA10
XA11
XA12
XA13
XA14
XA15
XA16
XA17
XA18
XA19
XA20| —
XA21| —
XA22| ®
XA23| —
XA24 | —
Un total de deux combinaisons XA et XA est disponible.
Exemple : -XA2A24

x

RCRROIRRCIRRC RO
N

x
>
w

x
>
a

x

| o o @ o
3]

XA6

X

>

7

XA10

||lo|| @ |@]|®
| |l@|] @ |®
| @] |®>

— | — |XA13

x
o||||loooe | o>
o
| |lo|| |0ooe||®
|
|
|
>
=
-

® | — | — | ® [XA18

XA19
— |XA20

XA21
® |XA22
— | @ |XA22

{ CRBU2WU H CRBU2 ” CRB2JWU H CRB2

XA, XC Combinaison

Des combinaisons différentes de -XAL, telles que les exécutions spéciales (-XC), sont également disponibles. g
Reportez-vous aux pages 49 et 51 pour les caractéristiques des exécutions spéciales. .g
Combinaison ‘@
Symbole Description Taille admissible S [=3
i L ' et XA1a XA24 @
XC1* Ajouter des orifices de connexion 10, 15, 20, 30, 40 ° b
XC2* Remplacer taraudage par axe creux 10, 20, 30, 40 ) 2
XC3* Changer la position d'une vis ® 8‘
XC4 Modification de la plage de rotation [
XC5* Modification de la plage de rotation de 0 & 200° [
XC6* Modification de la plage de rotation de 0 a 110° 10,15, 20, 30, 40 [ ] 2 3
XC7* | Axe inversé — 25
XC30 | Graisse fluorée ° 38
X5*%* Pour orifice M5 10, 15 (] "g %
= Ces caractéristiques ne sont pas disponibles pour les actionneurs rotatifs a détecteur et/ou au kit de réglage d’angle. w
=% Seule la configuration d'arbre W ou J peut étre « avec détecteur » et/ou « avec kit de réglage d’angle ».
Un total de quatre combinaisons XA et XCO est disponible.
Exemple : -XA2A24C1C30 [7)
-XA2C1C4C30 =
b
o
Q
£
o
o
K
=)
c
©
[}
°
o
o
S
=4
@
oc
3 S
T3
o2
3}
£2
S35
=

38

O
2



série CRB[ 12

Axial : Haut (axe long) Axial : Bas (axe court)

Symbole: A1 Symbole: A2
L'axe long peut étre réduit ultérieurement L'axe court peut étre réduit ultérieurement
eny usinant des taraudages. — en y usinant des filetages.
(Si I'axe ne doit pas étre réduit, Ql=M__] 7~ % (Si lI'axe ne doit pas étre réduit, £
indiquer "+" pour la dimension X.) cal indiquer "=" pour la dimension Y.) 2
I I
® Pas disponible pour la taille 10 5 : ® Pas disponible pour la taille 10 >
e La dimension maximale L1 = e La dimension L2 maximum —
représente, en régle générale, ‘H 1] - représente, en régle générale, &
deux fois la taille de taraudage. A L deux fois la taille de taraudage. L
(Exemple) pour M3: L1 =6 mm >: (Exemple) pour M3: L2 = 6 mm :,
® Type d'axe applicable: W [ 1 ® Type d'axe applicable: W -
[mm]
[mm] Taille CRB2, CRBU2
Taille CRB2 CRBU2 Y Q2
X Qi X Q1 15 15a 9 M3
15 4 aig8 | M3 1.5a18 M3 20 1.5a10 M3, M4
20 45a20 |M3, M4 1.5a20 M3, M4 30 2 ai3 M3, M4, M5
30 5 az22 M3, M4, M5 2 az22 M3, M4, M5 40 45a15 M3, M4, M5
Symbole: A3 Symbole: A4
L'axe long peut étre réduit ultérieurement L'axe court peut étre réduit ultérieurement
en y usinant des filetages. en y usinant des taraudages.
(Si I'axe ne doit pas étre réduit, (Si I'axe ne doit pas étre réduit,
indiquer "+" pour la dimension X.) Qi =M indiquer "=" pour la dimension Y.)
® Type d'axe applicable: W - & ® Type d'axe applicable: W ] -
o W n L“—‘
W o g
x
I
[mm]
[mm] Taille CRB2, CRBU2
Taille CRB2 CRBU2 Y L2 max | Q2
X L1max| Qi X L1 max Q1 10 7 a8 | Y-3 M 4
10 9a14 X-5 M4 7 at4 | X-3 M4 15 85a9 | Y-85 M 5
15 |11a18 X-6 M5 85a18 | X-3.5 M5 20 |10 Y-4 M 6
20 |13a20 X-7 M6 10 a20 | X-4 M6 30 |13 Y-5 M 8
30 |16a22 X-8 M8 13 422 | X-5 M8 40 |15 Y-6 M10
Symbole: A5 Symbole: A6
L'axe long peut étre réduit ultérieurement L'axe court peut étre réduit ultérieurement
en étant using en un axe rond & paliers Dl-0g 1 en étant usiné en un axe rond a paliers [
(Si I'axe ne doit pas étre réduit, ——=-s (Si I'axe ne doit pas étre réduit, .
indiquer "+" pour la dimension X.) | TT indiquer "+" pour la dimension X.) L
e Type d'axe applicable: W ‘ [N © Type d'axe applicable: W >|l
® \iéme cote pour une méme marque. . R ® Méme cote pour une méme
(Si vous ne spécifiez pas la dimension L marque. --n
CB, indiquez "+" a la place.) >2 (Si vous ne spécifiez pas la dimension
CB, indiquez "+" a la place.)
‘ [mm]
il CRB2, CRBU2
aille
CRB2 CRBU2 o Y L2 max o2
Taille 10 2a 8 Y-1 g3
X L1 max D1 X L1 max D1 15 SRR
10 | 4214 | X3 |@3 2a14 | X1 |03 a s a
15 | 5218 | X4 |03a04| 3a18 | X-15 |03a04 20 | 3210 | Y-1.5 |@3a05
20 | 6420 | X-45 |@3a@5| 3420 | X-15 |03a05 30 | 3a13 | Y2 |03a06
30 6a22 | X5 @3a@6| 3a22 | X2 ©3a06 40 6a15 Y-45 |03a0@08
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Axial : Haut (axe long)

Options spéciale Série CRBDZ

Axial : Bas (axe court)

PE—
o
L’axe long peut étre réduit L’axe court peut étre réduit oc
ultérieurement par usinage dans un axe ultérieurement par usinage dans un axe (&)
rond a paliers avec filetages. Q1=Mi2"3 rond a paliers avec filetages. T 5
(Si I'axe ne doit pas étre réduit, Q?\\ (Si I'axe ne doit pas étre réduit, & i
indiquer "+" pour la dimension X.) Q\/\ rj indiquer "=" pour la dimension Y.) S L”_‘ —
® Type d'axe applicable: W N A ® Type d'axe applicable: W ,_\". > >
® Méme cote pour une méme ‘ &l ® Méme cote pour une méme — ;
(Si vous ne spécifiez pas la dimension g (Si vous ne spécifiez pas la dimension
CA, indiquez "+" a la place.) [ | - CB, indiquez "+" a la place.) E
mmy | | ©
[mm] Taille CRB2, CRBU2 (
Taille CRB2 CRBU2 Y L2 max Q2 o
X L1 max| Q1 X L1 max Q1 10 55a 8 | Y-1 3 )
10 75a14 | X-3 3 55a14 | X-1 3 15 75a 9 | Y-15 |34 m
15 |10 a18 | X-4 3,4 75a18 | X-1.5 |3 20 9 al10 | Y-15 |3,4,5 oc
20 |12 a20 | X-45 |3,4,5 9 a20 | X-1.5 |3,4 30 |11 ai13 | Y-2 3,4,5,6 o
30 |14 a22 | X-5 3,4,56 |11 a22 | X2 3,4,5,6 40 |14 at15 | Y-45 |3,4,56,8
—
=
L’axe long peut étre réduit ultérieurement L'axe court peut étre réduit ultérieurement ;
en modifiant la longueur du chanfrein en modifiant la longueur du chanfrein g
standard du c6té long de I'axe. @ standard du c6té court de I'axe. T m
(Si I'axe ne doit pas étre réduit, O (Si I'axe ne doit pas étre réduit, ¥ o
indiquer "+" pour la dimension X.) L | indiquer "+" pour la dimension Y.) ﬁ O
® Type d'axe applicable: W i w ® Type d'axe applicable: W @
Y ks
x ‘S
| ‘@
[mm] o
. CRB2, CRBU2 =
Taille Y L2 'g
[mm] 10 |32 8 | 5(8Y)a(Y-1) S
Taille CRB2 CRBU2 15 | 3a 9 | 6-9-Y)a(Y-15)
X L1 X L1 20 | 3a10 | 7-(10-Y)a(Y-1.5) o
10 5a14 | 9-(14-X) a (X-3) 3 at4 | 9-(14-X)a (X-1) 30 5313 8-(13-Y) a (Y-2) gg
15 8a18 | 10-(18-X) a (X-4) 5.5a18 | 10-(18-X) a (X-1.5) ] 9-(15-Y) a (Y-2) -g .g
20 102420 | 10-(20-X) a (X-4.5) | 7 a20 | 10-(20-X) a (X-1.5) 40 7a15 [9-(15-Y) & (Y-4.5)] Note) 3 ~8_
30 | 10a22 |12-(22-X)a (X-5) | 7 a22 |10-(22-X) a (X-2) Note) Les valeurs dans les [ ] sont pour le CRBU2. i
Laxe court long étre réduit ultérieurement L'axe court peut étre réduit ultérieurement o
en y usinant un chanfrein double. . . eny usinant un chanfrein double. %
(Si la modification du chanfrein standard et la El=1_. |-l E3=1._. (Si la modification du chanfrein standard et la . 8
réduction de I'axe ne sont pas nécessaire, o T réduction de |'axe ne sont pas nécessaire, | g—
indiquer "+" pour les dimensions L1 et X.) W o indiquer "+" pour les dimensions L2 etY.) I M o
e Comme L1 est un chanfrein ) ﬂ ‘"‘ e Comme L2 est un chanfrein standard, ﬁ j ©
standard, la dimension E1 est 0.5 LIT la dimension E2 est 0.5 mm minimum, >
mm minimum, et 1 mm minimum ;% et 1 mm minimum avec des alésages =)
avec un alésage d'axe de @ 30. d'axe de @ 30 et @ 40. Ep=! "1 E4='"11 hﬁ
® Type d'axe applicable: W ® Type d'axe applicable: W o E
[mm] | | S
[mm] . CRB2, CRBU2 =)
Taille )
Taille CRB2 CRBU2 Y L2 L4 max oc
X L1 L3 max] X L1 L3 max 10 |3a 8 | 5-(8-Y)a(Y-1) Y-1
10 5a14| 9(14-X)a(X-3) | X-3 3a14| 9-(14-X)a(X-1) | X-1 15 | 3a 9 | 6-(2-Y)a(Y-1.5) Y-1.5 -g;
15 8a18|10(18-X)a(X-4) |X-4 |3a 18|[10-(18-X)a (X-1.5) | X-1.5 20 |3a10 |7-(10-Y)a(Y-1.5) Y-1.5 g,é
20 [10a20|10-(20-X)a (X-4.5) | X-4.5 |3 a 20 [10-(20-X)a (X-1.5) | X-1.5 30 [5a13 [8-(13-Y)a(Y-2) Y-2 ] g
30 |10a22|12{22-X)a(X5) |X-5 5a22|12-22-X)a(X-2) | X-2 40 |7a15 |9-(15-Y)a(Y-4.5) Y-4.5 g’g
=
40
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série CRB[ 12

Axial : Haut (axe long)

Uniquement compatible avec le
modele a simple palette.

L'extrémité de I'axe long est usiné et |'axe est Q=M
transformé en axe creux. =

Les taraudages sont usinés dans I'axe creux dont w/Iml
le diamétre équivaut au diametre de l'orifice pilote.

==
=i__a

L1

® Pas disponible pour la taille 10

e La dimension maximale L1 représente, en g Bl
régle générale, deux fois la taille de taraudage.
(Exemple) pour M3: L1 max. =6 mm

® Une clavette paralléle est utilisée pour Lafigure ci-dessus montre la série de CRB2.
I'axe long du modéle de taille 40.

® Type d'axe applicable: W

[mm]

Taille CRB2, CRBU2
Filetage 15 20 30 40
M3x05| @25 (@025 |025|025

M4x07| — |@33|@33| —
M5x08| — | — |@42| —
Symbole: A17 _
L'axe long est réduit. J '
! 1
® Type d'axe applicable: W Axe long [ | V
Corps (B)
Corps (A)
g M [
Axe counTT

La figure ci-dessus montre la série de CRB2.

[mm]
Taille CRB2 CRBU2
X X
10 3 a4 1 ait4
15 4 ais8 15318
20 45a20 1.5a20
30 5 a22 2 az22
40 18 a30 18 a30

L'axe long peut étre réduit
ultérieurement par usinage dans un axe
rond & paliers avec un chanfrein double. o
(Si I'axe ne doit pas étre réduit,
indiquer "+" pour la dimension X.)

® Type d'axe applicable: W
® \léme cote pour une méme marque.

Le chanfrein standard

(Si vous ne spécifiez pas la  semdfeenforcion Sl
dimension CA, indiquez "+" & la  dfipedusnagerequs | ¢
place.) [ |

[mm]

CRB2 CRBU2
X [L1max| L3 D1 X [L1max| L3 D1
10 6a14 | X-45 |[L1+15 |03 4 314 | X-25 |[L1+15|@3
15 7a18 | X-5.5 |L1+15 |[03a04 | 45a18 | X-3 L1+15|03a04
20 8a20 | X-6.5 |L1+2 03a@5|5 a20 [ X-3.5 |L1+2 |03a05
30 10a22 | X-8 L1+3 03a06 |7 a2 | X-5 L1+3 [03a06

Taille

Axial : Bas (axe court)

Uniquement compatible avec le
modele a simple palette.

L'extrémité de I'axe court est usiné et I'axe est
transformé en axe creux.

Les taraudages sont usinés dans I'axe creux dont [ga1
le diamétre équivaut au diametre de l'orifice pilote.

==
=__a

® Une clavette paralléle est utilisée pour !
l'axe long du modele de taille 40. O _dp . H
® Pas disponible pour la taille 10 Q2=Mi__3 1
® La dimension L2 maximum représente, en
régle générale, deux fois la taille de taraudage. L@ figure ci-dessus montre la série de CRB2.
(Exemple) pour M4: L2 max. =8 mm
® Type d'axe applicable: W

L2

[mm]

Taille CRB2, CRBU2
Filetage 15 20 30 40
M3x05|@25|025|025|@25

M4x07| — |@33|033| —
M5x08| — — | Q42| —
Symbole: A18
L'axe court est réduit.
Axe long

@ Une clavette parallele est utilisée pour

I'axe long du modéle de taille 40.
® Type d'axe applicable: W Corps (B)
Corps (A)
oMo
Axe courtTT i
>Il

La figure ci-dessus montre la série de CRB2.

[mm]
. CRB2, CRBU2
Taille
Y

10 1 a8

15 15a 9

20 1.5a10

30 2 ai3

40 45a15
Symbole: A22
Laxe court peut etre regun Ultérieurement par usinage Lechrfensndar | I
dans un axe rond a paliers avec un chanfrein double.

(Si I'axe ne doit pas étre réduit, dutype dusinage requis. '
indiquer "+" pour la dimension Y.)

se modifie en fonction £l
L

Q) L)
o & Iy >
® Type d'axe applicable: W 7 p—
® \Méme cote pour une méme marque. /jv' D2=0C__,

(Si vous ne spécifiez pas la e @i Ep_r77!
dimension CB, indiquez "+" a la  E4=" "

place.)

[mm]

Taille CRB2, CRBU2
Y L1 max L4 D2

10 4 a 8 |Y-25 L2+15 a3
15 [45a 9 |Y-3 L2+15 @3a@d4
20 5 al10 |Y-35 L2+2 @3a@5
30 |7 at13 |[Y-5 L2+3 ©3a@6
40 |8 a15 |55 ['éig] o) ? 3a0

Note) Les valeurs dans les [ ] sont pour le CRBU2.
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Options spéciale Série CRBDZ

Uniquement compatible avec le Uniquement compatible avec le

modeéle a simple palette. d1=0/""] modele a simple palette.
o Pas disponible pour la taille 10 L'extrémité des axes court et long est usinée
e Le diameétre d'usinage mini pour T et les axes sont transformés en axe creux. Ql =M. —
d1 estde 0.1 mm. N Les taraudages sont usinés dans les axe wl L
n
@ Une clavette parallele est utilisée pour =

‘ creux dont le diametre est équivalent au

! > ; diamétre des orifices pilote.
I'axe long du modele de taille 40. o ! o o o

® Type d'axe applicable: W = ® Pas disponible pour la taille 10 1 7 j =
J( e La dimension maximale L1 représente, en Q
La figure ci-dessus montre la série de CRB2.

L1

régle générale, deux fois la taille de taraudage.
(Exemple) pour M5: L1 max. =10 mm
® Une clavette paralléle est utilisée pour

La figure ci-dessus montre la série de CRB2.

(cnsuzwu” CRBU2 ”caszmwu” CRB2 ]

[mm] | raxe long du modéle de taille 40.
. CRB2, CRBU2 ® Type d'axe applicable: W [mm]
Tallls di © Mame cote pour une méme marque. Taile CRB2, CRBU2
15 @25 Filetage 15 20 30 40
20 @25a035 M3x05|@25|@25 (025|025
30 Jd25a0Q4 M4x07| — |@33|033| —
40 @25a03 M5x08| — — |@42] —
Les deux axes sont réduits. P Les axes sont inversés. —
© Une clavette paralléle est utilisée pour Ave long J il (Both the long shaft and the short ,llj L
I'axe long du modéle de taille 40. I shaft are shortened.) e | x
® Type d'axe applicable: W Cors B  Une clavette paralléle est utilisée pour BO dY( )
o Faxe long du modéle de taille 40, Py g
L1 e Type d'axe applicable: W T £l
Axe courtl_[ L »n
Il %
> g
La figure ci-dessus montre la série de CRB2. La figure ci-dessus montre la série de CRB2. %
n
[mm] [mm] ,§
Taille CRB2 CRBU2 Taille CRB2 CRBU2 8'
X Y X Y X Y X Y
10 3 a4 1 a8 1 a4 1 a 8 10 3 aio 1 ait2 1 a3 1 a1tz »
15 4 a8 15a 9 1.5a18 1.5a 9 15 4 ails 1.5a15.5 1.5a6.5 1.5a15.5 gg
20 45a20 1.5a10 1.5a20 1.5a10 20 45a13 1.5a17 1.5a75 1.5a17 gg
30 5 az22 2 ai3 2 a22 2 ais 30 5 a6 2 ait9 2 as8s 2 ail9 3‘8_
40 18 a30 45a15 18 a30 45a15 40 6.5a17 — 3 a9 — u’j"’
Laxe long peut étre réduit ultérieurement en Double clavette il
y usinant un chanfrein double a angle droit. Les rainures pour clavettes sont de %
(Si la modification du chanfrein plus usinées a 180° de la position 8
standard et la réduction de I'axe ne standard. @ g—
sont pas nécessaire, indiquer "x" e Type d'axe applicable: W g a 8
pour les dimensions L1 et X.) @ e Méme cote pour une méme —'l —'1
o Comme L1 est un chanfrein standard, ﬂ ﬂ ra marque. ﬁ o
la dimension E1 est 0.5 mm minimum, " S A ‘ =)
et 1 mm minimum avec un alésage N “ >2 Dimensions de |~ hﬁ
d'axe de @ 30 et @ 40. [ 1 la clavette =
® Type d'axe applicable: W g
S
[mm] E\’
Taille CRB2 CRBU2 oc
X L1 L3 max] X L1 L3 max
10 | 5a14| 9-(14-X)a(X-3) |X-3 |3a14|9(14X)a(X1) |X-1 [mm] 3 =
15 8a 18 [10-(18-X) a (X-4) | X-4 3a 18 [10-(18-X) a (X-1.5) | X-1.5 Taille CRB2, CRBU2 8,2
20 [10a20 [10-(20-X) & (X-4.5) | X-4.5 | 3a20 [10-(20-X)a (X-1.5) | X-1.5 Dimensions de la clavette LL ol 8
30 [10a22(12-(22X)a(X-5) |[X-5 |5a22|12(22X)a(X2) |X-2 40 4x4x20 2 é ’g'
42



Série CRB2/CRBU2 (1ailie: 10, 15, 20, 30, 40)

Options spéciale

-XA31 a -XA58: Configuration de I'axe Il

La forme de I'axe est traitée grace au systeme de commande spéciale.
Veuillez contacter SMC pour obtenir un bon de commande.t

Configuration de l'axe Il
Type d'axe applicable: S, J, K, T,Y

Type standard/série CRB2 ¢ Type d’axe
S | Standard
J
K | Reportez vous
T page 11.
Y

Sans détecteur

Avec détecteur CDRB2[B] J U[2
Avec kit de réglage d’angle I

Avec détecteur
Montage

Avec kit de réglage d’angle

Type fixation universelles/Série CRBU2  ¢Type d’axe

CRB2[BJ[J] [20]—[90)
0]—[90]

dTaille

Angle de rotation

Standard

e IF

Reportez vous

page 27.

Sans détecteur

Avec détecteur

CRBU2[J] [20]—[90

Avec détecteur CDRBU 2 J U[20|—[90]
Avec kit de réglage d’angle I

Angle de rotation ®Détecteur

Symbole

-XA31 a -XA58

Position des orifices de connexion

Z ————|XA33C4C30]|

Z —|M9B |—|XA33C4C30|

Modéle a palette Symbolee de la
configuration de

tige

Détecteur

Position des orifices de connexion

Z —|XA33C4C30|

Z—|M9B |—[XA33C4C30|

Modéle a palette Symbolee de la

configuration de

Type fixations universelles Taille tige
Avec kit de réglage d’angle
Symbole de la configuration de tige
_— -
@Axial : Haut (axe long) @Axe traversant
Symbole Description ;iiz 1 ;’a|1llg agomlsasablio Symbole Description ;ﬁi‘; 1 ;’a|1llg aggwlsssablio
XA31 Taraudage de I'extrémité d'axe S, Y e o o XA39* | Axe creux S, Y [ AKX I 3K
XA33 Taraudage de 'extrémité daxe | J, K, T (2K B 2K ) XA40* | Axe creux KT [ 2K
XA37 | Axe rond a palier JKT e|le/e|e|e@ XA41* | Axe creux J o 0|00
XA45 Demi-chanfrein LJK,T e e @ @ | @ XA42% | Avecreux + taraudage dextrémité d'axe S, Y [ AKX 3K 3K
XA47 Rainures pour clavette J KT (3K ) XA43* | Axe creux + taraudage dextrémité daxe KT (2K B 2K )
XA48 | Modification de la longueur d'axe long S, Y KK XA44* | Avecreux + taraudage dextrémité d'axe J KA
XA51 Modification de la longueur daxelong | JLK,T |@ | @ | @ | @ | ® XA50* | Modification de la longueur d'axe traversant Y (I I AK)
. XA53* | Modification de lalongueur d'axe traversant K (I I IK)
@AXxial : Bas (axe court) XA57* | Modification de la longueur d'axe traversant J A IK]
Symbole Description ;ype Taille admissible XAS58%* | e nverse, modiicaon d a onguewr dave avrsant J elojlo|oe0
= ———— axe |10/15]/20|30/40 = Ces caractéristiques ne sont pas disponibles pour les actionneurs
XA32" | Taraudage de 'extrémité d'axe S Y ® o 0 rotatifs & détecteur et/ou au kit de réglage d’angle.
XA34* | Taraudage de I'extrémité daxe | J, K, T (K B K
XA38* | Axe rond a palier K I
XA46* | Demi-Chanfrein K JACEIK]
XA49* | Modification de la longueur d'axe court Y (A I I 3K )
XA52* | Modification de la longueur d'axe court K (I I I AK)
XA55* | Modification de la longueur d'axe court J A IK]
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Options spéciales Série CRBDZ

Combinaison

XAL] Combinaison

Symbole Description

Sensidelare| Type d'axe applicable
Hat Bs | J |[K|S|T|Y
XA31 | Taraudage de lextrémité daxe |@ o |@ XA + Type d'axe disponible en combinaison
XA32 | Taraudage de lextrémité d'axe ® o (@ @ AR
XA33 | Taraudage de lextrémité daxe | @
XA34 | Taraudage de lextrémité d'axe
XA37 | Axe rond a palier

XA38 | Axe rond a palier

XA39 | Axe creux

XA40 | Axe creux

XA41 | Axe creux

XA42 | Axe creux + tige taraudée
XAA43 | Axe creux + tige taraudée
XAA44 | Axe creux + tige taraudée
XAA45 | Plat de tige avec coupe centrale
XAA46 | Plat de tige avec coupe centrale XAd§

Combinaison

D X
D o X
o o [Xi7
SIS
o[ [o XASS

XA4

XAd
e |o XA
e (o XA
® XAd4
® XAd5

XAA47 | Rainures pour clavette |@| |[@® J XA47

XA48 zlllgggilcé)e;‘t;onde la longueur ° P PS P P XA48

XA49 I\j/llgggiggﬂcr)tn de la longueur PY v % Y [ XAL

XASO | Modlialor o B raies o v V'] @ o

XA51 | {fodfeatondelalongueur Tg| @@ |@ ° KT J* | KT J* | @ [K*| @ XAst

XA52 glllg)((jgiggﬂcr)tnde la longueur K* K* K* K* K* | K* | K* K* | XA52

XA53 | Modification de [a longuewr | g ° K* NREEE K* | @ [XA8)

XA55 glllgggiggﬂ(r)tnde la longueur PY JE J% g | JF JE JE XAS5
XA57 Modification de la longueur PY PY JE J* JF | gE JE JE ® |XA57

d'axe traversant

Axe inversé, modification de
XAS58 la longueur d'axe traversant
Un total de deux combinaisons XA[J et XA est disponible.
Exemple : XA31A32

{ CRBU2WU H CRBU2 ” CRB2JWU H CRB2

[ ] J* JE|J* J* J* JE|J*

XAL], XCL] Combinaison

Des combinaisons différentes de -XAL], telles que les exécutions spéciales (-XCLJ), sont également disponibles.
Reportez-vous aux pages 49 et 51 pour les caractéristiques des exécutions spéciales.

n
=
It

o
‘@

o

»

7]

c

o
2

o
o

. . . Combinaison
Symbole Description Taille admissible XA31 a XAG8 2 "
XC1* Ajouter des orifices de connexion 10, 15, 20, 30, 40 [ ] :g %
XC2* Remplacer taraudage par axe creux 15, 20, 30, 40 [ ) 3 'S
XC3* | Changer la position d'une vis ® @ 2
XC4 Modification de la plage de rotation ® w e
* Modification de la plage de
XC5 rotation de 0 & 200° e
e 10, 15, 20, 30, 40
&
XC6 Modification de la plage de PY
rotation de 0 & 110° ]
XC7* | Axeinversé — =
XC30 | Graisse fluorée ® @
X5** Pour orifice M5 10, 15 ) g—

= Ces caractéristiques ne sont pas disponibles pour les actionneurs rotatifs & détecteur et/ou au kit de réglage d’angle. o

=+ Seule la configuration d'arbre W ou J peut étre « avec détecteur » et/ou « avec kit de réglage d’angle ». o

Un total de quatre combinaisons XA et XCLI est disponible.

Exemple : XA33A34C5C30 o
2
©
3
o
o
S
=4
2

3 S
T3
28

3}
22

‘Q
é’ o
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série CRB[ 12

Axial : Haut (axe long)

Les taraudages sont usinés dans =
I'axe long. il
® La dimension maximale L1 im-a Ll e
représente, en régle générale, Q=M. ﬁ 5
deux fois la taille de taraudage.
(Exemple) pour M3: L1 =6 mm
® Type d'axe applicables: S, Y ;
g
[mm]
CRB2, CRBU2
2 N Q1
Taille S Y
10 Non disponible
15 M3
20 M3, M4
30 M3, M4, M5
Les taraudages sont usinés dans I'axe long. P
e La dimension maximale L1 & i Q1 =M:__3
représente, en régle générale, g i
deux fois la taille de taraudage. T
(Exemple) pour M3: L1 =6 mm i .
® Type d'axe applicables: J, K, T ~J
[mm]
CRB2, CRBU2
2 X Qi
Taille J | K | T
10 Non disponible
15 M3
20 M3, M4
30 M3, M4, M5
40 M3, M4, M5
L'axe long peut &tre réduit &
ultérieurement en étant usiné en un \\C,‘«
axe rond & paliers. o2 Di=-g' "
(Si I'axe ne doit pas étre réduit, )
indiquer "+" pour la dimension X.) o T
® Type d'axe applicables: J, K, T \? | o
® Miéme cote pour une méme marque. ‘ [1‘ LII-‘
(Si vous ne spécifiez pas la ‘ I ¢
dimension CA, indiquez "+" a la i 1 o
place.) I
[mm]
. CRB2 CRBU2
Taille
X |L1 max D1 X |L1 max D1
10 |4a14 | X8 @3a@39|2a14 | X-1 @3a@d39
15 [ 5a18 | X4 @3a@49|/3a18 | X-1.5 |©3a049
20 [6a20| X-45 |©03a059|3a20| X-1.5 |[@3a@5.9
30 |6a22 | X-5 @3a@d79|3a22 | X-2 @3a@d79
40 |8a30 | X-65 [@3a@9.9|4a30 | X-3 @3a@d9.9

Axial : Bas (axe court)

Les taraudages sont usinés dans l'axe court.

® |La dimension L2 maximum
représente, en regle générale,
deux fois la taille de taraudage.

(Exemple) pour M4: L2 = 8 mm j | h
Cependant, pour M5 a axe S, la ! ol
cote maximale L2 est égale & 1.5 i =
fois le filetage. Y T
® Type d'axe applicables: S, Y Q2=M__] N
[mm]
CRB2, CRBU2
v N Q2
Taille S Y
10 Non disponible
15 M3
20 M3, M4
30 M3, M4, M5
Les taraudages sont usinés dans I'axe court. ELX‘ 1 Kaxe ﬁ; S
® La dimension L2 maximum o[ | (Taxe) axe
représente, en régle générale, +|4 ] I Y I
deux fois la taille de taraudage. S ﬂ 3 By
(Exemple) pour M3: L2 =6 mm H
Cependant, pour M5 a axe T, la !
cote maximale L2 est égale a
1.5 fois le filetage.
® Type d'axe applicables: J, K, T
[mm]
CRB2, CRBU2
&y Q2
TaileN] J | K | T
10 Non disponible
15 M3
20 M3, M4
30 M3, M4, M5
40 M3, M4, M5
L’axe court peut étre réduit
ultérieurement en étant usiné en un
axe rond a paliers |
(Si I'axe ne doit pas étre réduit, P
indiquer "+" pour la dimension Y.) L L”_‘
® Type d'axe applicable: K cl', >
® Méme cote pour une méme =
marque. D2=0.__7
(Si vous ne spécifiez pas la dimension
CB, indiquez "+" a la place.)
[mm]
Taille CRB2, CRBU2
Y |L2 max D2
10 2a14 | Y1 ©3a0@3.9
15 [3a18 | Y-15 |@3ad49
20 3a20 | Y-15 |@3a@d59
30 3a22 | Y2 ©3a@7.9
40 |6a30 | Y45 |[@5a099

45
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Axial : Haut (axe long)

Options spéciale Série CRBDZ

Axial : Bas (axe court)

PE—
Symbole: A45 Symbole: A46 g
L'axe long peut étre réduit ultérieurement i L'axe court peut étre réduit ultérieurement oc
en y usinant un demi-chanfrein. Wi L”—‘ L”—‘ en y usinant un demi-chanfrein. (@]
(La position du chanfrein est identique =iooo ﬂ T (La position du chanfrein est identique [
au modeéle standard.) l au modele standard.) r
i \
(Si I'axe ne doit pas étre réduit, E (Si I'axe ne doit pas étre réduit, i Lli‘ —
indiquer "=" pour la dimension X.) ‘ H indiquer "+" pour la dimension Y.) > =
® Type d'axe applicables: J, K, T ! >: ® Type d'axe applicable: K — ;
| w2-=7"" []
— N
(11]
[mm] oc
CRB2, CRBU2 [mm] | | O
D X w1 L1 max | L3 max il CRB2, CRBU2 (
Taile N J K| T]J[K[T]J[K[T[J][K]T Y W2  |L2 max|L4 max
10 65a14| 05a2 X-3 L1-1 10 45a14 |05a2 Y-1 L2-1 g
15 8 al18|05a25 X-4 L1-1 15 55a18 |0.5a25 | Y-1.5 L2-1 m
20 9 a20|05a3 X-4.5 L1-1 20 6 a20 |05a3 Y-1.5 L2-1 o
30 11.5a22| 05a4 X-5 L1-2 30 85a22 |05a4 Y-2 L2-2 o
40 15.5a30| 0.5a5 X-5.5 L1-2 40 13.5a30 |05a5 Y-4.5 L2-2
—
p—
Symbole: A47 Symbole: A49 o
Rainures pour clavette dans l'axe L'axe court est réduit. E
long. - ® Type d'axe applicable: Y o
(La position de la clavette est © T T T m
identique au modéle standard.) «@Z Dl Dl o
Commandez la clavette séparément. ‘ I ‘ L )
i N1 > >
® Type d'axe applicable: J, K, T © (—
- n
| Taille: 10 a 30 Taille: 40 %
e : .§
B =
[}
! c
S —— [mm] =
Q.
Taille CRB2, CRBU2 o
Y
[mm] 10 1 a4 o
Taille CRB2, CRBU2 15 15218 58
al L1 N1 20 1.5a20 -g .g
20 | 2h9.3 s 10 6.8 30 2 a22 9 Q
30 | 3n95s | 14 9.2 40 18 430 o @
Symbole: A48 Symbole: A52
L'axe long est réduit. L'axe court est réduit. 0
c
® Type d'axe applicable: S, Y ® Type d'axe applicable: K g
2
! 5
La La O o
| ] 1 I LI,I\
> > > [7)
[ ] [ ] >
c
Taille: 10 @ 30  Taille: 40 o
[}
[mm] °
o
il CRB2 CRBU2 [mm] =
aille S
X X Taille CRBZ,YCRBUZ E:u,a
10 3 al4 1 at4 -
15 4 a8 1.5a18 10 1 aid
. — 15 15218 3.
20 45220 1.5a20 20 15420 0933
30 5 a22 2 a22 30 > ao2 gg
=
40 18 a30 18 a30 40 452730 g:‘g’
=
46
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série CRB[ 12

Axial : Haut (axe long)

Symbole: A51
L'axe long est réduit.
® Type d'axe applicable: J, K, T
i L
X
|
[mm]
Taille CRB2 CRBU2
X X
10 3 a4 1 at4
15 4 a18 1.5a18
20 45320 1.5a20
30 5 a22 2 az22
40 6.5a30 3 a30

Axial : Bas (axe court)

L'axe court est réduit.
® Type d'axe applicable: J

[}
=i__J

>
[mm]
) CRB2, CRBU2
Taille
Y
10 1 a8
15 15a 9
20 1.5a10
30 2 ai3
40 45a15

Axe traversant

di=0__2 di=0-22 d3=00"7 ry d8=00"1
Uniquement compatible avec le modele 1 Uniquement compatible avec le modele a simple palette. T L”“ T Llf
a simple palette. Axe creux (usinage T Axe creux (usinage supplémentaire ! - -
supplémentaire des axes S etY). o N des KetT). A A
® Type d'axe applicable: S, Y ‘ ® Type d'axe applicable: K, T ai a1
® Méme cote pour une méme marque. o ‘ o o ‘ o ® \Méme cote pour une méme marque. [ | i
® Pas disponible pour la taille 10 il =T ® Pas disponible pour la taille 10 L
© Une clavette paralléle est utilisée pour S axe edl =025, L1 = 18 (max.) pour ds,| i T axe
I'axe long du modéle de taille 40. Y axe alésage 15 ; Le diamétre d'usinage Kaxe H
® Minimum machining diameter for d1 is 0.1 mm.  La figure ci-dessus montre la série de CRB2. |  minimal pour d1 est 0.1 mm. La figure ci-dessus montre la série de CRB2.
[mm] | ®d1=d3 pour les tailles 20 a 40. [mm]
> CRB2 CRBU2 CRB2, CRBU2
§ s [ Y s [ Y WK [T K] T
Taille di d1 Taille d1 d3
15 a25 g25 15 g25 @25a0Q3
20 @25a@35 @25a@35 20 = Jd25aQ4
30 g25a04 Jd25a0Q4 30 — Jd25a@4.5
40 @25a03 @25a05 40 = @25a05
Uniquement compatible avec le Il Uniquement compatible avec le
modeéle a simple palette. modeéle a simple palette. o [
Axe creux ‘ L'extrémité des axes court et long est Q1 =Mc__, | .
. . . Lhi usinée et les axes sont transformés en In .
® Pas disponible pour la taille 10 Les taraudages sont usinés i
® Type d'axe applicable: J oxe cre‘ux g A e -
e M&me cofe pour une méme mar ! dans I'axe creux dont le diamétre 0 | ol o) -
P que. ISE/{{/ S équivaut au diametre de l'orifice pilote. g;% =
1t ® Pas disponible pour la taille 10 '
La figure ci-dessus montre la série de CRB2. * La dimension maximale L1, iy g.gessus montre la série de CRB2.
I | st e o tarmuctage,
. mm
Taille CRB2, CRBU2 (Exemple) pour M5: L1 max. = 10 mm CRB2 CRBUZ[ ]
di Cependant, pour M5 sur l'axe i :
) . > 15 | 20 | 30 | 40
15 @25 court de I'axe S: L1 max. =7.5 mm ; %)
20 0254035 ® Une clavette paralléle est utilisée pour Filetage\| S | Y|S | Y|s | Y|S | Y
l'axe long du modgle de taille 40. M3x05|@25|02.5/025/@25
30 ©25a04 e Type d'axe applicable: S, Y M4x0.7| — |©933/©33] —
40 @25a0@45 ® \éme cote pour une méme marque. M5x08| — | — |@4.2] —
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Options spéciales

série CRB[ 12

Axe traversant

(oo AG3 |

ymoie - Add |

O

Uniquement compatible avec le Uniquement compatible avec le
modeéle a simple palette. modeéle a simple palette.
L'extrémité des axes court et long R [ L'extrémité des axes court et long [
est usinée et les axes sont Q=M__/H o est usinée et les axes sont Qt=M-_
transformés en axe creux. Les oin o transformés en axe creux. Les ¥/l ‘M‘
taraudages sont usinés dans l'axe ‘ :ﬂ taraudages sont usinés dans l'axe ‘ i
creux dont le diametre équivaut au | — creux dont le diamétre équivaut au ‘ -0
diametre de l'orifice pilote. IS ‘ — diameétre de I'orifice pilote. LS ‘ — -
® Pas disponible pour la taille 10 Q1/ ; ® Pas disponible pour la taille 10 Q1A %
® | a dimension maximale L1 ) ) L ® La dimension maximale L1 ) . L
. N s La figure ci-dessus montre la série CRB2. . N . La figure ci-dessus montre la série CRB2.
représente, en régle générale, représente, en régle générale,
deux fois la taille de taraudage. deux fois la taille de taraudage.
(Exemple) pour M5 : L1 max. = 10 [mm] (Exemple) pour M5 : L1 max. = 10 mm [mm]
mm Cependant, pour M5 sur I'axe o CRB2, CRBU2 ® Type d'axe applicable : J Taille CRB2, CRBU2
courtde l'axe T : L1 max. = 7.5 mm e 15 | 20 | 30 | 40 ® Méme dimension pour un méme
¢ e doe syl 0o K T SRTTIRTIRITIRIT | ™o [ 15| 20| 30 | 4
——— M3x0.5 |@2.5/02.5|02.5|02.5 M3x05 (0250 2.5|025|025
M4x0.7| — |©03.3/@3.3/@3.3 M4x07| — (@3.3/@3.3|/03.3
M5x08| — | — |@4.2|04.2 M5x08| — | — |@4.2|04.2
[ Symoole: A50 | . S oo A3 .
Les axes long et court sont réduits. i i Les axes long et court sont réduits. U
 Type d'axe applicable : Y hee ‘°“gHj = e ong = o Type d'axe applicable : K Ao IoFg l >2
Corps (B) Corps (B)
A o
Corps (A)
Axe court ' Axe court L k L ! . o
1 I [
> > Axe court L
Taille: 10230  Taille : 40 >
La figure ci-dessus montre la série CRB2. La figure ci-dessus montre la série CRB2.
[mm] [mm]
. CRB2 CRBU2 . CRB2 CRBU2
Taille Taille
X Y X Y X Y X Y
10 3 a4 1 a4 1 at4 1 at4 10 3 a4 1 a4 1 at4 1 at4
15 4 a8 15a18 1.5a18 1.5a18 15 4 a8 1.5a18 1.5a18 1.5a18
20 45a20 1.5a20 1.5a20 1.5a20 20 45a20 1.5a20 1.5a20 1.5a20
30 5 az22 2 az22 2 a22 2 az22 30 5 az22 2 az22 2 az22 2 az22
40 18 a30 18 a30 18 a30 18 a30 40 6.5a 30 453430 3 a30 45a30
-
o [
Les axes long et court sont réduits. U Les axes sont inversés. De plus, les L*I‘
e Type d'axe applicable : J Axe long I axes long et court sont réduits. Axe couPL x
[ | x (Si I'axe ne doit pas étre réduit,
Corps (B): indiquer « # » pour la dimension X, Y.) Corps (B)
Corps (A) ® Type Q'axe _applif:able J Corps ()|
Q M 0 ® | es dimensions internes () Q M 0
TT H corresponde.nt au modele a double k d H
L palette de taille 10. (.
Axe court >|1 Axelong S
La figure ci-dessus montre la série CRB2. La figure ci-dessus montre la série CRB2.
[mm] [mm]
. CRB2 CRBU2 . CRB2 CRBU2
Taille Taille
X Y X Y X Y X Y
10 3 a4 1 a4 1 at4 1 a4 10 3 aio(19) 1 at12(3) 1 a3(12) 1 at19(10)
15 4 a8 1.5a18 1.5a18 1.5a18 15 4 atlb 1.5a155 1.5a6.5 1.5a20.5
20 45320 1.5a20 1.5a20 1.5a20 20 45a13 1.5a17 1.5a75 1.5a225
30 5 az22 2 az22 2 az22 2 az22 30 5 a6 2 ait9 2 as85 2 aZ26.5
40 6.5a30 45a30 3 a30 3 a30 40 6.5a17 45428 3 a9 45236
48

(cnsuzwu” CRBU2 ”caszmwu” CRB2 ]

n
=
It
o
‘@
o
(/]
(]
c
o
2
o
o

les

Exécutions
spécia

Réglage de I'angle|| Composants

Montage du
détecteur




Série CRB2/CRBU2 (ilie : 10, 15, 20, 30, 40)
Exécutions spéciales

-XC1,2,3,4,5,6,7,30, X5

Symbole

-XC1 to -XC7, -XC30, X5

Modéle standard/Série CRB2 ¢ Type d’axe
‘; Standard
J
K Reportez-
T vous a la
v | P 14. Position des orifices de connexion

CRB2[B][J] [20]—[90] z ————[XC4C30]

Avec détecteur CDRB2|B||J]|U[20[{— (90| Z —|M9B|—[XC4C30|
Avec kit de réglage d’angle I
r

3 Modele a palette Symbole des exécutions
Avec détecteu

Angle de rotation  eDétecteur ~ SPéciales
Montage Taille
Type d’axe Avec kit de réglage d’angle
w Standard

[

Reportez-vous a la page 14.

Fixations universelles/Série CRBU2 ¢Type d’axe

S
W Standard
J
K Reportez-
vous a la
T page 30 . e .
Y : Position des orifices de connexion

CRBT2III 20|—[90 z ———[Xcacso]

Avec détecteur CDRB U 2|J| U [20|—(90] Z—|M9B |—[XC4C30]
Avec kit de réglage d’angle 1' l
r

Modeéle a palette Symbole des exécutions

Avec détecteu spéciales

Angle de rotation Détecteur

Modeéle a fixations universelles Taille

Type d’axe Avec kit de réglage d’angle
w Standard
J Reportez-vous a la page 30.
Symbole des exécutions spéciales Combinaison
- Type d'axe applicable| Taille Symbole Combinaison
Symbole Description W, J, K, S, T, Y | adnissile XC1 XC1

XC1* Ajouter des orifices de connexion ® XC2 [J XC2
XC2* Remplacer taraudage par axe creux ® 10 XC3 [ — XC3
XC3* Changer la position d'une vis ® 15 XC4 [J [J ) XC4
XC4 Modification de la plage de rotation [ 20 XC5 [ [ [ — XC5
XC5* Modification e la plage de rotation de 0 & 200° ® XC6 [ [ [ — — XC6
XC6* Modification de la plage de rotation de 0 & 110° ® 30 XC7 [J [J ) ® ) — XC7
XC7* Axe inversé W, J 40 XC30 [ [ [ [ [ J 0
XC30 | Graisse fluorée [ X5 [ [ [ [ [ ) )
X5** Pour l'orifice M5 (90°/180°) ® 10, 15

= Ces caractéristiques ne sont pas disponibles pour les actionneurs
rotatifs a détecteur et/ou au kit de réglage d’angle.

=+ Seule la configuration d'arbre W ou J peut étre « avec détecteur » et/ou
« avec kit de réglage d’angle ».
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Symbole: C1

Les orifices de connexion sont ajoutés
sur la surface d'extrémité du corps (A).

(lls ont une surface aluminium car
l'usinage supplémentaire est inachevé.)

® Une clavette paralléle est utilisée au
lieu du chanfrein pour I'axe long du
modele de taille 40.
® Non disponible pour les
actionneur rotatif a détecteur.

[mm]
Taille CRB2, CRBU2

Q M N
10 M3 8.5 9.5
15 M3 11 10
20 M5 14 13
30 M5 15.5 14
40 M5 21 20

Symbole: C3

La position des vis de serrage du corps d'actionneur est modifiée.

3 vis CHC

Orifice A Orifice B

Orifice A Orifice B

(standard)

(Modifié)

La figure ci-dessus montre la série de CRB2. (vue depuis le coté de I'axe court)

Symbole: C5

Uniquement compatible avec le modele a simple palette.

Le début de la rotation est & 45° au dessus de la ligne verticale reportée
sur le coté gauche.

e a tolérance de rotation pour CRB2BW10 est de *§’
® Raccord pour CRB2BW10, 15 est de M3.
e Utilisation d'une clavette parallele au lieu d'un chanfrein pour la taille 40.

Max. = 200°

Fin de rotation

Le début de la
rotation se fait a
partir de la clavette
de chanfrein

lorsque B est sous
pression.

Chanfrein
Début de la rotation
( ) (459

Orifice A

La figure ci-dessus montre la série de CRB2. (vue depuis le coté de I'axe long)

Orifice B

Exécution spéciale Série CR B DZ

Symbole: C2

Série CRB2 3xod

-8

Orifice A~ Orifice B

Les orifices filetés du corps (B)
sont remplacés par des
traversants.
(lls ont une surface aluminium
car |'usinage supplémentaire est
inachevé.)

® Non disponible pour les

Orfice A Orfice 8 actionneur rotatif a détecteur.
rifice

(Modifig) (Modifig)

Série CRBU2 2x@d [mm]
. CRB2, CRBU2
Taille f

- 15 3.4

a8 28 20 45

Orifice A Orifice B Orifice A Orifice B 30 5.5

(estandar) (Modifié) 40 5.5

(Viewed from the long shaft side)

Symbole: C4

Uniquement compatible avec le modéle a simple palette.

L'angle de rotation a été modifié. Angle de rotation 90°.

Début de la rotation en ligne horizontale (90° du haut vers le cété droit).

® | a tolérance de rotation pour CRB2BW10 est de *5’

® Une clavette paralléle est utilisée au lieu du chanfrein pour I'axe long
du modele. de taille 40.

Plage de rotation

Fin de rotation

Chanfrein
(Début de la rotation)

Orifice A
Le début de la rotation se fait & partir de la clavette de chanfrein lorsque A est sous pression.

La figure ci-dessus montre la série de CRB2.  (vue depuis le c6té de I'axe long)

Symbole: C6

Uniquement compatible avec le modele & simple palette.

Début de la rotation en ligne horizontale (90° du haut vers le coté gauche).

® Rotation tolerance for CRB2BW10 is *3’

® Une clavette paralléle est utilisée au lieu du chanfrein pour I'axe long
du modele. de taille 40.

mTTT 0440
)

Chanfrein

(Début de la rotation) B n
Orifice A Orifice B

Le début de la rotation se fait & partir de la clavette de chanfrein lorsque B est sous pression.
La figure ci-dessus montre la série de CRB2. (vue depuis le coté de I'axe long)

O
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série CRB[ 12

Symbole : C7

Les axes sont inversés.

® Une clavette paralléle est utilisée ’Jﬁl_‘ >
au lieu du chanfrein pour 'axe
long du modele de taille 40. Corps (B)

® | es dimensions internes () Corps (A) |
correspondent au modéle a 1] 1] |
double palette de taille 10. T

>

La figure ci-dessus montre la série CRB2.

[mm]
Taille CRB2 CRBU2

Y X Y X
10 12 (3) 10 (19) 19 (10) 3(12)
15 155 115 20.5 6.5
20 17 13 22,5 7.5
30 19 16 26.5 8.5
40 28 17 36 9

Symbole : X5

Les caractéristiques comportant des orifices M3 sont a présent

remplacées par les modéles de tailles 10 et 15.

® L 'angle de rotation est seulement de 90° et 180°.

® Le modéle a palette est compatible avec les modeles a simple
palette uniquement.

® Seule la configuration d'arbre W ou J peut étre « avec détecteur » et/
ou « avec kit de réglage d’angle ».

Corps (B)

(Qt - Corps (A)
2xR

La figure ci-dessus montre la série CRB2.

[mm]
Taille CRB2, CRBU2
N R
10 11.7 M5
15 11.7 M5
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série CRBL 12
Composants

Détecteur et kit de réglage d’angle

Séries CRB2/CRBU2 e détecteur etou le kit de réglage d’angle peuvent étre montés sur un actionneur rotatif a simple palette.

Actionneur rotatif a détecteur
CDRB2BWI-(1-[]
CDRBU2wWOI--0

Actionneur rotatif avec kit de réglage d’angle

CRB2BWUL-OO-O
CRBU2wWULC-OO-0

Unité de détection
——

Axe non traversant
avec clavette

Kit de réglage de I'angle
N
Axe non traversant

avec clavette [l q

A

4 Capuchon

K

AL

Montage a posteriori [ Unité de détection

Montage a posteriori |

Kit de réglage de I'angle

Actionneur rotatif a détecteur et kit de réglage d’angle
CDRB2BWUL-1-J
CDRBU2wuUO-C10-]

% Vis de blocage

avec clavette [

Axe non traversant
[51

* Vis

Montage a posteriori |

Détecteur/kit de réglage d’angle

* Pour I'actionneur rotatif & détecteur et butée de réglage, il s'agit du modele standard auquel on a ajouté un détecteur et une butée.
Les éléments marqués d'un % sont des piéces supplémentaires servant a la connexion (piéces de joint) et les éléments marqués d'un 4 sont inutiles.
= Utilisez une référence lors de la commande du raccord séparément.

Note) Les figures montrent la série CRB2.

Référence du D-M9]

Options spéciales ( CRBU2WU ” CRBU2 ” CRB2JWU ” CRB2 ]

Référence de l'unité de | Référence du porte-détecteur

Référence de l'unité de

Référence du kit de réglage

les
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c
S
2
=
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Composants

Taille détection*! Commune aux modeéles & gauche et a droite réglage d’angle d'angle/détecteur Reférence du raccord™®
10 P611070-1M P811010-8M P811010-3 P811010-4M P211070-10
15 P611090-1M P811020-3 P811020-4M P211090-10
20 P611060-1M P811030-8M P811030-3 P811030-4M P211060-10
30 P611080-1M P811040-3 P811040-4M P211080-10
40 P611010-1M P811010-8M P811050-5 P811050-4M P211010-10

Référence commune aux séries (sauf D-M9[J)

Référence de l'unité de | Référence du porte-détecteur*?

Référence de l'unité de

Référence du kit de réglage

Réglage de I'angle

. -, "
Taille détection*! Coété droit Coté gauche réglage d’angle d'angle/détecteur Reférence du raccord
10 P611070-1 P811010-3 P811010-4 P211070-10
15 P611090-1 Pe11070-8 P611070-9 P811020-3 P811020-4 P211090-10
20 P611060-1 P611060-8 P811030-3 P811030-4 P211060-10
30 P611080-1 P811040-3 P811040-4 P211080-10
40 P611010-1 P611010-8 | P611010-9 P811050-3 P811050-4 P211010-10

«1. Le détecteur n'est pas fourni. Vous devez le commander séparément.

=2, Le détecteur comporte des blocs gauches et droits en supplément servant notamment lors d'un endommagement.
Détecteur statique pour tailles 10 et 15 sans porte-détecteur, d'ou la référence P211070-13.
«3. Le joint sert & adapter le kit de réglage d'angle en actionneur rotatif grace au détecteur ou adapter le détecteur en actionneur rotatif grace au kit de réglage d'angle.

% S\VC
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série CRB[ 12

Réglage de I’'angle

Méthode de réglage de I’angle de rotation

Autres méthodes de fonctionnement

Retirez couvercle en résine (voir ci-dessous), faites coulisser le bloc de
butée sur la longue rainure et verrouillez-le dans la position adéquate pour
régler I'angle de rotation et la position de rotation. Les quatre chanfreins
saillants de la clé de 'axe de sortie qui pivote permettent un fonctionnement
manuel et un positionnement adéquat. (Reportez-vous aux exemples de
réglage de l'angle de rotation indiqués a la page suivante pour plus de
détails.)

Bloc butée

Quatre chanfreins
pour la clé

Bloc butée Longue rainure

Section A-A
(Double palette)

Section A-A
(Simple palette)

Note) Pour la taille 40, chaque butée d'arrét dispose de 2 vis.

53
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Bien qu'un bloc de butée soit monté sur chaque longue rainure pour les
caractéristiques standard comme indiqué sur les illustrations ci-dessous, 2
blocs de butée peuvent étre montés sur une longue rainure.

Plage de réglage de I'angle lorsque 2 blocs de butée sont montés sur une
rainure longue

Taille : 10, 40 eeoverevevnenne 50°

Taille : 15, 20, 30 «--vveeve 60°

Comme indique la <Fig. b> lorsque I'on monte 2 blocs de butée sur une
longue rainure, en faisant tourner chaque bloc de butée (A)(B), la plage de
rotation de l'axe de sortie de clavette simple est ajustable, comme décrit
en <Fig. a>,dans un rayon de 50° ou 60° a gauche des orifices A et B.
(angle de rotation d'une clavette simple lors du montage de 2 blocs de
butée sur la rainure de l'autre c6té; coté opposé de <Fig. a> et plage de
réglage comprise entre 50° ou 60° a droite des orifices A et B.)

Axe non traversant
avec clavette

Orifice A

Bloc de butée (A)

<Fig. b>

« Ces figures montrent la série CRB2.



Exemples de réglage de I'angle de rotation

Réglage de I’'angle Série CRBDZ

m L'anneau de butée est monté en position standard.

(L'actionneur rotatif avec angle de rotation de 270° est utilisé.)

Point zéro Plat de tige simple
Plage de réglage du bloc D

Plage de réglage du bloc C

m L'anneau de butée est monté a 120° dans le sens antihoraire a

Max. 115° (taille : 10, 40)
Max. 120° (taille : 15, 20, 30)

Max. 115° (Taille : 10, 40)
Max. 120° (Taille : 15, 20, 30)

Extrémité (D Extrémité @

Orifice A Orifice B

<Fig. 1-1>

La zone hachurée
représente un levier de butée

Sens antihoraire

<Fig. 1-2>

Verrouillez le bloc @ dans la Fig. 1-2,et déplacez le bloc® dans le sens
horaire pour une rotation de I'axe avec simple plat en Fig. 1-1 a partir du
point zéro vers I'extrémité (1. Lorsque le bloc @ est verrouillé et le bloc @
se déplace dans le sens antihoraire, I'axe a simple plat Fig. 1-1 pivote du
point zéro a I'extrémité (2. La plage de rotation maximale de I'axe & simple
plat est la suivante : Tailles 10, 40 : jusqu'a 230° ; Tailles 15, 20, 30 : jusqu'a
240° (Fig. 1-2 montre lorsque I'angle de rotation est de 0°.)

S CNTJERN | 'anneau de butée est monté a 120° dans le sens horaire & partir de la position
standard indiquée Fig. 1-2 de 'exemple 1 comme en Fig. 4-2 de l'exemple 4.

Extrémité 2)

Plage de réglage
du bloc C = 30°

Plat de tige

simple

S
Extrémité (1 p 460)

Orifice A / <Fig. 3-1>

Orifice A

Anneau de
retenue

Sens antihoraire

<Fig. 3-2>
Verrovuillez le bloc ® dans la Fig. 3-2, et déplacez le bloc ® dans le sens
antihoraire pour une rotation de I'axe avec simple plat en Fig. 3-1 a partir de
I'extrémité (D & l'extrémité (2). Cependant, puisque la butée interne entre en
contact avec la palette sur I'extrémité (1) de l'axe & simple plat, s'assurer que
le levier de butée s'arréte au bloc @ lors du réglage. L'extrémité (D peut étre
réglée dans les 30° en déplacant le bloc ® dans le sens antihoraire.

partir de la position standard indiquée Fig. 1-2 de I'exemple 1.

) Plage de réglage du bloc C = 135°

Extrémité 2

Plage de réglage
du bloc D = 90°

Extrémité (D Rlat de fi
simple (45%
orifice A /7 Orifice B
<Fig. 2-1>
Orifice A Orifice B

Sens horaire

Sens antihoraire

<Fig. 2-2>

La plage de rotation maximale de I'axe a simple plat de la Fig. 2-2 est 195°, de
I'extrémité (D & I'extrémité (2). La plage de rotation de I'axe & simple plat de la Fig.
2-1 diminue pour atteindre la plage entre I'extrémité (2) et ®lors du déplacement
du bloc ® de la Fig. 2-2 dans le sens horaire, et de maniére similaire lors du
déplacement du bloc @ dans le sens antihoraire, la plage de rotation diminue vers
la plage entre I'extrémité (1) et @). Cependant, puisque la butée interne entre en
contact avec la palette sur I'extrémité (D de I'axe a simple plat de Fig. 2-1,
assurez-vous que le levier de butée s'arréte au bloc @ lors du réglage.

emble 4

L'anneau de butée est monté a 120° dans le sens horaire a partir de la position
standard indiquée Fig. 1-2 de I'exemple 1 comme en Fig. 3-2 de I'exemple 3.

(270°)

Plage de réglage
du bloc C = 90°

_simple Extrémité @

Extrémité (D

Orifice A / <Fig. 4-1> Orifice B
Orifice A Orifice B

Sens horaire
\

-

Anneau de retenue

Bloc C

Sens antihoraire
<Fig. 4-2>
La plage de rotation maximale de I'axe a simple plat est de 270°, de
I'extrémité (D a l'extrémité (2), lorsque l'actionneur est utilisé pour 270° et
I'extrémité (D en Fig. 4-1 s'arréte & l'aide de la butée interne et I'extrémité (2)
se régle a l'aide du bloc ®@.se régle a l'aide du bloc 90° a I'extrémité (2.
Notez que le bloc ® ne peut étre déplacé et réglé a 90° minimum dans le
sens antihoraire depuis sa position en Fig. 4-2 puisque la butée interne entre
en contact avec la palette.

Note 1) Le montage de I'anneau de butée des exemples 2, 3 et 4 ne convient pas a la taille 10.

Note 2) Les marques® des illustrations ci-dessus indiquent la position de montage de I'anneau de butée.

Note 3) Sélectionnez la rotation appropriée de I'actionneur rotatif aprés avoir bien étudié le contenu de « Réglage de I'angle ».
)
)

Note 4) Pour la taille 40, chaque bloc d'arrét dispose de 2 vis.
Note 5) Ces figures montrent la série CRB2.
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Série CRBL 12
Montage du déetecteur

Plage de fonctionnement et hystérésis

= Plage d'exploitation : 6 m
Plage entre la position d'activation du détecteur (déplacement de I'aimant interne). La position de désactivation du détecteur lorsque I'aimant se déplace
dans le méme sens.

= Plage d'hystérésis : 6 d
Plage entre la position d'activation du détecteur (déplacement de I'aimant interne). La position de désactivation du détecteur lorsque I'aimant se déplace
dans le sens opposé.

6 m: Plage d'utilisation D-M9L]
Posit e : ON Taille 6 m: Plage d'utilisation 6 d: Plage d'hystérésis
’ osition active : O 10, 15 170° 20°
Détecteur 6 d: Plage d'hystérésis 20, 30 100° 15°
OFF 40 86° 10°

D-S/T99(V)[J, S9P(V), S/T79, S7P,
D-97/93A, 90/90A, R73/80C]

@(OFF)

Aimant

— Taille 6 m: Plage d'utilisation 6 d: Plage d'hystérésis
\ 10, 15 110° .
20, 30 90°
40 52° 8°

Note) Les figures de tableau ci-dessus sont purement indicatives et ne
peuvent étre garanties. Réglez le détecteur apres avoir validé les
conditions d'utilisation en réglage réel.

Changement de la position de détection

= Lors du réglage de la position de détection, dévissez légérement les vis et déplacez le détecteur dans la position préférée, puis resserrez la vis pour la fixer.
A ce stade, si une vis est trop serrée, elle peut s'endommager et ne pas fixer la position de maniere correcte. Couple de serrage approprié : 0.4 a 0.6 [N-m]
Lors du serrage de la vis cruciforme ronde, veillez a ce que le détecteur ne s'incline pas.

Vis cruciforme ronde |

Taille : 10 a 40
D-MoLC]

Taille : 10, 15

D-S/T99(V), SOP(V), S/T79, S7P,
D-97/93A, 90/90A, R73/80L]

Taille : 20 a 40
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Montage du détecteur : Tailles 10 a 40 (D-M9L )

Montage du détecteur Série CR BDZ

Vue externe et description de I'unité de détection

Vis cruciforme ronde

Couvercle (B)

Porte-détecteur

Couvercle (A)

Pour CRB20 a 40

Pour CRB10, 15 i
1. Montage du détecteur
Insérez le détecteur dans la rainure du
porte-détecteur. O
3:*%‘

TS
WIS

2. Fixation de détecteur
Alignez le détecteur avec la surface
supérieure de la rainure sur le c6té du
porte-détecteur et serrez la vis de réglage
fendue. (Reportez-vous a la vue agrandie.)

= Couple de serrage approprié : 0.05 & 0.1 [N-m]

Alignez avec la surface
supérieure de la rainure
pour sécuriser.

Vue élargie

3. Fixation du porte-détecteur
Une fois la position active ajustée a Il'aide de la vis cruciforme
ronde, vous pouvez utiliser le détecteur.
= Lors du serrage de la vis, veillez & ce que le détecteur ne
s'incline pas.

O

SVC

1. Montage du détecteur —
Insérez le détecteur dans la rainure du
porte-détecteur.

2. Fixation de détecteur
Alignez le détecteur avec la surface
inférieure de la rainure sur le cété du
porte-détecteur et serrez la vis de réglage
fendue. (Reportez-vous a la vue agrandie.)

= Couple de serrage approprié : 0.05 & 0.1 [N-m]

Alignez avec la surface inférieure
de la rainure pour T
sécuriser. -

Vue élargie

3. Fixation du porte-détecteur
Une fois la position active ajustée a I'aide de la vis cruciforme
ronde, vous pouvez utiliser le détecteur.
= Lors du serrage de la vis, veillez a ce que le détecteur ne
s'incline pas.

Options spéciales { CRBU2WU H CRBU2 ” CRB2JWU H CRB2

les

Exécutions
spécia

Composants

Réglage de
I'angle

Montage du
détecteur



série CRB[ 12

Montage du détecteur : Tailles 10, 15 (D-S/T99(V)L1, S9P(V), 97/93A, 90/90A)

Vue externe et description de I'unité de détection
Le schéma suivant illustre la vue externe et fournit la description type de I'unité de détection.

Fond (B)

Vis cruciforme ronde (1)
(cotés droit et gauche)

Vis cruciforme ronde (2)
(cotés droit et gauche)

Porte-détecteur (B)

(coté gauche) (coté droit)

Détecteur statique Détecteur Reed

Porte-détecteur (A)

<Détecteurs compatibles>

Modeéle a 3 fils......D-S99(V)J, SOP(V)]
Modeéle a 2 fils......D-T99(V)(]

1. Préparation

Desserrez la vis cruciforme ronde (2)
(d'environ 2 ou 3 tours).

1. Retrait du porte-détecteur
Retirez la vis cruciforme ronde (1)
pour enlever le porte-détecteur.

= Cette vis est fixée temporairement
avant expédition.

2. Montage du détecteur

Insérez le détecteur, en I'enfoncant
jusqu'a ce qu'il entre en contact

2. Montage du détecteur
Fixez le détecteur a I'aide de la vis
cruciforme ronde (1) et du bloc de

maintien (A). avec le trou du porte-détecteur.
Couple de serrage approprié : 0.4 .
20.6 [N-m] #*Pour le modéle D-97/93A

modele, insérez le détecteur

« Le bloc de maintien (A) se déplacant dans le sens illustré sur la figure

<Détecteurs compatibles>

D-97/93A (avec témoin lumineux)
D-90/90A (sans témoin lumineux)

a lintérieur de la rainure, déplacez-le
préalablement en position de
montage.

- Une fois la position active ajustée a
I'aide de la vis cruciforme ronde (1),
vous pouvez utiliser le détecteur.

de droite.
* Le modéle D-90/90A étant rond,
il n'a pas de sens spécifique.

3. Fixation de détecteur
Serrez la vis cruciforme ronde (2)
pour fixer le détecteur.
Couple de serrage approprié : 0.4
2 0.6 [N-m]

- Une fois la position active ajustée
a l'aide de la vis cruciforme
ronde (1), vous pouvez utiliser le
détecteur.

O
2

D-93A




Montage du détecteur Série CR BDZ

Montag_;e du détecteur : Taille 20 a 40 (D-S/T79L1, S7P, R73/80[ 1)

Vue externe et description de I'unité de détection

Procédure de montage

Couvercle (B)

Vis cruciforme ronde (1)

Vis cruciforme ronde (2)

Couvercle (A)

<Détecteurs compatibles>

Détecteur statique
D-S79, S7P
D-T79,T79C

Détecteur Reed
D-R73, R73C
D-R80, R80C

1. Montage du détecteur

Desserrez la vis ronde (2) et insérez le
bras du détecteur.

2. Fixation de détecteur
Placez le détecteur de fagon a étre en
contact avec le porte-détecteur, puis
serrez la vis cruciforme ronde (2).

= Couple de serrage approprié : 0.4 a 0.6 [N-m]

3. Fixation du porte-détecteur

Une fois la position active ajustée a
I'aide de la vis cruciforme ronde (1),
vous pouvez utiliser le détecteur.

= Couple de serrage approprié : 0.4 a 0.6 [N-m]

O
2

Vis cruciforme ronde (2)

Options spéciales { CRBU2WU H CRBU2 ” CRB2JWU H CRB2

les

Exécutions
spécia

Composants

Réglage de
I'angle

détecteur

=
o
o
(=)
(5]
S
c
o
=



série CRB[ 12

Réglage du détecteur

Plage de rotation de I'axe de sortie a simple plat (clavette pour taille 40 uniquement) et position de montage du détecteur
<Modeéles compatibles/Taille: 10, 15, 20, 30, 40>

<Simple palette>

Angle de rotation : 90° Angle de rotation : 180° Angle de rotation : 270°
Détecteur de rotation Détecteur de rotation

FIN D 2700 FIN@

(e
S\
Y

180°

;ﬁ
!Jﬁ

FIN® FIN @

\
) Al
2

Détecteur de rotation e

FIN@

Détecteur de rotation

FIN®

Détecteur de rotation
FIN @

Détecteur de rotation
FIN @

Détecteur

Orifice B Orifice A

= Des courbes en tracé continu indiquent I'angle
de rotation de la tige de sortie a simple plat Mg g
(clavette). Lorsque le simple plat (clavette) pointe $ @
vers I'extrémité END (D la détection de rotation
END (O s'active, puis lorsque le simple plat N . .
(clavette) pointe vers I'extrémité END 2 la Actionneur rotatif
détection de rotation END (2) s'active.

= Des lignes pointillées indiquent la plage de
rotation de l'aimant intégré. L'angle d'utilisation

du détecteur peut étre augmenté soit en Arbre de sortie avec simple plat (claveti
déplagant le détecteur de rotation END (D dans Taille: 10 a 40 ! ) .
le sens horaire, soit en déplagant le détecteur * La figure ci-dessus montre la série de CRB2.

pour la rotation END (2) dans le sens antihoraire.
Le détecteur de la figure ci-dessus se trouve a la
position la plus sensible.

« Chaque détecteur est livré avec un bloc gauche
et un bloc droit.
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/\ Consignes de sécurité

| e

Ces consignes de sécurité ont été rédigées pour prévenir des situations dangereuses
pour les personnes et/ou les équipements. Ces instructions indiquent le niveau de

risque potentiel a I'aide d'étiquettes "Précaution", "Attention" ou "Danger". Elles sont
toutes importantes pour la sécurité et doivent étre appliquées, en plus des Normes
Internationales (ISO/IEC)*1), a tous les textes en vigueur a ce jour.

Précaution indique un risque potentiel de faible
niveau qui, s'il est ignoré, pourrait entrainer des
blessures mineures ou peu graves.

/\ Précaution:

Attention indique un risque potentiel de niveau
moyen qui, s'il est ignoré, pourrait entrainer la mort ou
des blessures graves.

Danger indique un risque potentiel de niveau fort
qui, s'il est ignoré, pourrait entrainer la mort ou des
blessures graves.

/\ Attention:
/\ Danger :

b o o o o o e e e e e e o e mm em wm e e wm wm w]

/\ Attention

1. La compatibilité du produit est sous la responsabilité de la personne qui a

concu le systéme et qui a défini ses caractéristiques.

Etant donné que les produits mentionnés sont utilisés dans certaines conditions, c'est la personne
qui a congu le systéme ou qui en a déterminé les caractéristiques (aprés avoir fait les analyses et
tests requis) qui décide de la compatibilité de ces produits avec l'installation. Les performances et
la sécurité exigées par I'équipement seront de la responsabilité de la personne qui a déterminé la
compatibilité du systeme. Cette personne devra réviser en permanence le caractére approprié de
tous les éléments spécifiés en se reportant aux informations du dernier catalogue et en tenant
compte de toute éventualité de défaillance de I'équipement pour la configuration d'un systeme.

. Seules les personnes formées convenablement pourront intervenir sur les

équipements ou machines.

Le produit présenté ici peut étre dangereux s'il fait 'objet d'une mauvaise manipulation. Le montage,
le fonctionnement et I'entretien des machines ou de I'équipement, y compris de nos produits, ne
doivent étre réalisés que par des personnes formées convenablement et expérimentées.

3. Ne jamais tenter de retirer ou intervenir sur le produit ou des machines ou équipements

sans s'étre assuré que tous les dispositifs de sécurité ont été mis en place.

1. L'inspection et I'entretien des équipements ou machines ne devront étre effectués qu'une fois que
les mesures de prévention de chute et de mouvement non maitrisé des objets manipulés ont été
confirmées.

2. Si un équipement doit étre déplacé, assurez-vous que toutes les mesures de sécurité indiquées
ci-dessus ont été prises, que le courant a été coupé a la source et que les précautions spécifiques
du produit ont été soigneusement lues et comprises.

3. Avant de redémarrer la machine, prenez des mesures de prévention pour éviter les
dysfonctionnements malencontreux.

. Contactez SMC et prenez les mesures de sécurité nécessaires si les

prodUIts doivent étre utilisés dans une des conditions suivantes :

. Conditions et plages de fonctionnement en dehors de celles données dans les catalogues, ou
utilisation du produit en extérieur ou dans un endroit ou le produit est exposé aux rayons du
soleil.

2. Installation en milieu nucléaire, matériel embarqué (train, navigation aérienne, véhicules, espace,
navigation maritime), équipement militaire, médical, combustion et récréation, équipement en
contact avec les aliments et les boissons, circuits d'arrét d'urgence, circuits d'embrayage et de
freinage dans les applications de presse, équipement de sécurité ou toute autre application qui
ne correspond pas aux caractéristiques standard décrites dans le catalogue du produit.

3. Equipement pouvant avoir des effets néfastes sur I'homme, les biens matériels ou les animaux,
exigeant une analyse de sécurité spécifique.

4. Lorsque les produits sont utilisés en systéme de vérrouillage, préparez un circuit de style double
vérrouillage avec une protection mécanique afin d'eviter toute panne. Vérifiez périodiquement le
bon fonctionnement des dispositifs.

1) 1SO 4414 : Fluides pneumatiques — Régles générales relatives aux systemes.
ISO 4413 : Fluides hydrauliques — Regles générales relatives aux systémes.
IEC 60204-1 : Sécurité des machines — Matériel électrique des machines.

(1ere partie : recommandations générales)
ISO 10218-1 : Manipulation de robots industriels - Sécurité.
etc.

Garantie limitée et clause limitative de
responsabilité/clauses de conformité

Le produit utilisé est soumis a la "Garantie limitée et clause limitative de
responsabilité" et aux "Clauses de conformité".
Veuillez les lire attentivement et les accepter avant d'utiliser le produit.

Garantie limitée et clause limitative de responsabilité

1. La période de garantie du produit est d'un an de service ou d'un an et demi apres livraison
du produit, selon la premigre échéance.2)

Le produit peut également tenir une durabilité spéciale, une exécution a distance ou des
pieces de rechange. Veuillez demander I'avis de votre succursale commerciale la plus
proche.

2. En cas de panne ou de dommage signalé pendant la période de garantie, période durant
laquelle nous nous portons entierement responsable, votre produit sera remplacé ou les
pieces détachées nécessaires seront fournies.

Cette limitation de garantie s'applique uniquement & notre produit, indépendamment de
tout autre dommage encouru, causé par un dysfonctionnement de 'appareil.

3. Avant d'utiliser les produits SMC, veuillez lire et comprendre les termes de la garantie, ainsi
que les clauses limitatives de responsabilité figurant dans le catalogue pour tous les
produits particuliers.

«2) Les sont exclues de la g: ie d'un an.
Une ventouse étant une piece consommable, elle est donc garantie pendant un an a compter de
sa date de livraison.
Ainsi, méme pendant sa période de validité, la limitation de garantie ne prend pas en charge
l'usure du produit causée par ['utilisation de la ventouse ou un dysfonctionnement provenant
d'une détérioration d'un caoutchouc.

Clauses de conformité

1. L'utilisations des produits SMC avec I'équipement de production pour la fabrication
des armes de destruction massive (ADM) ou d'autre type d'arme est strictement
interdite .

2. Les exportations des produits ou de la technologie SMC d'un pays a un autre sont
déterminées par les directives de sécurité et les normes des pays impliqués dans la
transaction. Avant de livrer les produits SMC a un autre pays, assurez-vous que
toutes les normes locales d'exportation sont connues et respectées.

A\Précaution

. Ce produit est prévu pour une utilisation dans les industries de fabrication.

Le produit, décrit ici, est congu en principe pour une utilisation inoffensive dans les industries de fabrication.
Si vous avez l'intention d'utiliser ce produit dans d'autres industries, veuillez consulter SMC au préalable et
remplacer certaines spécifications ou échanger un contrat au besoin.

Si quelque chose semble confus, veuillez contacter votre succursale commerciale la plus proche.

/A\Précaution

Les produits SMC ne sont pas concus pour étre des instruments de
métrologie légale.

Les instruments de mesure fabriqués ou vendus par SMC n'ont pas été approuvés dans le cadre
de tests types propres a la réglementation de chaque pays en matiére de métrologie (mesure).
Par conséquent les produits SMC ne peuvent étre utilisés dans ce cadre dactivités ou de
certifications imposées par les lois en question.

SMC Corporation (Europe)

’A Consignes de sécurité| Lisez les "Précautions d'utilisation des Produits SMC" (M-E03-3) avant toute utilisation.

Austria @ +43 (0)2262622800  www.smc.at office@sme.at Lithuania @ +370 52308118 www.smlt.ft info@smclt.lt

Belgium @ +32(0)33551464  www.smcpneumatics.be  info@smcpneumatics.be | Netherlands @ +31(0)205318888  www.smcpneumatics.nl info@smcpneumatics.nl
Bulgaria & +359 (0)2807670  www.smc.bg office @sme.bg Norway @ +47 67129020 WWW.SmC-norge.no post@smc-norge.no

Croatia @ +385 (0)13707288  www.smc.hr office@sme.hr Poland @ +48 222119600 Www.sme.pl office@sme.pl

Czech Republic @& +420 541424611 WWw.Smc.cz office@smc.cz Portugal @ +351226166570  www.smc.eu postpt@sme.smees.es
Denmark @ +45 70252900 www.smedk.com smc@smedk.com Romania @ +40 213205111 WWw.smcromania.ro smcromania@smcromania.ro
Estonia @ +372 6510370 www.smepneumatics.ee  smc@smcpneumatics.ee | Russia @ +7 8127185445 www.smc-pneumatik.ru info@smc-pneumatik.ru
Finland @& +358 207513513 www.smcfi smcfi@sme.fi Slovakia @ +421(0)413213212  www.smc.sk office @smc.sk

France @ +33(0)164761000  www.smc-france.fr info@smc-france.fr Slovenia @& +386 (0)73885412  www.smc.si office@smc.si

Germany @ +49(0)61034020  www.smc.de info@smc.de Spain @ +34 902184100 WWW.Smc.eu post@smc.smces.es

Greece @+302102717265  www.smchellas.gr sales@smchellas.gr Sweden @ +46 (086031200  www.smc.nu post@sme.nu

Hungary @ +36 23511390 www.sme.hu office @sme.hu Switzerland @ +41(0)523963131  www.smc.ch info@smc.ch

Ireland @ +353 (0)14039000  www.smcpneumatics.ie  sales@smcpneumatics.ie | Turkey @+902124890440  www.smcpnomatik.com.tr  info@smcpnomatik.com.tr
Italy & +39 0292711 www.smeitalia.it mailbox @smcitalia.it UK @ +44(0)845 1215122 www.smepneumatics.co.uk sales@smcpneumatics.co.uk
Latvia @ +371 67817700 www.smelv.lv info@smclv.lv

SMC CORPORATION Akihabara UDX 15F, 4-14-1, Sotokanda, Chiyoda-ku, Tokyo 101-0021, JAPAN Phone: 03-5207-8249 FAX: 03-5298-5362

1st printing UP printing UP 00 Printed in Spain

Les caractéristiques peuvent étre modifiées sans avis préalable et sans obligation du fabricant.



