Pince a ouverture angulaire

Anan

;
i

2 H
N!
i

" MHCA2-6D m@
00 13-0 T MM

@il
i ® {'

Les pinces a ouverture angulaire de la Série MHC sont désormais disponibles en taille @6.
La Série MHCM2 est désormais disponible en version miniature.

série MHC2/MHCA2/MHCMZ2
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Pince pneumatique angulaire

~ 7

Sérle MHC2/MHCAZ/MIHCM2

MHC2-601 &S

||
| |
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48mm x 20mm x 10mm 22g o O il
1 1 | I 1 |
HEEEEEEEEN
(Longueur totale)
MHCA2-6 | |
41mm x 20mm x 10mm 19g —O -
| l10 O o
N |
(

Longueur totale)

Options du corps
(uniq. pour MHCAZ2-6)

Orifice

- fe) ] (@)
18T _
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23mm x 15mm x 10mm 9.5¢g | |
1 |
(Longueur totale)
%
. - AL
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g ¥ .

L]
Modele MHC2-6[ ] MHCA2-6[ ] MHCM2-7S
Alésage du vérin 26 26 o7

Double effet .
Si: Simple effet (normalement ouvert) Simple effet (N.O.)
Angle d'ouvert. / de fermet. (2 cotés) 30°a —10° 20°a —-7°
- N 0.038N'm (double effet)
Moment de maintien (a 0.5 MPa) 0.024N-m (simple effet) 0.017N-m
Répétitivité +0.02mm
Fréquence maxi d'utilisation 180c.p.m
Masse 22 Note) 19¢ 9.5g
2 Statique _ _

DEEEI (2 fils, 3 fils)

Options du corps

Axe de centrage

Note) La masse du détecteur n'est pas comprise.

O
:
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Série MIHC2/MHCA2/MHCM2
Sélection du modele

Sélection du modeéle

Procédure de sélection

m Confirmation de la force de saisie  m—] M Confirmation du point de prise

XS Confirmation de la force de saisie

(Confirmation des conditions)-»( Calcul de la force de saisie nécessaire )—»(Sélection du modele a partir du graphique)

Exemple | Masse de I piece: 0.01kg ==#>  Critares de sélection du modéle =% MHC2-6D/MHCA2-6D
en fonction de la piece Ee———]
® Malgré les différences qui dépendent de la forme et 4
— du coefficient de friction entre les mors et les piéces z
‘ Mode de saisie: externe H a tenir, choisissez un modéle de pinces développant & 05
une force de prise de 10 ou 20 fois"*® Vsupérieure £ 8 0.4\ \|
a la masse de I'objet. E \\
(Note 1) Pour plus d'informations, voir les illustrations 3 2103 N
de sélection du modéle. 8 N §
@ Si I'on prévoit de fortes accélérations ou impactes, il 8 LR il il N '"\
faudra établir une marge de sécurité suplémentaire. T~
Exemple: Si I'on désire établir une force de prise :
minimale 10 fois supérieure a la masse de 0 10 20 30
I'objet. Bras de levier L mm
Force de prise équivaut & 0.1kg x 10 x 9.8m/s?
(approx.) 0.98N ou plus. ®Selection du MHC2-6D.
La force de prise de 1.25N est

‘ déterminée par l'intersection du bras
- de levierpoint L = 25mm et de la

pression 0.4MPa.
®La force de serrage est 12,7 fois
plus élevée que le poids de la piece

- T \ et correspond donc a une valeur de
‘ Pression d'utilisation: 0.4MPa | - 10 o5 60 S

‘ Bras de levier: 25mm

~lllustration du processus de sélection
Si I'on tient une piéce comme indiqué sur
la figure ci-jointe et en accord avec les
définitions suivantes:
F: Force de prise (N)
© Q u: Coefficient de friction entre les
@ @ .
adaptateurs et la piece
E E m: Masse de la piéce (kg)
T T g: Accélération de la gravité ( = 9,8m/s?)
HF uF mg: Poids de la piece (N),
les conditions sous lesquelles la piéce ne
j tombera pas sont les suivantes:
mg 2xuF>mg
Force de saisie minimum 10 ou 20 fois sup. a la masse de la piéce a tenir .
La recomm. de SMC du choix d'une force minime 10 ou 20 fois sup. a la Nombre de doigts
masse de la piéce se base sur un cal. avec une marge de sécurité a=4 et a
pour but de supprimer les impacts lors du transport. et, par conséquent,
m
Lorsque p = 0.2 Lorsque p = 0.1 > _m
mg mg 2xp
=—X 4 F =—X 4 74 non
2x0.2 2x0.1 Etant donné que "a" est la marge de
sécurité, F se definit comme:
=10 xmg =20 x mg mg
F=———xa
4 4
10 x masse de la piece 20 x masse de la piece
(Note) -Méme si le coefficient de friction est supérieur a u = 0,2, SMC recommande, pour raisons de sécurité, de choisir une force de
saisie qui soit au moins entre 10 et 20 fois supérieure a la masse de la piéce a tenir.
-1l est nécessaire de prévoir une marge de sécurité en cas de fortes accélérations, impacts etc.
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Sélection du modele Série MHCZ/MHCAZ/MHCMZ

IS Effort de maintien: Série MHC[]2 Prise externe

@®Effort de maintien effectif Prise externe
Dans les diagrammes ci-contre, "F" représente la
valeur de l'effort de maintien qui équivaut a MHC2, MHCA2, MHCM2
I'effort d'un doigt lorsque tous les doigts et les
mors sont en contact direct avec la charge [ e
comme indiqué ci-dessous. @
F (\/ﬂ[ -
D e
-— L
DG
F
MHC2-6D/MHCA2-6D MHC2-6S/MHCA2-6S MHCM2-7S
Pression 0.6MPa
4 4
- 0.5 - Pression 0.6MPa - AL
s 3 g 3 &
E 0.4 \ E E \
'% '% 0.5 % 0.5
£ \\ £ £ N \
3 2 0.3 N 3 2 A 3 N
< \\ £ 0.4 \ © \
2 NN 2 \\\ 8 04 |
w w w
1 0.2 \ N E 1 0s L \
. \
~_] \\\
\\
0 10 20 30 0 10 20 30 10 20 30
Point de préhension L mm Point de préhension L mm Point de préhension L mm

O
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Série MHC2/MHCA2/MHCMZ2

¥ Confirmation du moment d'inertie des mors

Vérifiez le moment d'inertie d'un des mors.

L Piéce A Piece B
Par exemple, pour calculer le moment d'inertie d'un mors dans la °
figure de droite, divisez-le en deux parallélépipédes rectangulaires,
AetB.
Procédure Formule Exemple
Hl.Calculez les conditions Piace A Equipement : MHC2-6D
d'utilisation et les dimensions a=20 (mm)
des mors. b= 3 (mm)
c= 4 (mm)
d= 4 (mm)
e= 5(mm)
f= 6 (mm)
Piéce B € °
f
d
H.Calculez le moment d'inertie pisce A ff z En partant du principe que la matiere du mors
des mors. lece . est alliage d'aluminium (densité relative=2.7),
r=16.4 (mm).
Calcul du poids M1 =20x3x4x2.7x106
M1=axb x ¢ x Densité relative =6.48 x 104 (kg)
Moment d'inertie autour de l'axe Z1 1z1 = {6.48 x 10-4 x (202 + 32)/12} x 10-6
Iz1={m1 (@2 + b2) / 12} x 106 =2.21 x 108 (kg-m2)
Moment d'inertie autour de ITaxe z In =221x10% +6.48 x 104 x 16.42x 106
Ia =Iz1 + miri2 x 106 =0.20 x 10-6 (kg:m?)
S
Piéce B f z
rz =23.5(mm)
22
Calcul du poids
M2=dxexfxDensité relative | M2=4x5+6x2.7x 106
Moment d'inertie autour de l'axe Z2 =3.24 x 104 (kg)
- 2 x @2 -6
Iz2 = {m2 (d2 x €2) / 12} x 10 Tzo = {3.24 x 10 x (42 + 52) / 12} x 106
Moment d'inertie autour de I'axe Z =1.11 x 109 (kg-m2)
Is = Izo x marz22 x 10-6 Is =1.11x109 +3.24 x 104x 23.52 x 106
k) -
Par conséquent, le moment d'inertie total =0.18 x 106 (kg'm?)
estde I =Iaxs 1 =0.20x106+0.18x 106
(*: Unité de conversion constante) =0.38 x 10 (kg-m?2)

El.vérifiez dans le tableau que le MHC2-6D/MHCA2-6D Moment d'inertie des mors 0.38 x 106 (kg-m2)
moment d'inertie des mors Vitesse d'ouverture/- Moment dlinertie < moment d'inertie admissible sans régleur
respecte la plage recommandeée. fermeture des doigts | admissible des mors de débit 0.5 x 10°¢ (kg-m?)

Sans régleur de débit | 0.5 x 108 Kg-m? Les mors peuvent donc étre utilisés
] . sans régleur de debit.

Avec régleur de débit

3/4 a1 et1/2 rotation 1.5 x 108 Kg-m?

inverse & partir de la position

totalement fermé

Moment d'inertie des mors > Moment d'inertie admissible
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Sélection du modele Série IVIHC2/I|/IHCA2/MHCI|/I2

Symbole

Symbole Définition Unité
z Axe central de la rotation du doigt —
Z1 Axe qui contient le centre de gravité de la piece A du mors et parallele a Z -
Z2 Axe qui contient le centre de gravité de la piece B du mors et paralléle a Z -
1 Moment totale d'inertie des mors kg-m2
1z1 Moment d'inertie autour de I'axe Z1 de la piece A du mors kg-m2
1z2 Moment d'inertie autour de I'axe Z2 de la piéce B du mors kg-m2
1A Moment d'inertie autour de I'axe Z de la piece A du mors kg-m2
1B Moment d'inertie autour de I'axe Z de la piece B du mors kg-m2
mi Masse de la piece A du mors kg
m2 Masse de la pieéce B du mors kg
r1 Distance entre I'axe Z et Z1 mm
rz Distance entre I'axe Z et Z2 mm

Plage maxi du moment d'inertie du mors

MHC2-6D/MHCA2-6D
Vitesse d'ouverture/fermeture des doigts| Moment d'inertie admissible du mors | Masse (guidage)

Sans régleur de débit N 0.5 x 106 kg-m? 2g maxi
Avec régleur de débit R . 6 » .
3/4 & 1 et 1/2 rotation inverse a partir 1.5x 100 kg-m 3.5g maxi

de la position totalement fermee

MHC2-6S/MHCA2-6S
Vitesse d'ouverture/fermeture des doigts| Moment d'inertie admissible du mors | Masse (guidage)

Sans régleur de débit N°® 0.5 x 106 kg-m? 2g maxi
Avec régleur de débit . . 6 9 )
3/4 a4 2 rotations inverses a partir 1.5x 100 kg-m 3.5g maxi

de la position totalement fermee

MHCM2-7S

Vitesse d'ouverture/fermeture des doigts| Moment d'inertie admissible du mors | Masse (guidage)
Sans régleur de débit Not©) 0.3 x 106 kg-m? 2g maxi
Avec régleur de débit R . )
1/2 a1 a 1 3/4 rotations inverses a partir 1.0 x 106 kg:m?2 3.3g maxi

de la position totalement fermée

+=Régleur de débit compatible

Type de raccord direct de la pince : AS1211F-M3

Utilisez un modele de réglage a I'admission.

Note) Dans le cas du MHCM2-7S, prévoyez du jeu car le
régleur de débit dépasse de la surface supérieure du
corps de 0.6 mm.

Note) Parfois la piece ne peut pas étre précisément saisie en raison de la vitesse excessive lors
de l'ouverture et de la fermeture des doigts. Par conséquent, utilisez un régleur a
I'admission pour régler la vitesse d'ouverture et celle de fermeture.

O
:
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Pince a ouverture angulaire

Série MHC2-6/MHCA2Z2-

Pour passer commande

MHC 2—6|Df —M9PV
1 L1
MHCA2—-6

D

Corps courtI
(Impossible de monter un détecteur)
Nombre de doigts eNombre de détecteurs
| 2 [a2doigts — 2 pes.
S 1 pc.
Alésage (mm) @
o Type de détecteur
[ — [Sansdétecteur (détection intégrée) |
* Sélectionnez un détecteur compatible
Type o dans le tableau ci-dessous.
D | Double effet
S | Simple effet (normalement ouvert)
Options (modéle avec axe de centrage) e
—: Modéle de base  E: Sorties latérales K: Sortie axiale H: Sortie axiale M: Orifice en ligne M3
(double effet/ avec raccords instantanés  avec raccords g4 (simple effet)
simple effet) (simple effet) (simple effet)

MHCA2

D Orifice
=4 _Orifice

Orifice

Détecteurs compatibles

i . . Tension d'alimentati Type de détecteur |Longueur de cable (m)* _ Note 1)
P q cc CA | Pep. [ Axiale | (&) | (1) | () |flexible(61)
o 3 fils (NPN) MINV M9N [ B ) O O Relai
statique | Filnoys | Oui [3fis(PNP)| 24V |12V | — [ M9PV | MOP | @ | @ | O 0 — | apL
2 fils M9BV M9B [ N @) @)
*Longueur de cable 0,5m:-------- — (Exemple) MON y - .
BMeeeeeee L (Exemple) MONL Ces \c/iete”cteurs ctmt tete Sr&n&places.
eulllez contacter ou
Sy Z (Exemple) MONZ connectez-vous sur www.smeworld.com
*Les détecteurs marqués d'un "O" sont produits sur commande. MON= MON
Note 1) Pour un cable flexible, indiquez -61 apres la référence. M9P= M9P
M9B= M9B
(Exemple) Pour commander une pince pneumatique Pour commander uniquement un détecteur
MHCQ-GD-MQNVS D-M9PL{61]
Cable flexible Cable flexible
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Pince a ouverture angulaire Série MHCZ'G/MHCA2'6

Caractéristiques
Fluide Air
Pression |Double effet 0.15 4 0.6MPa
d'utilisation |Simple effet: normalement ouvert 0.320.6MPa
T Température d'utilisation —10a60°C
L Répétitivité +0.02mm
'I-i Fréquence d'utilisation maxi 180c.p.m
1 is. Lubrification Sans lubrification
g - ‘-’ Type Double effet/simple effet (Normalement ouvert)
IT L Détecteur (en option) Note) Détecteur statique (3 fils, 2 fils)
1 Note) Reportez-vous aux pages 6-15 pour les précautions des détecteurs.
.
MHCA2-6[]
Modele
MHCA2-6[] 5 Note) ota 2)
Sortie axiale T Modal Al((:f'ri?e Moment de maintieg ° Angle d'ouverture/- | Masse
(avec raccord droit instantané) ype L (Valeur effective) N-m fermeture (deUX Cétés) g
Double effet |MHC2:6D | 6 0.038 30°jusqua —10° | —22
MHCA2-6D 6 19
Simple effet | MHC2-6S 6 o s o 22
0.024 30° jusqu'a —10
(norm. ouvert) | MHCA2-6S| 6 s 19

Note 1) A une pression de 0.5MPa
Note 2) Le poids du détecteur n'est pas compris.

Option
Symbole s
yD ouble effet @®Type de corps/modéle avec axe de centrage

e Type d'orifice Modele compatible
Symbole | Position du raccordement MHCA2-6 Double effet | Simple effet

— Caractéristique M3 [ o

E Sorties latérales M3 () [ J

K Avec raccords instantanés g4 — o

H Sortie axiale Avec raccords g4 — °

Simple effet M M3 — )

Z S\NC 5-231



Série MHC2-6/MHCAZ2-6

Construction
Double effet/doigts ouverts Double effet/avec les doigts fermés  Simple effet
4 10 9 (18 (8 3 1
- - 7 I - + =\ - - - + B - T
NS DS
\ | | =
2 @i @/ 19 @é
Nomenclature Nomenclature
Rep. Désignation Matiere Note Rep. Désignation Matiere Note
1 | Corps Alliage d'aluminium Anodisé dur 11 | Gallet Roulement a billes
2 | Doigt Acier inox Traité haute température 12 | Aimant Aimant terre rare Nickelé
3 | Piston Acier inox 13 | Ressort NO Acier élastique Chromé zingué
4 | Axe Acier inox Nitruré 14 | Bouchon d'échappement Laiton Nickelé
5 | Support d'aimant Acier inox 15 | Filtre d'échappement Résine
6 | Obturateur Alliage d'aluminium Anodisé dur 16 | Joint de tige NBR
7 | Clip Acier inox 17 | Joint de piston NBR
8 | Bague élastique Uréthane 18 | Joint NBR
9 | Support Laiton Nickelé 19 | Joint NBR
10 | Blocage du support Acier inox
Pieces de rechange
Désignation Réf. du jeu Pieces principales Note
Jeu de joints MHC6-PS 16,17, 18,19
MHCAZ2-6 (Corps court)
Double effet/doigts ouverts Double effet/avec les doigts fermés  Simple effet
S B = | T
e L —L | e
0 @/
Nomenclature Nomenclature
Rep. Désignation Matiere Note Rep. Désignation Matiere Note
1 Corps Alliage d'aluminium Anodisé dur 10 | Gallet Roulement a billes
2 | Doigt Acier inox Traité haute température 11 | Ressort NO Acier élastique Chromé zingué
3 | Piston Acier inox 12 | Bouchon d'échappement Laiton Nickelé
4 | Axe Acier inox Nitruré 13 | Filtre d'échappement Résine
5 | Obturateur Alliage d'aluminium Anodisé dur 14 | Joint de tige NBR
6 | Clip Acier inox 15 | Joint de piston NBR
7 | Bague élastique Uréthane 16 | Joint NBR
8 | Support Laiton Nickelé 17 | Joint NBR
9 | Blocage du support Acier inox
Piéeces de rechange
Désignation Réf. du jeu Pieces principales Note
Jeu de joints MHCAG6-PS 14,15, 16, 17
5-232 ZS\NC



Pince a ouverture angulaire Série MHCZ'G/MHCA2'6

Dimensions
MHC2-6[]
M3
o *Qrifice ouverture doigts
88
77
< 1
[ ]
e
O]
w ©
7
M3
Orifice fermeture doigts
18
xDans le cas du MHC2-6S, l'orifice d'ouverture des doigt est un évent.
Pig
9e .
May; de Mong
4%e des
2 x M3 traversant
Diam. orifice 2.6 traversant
4.8

|
N A
B @'@ 3 e - '{iﬁ
e o © - '
AGk «Dr 8 g 3 B S
> -——
' ' =] o 771
| | °\ ¢ = ol
\ \ —
Dim. de la rainure de montage du détecteur
10+0.05 4| 6
o7H8 *§9%2 prof. 1.5 36
(48)

4 x M2 traversant
(Filetage pour la fixation des mors)

O
:
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Série MHC2-6/MHCAZ2-6

Dimensions
MHCA2-6[_| (Corps court)
M3
#(Orifice ouverture doigts)
wLw
83
o9 ©
< )
[S)
1) —p= =
L] .
! @
M3
Orifice fermeture doigts
5.5
14.3
xDans le cas du MHCA2-6S, I'orifice d'ouverture des doigt est un évent.
2 x M3 traversant
Diam. orifice 2.6 traversant
4 2 x M2 prof. 6
e (Taraudage de fixation)
& 5 o = L _(%/)_ ~
© 3 = | — é
© q o o T
8 T s - ol B .
o > 1S ————
P | S o — 1 -+
| s| 2 R
10+0.05 4| 6
@7H8 +8'022 prof. 1.5
29
(41)
2 x M2 prof. taraudée 4
4 x M2 traversant (Taraudage de fixation)
(Filetage pour la fixation des mors)
&
: - mg
o
A4
10
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Pince a ouverture angulaire Série MHCZ‘G/MHCA2'6

Hystérésis du détecteur

Montage du détecteur

:

Zone de commutation du détecteur (ON)

/V Position de retour du détecteur (OFF)
[

Hystérésis
Modgle D-M9L](V)
MHC2-6[] &

Tournevis d'horloger (plat)

o5 a g6

Vis de fixation du détecteur
M2.5x 4

Détecteur

Note) Utilisez un tournevis avec un manche de 5 a 6 mm de diamétre pour
serrer la vis de blocage du détecteur. Le couple de serrage doit étre
d'environ 0.05 a 0.1N-m. Serrez encore de 90° au-dela du point dur.

Dépassement du détecteur de la face arriére du corps

@Le dépassement du détecteur du corps de la pince est indiqué dans le tableau ci-dessous.

@ Utilisez ce tableau comme référence lors du montage.

Céable Connexion axiale Connexion perp.

lllustration

%
/006}‘ QC}& ,,,,,,,,,,,,
o‘é’) (N
% L

S <l

Modele %,
s
D-M9 D-M9[v
MHC2-6] Ouvert 65 4.5
i Fermé 9 7

O
:
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Série MHCAZ2
Type de corps:
modele avec axe de centrage

Modéle compatible

- Modele compatible
le| P ‘orifi
Symbole| Position du raccordement Type d'orifice Double effet | Simple effet
E Sorties latérales M3 [ ] [ ]
H Avec raccords o4 — ®
K Sortie axiale Avec raccords instantanés g4 — o
M M3 — ®
Sortie latérale [E]
MHCA2-6[_E
Axe de centrage
Ed o
- N~
5 ¢ o -
| | o ; ;
o ]
_/’76} @ g\g‘
(=] g
Q
4|5
10
33 12

Sortie axiale (avec raccord droit instantané) [H]

xLes caractéristiques et dimensions qui ne sont pas indiquées
ci-dessus sont identiques au modeéle standard.

MHCA2-6SH
Raccord
Axe de centrage Tube utilisable g4
@«
N~
Q
Ny
o
o ) AKX
N L ]
&
1 @ < w| 83
Al © [
Q Q ©
o]
10 45| 7 ®
33 12 8.5
+Les caractéristiques et dimensions qui ne sont pas indiquées
ci-dessus sont identiques au modeéle standard.
Tube utilisable
Description/modele Tube en nylon Tube en polyamide Tube en polyuréthane | Tube polyuréthane spiralé
Caractéristiques T0425 TS0425 TU0425 TCU0425B-1
Diam. ext. mm 4 4 4 4
Pression d'utilisation maxi MPa 1.0 0.8 0.5 0.5
Rayon de courbure mini mm 13 12 10 —
Température d'utilisation °C —202a60 —20 a 60 —20 a 60 —20 & 60
Matiere Nylon 12 Nylon 12 Polyuréthane Polyuréthane
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Pince a ouverture angulaire Série MHCZ'G/MHCA2'6

Sortie axiale (avec raccords instantanés) [K]

MHCA2-6SK

20

Tube utilisable

Axe de centrage

07.8
28f8-J513

\%}@

Tube utilisable g4

—

L& @

MAX.6.7

33 12

xLes caractéristiques et dimensions qui ne sont pas indiquées
ci-dessus sont identiques au modeéle standard.

Description, modéle | Tube en nylon | Tube en polyamide| Tube en polyuréthane | Tube polyuréthane spiralé
Caractéristiques T0425 TS0425 TU0425 TCU0425B-1
Diam. ext. mm 4 4 4 4
Pression d'utilisation maxi MPa 1.0 0.8 0.5 0.5
Rayon de courbure mini mm 13 12 10 —
Température d'utilisation °C —202a60 —20a60 —202a60 —-202a60
Matiére Nylon12 Nylon12 Polyuréthane Polyuréthane

Sortie axiale (avec orifice M3) [M]

MHCA2-6SM
M3
Orifice Axe de centrage
o
Q
-
RO
_ o - -
N
— ¢ ©
9T
o)
10 4|5 ?
33 12
xLes caractéristiques et dimensions qui ne sont pas indiquées
ci-dessus sont identiques au modeéle standard.
Masse
Unité: g
X Modeéle avec axe de centrage (de l'option)
Modeéle
E H K M
MHCA2-6[ 1] 23 23 23 23
5-237
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Pince a R
ouverture Modele compact

wassre | IHCM2-7S

Pour passer commande

MHC M2—-7 S

P Modeéle compactT
Yo e ® Nombre de d0|gts Type

| 2 |a 2 d0|gls |'s [Simple effet (normalement ouvert) |

e Alésage (mm)

Caractéristiques
Symbole Fluide Air
Pression d'utilisation 0.4 2 0.6MPa
Température d'utilisation —-102a60°C
Répétitivité +0.02mm
Fréquence d'utilisation maxi 180c.p.m.
J7 Lubrification Sans lubrification
Type Simple effet (Normalement ouvert)
Modele
T VR Alésage Moment de maintien “°'*)| Angle d'ouverture/-| Masse
ype odele (mm) (Valeur effective) N-m  (fermeture (deuxcotés)| g
Simple effet |\ oma.7s 7 0.017 20° jusqua -7°| 9.5
(Normalement ouvert)

Note) A une pression de 0.5MPa
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Pince a ouverture angulaire Série MHCM2'7S

Construction/MHCM2-7S (modéle compact)

Simple effet/normalement ouvert Avec fermé

Nomenclature

Rep. Désignation Matiere Note Réf. des pieces de rechange
1 |Corps Alliage d'aluminium Anodisé dur
2 |Doigt Acier inox Traité haute température
3 |Piston Acier inox Traité haute température
4 |Pousser Acier inox
5 |Ressort Acier élastique Chromé zingué
6 |Galet Roulement a billes
7 |Joint de piston NBR MYN-4
Dimensions
MHCM2-7S i3
2 x filetage M2 (Orifice fermeture doigts)
(Filetage pour la fixation des mors)
©
\-VJ
e el
[ A o | L{)
2 v]
oclb' !
¥ 3
8.3
M ] 2 x filetage M2
2 X M2 prof. 4 — (Taraudage de fixation)
(Taraudage de fixation)
g i ¢
Y ~
) <4
5 =] a7 - © o
of ¢ : 5| € T
[0}
Sy & ©
o

1.8 7.7
6
16.5
10+0.05
(23)

O
:
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Série MHC2
Caracteristiques communes aux detecteurs

Caractéristiques communes aux détecteurs

Type Détecteur statique
Temps de réponse 1ms ou moins
Résistance aux impacts 1 000m/s”
Résistance d'isolation 50MQ ou plus a 500Vcc (entre le boitier et le cable)
Surtension admissible 1000Vce pour 1min.

(entre le boitier et le cable)

Température d'utilisation -102a60°C

Degré de protection IP67 selon IEC529,
Construction étanche JISC0920

Longueur de cable Changements de couleur des céables

Les couleurs de céble des détecteurs SMC ont été modifiées comme
indiqué ci-dessous afin de satisfaire la norme IEC947-5-2 a partir du début
septembre 1996.

Faites bien attention a la polarité durant la période de transition entre les
anciennes et les nouvelles couleurs.

D-M9P|L 2 fils 3 fils

Référence de longueur de cable

(Exemple)

L de cabl Ancien|  Nouveau Ancien|  Nouveau
ongueur de cable Sortie (+) | Rouge Brun Tension d'alim. | Rouge Brun

— 0.5m Sortie (=) | Noir Bleu Terre Noir Bleu

L 3m

Z 5m Sortie Blanc Noir

Note 1) Longueur de cable Z: 5m détecteurs compatibles
Détecteur statique: Tous les modeéles sont fabriqués sur commande.
(en standard.).
Note 2) Pour un cable flexible, indiquez -61 aprés la référence.

(Exemple) D-M9PL-[61]

lCaractéristiques du cable flexible
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Pince a ouverture angulaire

Series MHCZ2




Pince a ouverture angulaire

Série MHC2

Standard

Caractéristiques
Fluide Air
@®Effort de maintien élevé grace _ o Double effet 0.120.6MPa
N . ) . N Pression d'utilisation - N
a l'utilisation du mécanisme a Simple effet 0.25 20.6MPa
double piston. Température d'utilisation -10 4 60°C
Design compact. Répétitivite +0.01mm
Fréquence d'utilisation maxi 180c.p.m
®Régleur de vitesse intégré Lubrification Non requise
Type Double effet/simple effet
@®Possibilité de montage de Détecteur magnétique (Option)Note) Détecteur statique (3 fils, 2 fils)
détecteu rs Statiq ues avec Ied m Note) Reportez-vous en guide de détecteur pour plus de détails sur les détecteurs.

de visualisation

Modeéle

X : inti @
Type Modéle Alosage HjCouple de m’fl'm'?{; Angle douverturefferm, Masse
mm (valeur effective) g
MHC2-10D 10 0.10 39
MHC2-16D 16 0.39 R 91
Double effet 30°a-10° ———
MHC2-20D 20 0.70 180
MHC2-25D 25 1.36 311
MHC2-10S 10 0.070 39
MHC2-16S 16 0.31 R 92
Simple effet 30°a-10° ——
MHC2-20S 20 0.54 183
] MHC2-25S 25 1.08 316
Note1) A une pression de 0.5MPa
HC2-10D Q Note2) La masse n'inclut pas le détecteur.
Symbole
Pour r comman
Double effet o passer co ande
L‘k . l N Nombre de détecteurs
Pince a — T
ouverture T‘lj
Simple effet angulaire —_—
AN Alésage
10 | 10mm Type
% 16 16mm D | Double effet Détecteur magnethue
20 | 20mm S | Simple effet - | sans détecteur magn. (intégré)
25 | 25mm
Détecteurs compatibles
et | ) - Tension d'alim Réf. du détecteur Long. de cable (m)* o
Type G | IR LED ablqge ’ Connexion électrique | 0.5 1 3 5 onpgctgur Application
spéciale | électrique (Sortie) = A pon o wi o | O | @ précablé
3-ils (NPN) MONV M9ON ® (e | e O O
F8N — e | —|® | O —
5V, 12V MoPV MoP ° Py ° e) o) Circuit CI
- 3-ils (PNP)
g F8P — o —|ef[o[ —
=) ) M9BV MB [e [e[e@ O o
£ " . . 2-fils 12V —
® Fil noyé Oui 24V o F8B = ® |—|® | O — Relais,
3 3-fils (NPN) SV 12y MONWV | MoNW | @ [ @ [ @ | O o Craitcl API
3 ieouble 3-fils (PNP) ' MIPWV | M9PW | @ | @ | @ | O o o
o 2-fils 12V M9BWV MOBW ® (e | e O ©] —
3-fils (NPN) MONAV** | MONA** | O | O | @ | O O
Resistant 3-fils (PNP) svrev M9PAV** | M9PA** [ O | O [ @ | O o |G
cau 2-fils 12V M9BAV** | MO9BA** | O O ® | O O —
++ Des détecteurs résistant a I'eau peuvent étre montés sur les modéles ci-dessus, dans ces cas précis, SMC ne garantit pas la résistance a I'eau.
* Longueur de cable:  0.5m - (Exemple) MON * Les détecteurs marqués d'un "O" sont fabriqués sur commande.
3m ... L (Exemple) MONL
5M . Z (Exemple) Y59AZ

Note 1) Lors de l'utilisation d'un modele a double visualisation, veuillez paramétrer les réglages de maniére a ce que l'indicateur soit allumé en rouge afin d'assurer
la détection a la correcte position de la pince a serrage.
Note 2) Lors de la commande de la pince pneumatique avec le détecteur, la fixation de montage du détecteur est incluse.
Lors de la commande du déﬁteur séparément, la fixation de montage de détecteur (BMG2-012) est requise.
7

5-242 7 SVC



Modéle standard a ouverture angulaire Série MHCZ

| Bras de levier

| | Effort de maintien

®Le bras de levier ne doit pas dépasser les
limites indiquées dans les graphiques.

¢ o
4 _ 4

£
—\E

Sélection d'une pince pneumatique selon
la masse de la piéce a saisir

®Le choix du modeéle correct de pince dépend
de la masse de I'objet , de sa forme et du
coefficient de frottement avec les doigts. Il est
recommandé de choisir un modele de pince
développant une force de maintient 10 a 20 fois
supérieure a la masse de l'objet.

@Si des accélérations, des décélérations fortes
ou des blocages de mouvements sont
possibles durant le transport, prévoir une
réserve de sécurité supplémentaire.

@®Effort de maintien effectif

L'effort de maintien des diagrammes équivaut a
I'effort de maintien d'un doigt lorsque tous les
doigts et mors sont en contact avec la charge.
F = Poussée d'un doigt.

Double effet Simple effet
MHC2-10D MHC2-10S
\ 20
~ 20 =3 \
=4 =
2 &\ g
= 15 =
T\, 1B\
3 N\ \\5}0/) g 10 V
2 \ 0 % S re“"&b
o \ Do b \ 0.1,
U s Ao T N =
B —— NG ——
— -‘_‘_'_-—-—u—
0 10 20 30 0 10 20 30
Point de préhension L (mm) Point de préhension L (mm)
MHC2-16D MHC2-16S
70 50
60 \ 40
= 50 = \\
= \ = 30 \
£ 40 " 3
% \ \,@a | ' \ pr@s .
E 30 afq,) E 20 Siony
AR AN
T 5 NN - \ 9
5 NP ¥ S 10 R —
o 10 s —...___% i \“03::——-____
x"'--..._,___"---._.___ T
Point de préhension L (mm) Point de préhension L (mm)
MHC2-20D MHC2-20S
70
80— \
70 h 60
=\ i\
& AN 3 \\
5 i 5
E N £
E ;g \ \\ %96‘&- % 30 \\ges
o O,a) o S.fb
Ex }-\\\‘_\x‘qa&% 5 0 \\ T~
w ~0 % B —] E 10 N g —T—
10 = -...__O':;a—-..__ =]
0 10 20 30 40 50 60 0 10 20 30 40 50 60
Point de préhension L (mm) Point de préhension L (mm)
MHC2-25D MHC2-25S
140 120
120 t\ E.1IZI|’¢.'3 \\
2 RN
2 80 £
g \\\\ A E 60 W S
g 60 N ’@6‘8‘,- 3 \% "Bgg.
g \\ On a < 40 \ A, \‘9’0;?
£ ORI s s S \\\\‘g\;’-%a
2 A B P P
w20 ?3 = & 3. ARSE=—
———— ""---..___r____-
0 10 20 30 40 50 60 70 80 0—30 20 30 40 50 60 70 80
Point de préhension L (mm) Point de préhension L (mm)

O
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MHC2-100

Double effet 610, 016,

Note) Lorsque le modele a simple effet est utilisé,

Q un des orifices latéraux sert d'évent et
la vis de réglage pour la vitesse des doigts

n'est pas livrée avec la pince.

* Lorsqu'un détecteur est utilisé, la fixation

par trous traversants n'est pas utilisable.

MHC2-160]

2 X M4 X 0.7 prof. 8

Note) Lorsque le modele a simple effet est utilisé,
Q un des orifices latéraux sert d'évent et
la vis de réglage pour la vitesse des doigts

n'est pas livrée avec la pince.

= Lorsqu'un détecteur est utilisé, la fixation
par trous traversants n'est pas utilisable.
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4X M2.5X 0.45 7/ O
(Vis pour fixation des mors) g Vis de réglage pour
M3X 0.5 . \ Vvitesse des doigts
(Orif. ferm. doigts) |72
M3X 0.5 18.8
(Orif. ouverture doigts)
17,
1(155‘ 1 4 X M3X 0.5 prof.5
i : \ Trou 026 traversant
7 o11H9 prof. 1.6 s R (Trou de fixation)*
(7] é [ N
© < = — 1 ol .—©
8 = 4% m| § EJ;:_'L’?}] &
- Rainure de montage o8 o8] %
2X M3X 0.5prof.§ des détecteurs (2 extr.) 386
6.2 (52.4)
.!=- __97 ?
i ——]
2XM3X 0.5 prof.6
as Lo
] i
4 X M3X 0.5 i s niia
/ A is de réglage
(Vis de fixation des mclvrs) 18.3 w b S is
M5 X 0.8 (orifice fermeture
doigts)
M5X 0.8 (orifice d'ouverture
igts)
236 3 26 4 X M4 X 0.7 prof. 8
15 ‘f,? 4 76 Tou 03.4 traversant
(trou de fixation)*
o 017H3 prof. 1.5 © A
th e o | o iy
© ¢ 1Y 3 ® Iﬁ;. =
) @] I |
M Rainure de montage 3.9
des détecteurs (2 ext.)
6.2




Modeéle standard a ouverture angulaire Série MHCZ

Double effet 20, 925,

MHC2-200] . d
4 5 H—AE o
4 X M4X0.7 bi o
Vis de réglage de
Vis de fixation des mors) M5X08 —  / 7.5 i i
( ) (Orif. ferm. doighs) 205 la vitesse des doigts
M5X 0.8
(Orifice d'ouverture
des doigts)
27.6
18 4 X M5X 0.8 prof. 10
f15 Trou 04.3 travers.
H o] 021 prot. 1.5 / (trou de fixation)*
Y 5
f\ 2
o8 H z
R/ : 3
]
P INE e
/ 4 Rainure de montage
2 X M5X 0.8 prof10 / 6.2 des détecteurs (2 ext.)
55.2
Note) Lorsque le modele a simple effet est utilisé,
un des orifices latéraux sert d'évent et
la vis de réglage pour la vitesse des doigts
n'est pas livrée avec la pince.
—1 <«
s
= Lorsqu'un détecteur est utilisé, la fixation i
par trous traversants n'est pas utilisable.

MHC2-2501
\ : ppe— o
. [a1]
4 X M5 X 0.8 Xmsxcs I—@ /35} E:‘k
(Vis de fixation des mors) (Orif. form. doigts) 7 LI. I\:i fjss“?;esge d%?gts
M5 X 0.8 (orifice d'ouverture 23.5

des doigts)
33.6

4 X M6 X 1prof. 12
/ Trou ©5.1 travers. (trou de fixation)*

026H9 prof. 1.5 _ J[ _é
. \

=L R
©

52
40
LT

=\

Quvert 30°

Fa

b

% Rainure de montage
2 X M6 X 1prof.12/6.2 des détecteurs (2 ext.)

Note) Lorsque le modele a simple effet est utilisé,
un des orifices latéraux sert d'évent et
la vis de réglage pour la vitesse des doigts
n'est pas livrée avec la pince.

* Lorsqu'un détecteur est utilisé, la fixation
par trous traversants n'est pas utilisable.
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série MHC2

Construction

Double effet/doigts ouverts

—

Double effet/doigts fermés

Simple effet

Avec détecteur magnétique

Détecteur n.
/ D-Y59A/Y59B

=

Nomenclature Nomenclature

N° Description Matériau Note N° Description Matériau Note

1 |Corps Alliage d'aluminium Anodisé dur 12 | Circlip de type C Acier carbone Phosphaté

2 |Piston A Alliage d'aluminium Anodisé dur 13 | Rouleau 2 aiguille Acier de roulement chrom en acier dur

3 |Ensemble piston B 14 | Ensemble vis de réglage Laiton Electrozingué

4 [Doigt Acier carbone Traité thermiquement 15 | Bouchon d’échappement Laiton Electrozingué

5 |Galet latéral Acier carbone Nitruré 16 | Prise Laiton Electrozingué

6 |Axe Acier inoxydable Nitruré 17 | Ressort Acier inox élastique

7 |Galet central Acier carbone Nitruré 18 | Joint de piston NBR

8 |Axe central Acier carbone Nitruré 19 | Joint de piston NBR

9 |Capuchon Résine 20 | Joint de piston NBR

10 |Butée Caoutchouc en uréthane 21 | Joint NBR

11 |Aimant terre rare |Caoutchouc synthétique

Piéces de rechange
Description MHC2-10C] MHC2-16] MHC2-200] MHC2-250] Pieces principales

Kit de joints MHC10-PS MHC16-PS MHC20-PS MHC25-PS (8d9e0eD
Ensemble doigts MHC-A1003 MHC-A1603 MHC-A2003 MHC-A2503 @EED®®
Ensemble piston MHC-A1002 MHC-A1602 MHC-A2002 MHC-A2502 [BOVOTINEERR)
Ensemble piston A MHC-A1001 MHC-A1601 MHC-A2001 MHC-A2501 @0
Ensemble piston B P3311145B P3311245B P3311345B P3311445C ®
Ensemble vis de réglage MH-A1006 MH-A1606 )

* Commandez 1 piéce de bloc de doigts pour chaque unité.
Pieces de rechange/Réf. du kit de lubrification : GR-S-010 (10 g)
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