Pince a serrage parallele

Série MHZ

06, 610, 616, 920, 025, 632, 40

Nouveaux modeles et

nouvelles versions dans la série:

- Course longue/MHZL2 et série compacte/MHZAL12-6
- 96, 032 et 940 ajoutés au modele standard MHZ2
- g6 ajouté a la série MHZJ2 a soufflet de protection
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Guide lineaire integré prévu pour ass

* Prévention de glissement

du guide linéaire -------=======---
Le glissement du guide est évité grace
a deux trous de piétage.

* Répétitivité: +0.01mm

¢ Inox martensitique

Fixations multiples Choix de la position des doigts
5 méthodes de fixation et 3 sens possibles. (Modeéle standard/MHZ2)

Montage HH Modeéle standard Modeéle étroit
latéra vertical (MHQG2 largeur admissible)  (MHQ2 largeur compatible)

, |
[0} 0]
(e} O (o] O ° 2 o O
(e} (e} o o o o

TT | § § | T1

e £ A
Par trous taraudés Avec axe de centrage Par trous taraudés tyous traversants

Type de corps .
ypP L Types de doigts
Standard Modéle avec axe de centrage
Orifices | Orifices | Raccord | Avec Avec Avec Avec Standard |Taraudages| Orifices | Modele
latéraux | latéraux | instantané | raccord |orifice M3 | orifice M5 | raccord (taraudé latéraux | traversants | a doigts
pour tube instantané dans le sens danslesens| plats
. coaxial ouverture/ ouverture/
M o d e I e s fermeture) fermeture
< <
ry -
de la série | 4| & i -
o o
- Alésage N
Série (mm) e ol |lof| [ol] [lof | [el] [lo]|[el] [io| | |ol| |[o

Série compacte | |
Double effet | |

6 Simple effet
(r ouvel

Standard
MHZA2-6

" | |
Simple effet
(nor it fermé)

Double effet

6 Simple effet
(normalement ouvert)

Avec Soufflet
MHZAJ2-6

Simple effet
rm fer

(no mé)

Double effet

Simple effet
6 (nor W ouvery)

Simple effet
(normalement fermé)

Standard 10, 16 Double effet i ®

Simple effet

mHze | U [

€)

Double effet
32,40  (rormaament suvert)

Simple effet
T 1t fel

rmeé)
Double effet ®
1 0! 16 Simple effet

20, 25 (nor 1t ouvert)

Simple effet
(normalement fermé)

Double effet
6 Simple effet
(r ouvert)
Simple effet
it ferm

Avec soufflet ¢ &)
L qgqe  Doueete 7
20,25 ° s

ert).
Simple effet
(normalement fermé)

O
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- Tolérance du corps: £0.05mm

- Amélioration '

" Alésages de centrage

Le guide ne dépasse ... o &
pas dans le sens de Construction a rail -
=

I'épaisseur du corps de guidage intégré

de la précision de remontage i
Trous de piétage

La profondeur du centrage a été augmentée de 0,5
a 2mm par rapport aux modeéles conventionnels.

Permet de travailler avec différents
diametres de piece avec une méme unité |

M Pres de deux fois la course standard Courses longues |
M Les versions aveccourses longues sont également compactes
et légéres Course ouverture/ M HZL2 - %
fermeture. mm
Série Ouvert — Fermé Masse g  Epaisseur corps mm

MHZL2-10 | () 60 16.4

MHZL2-16 (3] 135 23.6

MHZL2-20 [0 270 27.6

MHZL2-25 | (10 470 33.6

Les valeurs entre ( ) sont valables pour la série MHZ2.

Vaste gamme de modeles et de versions larges
Avec soufflet

Série compacte (Sans détecteur magnétique) de protection
210 a 925

ey

=~
D

Modeéle
standard

Course longue
210 a 225

o

232,040

210 a 925
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Pince a
serrage
paralléele

Série compacte (Sans détecteur)

Série MHZA2-6/MHZAJ2-6

Pour passer commande

N \_/ /L _/ N

5-8

Avec soufflet
de protection

MHZA 2—(6/D

1 1L ]

MHZAJ 2 —|6/D

Nombre de doigts
[ 2 [2doigts |
Alésage ¢
[ 6 [ 6mm
Type e
D | Double effet
S | Simple effet (normalement ouvert)
C | Simple effet (normalement fermé)

Types de doigts ¢

Type de soufflet

Caoutchouc en chloropréne (CR)

F Viton (FKM)
S Caoutchouc en silicone (Si)
¢ Options

[Modéle standard]
-: Modéle de base

2: Traversants dans le sens
ouverture/fermeture

-: Modéle de base

H: Modeéle avec axe de centrage %
Orifice axial avec

raccords g4
(simple effet)

E: Modéle avec axe de centrage
Sorties latérales
(double effet/simple effet)

Raccord

Raccord

M: Modele avec axe

K: Modéle avec axe
de centrage
Orifice axial avec
raccords
instantanés g4
(simple effet)

de centrage
Orifice en ligne M3
(simple effet)

Raccord

O
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Serrage paralléle/Série compacte Série MHZAZ'G/MHZAJ2'6

Caractéristiques
Fluide Air
= Double effet 0.15a 0.7MPa
Pression Simple N.O
d'utilisation effet NF. 0.3 4 0.7MPa
Température d'utilisation -10a 60 °C
Répétitivité +0.01mm
Fréquence d'utilisation maxi 180c.p.m.
Lubrification Sans lubrification
Type Double effet/simple effet
Modéles
Effort de maintien Note ) Course
Symboles: . Alésage|  Effort de maintien par doigt |d'ouverture/| p1occe
Modele a double effet Type Modéle | (mm) Valeur effective N f(ezrrggttgsr;a 9
Prise externe | Prise interne mm
Double |MHZA2-6D 6 4 26
3.3 6.1
effet  |MHzAJ2-6D| 6 4 27
Nomma. | MHZA2-6S 6 19 . 4 26
Simple | °¥*" | MHZAJ2-6S| 6 4 27
effet MHZA2-6C | 6 4 26
Normal.
i : — 3.7
Simple effet, normalement ouvert femé [MHZAJ2-6C| 6 2 57

Note 1) Valeurs pour une pression de 0,5MPa, point de préhension L=20mm, en milieu de course.

4‘ J7 Options

* Type de corps/modeéle avec axe de centrage

Simple effet, normalement fermé

Syl Pesien des aiioes Type d'orifice Modele compatible
) MHZA2-6/MHZAJ2-6 Double effet | Simple effet
3 - Standard M3 ® ®
E Sorties latérales M3 [ [
K Avec raccords instantanés g4 — [
H Sorties axiales Avec raccords g4 — [ ]
M M3 — [ ]
ZSNC 5-9



Série MHZA2-6/MHZAJ2-6

Construction/modele standard MHZA2-6

Double effet/doigts ouverts Simple effet/normalement ouvert

s

8

/i

A

ZIINN

Simple effet/normalement fermé

a9 \E
Double effet/doigts fermés S| G
T
N T
Nomenclature Nomenclature
Rep. | Désignation Matiere Remarques Rep. Désignation Matiére Remarques
1 |Corps Alliage d'aluminium Anodisé dur 14 | Circlip Acier Nickelé
2 |Piston Acier inox 15 | Bouchon d'échap. Laiton Nickelé
3 | Levier Acier inox Traité haute temp. 16 | Filtre d'échap. Polyvinyle
4 | Guidage Acier inox Traité haute temp. 17 | Ressort N.O. Acier inox élastique
5 | Doigt Acier inox Traité haute temp. 18 | Ressort N.F. Acier inox élastique
6 |Cage d'arrét Acier inox 19 | Support N.F. Laiton Nickelé
7 | Axe Acier inox Nitruré 20 | Entretoise N.F. Acier inox
8 | Support Laiton Nickelé 21 | Joint de tige NBR
9 |Blocage support Acier inox 22 | Joint de piston NBR
10 |Bouchon Alliage d'aluminium Anodisé 23 | Joint NBR
11 |Bague élastique Uréthane 24 | Joint NBR
12 |Billes Acier a roulement
13 | Gallet Acier a roulement

Piéces de rechange: Jeu de joints
Réf. du jeu Désignation
MHZAG-PS Le jeu inclut les repéres 21, 22, 23 et 24 ci-dessus.

« Les jeux de joints comprennent les repéres 21, 22, 23 et 24, et peuvent
étre commandés a l'aide de la référence du jeu.

Note) Consultez SMC lors du remplacement des joints.
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Serrage paralléle/Série compacte Série MHZAZ'G/MHZAJ2'6

Construction/avec soufflet de protection MHZAJ2-6

Double effet/doigts ouverts

Double effet/doigts fermés

Nomenclature

Simple effet/normalement ouvert

A

Simple effet/normalement fermé

Nomenclature

16

19

Rep. Désignation Matiere Remarques Rep. Désignation Matiere Remarques
1 | Corps Alliage d'aluminium Anodisé dur CR Gomme en chloroprene
2 | Piston Acier inox 14 Soufflef de FKM Viton
o protection —
3 | Levier Acier inox Traité haute temp. Si Caoutchouc en silicone
4 | Guidage Acier inox Traité haute temp. 15 |Circlip Acier Nickelé
5 | Doigt Acier inox Traité haute temp. 16 |Bouchon d'échap. Laiton Nickelé
6 | Cage d'arrét Acier inox 17 |Filtre d'échap. Polyvinyle
7 | Axe Acier inox Nitruré 18 |Ressort N.O. Acier inox élastique
8 | Support Laiton Nickelé 19 |Ressort N.F. Acier inox élastique
9 | Blocage support Acier inox 20 |Support N.F. Laiton Nickelé
10 | Bouchon Alliage d'aluminium Anodisé 21 |Entretoise N.F. Acier inox
11 | Bague élastique Uréthane 22 |Joint de tige NBR
12 | Billes Acier a roulement 23 |Joint de piston NBR
13 | Gallet Acier a roulement 24 |Joint NBR
25 |Joint NBR

Pieces de rechange: Jeu de joints

Réf. du jeu Désignation Pieces de rechange: Soufflet de protection
MHZAJ6-PS Le jeu inclut les repéres 22, 23, 24 et 25 ci-dessus. Matiere Référence
« Les jeux de joints comprennent les repéres 23, 22, 24 et 24, et peuvent CR MHZAJ2-J6
étre commandés & l'aide de la référence du jeu. EFKM MHZAJ2-J6F
Note) Consultez SMC lors du remplacement des joints. Si MHZAJ2-J6S

™




Série MHZA2-6/MHZAJ2-6

Dimensions/modeéle standard

MHZA2-6[]
Double effet/simple effet
Modeéle de base

Echelle: 100%

M3
(orifice fermeture doigts)*
4 X M2 M3
(filetage pour la fixation des mors) (orifice ouverture doigts)*
wn
od ©
< o
N A b/ C
- @%]J o
25 5 4.3
12.1

+ Pour le simple effet, I'orifice sur un des c6tés est un évent.

2 X M3 traversant (filetage)
Diam. orifice 2.6 traversant (Trou de fixation)

o °s
™ <
oty -
[ ‘L
1L -9—» Q Q - - a
Yy .
Tou \ Y @
bid @
— <
+ oo
Y
4] o7H8 *§%%2prof. 15 | o 11 16.5
> =)
_|1020.05 5 ‘GE”>
3 5 29.8 o
2 X M2 prof. taraudage 4.5 o w
(filetage) 44
12
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Serrage paralléle/Série compacte Série MHZAZ'G/MHZAJ2'6

Dimensions/avec soufflet de protection

MHZAJ2-60

Double effet/simple effet
Modeéle de base

M3
(orifice fermeture doigts)™

4X M2 M3
(filetage pour la fixation des mors) (orifice ouverture doigts)™

n
<
oo ©
< o
i \JJ_-

_v%

2.5 5 4.3
12.1

x Pour le simple effet, I'orifice sur un des cotés est un évent.

2 X M3 traversant (filetage)

o5 Diam. orifice 2.6 traversant (Trou de fixation)
\ / © ] I
== 0 N\
oS - = b
. [ S
3 g : 8 R
”””” NN
P! A\ S O
1 //
/ | 0.022
T @7H8 T3 "< prof. 1.5 o <
4 ol °% 16.5
et ~— o)
o [
2 X M2 prof. taraudage 4.5 é 5 " 197
(filetage) ] "E>
a3 5]
w 44
12

100.05

D
A4

(14)

; 4“’{ |

2 X M2 prof. taraudage 4
(filetage)

]

O
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Série MHZAZ2-6

Options des doigts

Montage par taraudages latéraux [1]

4-M2x 0.4
Filetage pour la fixation des mors

& I]j ) @

25

* Autres dimensions et caractéristiques: idem modéle standard

Traversants dans le sens ouverture/fermeture [2/N2]

25

42.4
/ Trou de fixation pour les mors
C)
R 8- = G g
5

* Autres dimensions et caractéristiques: idem modele standard

Doigts plats [3]
I
Note) Pour monter les mors, utilisez des vis CHC M2
avec un diamétre de téte de 3.3 ou des vis a té-
te ronde M2 selon JISB1101.
o w0
0 a
W
- e 3 7
e
0 @ © o
Ne| o d
-s| © N~
il ) ﬁ
o| @ 0
2| 3 ®
[}
s qé) 7.2
Ol w 4 X M2 prof. taraudage 3
Filetage pour la fixation des mors
Masse: 259
* Autres dimensions et caractéristiques: idem modele standard
5-14
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Série MHZA2-6/MHZAJ2-6
Options de corps: axe de centrage

Modeéles compatibles

« Autres dimensions et caractéristiques: idem modéle standard

Tubes utilisables

» » Type d'orifice Modele compatible
Symb. Position des orifices MHZA2 MHZAJ2 Double effet | Simple effet
E Sorties latérales M3 (] (]
H Avec raccords g4 — (
K Sorties axiales Avec raccords instantanés g4 — )
M M3 — ([
Sortie latérale [E]
MHZA2-6[ILE MHZAJ2-6[ 1L E
Axe de centrage
— = @
S — 9o ¢ - ©
§o T ==
A
A L © g8 [ |
@
o)
Q
10 415 23.7
33.8 12
* Autres dimensions et caractéristiques: idem modéle standard « Les caractéristiques et les cotes différentes de celles indiquées ci-
dessus sont identiques au modéle de base ou aux dimensions de
I'axe de centrage du MHZA.
Sortie axiale (avec raccord) [H]
MHZA2-63H MHZAJ2-63H
Raccord
Axe de centrage Tube utilisable g4
— = @
—I Yo ¢ _ @
¢ X%
— | 8 - - - _@_ - -
—1| o © e &
9, 1 ® 5 g8 [ |
o]
©
Q
10 415 7 23.7
33.8 12 8.5

* Les caractéristiques et les cotes différentes de celles indiquées ci-
dessus sont identiques au modeéle de base ou aux dimensions de
l'axe de centrage du MHZA.

Description/modeéle [ Tube en polyamide |Tube en polyamide [Tube en polyuréthane | Tube polyuréthane spiralé
Caracteéristiques T0425 TS0425 TU0425 TCU0425B-1
Diam. ext. mm 4 4 4 4
Pression d'utilisation maxi MPa 1.0 0.8 0.5 0.5
Rayon de courbure mini mm 13 12 10 —
Température d'utilisation °C —20 & 60 —20 a 60 —20a 60 —20 a 60
Matiere Nylon 12 Nylon 12 Polyuréthane Polyuréthane

Voir le catalogue CAT.501-B "Tubes et raccords pneumatiques" concernant les raccords instantanés et les tubes.

™
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Série MHZA2-6/MHZAJ2-6

Sortie axiale (avec raccord instantané) [K]

MHZA2-6 STK

Axe de centrage

-0.013

© o

«
7.8
I ©8f8 -0.035

MHZAJ2-6 ST1K

Tube utilisable g4

L]

—
1

o @

IT

=

33.8

L]

6.7 maxi

12

* Autres dimensions et caractéristiques: idem modele standard

Tubes utilisables

23.7

* Les caractéristiques et les cotes différentes de celles indiquées ci-
dessus sont identiques au modele de base ou aux dimensions de

I'axe de centrage du MHZA.

Description/modéle[Tube en polyamide |Tube en polyamide | Tube en polyuréthane| Tube polyuréthane spiralé
Caractéristiques T0425 TS0425 TU0425 TCU0425B-1
Diam. ext. mm 4 4 4 4
Pression d'utilisation maxi MPa 1.0 0.8 0.5 0.5
Rayon de courbure mini mm 13 12 10 —
Température d'utilisation °C —20a 60 —20a 60 —20a 60 —20a 60
Matiere Nylon 12 Nylon 12 Polyuréthane Polyuréthane

Voir le catalogue CAT.501-B "Tubes et raccords pneumatiques" concernant les raccords instantanés et les tubes.

Sortie axiale (orifice

M3) [M]

MHZA2-6 M

M3Orifice

Axe de centrage

—r
1]

MHZAJ2-63M

]

©

@ @ 'S
e @
4|5 "o
Q0!
33.8 12 °

* Autres dimensions et caractéristiques: idem modéle standard

]

23.7

* Les caractéristiques et les cotes différentes de celles indiquées ci-
dessus sont identiques au modéle de base ou aux dimensions de

I'axe de centrage du MHZA.

Masse
Unité: g
Modele avec axe de centrage (symbole)
Modele
E H K M
MHZA2-61C] 28 28 28 28
MHZAJ2-6[1] 29 29 29 29
5-16 ZSNC



3l MHZ2 —

Pince a
serrage
paralléle

Nombre de doigts—f
[2 [2doigts |

Alésage

6mm

Modeéle standard

érie IHZ2

Pour passer commande

(o))
O

MOPV

Type ¢

D | Double effet

S | Simple effet (normalement ouvert)

C | Simple effet (normalement fermé)

Types de doigts ¢

lNombre de détecteurs

- 2 pcs.

S 1 pc.

Modeéle de détecteur

[ -

| Sans détecteur magnétique (détection intégrée)|

* Sélectionnez un détecteur compatible dans le
tableau ci-dessous.

[Modéle standard]
-: Modele de base

1: Montage par taraudages

latéraux

2: Traversants dans le sens

ouverture/fermeture

3: Doigts plats

Détecteurs compatibles

) ) N Tension Reéf. du détecteur | Longueur de cable (m)*
Type zgggit;)g %Enc'::;:?: LED ?gg::g;e d'alimentation Connexion électrique | g5 | 1 3 5 C;pé"c%%%“r Application
CC CA | Pependiculaie| Axiale | (=) | (M) | (L) | (2)
3-fils (NPN) M9INV M9N [ [ ] [} @] O
-fils
5V, 12V F8N - (e |-~ /e]0© — | Circuit

3-fils (PNP ' M9PV M9P [ [ ] [} @] O IC
o fils (PNP) F8p — e | - |e| O -
=y M9BV [ J [ J [ ] O @]
IS 2-fils 12V ) 3 -
@ Filnoyé | Oui YRV, _ F8B = ® |~ |® O - Relais,
3 3-fils (NPN) SV 12V MONWV | MINW | @ | @ [ @ | O O | Gircuit | AP
g |  Double 3-ils (PNP) ’ MOPWV | MOPW | @ | @ [ ®@ | O o) IC
& | Visualisation
@} 2-fils 12V M9BWV | M9BW [ [ J [ ] O @] -

- 3-fils (NPN) MONAV**| MONA** | O O [ ] O @] Circui
Résistant 5V, 12V ircuit
aleau 3ils (PNP) M9PAV** | MOPA**| O | O | @ | O o Ic

(Double visu) 2-fils 12V M9BAV** | MO9BA™ | O | O | ® | O o -

xx Des détecteurs résistant a I'eau peuvent étre montés sur les modeles ci-dessus, dans ces cas précis, SMC ne garantit pas la résistance a l'eau.
« Les détecteurs statiques marqués d'un O sont fabriqués sur commande.

# Longueur de cable: 0.5 meeee — (Exemple) MONW
1meeees M (Exemple) MONWM
3meeeees L (Exemple) MONWL
5meeee Z (Exemple) MONWZ

Note 1) Lors de I'utilisation d'un détecteur D-F8[] montez-le & 10mm ou plus des matériaux magnétiques telles que le fer, etc.
Note 2) Lors de I'utilisation d'un modeéle a double visualisation, veuillez paramétrer les réglages de maniére a ce que l'indicateur soit allumé en rouge afin d'assurer
la détection a la correcte position de la pince a serrage.

O
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Série MHZ2

Pour passer commande

A E-¥ril MHZ2 —|16/D —M9PV

Nombre de doigts lNombre de détecteurs
[ 2 [2doigts | - | 2pos.
S 1 pc.
Alésage & Modeéle de détecteur
10 | 10 mm [ - [ Sans détecteur magnétique (détection intégrée)]
16 | 16 mm * Sélectionnez un détecteur compatible dans le tableau ci-dessous.
20 | 20 mm Type © » Options
25 | 25mm D | Double effet
S | Simple effet (normalement ouvert) -: Modéle de base g Modgle avec axe W: Modéle avec axe de
C | Simple effet (normalement fermé) de centrage centrage
Sorties latérales Orifice axial avec
(double effet/simple raccord instantané
. . i effet @4 pour tube
Position des doigts/option ) Coa[;ia| (double
Modéle standard Modeéle étroit
[compatible MHQG2] [compatible MHQ2]

-: Modele de base N: Modéle de base

| N1: Montage par
taraudages
latéraux

1: Montage par
taraudages
latéraux

K: Modéle avec axe M: Modéle avec

de centrage axe de
2: Traversants dans N2: Traversants dans Orifice axiale avec centrage
le sens le sens raccord instantané Orifice axial
ouverture/ | ouverture/ o4 (simple effet)
fermeture fermeture (simple effet)

3: Doigts plats
Les doigts plats ne disposent pas des options
standard pour modéle droit. Lorsque des modéles
compatibles avec MHQG2/MHQ2 sont nécessaires,
veuillez consulter les exécutions spéciales -X51 en
page 5-60.

Détecteurs compatibles

; . ) . Réf. du détecteur | Long. de cable (m)* | Modéle compatible
Tvoe Fonction | Connexion LED Cablage Tension d'alim. c ion lectri Connecteur Application
YPEl speciale | électrique (Sortie) onnexion electriqué| 0.5 | 1 | 3 | 5 | Lol 1ol goo | o5 | précibl PP
Ce CA | Pep. Axiale | (Ni) (M) | (1) | @)
31s (NPN) MONV MON ® | 6| 6 O o o o o @)
-fils
5V 12V F8N — ® | — | ® O |- | e | e — | Gircuit
. ' MOPV | M9P e o0 O | 0e|@ 0 0| O Cl
- 3fils (PNP)
(] F8P — ® | —| ® O |- e | e | o -
2 o . MBV | MOB | @e|e|e|/O|e|e|e @] O
I -fils — .
2 Fil noyé | Oui o4V | _FsB - EEREEEas Relais,
3 3-fils (NPN) 5V 12y MONWV | MONW | @ (@ [@e O [@e|e @@ O [qicuitl””
Q Double ’ ’
£ |visualisation 3-fils (PNP) MOPWV | MOPW | ®© | ®©¢ @ | O ®© ® ® ® O Cl
=] 2-fils 122V MSBWV | M9BW ® | 6| 6 O o o o o @) —
Résistant 3-f|!s (NPN) 5V, 12V MONAV** | MONA O|0|e|OC|@e|@|@|®| O |Cicuit
al'eau 3-fils (PNP) MOPAV** | MOPA**| O | O | @ | O |®@ | ® | ®@ | @ O Cl
(Double visu) 2-fls 12V MOBAV* [M9BA** | O [0 | @[O0 [@e|[@e @] e o | —
«x Des détecteurs résistant a I'eau peuvent étre montés sur les modeles ci-dessus, dans ces cas précis, SMC ne garantit pas la résistance a l'eau.
= Longueur de cable:  0.5m ...... - (Exemple) M9N * Les détecteurs marqués d'un "O" " sont fabriqués sur commande.
3m ... L (Exemple) M9NL
5m ........ Z (Exemple) Y59AZ

Note 1) Lors de l'utilisation d'un modeéle a double visualisation, veuillez paramétrer les réglages de maniére a ce que l'indicateur soit allumé en rouge afin d'assurer la
détection a la correcte position de la pince a serrage.

Note 2) La fixation par trou traversant n’est pas possible lors de I'utilisation du détecteur sur la rainure carrée latérale.

Note 3) Lors de la commande du produit avec le détecteur, seul le MHZ2-10 est expédié avec les fixations du détecteur. Lors de l'utilisation d'un détecteur sur une
rainure carrée latérale avec MHZ2-16 et 25, des fixations de montage (BMG2-012) sont requises. Veuillez les commander séparément.

O
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Serrage paralléle/Modéle standard Série MH22

Pour passer commande

Ry Y MHZ2 —(32(|D|| —M9PV

Nombre de doigts lNombre de détecteurs
| 2 |2doigts 5 2 pcs.
S 1 pc.
Alésage e Modéle de détecteur
32 3(2)mm | - [ Sans détecteur magnétique (détection intégrée) |
40 mm + Sélectionnez un détecteur compatible dans le tableau ci-dessous.
Type o

D | Double effet
S | Simple effet (normalement ouvert)
C | Simple effet (normalement fermé)
Types de doigts e
Modeéle standard
-: Modéle de base 1: Montage par taraudages 2: Traversants 3: Doigts plats
) latéraux dans le sens ouverture/fermeture

Détecteurs compatibles

Fonati c Tension d'alim Réf. du détecteur Long. de céble (m)*
onction |Connexion Cablage 2 P ) Connecteur icati
Type spéciale | électrique — (Sortie) CEUEAE ST g - 3 5 précéblé Application
cc CA Perp. Axiale | (NiD [ (M) | (L) | 2
[ [} ® | O @)
3-fils (NPN) B9y M9N
F8N = ® | — | ® | O - Circuit
5V,12V cl
) M9PV M9P [ ] [ ] ® | O @]
— 3-fils (PNP)
) F8P — [ ] - ® | O —
T
= M9BV M9B [ ] [ ] ® | O O
g o , 2-fils 12V 2 g _
® Fil noyé Oui o4V _ F8B — [ ] — | ®@ | O - Relais,
2 3-fils (NPN) 5V 12V MONWV MONW [ ] [ ] ® | O ©) Circuit | AP!
° Double " )
g visudlisation 3-fils (PNP) MOPWV | MOPW | ® | ®@ | ®@ | O e} Cl
(=] 2-fils 12V M9BWV M9BW [ ] [ ® | O O —
Résistant 3-fils (NPN) 5V, 12V MONAV MONA (@] @) ® | O (@] Circuit
5 a g;aau_ 3-fils (PNP) M9OPAV** | M9PA** | O | O | @ | O e Cl
(Double visu) 2-fils 12V M9BAV** | M9BA** | O | O | @ | O o —
xx Des détecteurs résistant a I'eau peuvent étre montés sur les modeles ci-dessus, dans ces cas précis, SMC ne garantit pas la résistance a l'eau.
= Longueur de cable: 0.5m...... - (Exemple) MON * Les détecteurs marqués d'un "O" sont fabriqués sur commande.
3m...... L (Exemple) MONL
5m..... Z (Exemple) Y59AZ

Note 1) Lors de l'utilisation d'un modele a double visualisation, veuillez paramétrer les réglages de maniére a ce que l'indicateur soit allumé en rouge afin d'assurer la
détection a la correcte position de la pince a serrage.

Note 2) La fixation par trou traversant n’est pas possible lors de I'utilisation du détecteur sur la rainure carrée latérale.

Note 3) Lors de l'utilisation d'un détecteur sur une rainure carrée latérale avec MHZ2-32 et 40, des fixations de montage (BMG2-012) sont requises. Veuillez les
commander séparément.

O
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Série MHZ2

o6

210 a 025

@32, 040

Symboles:
Modéle a double effet
Fay Fay

Simple effet, normalement ouvert

—W
N

Simple effet, normalement fermé

FANIFAN
W

I

v

5-20

Caractéristiques

Fluide Air
@6:0.15a 0.7MPa
Double effet 210: 0.2 4 0.7MPa
Pression 216 a 240: 0.1 2 0.7MPa
d'utilisation simple | N-O- @6: 0.3 4 0.7MPa
eﬂer NF 210: 0.35 2 0.7MPa
o 216 a 840:0.25 2 0.7MPa

Température d'utilisation

-10a460°C

Répétitivite

26 a 825: =0.01mm
232, 840: £0.02mm

Fréquence d'utilisation maxi

26 & 925: 180c.p.m.
232, 40: 60c.p.m.

Lubrification

Sans lubrification

Type

Double effet/simple effet

Détection magnétique (option) Note}

Détecteur statique (3 fils, 2 fils)

Modeéles

Effort de maintien Nete 1) Course Note 2)
Alésage | Effort de maintien par doigt  |d'ouverture/| \,. .

Type Modéle Valeur effective N fermeture

(MM) [ prise externe | Prise interne | (2 ﬁ.ﬁ.}.lés) 9

MHZ2-6D 6 33 6.1 4 27
MHZ2-10D(N)| 10 11 17 4 55
Double |MHZ2-16D(N)| 16 34 45 6 115
offet  |MHZ2:20D(N)|[ 20 42 66 10 235
MHZ2-25D(N)| 25 65 104 14 430
MHZ2-32D 32 158 193 22 715
MHZ2-40D 40 254 318 30 1275
£ |MHZ2-65 6 1.9 4 27
§ MHZ2-10S(N)| 10 7.1 4 55
= |MHZ2-16S(N)| 16 27 6 115
£ [MHZ2-20S(N)| 20 33 — 10 240
2 [MHZ2-25D(N)| 25 45 14 435
g MHZ2-32S 32 131 22 760
Simple|Z |MHZ2-40S 40 217 30 1370
effet E MHZ2-6C 6 3.7 4 27
5 [MHZ2-10C(N)| 10 13 4 55
= [MHZ2-16C(N)| 16 38 6 115
£ [MHZ2-20C(N)| 20 — 57 10 240
% |MHZ2-25C(N)| 25 83 14 430
E [MHz232¢ | 32 161 22 760
Z |MHZz2-40C 40 267 30 1370

Note 1) Valeurs pour une pression de 0,5MPa, point de préhension L=20mm, en milieu de course.
MNote 2) La masse des détecteurs n'est pas incluse.

Options

» Type de corps/modeéle avec axe de centrage

- Modéle de base| M3 M5 ] [ ]
E Sorties latérales| — |M3 M5 — ® [
w Sortie axiale —  |Avec racco ds instant. o4 pour tube coaxial — o —
K Sortie axiale — Avec raccord instantané g4 — — [ ]
M Sortie axiale — M5 — — [ ]

» Pour les options détaillées du corps, reportez-vous aux caractéristiques en page 5-32.

O
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Serrage paralléle/Modéle standard Série MH22

Série salle blanche: Pince

11—MHZ2 —| |D[ —M9N

Série salle blanche lNombre de détecteurs™
11-: Aspiration par le vide Alésage e———— . i
70T Tomm Modéle de détecteur
16 | 16mm | - |Sans détecteur magnétique (détection intégrée) ]
20 20mm * Sélectionnez un détecteur compatible dans le tableau
25 25mm Type : ci-dessous.

[D [ Double effet ] e Position des doigts/option*

+ Reportez-vous a "Pour passer commande" en p.5-18.
Détecteurs compatibles

. ) . Tension d'alim Réf. du détecteur Longueur de céble (m)* c
Type For)c.t|c|>n %(I):crt]reixlj): LED C()gg:taig;e ) Connexionélectrique | 05 | 1 | 3 | 5 Spé':g:g%“r Application
spéciale q cC CA Perp. Axiale | (Nil) | (M) | (L) | (2
3-fils (NPN) MONV M9N [ ] [ [ @) @)
5V,12V F8N — LJ - LJ O - Circuit
o " M9PV M9P [ ] [ ] [ ] @) [©) Cl
E’ 3 3-fils (PNP) F8p — ° — ° 5 —
IS ) : M9BV M9B [ ] [ ] [ ] [©) @)
= einge- _ 2-fils 12V FSB — e | - | e | O _ ~ | Relais,
5 gossene ja - 24V — —— API
ko Kabel 3fils (NPN) 5V 12V MONWV | MONW | ® | @ | @ | O o |circuit
8 | isnaisation filst (PNP) ’ MOPWV | MOPW | ® | @ | @ | O] o©
‘8 2-fils 12V M9BWV M9BW [ ] [ ] [ ] @) O —
al'eau 3-ils (PNP) ’ MIPAV** | MOPA** o ©) [ ] @) @) Cl
(Double visu) 2-fils 12V M9BAV** | M9BA** | O | O | @ | O ) -
«x Des détecteurs résistant a I'eau peuvent étre montés sur les modeles ci-dessus, dans ces cas précis, SMC ne garantit pas la résistance a l'eau.
# Longueur de cable: 05m.... - (Exemple) MON # Les détecteurs marqués d'un "O" sont fabriqués sur commande.
3m......L (Exemple) MONL
5m......... Z (Exemple) MONZ

Note 1) Lorsque vous utilisez un détecteur D-F8L], montez-le a 10 mm ou plus des substances magnétiques telles que le fer, etc.

Note 2) Lors de I'utilisation d'un modéle a double visualisation, veuillez paramétrer les réglages de maniére a ce que l'indicateur soit allumé en rouge afin d'assurer la
détection a la correcte position de la pince a serrage.

Note 3) Pour 11-MHZ2-10D01, la fixation par trou traversant n'est pas possible lors de I'utilisation du détecteur.

Note 4) Deux assemblages de I'équipement d'extension (P3311176A) sont fournis avec 11-MHZ2-10DO. Veuillez les utiliser si le raccord géne le détecteur.

Caractéristiques

Fluide Air

. e e 210: 0.2 2 0.7MPa
Pression d'utilisation 016 4 025: 0.1 4 0.7MPa
Température d'utilisation -10 a60°C
Répétitivité 0.01mm
Fréquence d'utilisation maxi 180 c.p.m.
Lubrification Sans lubrification
Type Double effet
Degré de génération de particules Degré 2
Détection magnétique (option) Détecteur statique (3 fils, 2 fils)

il
2

Orifice de drainage

| L'aspiration par le
vide des particules
créées au sein de
I'appareil empéche
leur dispersion dans
la salle blanche.

Pour plus de détails, reportez-vous aux infos SMC sur la "Série salle blanche: série de pinces 11-MHZ2" (98-E461).
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Série MHZ2

Construction/MHZ2-6[]

Double effet/doigts ouverts

Double effet/doigts fermés

Nomenclature

Simple effet/normalement ouvert

Simple effet/normalement fermé

Nomenclature

Rep. Désignation Matiere Remarques Rep. Désignation Matiéere Remarques

1 |Corps Alliage d'aluminium Anodisé dur 14 | Billes Acier & roulement

2 |Piston Acier inox 15 | Gallet Acier & roulement

3 |Levier Acier inox Traité haute température 16 | Circlip Acier Nickelé
4 |Guidage Acier inox Traité haute température 17 | Bouchon d'échap. Laiton Nickelé
5 |Doigt Acier inox Traité haute température 18 | Filtre d'échappement Polyvinyle

6 |Cage d'arrét Acier inox 19 | Ressort N.O. Acier inox élastique

7 |Axe Acier inox Nitruré 20 | Ressort N.F. Acier inox élastique

8 |Support d'aimant Acier inox 21 | Joint de tige NBR

9 |Support Laiton Nickelé 22 | Joint de piston NBR
10 |Blocage support Acier inox 23 | Joint NBR
11 |Bouchont Alliage d'aluminium Anodisé 24 | Joint NBR
12 |Bague élastique Uréthane
13 |Aimant Aimant terre rare Nickelé

Piéces de rechange: Jeu de joints

Réf. du jeu

Désignation

MHZ6-PS

Le jeu inclut les reperes 21, 21, 23 et 24 ci-dessus.

= Les jeux de joints comprennent les repéres 21, 22, 23 et 24, et peuvent

étre commandés a l'aide de la référence du jeu.

Note) Consultez SMC lors du remplacement des joints.

5-22
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Construction/MHZ2-10L1 a 40

Serrage paralléle/Modéle standard  Série MHZ2

Double effet/doigts ouverts

RRRRRY|
o

5 4) (

I

|
i

=
|
’

Simple effet/normalement ouvert

6
Ly &
O NN ()
YY1z ' ‘
Double effet/doigts fermés i
O
zﬂ@ . :
O <
T T
Nomenclature Nomenclature
Rep. Désignation Matiere Remarques Rep. Désignation Matiere Remarques
1 |Corps Alliage d'aluminium Anodisé dur 11 | Billes Acier a roulement
> |pi 210, 216: Acier inox 220 a 940: 12 | Gallet Acier a roulement
iston 20 4 040: Alliage d'alu | Anodisé dur 13 | Pion cylindrique Acier inox
3 | Levier Acier inox Traité haute temp. 14 | Circlip Acier Nickelé
4 | Guidage Acier inox Traité haute temp. 15 | Bouchon d'échap. Laiton Nickelé
5 |Doigt Acier inox Traité haute temp. 16 | Filtre d'échap. Polyvinyle
6 |Cage d'arrét Acier inox 17 | Ressort N.O. Acier inox élastique
7 |Axe Acier inox Nitruré 18 | Ressort N.F. Acier inox élastique
8 |Bouchon 210 & 825: Résine 232, 940: 19 | Joint de tige NBR
u Al . .
032, 040: Alliage d'alu Anodisé 20 | Joint de piston NBR
Bague élastique Uréthane 21 | Joint NBR
10 |Aimant Caoutchouc synthétique
Piéces de rechange: Jeu de joints
Réf. du jeu de joints Désignation
MHZ2-10D | MHZ2-16D | MHZ2-20D | MHZ2-25D | MHZ2-32D | MHZ2-40D Le jeu inclut les repéres 19, 20
MHZ10-PS MHZ16-PS | MHZ20-PS | MHZ25-PS MHZ32-PS MHZ40-PS et 21 du tableau ci-dessus.

* Chaque jeu contient les rep. 19, 20, 12 et 13 et peut étre commandé en utilisant la référence de I'alésage correspondant.

™

SVC
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Série MHZ2

Dimensions

MHZ2-60]

Double effet/simple effet

Modeéle de base M3 —
(orifice fermeture doigts)®
M3
AX M2 (orifice ouverture doigts)™*
g (filetage pour la fixation des mors)
" 71
2.5 5 5.5
17

* Pour le simple effet, l'orifice sur un des cotés est un évent.

2 X M3 traversant (filetage)
Diam. orifice 2.6 traversant (Trou de fixation)

VN %'JI & b

401

©)
20

©
20
12

i

0

10005

11 25.5

o7H8 *0% prof. 1.5

» 38.8

Ouverture 121
Fermeture 8

53

Dimensions de la rainure
de montage du détecteur
( - T

Rainure de montage
du détecteur
4.8
i | i
% ©
© [s\)
—&
N\ . o

5-24
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Serrage paralléle/Modéle standard Série MH22

MHZ2-10]
Double effet/simple effet
Modéle de base

M3

4 X M2.5
(filetage pour la fixation des mors)

(orifice fermeture doigts)*

Echelle: 90%

M3
8 (orifice ouverture doigts)*
o9
[t} =
I o
e
3 5.7
! 9
19
+0.025
92H9 o prof. 3 = Pour le simple effet, l'orifice sur un des cotés est un évent.
5.2 0.02 4 X M3 prof. taraudage 5.5 (filetage)
- Diam. orifice 2.6 traversant (Trou de fixation)
oo
<
Pj/g \f —— |& ®
@n T & -
g I
o z? I & :
+0.043
o11H9 o  prof. 2 %o OS 23
12 o o
16.4 0.05 = 12 6 37.8
2 1)
2 X M3 prof. taraudage 6 % ‘?,
(filetage) 3 £ 7
ol &
27
-
<

Position des doigts/modeéle étroit

+2.2
0
0
-0.4

Quverture 9.7
Fermeture 5.7

(

- - _

2 X M8 prof. taraudage 6
(filetage)

Rainure de montage
du détecteur

6.2

Rainure de montage
du détecteur

5.4

Note) Lors de I'utilisation de détecteurs le
montage par trous traversants n'est pas
possible.
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Série MHZ2

Dimensions

MHZ2-16[ Echelle: 65%

Double effet/simple effet

X M5
Modele de base 4XM3 (orifice fermeture doigts)*

(filetage pour la fixation des mors)

M5
(orifice ouverture doigts)*
N & 2}
=2
8
S 4 7
©
7.5
19
+0.025 + Pour le simple effet, l'orifice sur un des cotés est un évent.
o3H9 "o prof. 3 "
4 X M4 prof. taraudage 8 (filetage)
Diam. orifice 3.4 traversant (Trou de fixation) Note)
6.50.02
o5
wn
P
_E[\ ;ﬂ o ©
f\ o © 0 <
AN o ™ 8V
S —=+0) | @ @ ,,4‘5
2 - RO
Ny ~
ao o
217H9 +8'043prof. 2 ¥ S 15 24.5
15 — o
4 (2]
K| ¢ 75 425
23.6 0.05 ) >
=] ]
5| & 67.3
2 X M4 prof. taraudage 8 é %
(filetage) w 30
®
T ©
P
2 X M4 prof. taraudage 4.5
(filetage)
Dimensions de la rainure
pour détecteur
( - - N
6.2
Rainure de montage
. . R . . 5 du détecteur
Position des doigts/modeéle étroit | |
- - - — — /7 7 7T/ °
MHZ2-16IN — \ > \
@ e
’4 b= el
Q 3 @«
| A N | 1 1)
HE— - Rainure de montage
\ o < \ ‘ 6 du détecteur
yo| oo ‘—1 @ g
ol o - | 21 \
l © E—
o| @ k J
S| 2
£ @ - — E——
| sl € |
al & Note) Lors de l'utilisation de détecteurs le montage par
trous traversants n'est pas possible.
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Serrage paralléle/Modéle standard Série MH22

MHZ2-20[] Echelle: 60%
Double effet/simple effet M5
Modéle de base 4 X M4

(orifice fermeture doigts)*

(filetage pour la fixation des mors)
M5
(orifice ouverture doigts)™*

15

T[]
=

0
10 9,05

10

23

+ Pour le simple effet, l'orifice sur un des c6tés est un évent.

04H9 *5 %% prof. 4

4 X M5 prof. taraudage 10 (filetage)

7.50.02 Diam. orifice 4.3 traversant (Trou de fixation)
o5
«©
| f
> i€ RS
AN — ] =
@ 9 3 3
[aY)
I Ne)e/E 3 fiwgr
«©
© P {%)'
N
021H9 *9%prof. 3 99| % 20 29
18 -
S| @ 95 52.8
27.6 0.05 S =
o )
2| 2 84.8
2 X M5 prof. taraudage 10 § g
=l =
filetage o ()
(filetage) 3 .
_€.\
1 1 -
1 e @
T o -
W
x4

2 X M5 prof. taraudage 8
(filetage)

Dimensions de la rainure
de montage du détecteur

Position des doigts/modéle étroit

. 5 Rainure de montage

- du detecteur
MHZ2-20CIN

\ \
\ & © | K ol ko] -l |
\ T ] \ 5 &
| — = | | )
(8] <
qo| o9 -@- A4 a4 Rainure de montage
ol o ﬁ \ -@—F? du détecteur \
I - \ \
o &
2| E |
[} IS 2.1
| gl e | -
- _ _ J

Remarques) Lors de l'utilisation de détecteurs le montage
svc par trous traversants n'est pas possible.

™
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Série MHZ2

Dimensions

MHZ2-25( ]
Double effet/simple effet
Modéle de base

+0.030

@4H9 "5 prof. 4

100.02

4 X M5 (filetage pour la fixation des mors)

Echelle: 50%

M5
(orifice fermeture doigts)™

12

12

M5
(orifice ouverture doigts)*
T

] o
REm > °

10.7

[
23.5

* Pour le simple effet, l'orifice sur un des cotés est un évent.

4 X M6 prof. taraudage 12 (filetage)

VA

L\
N

B L5

21.80.02

22

33.

2 X M6 prof. taraudage 12

(filetage)

oG Diam. orifice 5.1 traversant (Trou de fixation) Note)
o
| -
- -
g B 8 3
3 - l=
D
«
ool @
026H9 *0%2prof. 3.5 §io| °% 25 30
gl @ 11 63.6
60.05 % 2
= 102.7
o @
é £ 36.5
&
N
) U
1T N
\‘é = Q
] =TT
_(\
ad

Position des doigts/modeéle étroit

MHZ2-25[IN Bl
—| 2 40
‘ | lffiffj
‘ w 97477777?
c_}_io og ¥ {:y)-o
2l @ L_
[V} [ee]
o| @
\ 2| 2
| | E
o £
-
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2 X M6 prof. taraudage 10
(filetage)

Dimensions de la rainure
de montage du détecteur

5 Rainure de montage
du détecteur

| X [4] |4 |
~ F If‘d °
. D
= \ )/A—J Rainure de montage
‘ AN du détecteur ‘
o e |
3.5
- - - _— —

Note) Lors de l'utilisation de détecteurs le montage par
trous traversants n'est pas possible.



Serrage paralléle/Modéle standard Série MH22

MHZ2-32[]
Double effet/simple effet
Modéle de base

+0.030

Les valeurs

Echelle: 40%

entre () sont les dimensions

pour le modéle a simple effet.

eture doigts)™

fice ouverture doigts)™

0
15 0.05

4 X M6 M5
(filetage pour la fixation des mors) (orifice ferm
M5
(ori
e
) M| <
Ol ©
A
4
7
11
14
31(37)

« Pour le simple effet, l'orifice sur un des c6tés est un évent.

4 X M6 prof. taraudage 13 (filetage)

o5H9 "o prof. 5
120.02
,:.5 C'f*
4 © o
< ©
g &
o
x 034H9 *9:0%2 prof. 4
26
400.1
2 X M6 prof. taraudage 13
(filetage)
( o - I
6.2
5 Rainure de montage

[Te)
—
—

24

Y
ho | 2

o>

! 3.3

L

du détecteur

i Rainure de montage
| du détecteur

J

Note) Lors de I'utilisation de détecteurs le montage par

trous traversants n'est pas possible.

og Diam. orifice 5.1 traversant (Trou de fixation)
o
| | I o
5 - - @
| = o
Q ©
+O| °° 29 40 (49)
©
S8 12 67 (76)
Sl e
2 E 113 (122)
.
(e} 5] 48 (57)
w
©
) e — O
: ® - | N
<

™

T

2 X M6 prof. taraudage 10

(filetage)
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Série MHZ2

Dimensions

MHZ2-400]

Double effet/simple effet

Modeéle de base

o
v ol T : o
J U T
0 H We.
= | /]
© T
9 17 B
38 (45)
M5

4 X M8

(filetage pour la fixation des mors)

Echelle: 40%

Les valeurs entre () sont les dimensions
pour le modele a simple effet.

M5
(orifice fermeture doigts)*

12

o

Note) Lors de l'utilisation de détecteurs le montage par
trous traversants n'est pas possible.

5-30

- Rainure de montage ‘
du détecteur

O

0.030 (orifice ouverture doigts)™*
o5H9 +0' prof. 5 . " . i
= Pour le simple effet, 'orifice sur un des cotés est un évent.
140.02 4 X M8 prof. taraudage 16 (filetage)
oo Diam. orifice 6.6 traversant (filetage) Note)
<
7 T]j '@ [ ; o L @ @
e
1 (]
. g N = : : : 8
[3Y)
[} 1
® O-H | Te O
Pty
042H9 "0 %% prof. 4 4
~ 0
Y| o9 36 49 (62)
32 3 °
@ 15 83 (96)
[0} [0
480.1 § :é
o| 2 139 (152)
2 X M8 prof. taraudage 17 =] )
- o i
(filetage)
58 (71)
_ _ .
6.2
Rainure de montage
5 du détecteur ‘
©
\ [ ]
60— E : 2
{B _@ | 4 | S|
< .
> ~ Q
o oY & 2

2

X M8 prof. taraudage 13

(f

iletage)



Modeéle standard/série MHZ2

Options des doigts

Fixation latérale [1/N1]

Traversant dans le sens ouverture/fermeture [2/N2]

|

|

|

oD
e

s

4-H

Trou de fixation pour les mors

N (T
4-MM ‘
Filetage pour la fixation des mors
— A B
[$) A
] & -O ]
! ;} & @
- I I 4 o
o U . s
S
A
Unité: mm Unité: mm
Modele A B C MM Modele A B H
MHZz2- 6[11 2.5 5 2 M2 MHZz2- 6[]2 2.5 5 2.4
MHZ2-1001 4, 3 57| 2 M2.5 MHZ2-1000 %, 0 3 57 | 29
MHZz2-161, 0 4 7 25 M3 MHZz2-1601,3,1 4 7 3.4
MHZ2-2001, 1 5 9 4 M4 MHZ2-2001 2,1 5 9 4.5
MHZz2-2501, 1 6 12 5 M5 MHZ2-2501 2,1 6 12 5.5
MHZ2-32[11(] 7 14 6 M6 MHZ2-32(]2[] 7 14 6.6
MHZz2-4011(] 9 17 7 M8 MHZ2-40012(] 9 17 9

« Autres dimensions et caractéristiques: idem modéle standard (modéle étroit inclus).

Doigts plats [3]

+ Les caractéristiques et les cotes différentes de celles
indiquées ci-dessus sont identiques au modele de base

(modele étroit inclus).

4-MM prof. taraudage L

Filetage pour la fixation des mors

ﬂ‘ X -
anN
a k & D @ 9 o }
o
(O]
Y \
° ha Q1o <
ﬁ‘ N4 ﬁ
F
.C.|
Unité: mm
Modgle A B c D F G___ K MM L| w Masse
Ouvert | Fermé g
MHZ2- 6013 «1) 2 35| 72| 75| - 5 511 %7 - - M2 3 | 4% 26
MHZ2-1013(] =2), «3) 2.45 6 5.2 10.9 2 5.4"3‘2 1.4.3.2 4.45 | 2H9 *8'025 M2.5 5 5-8_05 55
MHZ2-16(131 +2), «3) | 3.05 8 8.3 | 14.1 25 | 7457145, | 5.8 | 25H9*3%® M3 6 | 8390 115
MHZ2-20(13J:2),+3) | 395 | 10 | 105 | 17.9 | 3 [11.6"3°|1.65,| 7.45| 3H9 *3o% M4 8 | 10905 235
MHZ2-25[13(0 +2), +3) | 4.9 12 | 131 | 218 | 4 [16 3°|2 §,| 89 | 4H9 5o M5 10 | 12 305 420
MHZ2-32(13(] 7.3 20 18 34.6 5 25 +(2)'7 3 _8,2 14.8 5H9 +8'°3° M6 12 15_8_05 740 (785) x4)
MHZ2-400030 8.7 24 | 22 414 | 6 |33 *2°|3 $5,|17.7 | 6H9 *30% M8 16 | 18 945 [1335 (1430) =4)
%1) Pour fixer les mors, utilisez des vis CHC M2 a diam. de téte de 3.3 ou des vis a téte ronde M2 selon JISB1101.
%2) Autres dimensions et caractéristiques: idem modéle standard (modéle étroit inclus).
%3) La longueur totale est égale au modéle (G) a doigts plats MHQ.
#4) Les valeurs entre () sont pour le modéle a simple effet.
% SNC 5-31



Modele standard/série MHZ2
Options de corps: axe de centrage

Modeéles compatibles

+ Reportez-vous au tableau des dimensions.

= Lors de I'utilisation de détecteurs, la fixation latérale par trous traversants n'est pas possible.

Type d'orifice Modele compatible
iti ifi imple effet
Symbole | Posiion desoriices | MMz2-10 | MHZ2-16 | MHZ2:20 | MHZ2:25 | Doubleefiet — Simple effe —
E Sorties latérales M3 M5 [ J [ )
w Avec raccords instantanés pour tube coaxial g4 — —
K Sorties axiales Avec raccords instantanés g4 ol ol
M M5 [ J [
Sortie latérale [E]
Rainure de montage Unité: mm
du détecteur (4 positions) " X -
(sauf o10) Modéle Réf.dujeu | A B D1 D2 E
Axe de centrage MHZ2-10003 | MHZ-A1010 | 15 7| 12183058 | 11 | 52.8
— 8 MHZz2-16000] | MHZ-A1610 | 20 | 10 | 16f833%) | 15 | 58.7
l—L & ¢ o MHZ2-20000] | MHZ-A2010 | 22 | 12 | 201808% | 19 | 705
— o 5 MHZ2-250101 | MHZ-A2510 | 25 | 15 | 258505 | 24 | 829
sy . Autres dimensions et caractéristiques: idem modéle standard.
|
5| B
E A
Rainure de montage
du détecteur (2 cotés)

Sortie axiale (Raccord instantané pour tube coaxial) [W]

Unité: mm
Rainure de montage 5
du détecteur (4 po%itions) Modele A B D1 D2 E
(sauf 010) MHZ2-100000 15 7 1218 098 11 | 528
Tube coaxial utlisable MHZ2-1600 | 20 | 10 1618 5013 15 | 587
Axe de centrage MHZ22000 | 22 | 12 2018 292 19 | 705
) ] - 2 MHZ2-250001 | 25 | 15 2518 353 24 | 829
utres dimensions et caractéristiques: idem modele standard.
AN Y ————— ks o
— H— = Tube coaxial utilisable
— F= s e
5 ; ymbole de référence N :
— taD 5| B mex. Caractéristiques Modele|  TW04B-20
E A Diametre externe 4mm
Rainure de montage Pression d'utilisation maxi 0.6MPa
du détecteur (2 cotés) O Passage exteme) Rayon de courbure mini 10mm
. . Température d'utilisation| —20 & 60°C
+ Reportez-vous au tableau des dimensions. | (Passage inteme) Matisre Nvion 12
= Lors de |'utilisation de détecteurs, |a fixation latérale par trous traversants n'est pas possible. y
Utilisation du tube simple au lieu du tube coaxial Te male au centre, té a diametre different,
raccord "Y", té méle en bout

Vous pouvez changer le tube simple a I'aide d'un raccord "Y" méle ou

d'un té méle au centre.
Dans ce cas, les raccords pour tube simple et pour le raccordement
pour 3.2 sont nécessaires.

Raccord en té Raccord en "Y"
o :KWT04-S23 ‘KWU04-523
& & = T impl Tube coaxial
— i Tube\ y e‘sl’mp N Tube o
T % coaxial %snmp!e f N
-~ A N
Tube coaxial Jube simple Tubse smpfe‘"
r
5-32 7

Tube simple
2

Reportez-vous au catalogue CAT.E004-A "Systeme de tubes coaxiaux"
pour plus de détail sur les tubes coaxiaux.

l Tube coaxial

I Fermeture
Marque[QJ- - des doigts

SRaP,
U

5

;

Marque[] .- Ouverture des doigts'

SVC



Serrage paralléle/Modéle standard Série MH22

Sortie axiale (avec raccord instantané) [K]

Rainure de montage
du détecteur (4 positions)

(sauf @10)

Tubes utilisables

Axe de centrage

A én_ru . %J
% = —H e
V—J; @ © 5 maxi
| 5|_B
E A

Rainure de montage
du détecteur (2 cotés)

* Reportez-vous au tableau des dimensions.
= Lors de I'utilisation de détecteurs, la fixation latérale par trous traversants n'est pas possible.

Sortie axiale (orifice M5) [M]

Unité: mm
Modele A B D1 D2 E
MHZ2-10000 15 7 1218 10015 11 | 52.8
MHZz2-16101 20 10 16f8 25013 15 | 58.7
MHZ2-2000 22 12 20f8 0023 19 | 705
MHZ2-2501] 25 15 25f8 00es 24 | 829
Autres dimensions et caractéristiques: idem modele standard.
Tubes utilisables
Description/| Tubes | Tubesen | Tubesen [Tubes spiralés
Modele | en nylon |polyamide | polyuréthane | polyuréthane
Caractéristiques T0425 TS0425 | TU0425 | TCU0425B-1
Diam. ext. mm 4 4 4 4
Pression dutilisation maxi MPa 1.0 0.8 0.5 0.5
Rayon de courbure mini mm 13 12 10 —
Température dutilisation°C | 20460 | 20460 | 20260 | —20 a 60
Matiere Nylon 12 | Nylon 12 |Polyuréthane | Polyuréthane

Voir le catalogue CAT.E501-B "Tubes et raccords pneumatiques" concernant les
raccords instantanés et les tubes.

Unité: mm
Rainure de montage Modéle A B D1 D2 E
M5 du détecteur (4 positions) ooT6
Orifice (sauf 210) MHZ2-10C1] 15 7 12f8 -0.043 11 | 52.8
Axe de centrage MHZ2-16010] 20 | 10 16f8 90is 15 | 58.7
a MHZ2-200001 2 | 12 20f8 ooz 19 | 70.5
N MHZ2-2501] 25 | 15 25f8 5,03 24 | 829
1 a Autres dimensions et caractéristiques: idem modéle standard.
— Q
5| B
E A
Rainure de montage
du détecteur (2 cotés)
+ Reportez-vous au tableau des dimensions.
« Lors de l'utilisation de détecteurs, la fixation latérale par trous traversants n'est pas possible.
Masse
Unité: g
. Modeéle avec axe de centrage (symbole)
Modele
E w K M
MHZ2-10010] 65 64 66 65
MHZ2-16] 148 147 148 147
MHZ2-20C0C] 277 277 277 277
MHZ2-25[1] 495 495 496 494
%S\VC 5-33



Pince a
serrage

paral

lele

MHZL2 —[16|D

Nombre de doigts

[2 J2doigs

Course longue

Série MHZL2

Pour passer commande

M9PV

Alésage &
10 | 10mm Type
16 16mm D | Double effet
20 | 20mm S | Simple effet (normalement ouvert)
25 | 25mm C | Simple effet (normalement fermé)

Types de doigts @

lNombre de détecteurs
- 2 pcs.
S 1 pc.

Modeéle de détecteur

l

[ Sans détecteur magnétique (détection intégrée) |

o Options

+ Sélectionnez un détecteur compatible dans le tableau ci-dessous.

-: Modele de base

1: Fixation
latérale

2: Traversants dans
dans le sens
ouverture/
fermeture

3: Doigts plats

-: Modele de base

E: Modele avec axe

K: Modeéle avec axe de

W: Modéle a axe de centrage

de centrage Orifice axiale avec
Sorties latérales raccords instantanés
(double effet/ @4 pour tube coaxial
simple effet) (double effet)

M: Modele avec axe

Raccord

centrage de centrage
Orifice axiale avec Orifice axial M5
raccords instantanés (simple effet)
o4 (simple effet)
Détecteurs compatibles
et g Tension d'alim Réf. du détecteur Longueur de cable (m)*|Modéle compatible
onction | Connexion Céblage : e Connecteur ot
Type spéciale | électrique LED (Sorti) Connexion électrique | g5 | 1 3 | 5 | 510l o16 | 20 | 25 | mécté Application
EE CA | Pemp. | Axiale | () |[(M)| (L) |2
3ils (NPN) MONV M9N e |0 O o o | 0 o )
-fils
1 |sv,12v F8N — | 0/ - |0/ —-]0]/0/® -~ |Cici
2 _ 31ils (PNP) M9IPV MoP e 6|0 O o o 0 o ) Cl
g F8P — e - e/O|—-|e|j0e |0 -
2 - oy MOBV | M9B | ® (@ @ |O @ e e @] O
e -fils -
3 Filnoyé | Oui 24V _ - e —|®ejCc|—-|e/e o - Relais,
2 3-fils (NPN) 5V 12V MONWV| MONW | @ | @ | @ | O | ® | ® | ©® O O | Gircuit | AP!
8 | Double 3fils (PNP) ’ MPWV | M9PW | @ (@ [@ [O (e [e e @] O | CI
2-fils 12V MOBWV| MO9BW | @ | @ | @ | O (@ | ® | ©® O @) —
Resistant 3-fils (NPN) 5V 12V MINAV**|MONA**| O | O | @ |O (@ | @ | ® | ® O | Gircuit
(Doatl;ﬁeau's) 3ils (PNP) ‘ MYPAV** | MOPA**| O | O | @ |O |®@ |®@ |®@ |®@| O Cl
u visu
2-fils 12V MOBAV**|M9BA**| O | O | @ |O |®@ | ® | ®@ | @ ©) -

=+ Des détecteurs résistant a I'eau peuvent étre montés sur les modeéles ci-dessus, dans ces cas précis, SMC ne garantit pas la résistance a I'eau.
# Les détecteurs marqués d'un "O" sont fabriqués sur commande.

# Longueur de cable

T 0.5 meee — (Exemple) MONW

M (Exemple) MONWM
L (Exemple) MONWL
Z (Exemple) MONWZ

Note 1) Lors de l'utilisation d'un modéle a double visualisation, veuillez paramétrer les réglages de maniére a ce que l'indicateur soit allumé en rouge afin d'assurer la
détection a la correcte position de la pince a serrage.
Note 2) La fixation par trou traversant n’est pas possible lors de |'utilisation du détecteur sur la rainure carrée latérale.
Note 3) Lors de la commande du produit avec le détecteur, seul le MHZ2-10 est expédié avec les fixations du détecteur. Lors de I'utilisation d'un détecteur sur une
rainure carrée latérale avec MHZ2-16 et 25, des fixations de montage (BMG2-012) sont requises. Veuillez les commander séparément.
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Symboles:
Modéle a double effet

~

Simple effet, normalement ouvert

1

Simple effet, normalement fermé

%

Serrage paralléle/Course longue Série MHZL2

Caractéristiques

Fluide Air

' Double effet \ 210: 0.2 f‘a 0.7MPa
Pression 016 a2 925: 0.1 4 0.7MPa
d'utilisation  gimple | N.O. 10: 0.35 4 0.7MPa

effet N.F. 216 a ©25: 0.25 2 0.7MPa

Température d'utilisation -10 a 60°C
Répétitivité +0.01mm
Fréquence d'utilisation maxi 120c.p.m.
Lubrification Sans lubrification
Type Double effet/simple effet
Détection magnétique (option) Note) Détecteur statique (3 fils, 2 fils)

Note) Reportez-vous aux pages 6-15 pour les caractéristiques des détecteurs.

Modeéles
Effort de maintien Note ) Course
Alésage| Effort de maintien par doigt  |d'ouverture/|  Note2)
Type Modele Valeur effective N fermeture | Masse
(mm) | Prise externe | Prise interne | (2 cotés) 9
mm

MHZL2-10D 10 11 17 8 60

Double MHZL2-16D | 16 34 45 12 135
effet MHZL2-20D | 20 42 66 18 270
MHZL2-25D 25 65 104 22 470
MHZL2-10S 10 7.1 8 70

o MHZL2-16S 16 27 _ 12 145

= | MHZL2-20S 20 33 18 290

Simple MHZL2-25S | 25 50 22 515
effet MHZL2-10C 10 13 8 70
" MHZL2-16C 16 _ 38 12 140

= | MHZL2-20C 20 57 18 290
MHZL2-25C | 25 85 22 515

Note 1) Valeurs pour une pression de 0,5MPa, point de préhension L=20mm, en milieu de course.
Note 2) La masse des détecteurs n'est pas incluse

Options
* Type de corps/modéle avec axe de centrage
VA pifi Modele
s ymbold Position Type d'orifice d'application
des orifices Double|Simple
MHZL2-10 | MHZL2-16 | MHZL2-20 | MHZL2-25 |~cfiat | effet
- Modéle de base M3 M5 [ (]
E Sortie latérale M3 M5 [ [
w Sortie axiale | Avec raccords instantanés pour tube coaxial g4 [ J —
K Sortie axiale Avec raccords instantanés g4 — L
M Sortie axiale M5 — d
* Pour les options détaillées du corps, reportez-vous aux caractéristiques en pages 5-42 et 5-43.
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Série MHZL2

Construction/MHZL2-10[_ a 25[]

Double effet/doigts ouverts

g T
2NID) (O] u
]

Simple effet/normalement ouvert

T

1)1

L I
. T
9 @ ¢ g ED 8
6 @
Simple effet/normalement fermé
- _ ©
ool : :
T T ®
) —
T
=1 o
i
T

Nomenclature Nomenclature
Rep. Désignation Matiere Remarques Rep. Désignation Matiere Remarques

1 Corps Alliage d'aluminium Anodisé dur 11 |Billes Acier a roulement

5 Pist. 210, 216: Acier inox 220, 225: 12 |Gallet Acier a roulement

iston
020, 925: Alliage d'aluminium|  Anodisé dur 13 |Pion cylindrique Acier inox

3 | Levier Acier inox Traité haute temp. 14 |Circlip Acier Nickelé

4 | Guidage Acier inox Traité haute temp. 15 |Bouchon d'échap. Laiton Nickelé

5 | Doigt Acier inox Traité haute temp. 16 [Filtre d'échap. Polyvinyle

6 | Cage d'arrét Acier inox 17 |Ressort Acier inox élastique

7 | Axe Acier inox Nitruré 18 |Joint de tige NBR

8 | Bouchon Alliage d'aluminium Anodisé 19 |Joint de piston NBR

9 | Bague élastique Uréthane 20 |Joint torique NBR

10 | Aimant Caoutchouc synthétique
Pieces de rechange: Jeu de joints

Réf. du jeu de joints Désignation
MHZL2-10D | MHZL2-16D | MHZL2-20D | MHZL2-25D N R .
Les jeux incluent les repéres 18, 19, et 20 ci-dessus.

MHZL10-PS MHZL16-PS | MHZL20-PS | MHZL25-PS
* Chaque jeu contient les rep. 18, 19 et 20 et peut étre commandé en utilisant la référence de l'alésage

correspondant.
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Dimensions

Serrage paralléle/Course longue Série MHZL2

MHZL2-100]
Double effet/simple effet
Modeéle de base

+0.025

02H9 *3 +0.043

prof. 3 011H9 ¢

7.6 002

12

16.4 0.05

2 X M3 prof. taraudage 6
(filetage)

prof. 2

4 X M2.5

M3

(filetage pour la fixation des mors) / (orifice fermeture doigts)*
|

%

Echelle: 100%

Les valeurs entre ( ) sont
les dimensions pour le

modele a simple effet.

21 (31)

# Pour le simple effet, l'orifice sur un des c6tés est un évent.

M3
(orifice ouverture doigts)*

4 X M3 prof. taraudage 5.5 (filetage)

Diam. orifice 2.6 traversant (Trou de fixation)

o O

16

+2.2
0

Quverture 19.2

0
-0.4

12

25 (35)

37.8 (47.8)

57 (67)

Fermeture 11.2

29 (39)

O
z

11.4

2 X M3 prof. taraudage 6

(filetage)

Dimensions de la rainure

de montage du détecteur

5

6.2

5.4

o

5.4

L

Note) Lors de I'utilisation de détecteurs, le montage par
trous traversants n'est pas possible.
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Série MHZL2

Dimensions

MHZL2-16[]
Double effet/simple effet
Modeéle de base

+0.025

@3H9 o prof. 3

6.5 0.02

+0.043

017H9 o prof. 2

4 X M3

M5

(orifice fermeture doigts)™

110.02

22

30.6

15

23.60.05
2 X M4 prof. taraudage 8

(filetage)

Dimensions de la rainure
de montage du détecteur

(filetage pour la fixation des mors)

= Pour le simple effet, l'orifice sur un des co6tés est un évent.

Echelle: 75%

Les valeurs entre ( ) sont les
dimensions pour le modéle a simple
effet.

M5
(orifice ouverture doigts)*

13

25 (30)

4 X M4 prof. taraudage 8 (filetage)
o : Diam. orifice 3.4 traversant (Trou de fixation) Note)
— [&5
T [ —
5 1 E - &
— | e o
o . 31 (36)
o o3
By 45.2 (50.2)
(o)
©o| @
% < 15 7.5
S o
£l 3 70 (75)
> (]
5| &
(e} kS 36 (41)
B L2

6.2

@

5.8

116
&

i 21

‘L .1 62

5.8

J

Note) Lors de I'utilisation de détecteurs, le montage par trous

traversants n'est pas possible.
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Serrage paralléle/Course longue Série MHZL2

M5

(orifice fermeture doigts)*

(filetage pour la fixation des mors)

MHZL2-20 |
Double effet/simple effet
Modéle de base
4X M4
2 X M5 prof. taraudage 10
(filetage)
7.50.02
o4H9 +8'030 prof. 4

16.8 002

32

42

27.6 0.05

621H9 *3-9%2prof. 3

Dimensions de la rainure

de montage du détecteur

14

L

6.2

SO

i@

7

i

N

Ly

N\

pl

'
|
[¢)

~7NXO

©

2.1 5

6.2

o

Note) Lors de I'utilisation de détecteurs le montage par trous
traversants n'est pas possible.

62

Echelle: 60%

Les valeurs entre ( ) sontles

dimensions pour le modéle a simple

effet.

_ =) _ o
T | T
w0 r
=]
o2
=
5 .9 | 10
M5 30 (36)
(orifice ouverture doigts)™
= Pour le simple effet, l'orifice sur un des cotés est un évent.
4 X M5 prof. taraudage 10 (filetage)
Diam. orifice 4.3 traversant (Trou de fixation)
o5
[s0)
— o o o
S (s
_ Il e o
Q_ .
¥oloe 20 36 (42)
[sp)
3 ‘8 9.5 58 (64)
o| @ 90 (96)
2| 2
g “E’ 43 (49)
S| @
Ol
{i\
1 1 ¢
o e ©
BHgz——
T I G 7 -
! oD
A\
2 X M5 prof. taraudage 8
(filetage)
Y
< SVC
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Série MHZL2

Dimensions
MHZL2-250]
Double effet/simple effet

Modeéle de base

Les valeurs entre () sont les
dimensions pour le modéle a simple
M5 effet.

(orifice fermeture doigts)*

4 X M5 (filetage pour la fixation des mors)

¥
N N A
1 ]
- - - - 8
-
8 €
°s
N
6|12 10 N\ M5 ,
33 (43) (orifice ouverture doigts)™

= Pour le simple effet, l'orifice sur un des cotés est un évent.

2 X M6 prof. taraudage 12 4 X M6 prof. taraudage 12 (filetage)
(filetage) Diam. orifice 5.1 traversant (Trou de fixation) Note)
10 0.02 _
o3
24H9 *3:9%0 prof. 4 o
¥ i< - d
i L @ W
YN -
TS R T — =78
o
g :3 Q) | © @: b ‘ _
2 (L\ iy L r & O
SOOI S
22 @O oo 40 (50)
33.6 0-05 ol o 25 11| 66.9 (76.9)
- (<2}
< —
026H9 "9 prof. 3.5 5| ® 106 (116)
=1 =1
Tl @
- 48 (58)
ol &

1
g
1

22

Dimensions de la rainure
de montage du détecteur Q

6.2 2 X M6 prof. taraudage 10
s - (filetage)

11.5

e
Q_,

=%

19

5
IS2

bl
é
d

sox

11.5

3.5 5

! 6.2 !

L J

Note) Lors de I'utilisation de détecteurs le montage par
trous traversants n'est pas possible.
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Course longue/série MHZL2

Options pur doigts

Montage par taraudages latéraux [1]

Traversants dans le sens ouverture/fermeture [2/N2]

4-H

o @ Trou de fixation pour les mors » @
S ———
4-MM @
o
Filetage pour la fixation des mors A B
o —
] o @
o ©
® o
5 & © o
o ]
A B I
Unité: mm Unité: mm
Modele A B (& MM Modele A B H
MHZL2-10C01 3 5.7 2 M2.5 MHZL2-1012(] 3 5.7 29
MHZzZL2-1611[] 4 7 2.5 M3 MHZL2-16[J2[] 4 7 3.4
MHZzL2-20C011 5 9 4 M4 MHZL2-2012(] 5 9 4.5
MHZL2-2511[] 6 12 5 M5 MHZL2-25[12(] 6 12 5.5
* Autres dimensions et caractéristiques: idem modeéle standard = Les caractéristiques et les cotes différentes de celles
indiquées ci-dessus sont identiques au modéle de base.
Doigts plats [3]
(%2}
= e
o -
4-MM prof. taraudage L
Filetage pour la fixation des mors
o| ¥ — -
o k —— ) [} }
o © & D
4} - - -
o o3
° ’ = == SR
-]« -
F
1.C.]
Unité: mm
G Masse g
Ouvert| Fermé effet | effet
MHZL2-100130] 2.45 7 52 | 119 | 2 9.4%2211.48,| 4.95 2H9 +3025 M2.5 5 | 55,5| 60| 70
MHZL2-16[13[] 3.3 9 8.3 15.6 2.5 (134 "32 1 .4_%,2 6.55 | 2.5H9 "8‘025 M3 6 8 ,%_05 135 | 145
MHZL2-20013[] 3.95 12 10.5 19.9 3 19.6 *3‘4 1.6 ,%.2 8.45 3H9 *8‘025 M4 8 |10 _%‘05 270 | 290
MHZL2-25[13[] 4.9 14 13.1 23.8 4 24 +g.e 2 _%'2 9.9 4H9 "8'030 M5 10 |12 _%'05 460 | 505
* Autres dimensions et caractéristiques: idem modéle standard
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Course longue/série MHZL2
Options de corps: axe de centrage

Modeles compatibles

Type d'orifice Modele compatible
iti ifi Simple effet
Symbole | Position des orifices | guz) .10 | MHzZL2-16 | MHZL2-20 | MHZL2-25 | Double effet O Y
E Sorties latérales M3 M5 [ J [ J o
w Avec raccords instantanés pour tube coaxial g4 [ J — —
K Sorties axiales Avec raccords instantanés o4 — ® ®
M M5 — [ J [
Sortie latérale [E]
(I;laigutre ?e m&ntaggat. ) Unité: mm
U aetecteur positions, N , R
(sauf 910) Modele Réf. du jeu A | B D1 D2 | E1 | E2
Axe de centrage MHZL2-1000 | MHZ-A1010 | 15| 7 |12f8 58i5 11 |52.8(62.8
— 8 MHZL2-161] MHZ-A1610 | 20 | 10 |16f8 20i5| 15 |61.4|66.4
l—L R © N MHZL2-20C1 MHZ-A2010 | 22 | 12 |20f8 Joas| 19 |75.7|81.7
- — _— 8 MHZL2-25000] | MHZ-A2510 | 25 | 15 [25(8 {05 24 (86.2(96.2
iy @ Autres dimensions et caractéristiques: idem modéle standard.
U
‘ E1 (double effet) 5/.B
E2 (simple effet) A

Rainure de montage
du détecteur (2 cotés)

= Reportez-vous au tableau des dimensions.
= Lors de |'utilisation de détecteurs, la fixation latérale par trous traversants n'est pas possible.

Sortie axiale (Raccord instantané pour tube coaxial) [W]

Unité: mm
Modele A B D1 D2 E1
Rainure de montage -0.016
du détecteur (4 positions) MHZL2-1000] 15 7 128 -0.043 11 | 52.8
Tube coaxial utilisable
(saut 210) MHzL2-16000 | 20 | 10 1618 9918 15 | 61.4
Axe de centrage MHzZL2-2000 | 22 | 12 2018 9% 19 | 75.7
S 1 éﬁm — 8 MHZL2-25000 | 25 | 15 258 25083 24 | 862
m % ] n _‘Z — Autres dimensions et caractéristiques: idem modéle standard.
y . a . .
% —] H— = Tube coaxial utilisable
& Symbole de référence 5
i Model
| L a0 5| B S maxi Caractéristiques °del®l - Two04B-20
E1 A Diametre externe 4mm
Rainure de montage Pression d'utilisation maxi 0.6MPa
du détecteur (2 cotés) ) Paseage eteme) Rayon de courbure mini 10mm
_ _ Température d'utilisation —20 a 60°C
+ Reportez-vous au tableau des dimensions. | (Passage inteme) Maticre Nvion 12
= Lors de I'utilisation de détecteurs, la fixation latérale par trous traversants n'est pas possible. Y
Utilisation du tube simple au lieu du tube coaxial Té male au centre, té a diametre different,
raccord "Y", té méle en bout

Vous pouvez changer le tube simple & I'aide d'un raccord "Y" méle ou
d'un té male au centre.
Dans ce cas, les raccords pour tube simple et pour le raccordement

Reportez-vous au catalogue CAT.E004-A "Systeme de tubes coaxiaux"
pour plus de détail sur les tubes coaxiaux.

pour 3.2 sont nécessaires. l Tube coaxial
Raccord en té Raccord en "Y" ki
o (KWT04-523 ‘KWU04-523 f : Esrrristusa
& & i Tube simple \Tube coaxial . Marque[Q]--- g doigts
F_‘ 03.2

E— N Tube
C— 1% S Qgymot
4 N

Tube coaxial Jube simple Tuba simpl}* AEI Ej ."4’

'l

;
Marque[] .- Ouverture des doigts'

O
:
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Serrage paralléle/Course longue Série MHZL2

Sortie axiale (avec raccord instantané) [K]

Rainure de montage Unité: mm
du détecteur (4 positions) Modéle A B D1 D2 E2
(sauf 210) oot6
Tubes utilisables MHZL2-10C1] 15 7 128 _0.043 11 | 62.8
Axe de centrage MHZL2-16000 | 20 | 10 1618 1551 15 | 66.4
(7_& i Qcma — % MHZL2-20000] 22 12 2018 3023 19 | 81.7
= ] L/ - MHZL2-2500] 25 15 2518 5,023 24 | 96.2
- - — H— 'Q Autres dimensions et caractéristiques: idem modéle standard.
® o smaxi_  Tubes utilisables
5.8 Désignation| Tube Tube en | Tubeen | Tubespiralé
E2 A Modgéle | en nylon |polyamide |polyuréthane en polyuréthane
Rainure de montage e
du détecteur (2 C()te’s) Cal’aCterlSthUeS T0425 TS0425 TUO0425 | TCU0425B-1
Diam. ext. mm 4 4 4 4
* Reponez-vgus ‘_”w tablegu des dimenfsiorTs. ) . Pression d'utilisation maxi MPa 1.0 0.8 0.5 0.5
+ Lors de I'utilisation de détecteurs, la fixation latérale par trous traversants n'est pas possible. —
Rayon de courbure mini mm 13 12 10 —
Température d'utilisation°C | 20260 | 20260 | —=20a 60 | —20 a 60
Matiere Nylon 12 | Nylon 12 |Polyuréthane | Polyuréthane

Voir le catalogue CAT.501-B "Tubes et raccords pneumatiques" concernant les
raccords instantanés et les tubes.

Sortie axiale (Orifice M5) [M]

Rainure de montage

du détecteur (4 positions) Unité: mm
(sauf 210) Modele A B D1 D2 E2
M5 -0.016
Orifice MHZL2-10C1C] 15 7 1218 -0.043 11 | 62.8
Axe de centrage MHZL2-16000] 20 | 10 16f8 504 15 | 66.4

MHZL2-20000 22 12 20f8 25323 19 | 817

aifin .8
o O S MHZL2-2501] 25 15 2518 5,923 24 | 96.2

11 _ ] B Autres dimensions et caractéristiques: idem modele standard.
Q

E2 A

Rainure de montage
du détecteur (2 cotés)

+ Reportez-vous au tableau des dimensions.
= Lors de |'utilisation de détecteurs, la fixation latérale par trous traversants n'est pas possible.

Masse
Unité: g
Modele avec axe de centrage (symbole)
Modele E

Double effet | Simple effet W K .

MHZzL2[-100 70 80 70 80 80

MHZL2[-16[1C] 170 180 170 180 180

MHZL2[1-201] 310 330 310 330 330

MHZzL2[-25[1] 535 580 535 580 580
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Pinceag A soufflet de protection

serrage
aicel Série MHZJ2
Pour passer commande

MHZJ2-16 |D —M9PV

Nombre de doigts—f lNombre de détecteurs
[ 2 | 2doigts | — | 2pcs.
S 1 pc.
Alésage ¢
6| 6mm Modeéle de détecteur
10 | 10mm Types - —
16 | 16mm D_| Double effet . | Sans détecteur magnétique
- (détection intégrée)

20 20 mm S | Simple effet (normalement ouvert) — -
25 25 mm C | Simple effet (normalement fermé) * Sélctionnez un détecteur

compatible dans le tableau
ci-dessous.

Options e

* @6 uniquement pour modéle de base.
Q . P ¢ Type de soufflet

- Caoutchouc en chloroprene (CR)

-: Modéle de base E: Modéle avec axede ~ W: Modéle avec axe de -
centrage centrage Raccord F__| Viton (FKM)

Raccord Sorties latérales (double Orifice axial avec S Caoutchouc en silicone (Si)

effet/simple effet) raccord instant. 04

pour tube coaxial

(double effet)

Raccord

K: Modéle avec axe

M: Modéle avec axe
de centrage
Orifice axial M5
(simple effet)

de centrage

Orifice axial avec
raccord instantané
24 (simple effet)

Détecteurs compatibles

- ) sl T Reéf. du détecteur | Long. de cable (m)* | Modéle compatible
onction g |0 ablage ension d'alim. — Connecteur o
Type . 2% (W 3 Connexion électrique | 95| 1 | 3 | 5 o Application
spéciale | £8 | = | (Sortie) : 06 |010|016| 020|025 | précablé
o 83 cc CA | Pep | Axale | ) [(M)| (L)@
s MONV M9ON ® & 66 O o o o o o O
3-cable (NPN)
5V, 12V F8N — e — | e O e — e o o — Circuit
A M9PV M9P e & e O o o o o o (@) Cl
o — 3-cable (PNP)
2 F8P — e — | 6 O & — o 0o o —
5 . MOBV | M9B | @ (@ ®@ O | @ | ® ® @ @ O
k7 2-céble 12V — .
5 NN F8B — e —|® O 0| - 0|0 O — Relais,
] Fil noyé| Oui [—— 24V — API
g 3-céble (NPN) 5V 12V MONWV|  MONW | © (@ | @ O © © o o o (@) Circuit
3 Double A )
8 | visualisation 3 cablg (PNP) MOPWV| MOPW | @ (@ | ®@ O @ @ @ 0 @ 0 Cl
2-céble 12V MOBWV M9BW | © ([ @ @ O @ | © © | o o (@) —
_rA Hk £ . .
Résistant 3 ca}ble (NPN) 5V, 12V MINAV** | MONA . O NORIN NECHN NN NN BN BN J (@) Circuit
aleau 3-cable (PNP) MOPAV**|MOPA**| O |0 | @ |O |@e|@e | @@ @ | O Cl
(Double visu) 2-cable 12V M9BAV*[M9BA*™*| O [0 | @ [0 |[e|e|e e |[@| O -
«x Des détecteurs résistant a I'eau peuvent étre montés sur les modeles ci-dessus, dans ces cas précis, SMC ne garantit pas la résistance a l'eau.
# Longueur de cable: 0.5 m-+--+ — (Exemple) MONW « Les détecteurs marqués d'un "O" sont fabriqués sur commande.

M (Exemple) MONWM

L (Exemple) MONWL

Z (Exemple) MONWZ

Note 2) Lors de l'utilisation d'un modéle a double visualisation, veuillez paramétrer les réglages de maniére a ce que l'indicateur soit allumé en rouge afin d'assurer la
détection a la correcte position de la pince a serrage.

Note 2) Lors de I'utilisation d'un détecteur D-F8[] sur les modéles @6, montez-le & 10mm ou plus des matieres magnétiques telles que le fer, etc.
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Serrage paralléle/A soufflet de protection Série MHZJ2

Caractéristiques
Fluide Air
©6: 0.15a 0.7MPa
Double effet 210: 0.2 2 0.7MPa
Pression 216 4 25: 0.1 4 0.7MPa
d'utilisation ] N.O. 6: 0.3 4 0.7MPa
Simple 010: 0.35 2 0.7MPa
N.F. 016 4 025: 0.25 4 0.7MPa
Température d'utilisation —-10a 60°C
Répétitivité +0.01mm
Fréquence d'utilisation maxi 180c.p.m.
Lubrification Sans lubrification
Type Double effet/simple effet
Détection magnétique (option) Note) Détecteur statique (3 fils, 2 fils)

Remarques) Reportez-vous aux pages 6-15 pour les caractéristiques des détecteurs.

Modeles
Symboles: Alésage—ER Eﬁgn e IR N;tef ) ,Course Note 2)
Modele a double effet T Modéle Bl Geur efeatvan 2 omenrs | Masse
(mm) Prise Prise (2 cotés) g
externe interne mm
MHZJ2- 6D 6 3.3 6.1 4 28
4‘ MHZJ2-10D 10 9.8 17 4 60
Dgf‘::t'e MHZJ2-16D | 16 30 40 6 130
MHZJ2-20D 20 42 66 10 250
Simple effet, normalement ouvert MHZJ2-25D | 25 65 104 14 460
MHZJ2- 6S 6 1.9 4 28
[ MHZJ2-10S | 10 6.3 4 60
J7 g MHZJ2-16S | 16 24 — 6 130
MHZJ2-20S 20 28 10 255
Simple MHZJ2-25S | 25 45 14 264
Simple effet, normalement fermé effet MHZJ2- 6C 6 3.7 4 28
MHZJ2-10C 10 12 4 60
L | MHZJ2-16C | 16 — 31 6 130
v < ["MHzJ2-20Cc | 20 56 10 255
MHzJ2-25C | 25 83 14 460

Note 1) Valeurs pour une pression de 0,5MPa, point de préhension L=20mm, en milieu de course.
Note 2) La masse des détecteurs n'est pas incluse

Options
o Type de corps/modéle avec axe de centrage
s Modele
Svmb Positions Type d'orifice applica_ble
Y- | desorifices | MHZJ2-10 | MHZJ2-16 | MHZJ2-20 | MHZJ2-25 |DOy0le| Simple
- Modéle de base| M3 x 0.5 M5 x 0.8 [ ([
E Sortie axiale M3 x 0.5 M5 x 0.8 [ ()
w Sortie axiale Avec raccords instantanés @4 pour tube coaxial (] —
K Sortie axiale Avec raccord instantané g4 — (]
M Sortie axiale M5 x 0.8 — ®

* Pour les options détaillées du corps, reportez-vous aux caractéristiques en pages 5-53 et 5-54.

O
5
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Série MHZJ2

Construction/MHZJ2-6[]

Double effet/doigts ouverts

0

to—o|

14310%%/@
NG

A
O) ey —

Double effet/ doigts fermés

(ad 4 b 0% %

Simple effet/normalement ouvert

Il
--C‘g <|:1]:i 9
— =

L JER—
e >

1 [T ==

] [T =<y :

e
Wi
H

Simple effet/normalement fermé

A T

Nomenclature Pieces de rechange: Jeu de joints
Rep. Désignation Matiére Remarques Réf. du jeu de joints Désignation
1 | Corps Alliage d'aluminium Anodisé dur MHZJ6-PS Le jeu inclut les repéres 22, 23, 24 et 25
2 | Piston Acier inox du tableau de gauche.
3 | Levier Acier inox Traité haute température * Les jeux de joints comprennent les repéres 22, 23, 24 et 25, et
4 Guidage Acier inox Traité haute température peuvent étre commandés a l'aide de la référence du jeu.
5 Doigt Acier inox Traité haute température Note) Consultez SMC lors du remplacement des joints.
6 Cage d'arrét Acier inox
7 | Axe Acier inox Nitruré Pieces de rechange: Soufflet de protection
8 Support d'aimant Acier inox Matiere Référence.
9 | Support Laiton Nickelé CR MHZJ2-J6
10 | Blocage support Acier inox FKM MHZJ2-J6F
1 Bouchon Alliage d'aluminium Anodisé Si MHZJ2-J6S
12 | Bague élastique Uréthane
13 | Aimant Aimant terre rare Nickelé
14 | Billes Acier a roulement
15 | Gallet Acier a roulement
CR Caoutch. en chloropréne
16 | Soufflet de protection FKM Viton
Si Caoutchouc en silicone
17 | Circlip Acier Nickelé
18 | Bouchon d'échap. Laiton Nickelé
19 | Filtre d'échap. Polyvinyle
20 | Ressort N.O. Acier inox élastique
21 Ressort N.F. Acier inox élastique
22 | Joint de tige NBR
23 | Joint de piston NBR
24 | Joint NBR
25 | Joint NBR
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Serrage paralléle/A soufflet de protection Série MHZJ2

Construction/MHZJ2-10L1 a 250

Double effet/doigts ouverts

Nomenclature

Simple effet/normalement ouvert

Simple effet/normalement fermé

Pieces de rechange: Jeu de joints

Rep. Désignation Matiere Remarques Réf. du jeu de joints Désignation
1 Corps Alliage d'aluminium Anodisé dur MHZJ2-10C] | MHZJ2-16(1 | MHZJ2-20[1 | MHZJ2-25[] :;]%Sl ulgrL:tX Note2)
2 |Piston 010, 016: Acter inox 020, 025: MHZJ10-PS | MHZJ16-PS | MHZJ20-PS | MHZJ25-PS |les repsres 19,

220, 925: Alliage d'alu. Anodisé dur t2a0b|eeta2u1d%u
3 Levier Acier inox Traité haute température gauche.
s~ Guiaags poerinox | Tateratetomparaua N2 et o i crement el 19 20121 uven i
5 _|Doigt Acier inox Traité haute température Piéces de rechange: Soufflet de protection
6 Cage d'arrét Acier inox —
7 |Axe Acier inox Nitruré Matiere Reférence.
8 | Bouchon Alliage d'aluminium Anodisé dur MHZJ2-10[1 | MHZJ2-16[1 | MHZJ2-20[1 | MHZJ2-25[(]
9 | Bague élastique Uréthane CR MHZJ2-J10 | MHZJ2-J16 | MHZJ2-J20 | MHZJ2-J25
10 | Aimant Caoutchouc synthétique FKM MHZJ2-J10F | MHZJ2-J16F | MHZJ2-J20F | MHZJ2-J25F
11 |Billes Acier & roulement Si MHZJ2-J10S | MHZJ2-J16S | MHZJ2-J20S | MHZJ2-J25S
12 | Gallet Acier & roulement
13 | Pion cylindrique Acier inox
14 | Circlip Acier Nickelé
15 | Bouchon d'échap. Laiton Nickelé
16 | Filtre d'échap. Polyvinyle
17 | Ressort N.O. Acier inox élastique
18 | Ressort N.F. Acier inox élastique
19 |Joint de tige NBR
20 | Joint de piston NBR
21 | Joint NBR
CR Caoutchouc en chloroprene
22 |Soufflet de protection FKM Viton
Si Caoutchouc en silicone
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Série MHZJ2

Dimensions

MHZJ2-6L]
Double effet/simple effet

Echelle: 100%

Modeéle de base 4 X M2
(filetage pour la fixation des mors) M3
(orifice fermeture doigts)™

M3
(orifice ouverture doigts)™

8

o<
7 —|\|7 o
A,_,\J_/L gL
2.5 5 55
17

+ Pour le simple effet, l'orifice sur un des c6tés est un évent.

2 X M3 traversant (filetage)

°3 Diam. orifice 2.6 traversant (Trou de fixation)
<+
\ /
& —~ _ al o
o | 3 - «
/ \
<
o7H8 3% prof. 1.5 -~ °° 255
o
- ©
[0}
= (9]
E :3: 11 28.7
-
a E 53
8
o
=4
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— 1]

O
:

Dimensions de la rainure
de montage du détecteur

( . R
Rainure de montage
du détecteur

4.8
! L
X ‘Db‘ L/ 0
) ~
L/
|
[
. -




Serrage paralléle/A soufflet de protection Série MHZJ2

MHZJ2-10]
Double effet/simple effet
Modeéle de base

@2H9 *3%%prof. 3

5.2 +0.02

L5 ¢
fan)
&5

18

7.6 +0.02

2 X M3 prof. taraudage 6
(filetage)

Dimensions de la rainure
de montage du détecteur
( o B

Rainure de montage
du détecteur (2 cotés)

25

N __ I

Note) Lors de I'utilisation de détecteurs, le
montage par trous traversants n'est pas
possible.

211H9 *30%3prof, 2

Echelle: 90%

16.4 +0.05

11.4

27
———————1
| S ——

(1)
[

|
!
Q

2 X M3 prof. taraudage 6
(filetage)

4 X M3 prof. taraudage 5.5 (filetage)
Diam. orifice 2.6 traversant (Trou de fixation)

0
4-0.1

(34)

=

0
5.0.05

+2.2
0
o]
-0.7
N
w

Quverture 15.2
Fermeture 11.2

M3
(orifice fermeture doigts)™

4 X M2.5 (filetage pour la fixation des mors)

M3
_ (orifice ouverture doigts)*

11

19

* Pour le simple effet, l'orifice sur un des cotés est un évent.

O
5
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Série MHZJ2

Dimensions

MHZJ2-16L]

Double effet/simple effet
Modele de base

@3H9 *0-925 prof. 3

6.5 +0.02

5

o

22

1110.02

217H9 +8'043prof. 2

2 X' M4 prof. taraudage 8
(filetage)

Dimensions de la rainure
de montage du détecteur

Rainure de montg?e
du détecteur (2 cotés)

21

11.6

ﬁ%ﬁ\%
IZe

| Q |

5-50

Echelle: 60%

M5

4XM3 (orifice fermeture doigts)™

(filetage pour la fixation des mors)

M5
(orifice ouverture doigts)*

13

o -
o~ i

19

-0.

7.5

+ Pour le simple effet, l'orifice sur un des cétés est un évent.

4 X M4 prof. taraudage 8 (filetage)
Diam. orifice 3.4 traversant (Trou de fixation)

(45)

°5
[T}
—| ©
T —
©
- § 8
- —
&
24.5
N o
Yo °F
15 34.8
(<) ~
o <
« -
o o 67.3
S 2
5| A
>
@ 30 S
el & @
©
[}
«
_ oS
© '
3 oo o
ey

2 X M4 prof. taraudage 4.5
(filetage)

O
:



Serrage paralléle/A soufflet de protection Série MHZJ2

MHZJ2-20[] e
Double effet/simple effet
Modeéle de base M5

4 X M4 (orifice fermeture doigts)™
(filetage pour la fixation des mors)

M5
(orifice ouverture doigts)™*

8.5

23

+ Pour le simple effet, I'orifice sur un des cétés est un évent.

4 X M5 prof. taraudage 10 (filetage)
Diam. orifice 4.3 traversant (Trou de fixation)

04H9 *3%%%rof. 4
7.510.02
oG
©
.
e, G T — —
- 8 ) —+- - 8 o
o |
g NN Z & +r e
H !
st I
021H9 *305%r0f. 3 o < 29
18 i °7
20 435
pE ©
S ©
o ° 84.8
2 X M5 prof. taraudage 10 2 2
- ] 9] 0
(filetage) 3 S 35 )
o o f
© ©
< R
< -
)
Dimensions de la rainure ‘é
de montage du détecteur —
( o o N
Rai d 2-M5 x 0.8 prof. taraudage 8
ainure emontage "
du détecteur (2 cotés) (filetage)

~[Ie

2.1
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Série MHZJ2

Dimensions

MHZJ2-25(]
Double effet/simple effet
Modele de base

7 \
0 &
S
©c
I 6 12 NS

4 X M5

(filetage pour la fixation des mors)

—

Echelle: 50%
M5

(orifice fermeture doigts)*

M5
(orifice ouverture doigts)*

20

24

+ Pour le simple effet, l'orifice sur un des cétés est un évent.

4 X M6 prof. taraudage 12 (filetage)

Diam. orifice 5.1 traversant (Trou de fixation
24H9 +E))'Osoprof. 4 ( )
10£0.02 °3
o
1
-Ebf\éﬂ _ T —
| Q 2 - = 8 8
S
9} 'EB‘ ) (®) QAI.E *ﬁ*’i € = I~
[ee}
& O G
30
#26H9 *3%%r0f. 3.5
22 - wal oq
Qo T 25 53
™ «@
gl @ 102.7
[0} [
2 X M8 prof. taraudage 12 | 3 -
(filetage) g| € 36.5 E
= ) ©
o [ (]
(e}
Dimensions de la rainure & ‘ «
de montage du détecteur N - ‘ N
s o - ™ @
Rainure de montage
du détecteur (2 cotés)
2 X' M6 prof. taraudage 10
NS -@- (filetage)
TN
©
3.5
N - _ )
5-52 % SNC



A soufflet de protection/série MHZJ2
Options de corps: axe de centrage

Modeles compatibles

Type d'orifice Modele compatible
- " Simple effet
Symbole | Position des orifices | \ypzjo.10 | MHzJ2-16 | MHZJ2-20 | MHZJ2-25 | Double effet o 2 I
E Sorties latérales M3 M5 [ [ J [ J
w Avec raccords instantanés @4 pour tube coaxial o — —
K Sorties axiales Avec raccords instantanés g4 — ol d
M M5 — [ [ J
Sortie latérale [E]
dRaigytre <t:|e m&ntaget_ ) Unité: mm
u détecteur (4 positions Axe d t N
(sauf 010) xe de centrage Modele A B D1 D2 E
MHzJ2-1000 | 15 7 1218 003 11 | 40
[
8 MHZzJ2-161] 20 | 10 1618 10048 15 | 435
GC 7 MHZJ2-20000] 22 | 12 2018 5053 19 | 51.7
T a MHzJ2-25000 | 25 | 15 2518 1555 24 | 61.3
467:- Autres dimensions et caractéristiques: idem modéle standard.
5|.B
Rainure de montage E A
du détecteur (2 cotés)
(210 uniq.)
* Reportez-vous au tableau des dimensions.
= Lors de l'utilisation de détecteurs sur le modéle @10, le montage latéral & traversants n'est pas possible.
Sortie axiale (Raccord instantané pour tube coaxial) [W]
Unité: mm
Tube coaxial utilisable Modele A B D1 D2 E
Rainure de montage. Axe de contrage MHZJ2-10000] 15 7 128 004 11 | 40
‘(’S‘;‘:f;ef;“' (4 positions) MHZzJ2-16000 | 20 | 10 1618 9018 15 | 435
— o 8 MHzJ2-200000 | 22 | 12 208 15085 19 | 51.7
X © — MHZJ2-25[1] 25 15 258 0oe 24 |61.3
167 m " | Ny = Autres dimensions et caractéristiques: idem modele standard.
- 8 a
e — & ° Tube coaxial utilisable
:L/ Q Symbole de référence o
odele y
- Carcsiaze 2| TW04B-20
. ‘ sl B _I Diamétre externe 4mm
ES'S(;‘{:C?:UT(%“;%?SS) Pression d'tilisation maxi 0.6MPa
(010 uniq.) E A () (Passage exteme|| Rayon de courbure mini 10mm
' _ _ | (Passage nteme) Température d'utilisation —20 a 60°C
*Reportez-vous au tableau des dimensions. Matiere Nylon 12
=Lors de ['utilisation de détecteurs sur le modele 10, le montage latéral par trous traversants
n'est pas possible.
Utilisation du tube simple au lieu du tube coaxial | | T€ male au centre, té a diametre different,
raccord "Y", té male en bout

Vous pouvez changer le simple tube a l'aide d'un raccord "Y" méle ou
d'un té méle au centre.
Dans ce cas, les raccords pour simple tube et pour le raccordement

pour ¢3.2 sont néces:

:KWT04-523 ‘KWU04-523
o T imol Tube coaxial
f = Tube\ ue‘sl’mp N Tube
P e o coaxial %snmp!e
-~ y Nl
Tube coaxial Jube simple Tube smpfe‘"

saires.

Raccord en té

Raccord en "Y"

Tube simple

i 23.2

™

Reportez-vous au catalogue CAT.E004-A "Systeme de tubes coaxiaux"
pour plus de détail sur les tubes coaxiaux.

l Tube coaxial

Marque[Q]--- Fermeture

5

des doigts
o

U

;

EI‘ ’l: Marque[] .- Ouverture des doigts'
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A soufflet de protection/série MHZJ2
Options de corps: axe de centrage

Sortie axiale (avec raccord instantané) [K]

Rainure de montage.
du détecteur (4 positions)

(sauf @10)

O

Tubes utilisables

Axe de centrage

oD2

Rainure de montage
du détecteur (2 cotés)

(210 uniq.)

= Reportez-vous au tableau des dimensions.

= Lors de |'utilisation de détecteurs sur le modéle @10, le montage latéral par trous traversants

n'est pas possible.

Sortie axiale (Orifice M5) [M]

i
H—

oD1

i p————
|

5 maxi

Unité: mm
Modele A B D1 D2 E
MHZzJ2-1000 | 15 7 1218 25018 11 | 40
MHZzJ2-161] 20 | 10 1618 045 15 | 43.5
MHZzJ2-201C] 22 | 12 20f8 5053 19 | 51.7
MHZJ2-250000 | 25 | 15 25f8 23083 24 | 61.3
Autres dimensions et caractéristiques: idem modéle standard.
Tubes utilisables
Description/ | Tybeen | Tube en Tubeen  [Tube spiralé en
etk nylon polyamide | polyuréthane | polyuréthane
Caractéristiques T0425 TS0425 TU0425 | TCU0425B-1
Diam. ext. mm 4 4 4 4
Pression d'utiisation maxi MPa 1.0 0.8 0.5 0.5
Rayon de courbure mini mm 13 12 10 —
Température dutilisation °C | 20460 | -202460 | 202460 | —202a60
Matiere Nylon 12 | Nylon 12 | Polyuréthane | Polyuréthane

Voir le catalogue CAT.E501-B "Tubes et raccords pneumatiques” concernant les
raccords instantanés et les tubes.

Rainure de montage Ave d X Unité: mm
du détecteur (4 positions) xe de centrage Modale A B D1 D2 E
(sauf @10)
o MHzJ2-10000 | 15 7 1218 2503 11 | 40
Q
> = MHzJ2-160] 20 10 16f8 5048 15 | 43.5
——— ] MHZJ2-2000 | 22 | 12 2018 555 19 | 51.7
- E MHzJ2-25000 | 25 | 15 2518 952 24 | 613
Q Autres dimensions et caractéristiques: idem modéle standard.
5B
. A
Rainure de montage
du détecteur (2 cotés)
(210 uniq.) M5
Orifice
= Reportez-vous au tableau des dimensions.
= Lors de l'utilisation de détecteurs sur le modéle @10, le montage latéral par trous traversants n'est pas possible.
Masse
Unité: g
Modele avec axe de centrage (symbole)
Modele
E w K M
MHzJ2-1000] 70 70 70 70
MHZJ2-16[1C] 165 165 165 165
MHZJ2-20010] 290 290 290 290
MHZJ2-250 1] 525 525 525 525
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Série MHZ2/MHZ12
Exemples de montage du détecteur et
position de montage

Diverses applications des détecteurs sont possibles en combinant le nombre de détecteurs et les positions de détection.
1) Détection lorsque de la préhension de I'extérieur de la piece

Exemple de détection

1. Vérification de la position de
réinitialisation des doigts

2. Vérification du maintien de la piece

3. Vérification du maintien de la piece

Sans pression ou a
basse pression, branchez
le détecteur
alimentation, et suivez les
instructions.

sur une

Position a Doigts L T}E'z Position de RS Doigts LS
détecter complétement O préhension complétement +———-— — Q
ouverts 6 @ JEm d'une piece & @ fermés & @
3 Le détecteur s’active lorsque les doigts | Le détecteur s’active lorsque lors de Lorsqu'une piéce n'est pas maintenue
Et,at des se ferment. (LED ON) la préhension d'une piece. (fonctionnement anormal) :
deétecteurs (LED ON) le détecteur d'active (LED allumée)
S |Un détecteur
£ | *Une posttion, [un des @), @) ° °
& | et peuvent étre détectées.
é Deux détecteurs | | A [ ] —
'S |«Deux positions de <@ _
% ), @, et (3 peuvent é B ® L
S | étre détectées. C [ J — [ )
o Etape 1) Etape 1) Etape 1)
Comment déterminer la
" & iti & i &
position de montage du Ouvreg 4 Fx Po§|t|on des 4 D0|gts\ 3
détecteur complétement doigts pour la complétement  +———-—
les doigts. o ® JEm préhension & ¢ fermés. o @
d'une piéce.

Etape 2) Insérez le détecteur dans la rainure de montage de détecteur dans le sens indiqué sur le schéma 0 suivant.

® o

= —> T

=

T

Etape 3) Faites glisser le détecteur
dans le sens de la fleche jusqu'a ce
que la LED s'allume.

— e —fer—

—_—

Etape 4) Faites glisser le détecteur
plus loin dans le sens de la fleche
jusqu’a ce que la LED s'éteigne.

—_—

Etape 5) Faites glisser le détecteur
dans le sens opposé, et fixez le
détecteur a une distance de 0.3 a 0.5
mm de la position dans laquelle
s’allume la LED.

Position ou la LED est activée

Etape 3) Faites glisser le détecteur dans le sens de la fleche jusqu'a ce que la LED
s’active, et fixez le détecteur a une distance de 0.3 a 0.5 mm de la position dans

laquelle s’allume la LED.

Position ou la LED est activée

0.320.5mm

Position a fixer

Note 1) Il est recommandé que la prise de la piéce se fasse pres du centre de la course des doigts.
Note 2) Lorsque vous tenez une piéce a l'extrémité de la course ouverte/ fermée des doigts, la détection des performances des combinaisons figurant dans
le tableau ci-dessus peut étre limitée, en fonction de I'hystérésis d'un détecteur, etc.

™

SVC
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Série MHZ

Diverses applications des détecteurs sont possibles en combinant le nombre de détecteurs et les positions de détection.
2) Détection lorsque de la préhension de l'intérieur de la piece

Exemple de détection

1. Vérification de la position de
réinitialisation des doigts

2. Vérification du maintien de la piece

3. Vérification du maintien de la piece

Position a détecter

Doigts

complétement ¢ e

fermés T
Q @

Position de
préhension ® e W
d'une piece

o | [ IS |

Doigts
complétement v m%
ouverts

o | [Jf®

Etat des détecteurs

Le détecteur s’active lorsque les doigts
se ferment. (LED ON)

Le détecteur s’active lorsque lors de
la préhension d'une piéce.

Lorsqu'une piece n'est pas maintenue
(fonctionnement anormal) : le détecteur d'active

(LED ON) (LED allumée)

S | Un petit détecteur

& | +Une postion, lun des @, 2, et ) [

= | (@ peuvent étre détectées.

=]

= A

S [Deux détecteurs sont | oy A [ ) —

= i " |

g *Pgux positons de 08[g _ o o

£ 2), et 3) peuvent EO

S | étre détectées. 9 (] — [ J

S Etape 1) Etape 1) Etape 1)
Con;rnen; deterrtmnerdla Doigts 5 5 Position des 9 o Ouvrez & & m%
[DeTel @) g el complétement | o doigts pour la complétement
detecteur fermés. ° préhension ® les doigts. @
Rea . o & &

d'une piece.

Sans pression ou a
basse pression, branchez
le détecteur sur une
alimentation, et suivez les
instructions.

Etape 2) Insérez le détecteur dans la rainure de montage de détecteur dans le sens indiqué sur le schéma ci-dessous.

——= — ?Q

t

é@

I
=

Etape 3) Faites glisser le détecteur
dans le sens de la fleche, et fixez-le
détecteur a une distance de 0.3 a 0.5
mm de la position dans laquelle
s’allume la LED.

Position ou la
LED est activée

0.320.5mm

Position a fixer

Etape 3) Faites glisser le détecteur dans le sens de la fleche jusqu’a ce que la

LED s'allume.

— = —TJer—

—_—

Etape 4) Faites glisser le détecteur plus loin dans le sens de la fléche jusqu’a ce

que la LED s'éteigne.

Etape 5) Faites glisser le détecteur dans la direction opposée en suivant le sens
de la fleche de 0.3 a 0.5 mm a partir de son emplacement lorsque la LED se

rallume.

Position ou la
LED est activée

Position a fixer

0.320.5mm

rQ

Note 1) Il est recommandé que la prise de la piece se fasse prés du centre de la course des doigts.
Note 2) Lorsque vous tenez une piece a I'extrémité de la course ouverte/ fermée des doigts, la détection des performances des combinaisons figurant dans
le tableau ci-dessus peut étre limitée, en fonction de I'hystérésis d'un détecteur, etc.

5-56

O

SVC




petecteurs Série MHZ

Hystérésis du détecteur

Les détecteurs ont un effet d'hystérésis similaire a celui des microconmmutateurs.
Utilisez le tableau ci-dessous comme référence lors du réglage des positions des détecteurs, etc.

o

o !

o
S|
A4 O @
& L2 & N7
] .
Hystérésis Hystérésis
Position d'utilisation du détecteur (ON) Position d'utilisation du détecteur (ON)
Position de réinitialisation du détecteur (OFF) Position de réinitialisation du détecteur (OFF)
Hystérésis
Modele de détecteur [D,:xggm ggg D-M9CI(V)
D-Y7P(V) D-F801 D-M9CIW(V)
Pince pneumatique D-Y7OW(V) D-M9IA(V)
MHZ2-61 Non compatible 0.5 0.5
MHZ2-100J, MHZL2-100] 0.5 0.5Note) 0.5 Note)
MHZ2-160J, MHZL2-16] 0.5 0.5 0.5
MHZ2-20C1, MHZL2-20] 0.5 0.5 0.8
MHZ2-2501, MHZL2-25] 0.5 0.5 0.5
MHZ2-3200 0.5 0.5 0.7
MHZ2-400] 0.5 0.5 0.9
MHZJ2-60J 0.5 0.5
MHZJ2-100] 0.5 0.5
MHZJ2-160] Non compatible 0.5 0.5
MHZJ2-200] 0.5 0.8
MHZJ2-251 0.5 0.5

Note) Lors du montage de D-M90J(V), MOOW(V) et MOTJA(V) sur MHZ2-100 et MHZL2-10,
de fixations de montage (BMG2-012) sont requises.
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Series MHZA2-6/MHZAJ2-6

Montag_;e du détecteur

Modéles compatibles :
MHZ2-6
Série MHZJ2
Rainure arrondie de la série MHZ2
Rainure arrondie de la série MHZL2

Pour installer le détecteur, insérez-le dans la rainure de montage suivant
le sens indiqué dans la figure ci-dessous. Aprés avoir réglé la position,
serrez la vis de montage du détecteur avec un tournevis plat d'horloger.

Tournevis plat d'horloger

\

Vis de fixation du détecteur
M2.5 x 4L

o5 a 06

Détecteur

Note) Utilisez un tournevis avec un manche de 5 a 6 mm de diametre pour
serrer la vis de blocage du détecteur.
Le couple de serrage doit étre compris entre 0.05 & 0.15 N-m.

5-58
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Modéles compatibles :
Rainure carrée sur le coté de la série MHZ2
Rainure carrée sur le coté de la série MHZL2

(1) Installez le détecteur dans la rainure de blocage de la pince tel que
présenté ci-dessous.

(2) Insérez le détecteur dans la rainure d'installation de fixation du
détecteur.

(3) Aprés avoir réglé la position de détection, serrez les vis de blocage
(M2.5) attachées au détecteur et fixez-le.

(4) Veillez a changer la position de la détection a I'état (2).

Fixation de montage

Etrier de détecteur : Réf.

Réf. du détecteur Réf. de la fixation de montage du détecteur
D-M9[](V)
D-M9O[IW(V)
D-F8[]
D-M9[]A (V)

BMG2-012

Note) Utilisez un tournevis avec un manche de 5 a 6 mm de diamétre pour
serrer les vis de blocage du détecteur (M2.5).
Le couple de serrage doit étre compris entre 0.05 a 0.1 N-m.
A titre de référence, tournez la vis de 90° supplémentaires au-dela du point dur.
Note) D-F8L ne peut pas étre monté sur MHZ2-1000, MHZJ2-1000 et
MHZL2-100J

[Manipulation de fixations de montage : précautions]
Lorsque le détecteur est monté sur le coté de fixation comme indiqué
ci-dessous, laissez au moins de 2 mm d'espace sur la plaque de montage
car le détecteur dépasse de la pince.

Espace de 2 mm min.

-

ﬂ‘ A

&
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Parallel Type/Compact Series Series MHZAZ2 -6/MHZAJ2-6

Dépassement du détecteur

Le dépassement du détecteur du corps de la pince est indiqué au tableau ci-dessous.
Utilisez ce tableau comme référence lors du montage.

D-F80 n'a pas de dépassement par la face arriére du corps.
Le modele avec axe de centrage n'a pas de dépassement non plus.

Corps standard

Céble

Modeéle a connexion électrique axiale

Modéle a connexion électrique perpendiculaire

Schéma explicatif

ﬁ ﬁ‘;
2 Lo ? ——————— :F ,,,,,, |
2 L L
BN %
BN\ o, I R N
/09 0}&, - 1
%\ %, D-Y590] D-Y690]
¢ (ad = - - -
Pince %, D-Y7P D MeCw | D-MeTA | p-yzev | DSV | D-MoIAV
pneumatique () D-Y7OW D-Y7OWV
Ouverts . 11 13 . 9 11
MHZ2-6] Formés Non compatible 13 15 Non compatible 7 3
Quverts 1 3.5 Note 3) 55 Note 3) — 1 .5Note 3) 3.5 Note 3)
MHZ2-100 g 75 6.5 8.5Med 6.5 4,59 6.5"%
Ouverts — 1 3 — — —
o MHZ2-1600 | Fomes 6 4 6 5 2 4
a Ouverts — — — — — —
° o
S e Fermés 4 2 3 — —
N Ouvert — — — — — —
D — R
Ouverts — — — — — —
Azt Fermés 3 — — 2 — —
Ouverts — — — — — —
MHZ2-400] Formés > — _ 1 — —
Ouverts 11 13 9 11
c -
= R Fermés 13 15 11 13
[&3
k] Ouverts 5 7 3 5
g_ MHZJ2-100J Formes 7 9 5 7
< Ouverts 2 4 — —
© ) :
= MHZJ2-16] Formés Non compatible 5 Z Non compatible 3 5
=S Ouverts — — — —
o -
a3 lrrebedi Fermés 3 5 1 3
(&)
Ouvert — — —
I | MHZy2:250 [ > 7 — —
Ouverts 05 1.5Nole3) 3.5Nete3) — — —
MHZL2-10D Fermés 8.5 g Note3d) 10 Note3) 75 6 Note 3) gNote 3)
o Ouverts — — — — — —
G ey e 8 6 8 7 4 6
Q Ouverts — — — — — —
o) -
8 Al AL Fermés 7 5 7 6 3 5
[a) Ouverts — — — — — —
Azl Fermés 55 3.5 55 4.5 1.5 3.5
= Ouvert _
S| E| MHzL2-108 [ —C
o| 3 — — — — — —
cle
5 Ouvert _ — _ — — —
% o Ll F:rvn:ess 3 1 3 2
S _ —
ol s
S| = Ouvert — — — — — —
3| =| MHzL2-208 (2 1 = — — — —
O
S| MHZL2-258 (7= = — — — — —
E Ouverts — — — — — —
g MHZL2-10C Fermés 5.5 5 Note 3) 7 Note 3) 4.5 3 Note 3) 5 Note 3)
5 Ouverts — — — — — —
=
= AREPSIEY e 5.5 35 5.5 4.5 15 3.5
S Ouverts — — — — —
B Nl [ 35 15 35 2.5 — —
=2 Ouverts — — — — — —
i< MHZL2-25C Formés 15 _ — 0.5 — -
Note 1) I n’y a pas de dépassement si aucune valeur n’est indiquée dans le tableau.

Note 2

La position réelle de montage doit étre ajustée aprés confirmation des conditions d'utilisation du détecteur.

Note 3) Lors du montage du D-M9[](V), MOIW(V) et MO[JA(V) sur MHZ2-10[] et MHZL2-10, de fixations de montage (BMG2-012) sont requises.

O
2
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Série MHZ

Exécutions spéciales

order

made

Contactez SMC pour plus de détails sur les dimensions, caractéristiques et les délais de livraison.

1 Modéle a ressort

Modele compact/MHZA2-6, MHZAJ2-6

Symbole

_ X7
X12

Avec soufflet de protection/MHZJ2

Avec soufflet MHZAJ2 — 6 D —-X12
de protection T T T
Modéle MHZA 2—6 D | | —-X12
standard T l
Modeéle a
Alésage ressort
12 Dans le
sens
Type d'ouverture
D | Double effet Options
- Modéle de base
Position des doigts @ Modgle avec
- Modéle de base E axe de centrage
Fixation Sorties latérales
1 latérale
Traversants dans
2 le sens ouverture/fermeture
3 Doigts plats

Caractéristiques

MHzJ2 — [Alésage | D

Type

| D | Double effet

—-X|[7]

Modéle a ressort

7 | Dans le sens de fermeture

12 | Dans le sens d'ouverture

Options

- Modeéle de base

Modéle avec axe
de centrage
Sorties latérales

E

Modéle avec axe
W | de centrage
Raccord instantané
pour tube coaxial

* Le modéle de base est le
seul utilisable pour @6.

Caractéristiques

Type Modele a ressort Type Modeéle a ressort
Alésage 6 Alésage 6, 10, 16, 20, 25
Type Double effet Type Double effet
Fluide Air Fluide Air

Note) Les dimensions sont identiques au modéle standard.

Note) Les dimensions sont identiques au modéle standard.

Modele standard/MHZ2 Course longue/MHZL2
06 MHZ2— 6 D —x[7] MHzL2—[ Alésage | D [ ][ ]—x[7]
ol02040 MHZ2—| Alésage |D -X Type

Type

B Double effet

Position des doigts/option
Modeéle standard Modeéle étroit

| D [ Double effet

Position des doigts/option
Modéle standard

- | Modéle de base

1 | Montage par taraudages latéraux

2 | Traversants dans le sens ouverture/
fermeture

3 | Doigts plats

- |Modéle de base N | Modeéle de base R
Modéle a ressort
Fixation Fixation Dars | ,
1 | jatérale N1 | israle 7 |Dans le sens de fermeture
Trous traversants Trous traversants 12 |Dans le sens d'ouverture
2 |dans e sens N2 | dans le sens .
ouverture/ ouverture/ Options
fermeture fermeture - | Modéle de base
\ 3 \ Doigts plats Axe de centrage

* Le modéle étroit n'est pas disponible
pour @6, 832 et 940.

Caractéristiques

E | Sorties latérales

Axe de centrage |
w | Raccord instantané
pour tube coaxial

* Le modéle de base
est le seul utilisable
pour 32 et g40.

Caractéristiques

Modeéle a ressort

7 |Dans le sens de fermeture

12 |Dans le sens d'ouverture

@ Options
- Modéle de base

A axe de centrage
Sorties latérales

E

A axe de centrage
W | Raccord instantané
pour tube coaxial

Type Modele a ressort Type Modeéle a ressort
Alésage 6, 10, 16, 20, 25, 32, 40 Alésage 10, 16, 20, 25
Type Double effet Type Double effet
Fluide Air Fluide Air

Note) Les dimensions de @6 a 25 sont identiques au modéle standard.
Les dimensions de 932 et 940 sont identiques au modéle standard.
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Exécutions spéciales Série MHZ

Symbole

2 Avec vis de réglage (de débit) -X46

L'installation d'un limiteur de débit permet le réglage de la vitesse de fermeture/ouverture.

MHZ2—| Alésage | D —X46

Type

Q* Pas disponible D | Double effet

pour 96, 832 et

Position des doigts/option Options
Modeéle standard Modeéle étroit - Modele de base
- Modeéle de base N |Modéle de base E Modgle avec axe de centrage
1 Fixation N1 Fixation Sorties latérales
latérale latérale w | Modele avec axe de centrage
Traversants dans Traversants dans Raccord instantané pour tube coaxial
2 le sens fermeture/ N2 | |e sens fermeture/
ouverture ouverture Caractéristiques
| 3 | Doigts plats Type Avec vis de réglage
Alésage 10, 16, 20, 25
Type Double effet
Fluide Air
Dimensions

‘ @ Modele A B c D*
E[E ijﬂ— o MHZ2-10DCIC-X46 9 11 45 52

‘ . @ MHZ2-16DI1-X46 75 13 7 5.8
l MHZ2-20DC11-X46 10 15 7 6

MHZ2-25D1[]-X46 10.7 20 7 6.2
A

Les cotes autres que celles ci-dessus sont identiques a celles du modéle
standard; reportez-vous en pages 5-24 a 5-28.
* Valeur de référence pour le réglage de la vis.

C cotes sur plats

[
—

o 1
| ‘fg n;

Réglez de maniere a ce que la vitesse d'ouverture/fermeture ne soit pas trop élevée.

Si la vitesse du doigt dans le sens fermeture/ouverture est trop élevée, les chocs appli-
qués sur les doigts risquent d'augmenter. Cela peut provoquer une chute de la répétiti-
vité lors de la prise de pieces et user prématurément l'unité.

Consignes pour le réglage de la vis

Modeéle Nbre de tours a partir de la position complétement fermée Note 1)
MHZ2-10DCI-X46 1/4t0 1/2
MHZ2-16DLCI-X46 1/2to 1
MHZ2-20DC-X46 1to11/2
MHZ2-25D[ [ 1-X46 11/2t02

Note 1) Serrez la vis doucement jusqu'a l'arrét.

5-61

O
5



Série MHZ

Symbole

3 MHQ2/MHQG2 Modeéle a doigts plats -X51

Le modele a doigts plats peut étre choisi en fonction de I'application.

MHZ2—

Type

D | Double effet

Simple effet (hormalement ouvert)

C | Simple effet (normalement fermé)
Position des doigts

(/]

—X51

Options

- Compatible MHQG?2 - Modéle de base
N Compatible MHQ2 E Modele avec axe de centrage
Sorties latérales
Modéle avec axe de centrage
W | Raccord instantané
Q * Pas disponible pour tube coaxial
pour 26, 032 et K Modeéle avec axe de centrage
Raccord instantané
M Modéle avec axe de centrage
avec orifice M5
Caractéristiques
Type Modele a doigts plats
Alésage 10, 16, 20, 25
Type Double effet/simple effet (normalement ouvert, normalement fermé)
Fluide Air
Dimensions

4-MM prof. taraudage L

Filetage pour la fixation des mors

Q | ’—E-( = <
om
5 ollle < °
- Y
S
A
© ‘ <
- o SHCHERS
<
S LB+
.C.
Unité: mm
. G
Modele A B c D Ouvert | Forma MM L w
Compatible MHQG2 3 6 5.2 12 9.7%2%| 57 34 M2 3.6 59
MHZ2-10C0-X51 75 oatible MHQ2 2 5 5.2 9 97722 | 579, M2 36 | 5%
Compatible MHQG2 4 8 8.3 16 12622 | 6.6 94 M3 6 8 %0
MHZ2-16LLI-X51 1 atible MHQ2 25 7 83 | 12 | 126%2| 663, | M3 6 8 Sos
Compatible MHQG2 5 10 10.5 208 |17.2%22| 723, M4 8 10 Jos
MHZ2-200000-X51
0 5 Compatible MHQ2 3.3 9 10.5 155 | 17222 | 723, M4 8 10 s
. +2.5 0 0
MHZ2-250 X5 1 Compat!ble MHQG2 6.5 12 13.1 25 22.8 i 8.8 3 M5 10 12 Sos
Compatible MHQ2 35 12 13.1 19 228*2° | 8.8 3, M5 10 12 B

Les cotes autres que celles ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard; reportez-vous en pages 5-24 a 5-28.
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Parallel Type/Compact Series Series MHZA2-6/MHZAJ2-6
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Série MHZ

Sélection du modele

Sélection du modeéle approprié

Confirmation de la
force de saisie

Confirmation de la force de saisie

—(

(Conditions de travail

#

Confirmation du
point de prise

Confirmation de la force
externe sur les doigts

Calcul du point d'attache D,

>

Sélection du modele approprié

Exemple | Masse de I'objet a tenir

0,1kg

Méthode de saisie:
prise externe

Criteres de sélection en_ce qui concerne

la masse de la piece a tenir

* Malgré les différences qui dépendent de facteurs

MHZ2-16 Prise externe

comme la forme et le coefficient de frottement entre
les mors et les pieces a tenir, le choix d'un modeéle
de pinces développant une force de prise de 10 ou
20 fois (Rq) supérieure a la masse de I'objet est
recommandé. Pour plus d'informations voir les
illustrations de sélection du modele.

50
_Press‘ion 0,7MPa

40— T0,6MPa

0,5MPa
0,4MPa

—

0,3MPal

30

24f-
20

* Si I'on prévoit de fortes accélérations ou des
impacts, il faudra établir une marge de sécurité
suplémentaire.

Exemple: Si I'on désire établir une force de prise
minimale 20 fois supérieure a la masse de |'objet,
force de prise équivaut a 0.1kg x 20 x 9.8m/s?
(approx.) 19.6N ou plus.

Force de prise N

0,2MPa

1
y
1
10 T
1
1
1

la Bras de levier L mm

10 20 30 40 50 60

Si l'on choisit le MHZ2-16D, on

|

’ Longueur de porte-a-faux: L=30mm}

obtient une force de prise de 24N
pour un bras de levier de L =
30mm avec une pression de
travail de 0.4MPa.

La force de prise est 24,5 fois
supérieure a la masse de I'objet
et, donc, valable pour cette

’Pression de travail: 0,4MPa }

— lllustration du processus de sélection

application.

&
&

&

"Force de saisie minimum 10 ou 20 fois sup. a la masse de la piéce a tenir "
La recomm. de SMC du choix d'une force minime 10 ou 20 fois sup. a la masse de la piece se

base sur un cal. avec une marge de sécu. a=4 et a pour but de supp. les impacts lors du transp.
Sipn=0,2 Sip=0,1
m m
F= —g x4 F= —g X4
2x0,2 2x0.1
=10 xmg =20 x mg

10 x poids de la piéce

Ra)

impacts etc...

20 x poids de la piéce

Méme si le coefficient de frottement est supérieur a p = 0,2, SMC recommande,
pour raisons de sécurité, de choisir une force de prise qui soit au moins entre 10 et
20 fois supérieure a la masse de la piéce a tenir.

Il est nécessaire de prévoir une marge de sécurité en cas de fortes accélérations,

Si I'on tient une piéce comme indiqué

sur la figure ci-jointe et en accord avec

les définitions suivantes:

F: Force de prise (N)

u: Coefficient de frottement entre les

mors et la piéce

m: Masse de la piece (kg)

g: Accélération de la gravité
(=9,8m/s?)

mg: Poids de la piéce (N),

les conditions sous lesquelles la piéce

ne tombera pas sont les suivantes:

2x uF >mg
N2 des doigts

et, par conséquent,

m
Food
2xu

Etant donné que "a" est la marge de
sécurité, F se definit comme:
m
Fee xa
2xu
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Sélection du modele Série MHZL]

I Effort de maintien: Série MHZC]2/Double effet/prise externe

Prise externe Prise externe
* Effort de maintien effectif
L'effort de maintien indiqué dans les MHZ2-6D/MHZA2-6D MHZ2-25D/MHZL2-25D
graphiques de droite correspond a F, la force
motrice d'un doigt, lorsque les deux doigts et 100 5
les mors sont en contact avec la piéce (voir le 6 . \ms‘s ROME S
dessin ci-dessous). i :Qess?n 0.7MPa i 80 \nlﬂnpa
g, —%6MPa g == 0.5MPa
£ 0 £ —_=
F g \WP{ g 60 0.4MPa
3 \MM 3 40 0.3MPa
s & 5, — 03wup, s o
i | m b a
———0-2mp, 20
1® & |
F 0 10 20 30 0 20 40 60 80 100
Point de préhension L mm Point de préhension L mm
Prise externe
MHZ2-10D/MHZL2-10D MHZ2-32D
MHZA2, MHZ2, MHZL2 550 ‘ I
e 20 —_Pression 0.7MPa
1 [« @
I I = p . OLME = 200 — 0.6MP3a
— - ression 0. a
| fe 15 fe
I - $ % 0.6MPa ‘qé 150 0.5MPa
I M g 0.5MPa g 0.4MPa
] 31 0.4MPa 2 100 0.3MPa
£ 0.3MPa 2 0.2MPa
w5 0.2MPa w 50
0 10 20 30 40 50 0 50 100 150
Point de préhension L mm Point de préhension L mm
MHZ2-16D/MHZL2-16D MHZ2-40D
400 \ \
‘ ‘ ‘ Pression 0.7MPa
50 ~\Prgssure 0.7MPa 350
z 0.6MPa ‘ Z 300 0.6MPq
§ 40— 5 0.
2 | 05MPa ‘ £ 250 Sl
£ 30 0.4MPa | % 200 0.4MPa
§ 2 0.3MPa 2 150 0.3MPa
L ! [ o
2 0.2MPa 5 100 0.2MPa
10 50
0 10 20 30 40 50 60 0 50 100 150 200
Point de préhension L mm Point de préhension L mm
MHZ2-20D/MHZL2-20D
60 |-——Pression O.TMPa
- 50 0.6MP.
S S 0.5MPa
2 40 == i
g _ 0.4MPa
|
g O 0.3MPa
S 20 0.2MPa
p}
10
0 20 40 60 80
Point de préhension L mm
ZS\VC 5-65



Série MHZ ]

Sélection du modeéle

[ZE3Effort de maintien: Série MHZ12/Double effet/prise interne

* Effort de maintien effectif
L'effort de maintien indiqué dans les
graphiques de droite correspond a F, la force
motrice d'un doigt, lorsque les deux doigts et
les mors sont en contact avec la piece (voir le
dessin ci-dessous).

F

Prise interne

Prise interne

Prise interne

MHZA2, MHZ2, MHZL2

l
F*y?

T

A

5-66

MHZ2-6D/MHZA2-6D

Point de préhension L mm

14
12
= 10
& \\Press:‘ on 0.7MPa
5 8 ———0.6MPa
E o= 0.5MPa
©
5 ———{0:4MPg |
54 0.3MPa
N p— 0.2MPa
0 10 20 30

MHZ2-10D/MHZL2-10D

Point de préhension L mm

[

25— Pression 0.7MPa | |
~ 0.6MPa |
= 20 0.5MPa
o — \
E 0.4MPa
T 15 i ]
£ ]
3 0.3MPa

10 —
s 0.2MPa
iT)

5

0 10 20 30 40 50 60

MHZ2-16D/MHZL2-16D

MHZ2-25D/MHZL2-25D

160 N
Pression 0.7MPa

140 .

=2

120 0.6MPa

2 0.5MPa

€ 100 A

g 80 0.4MPa

o T

g 0.3MPa

£ 0.2

5 4 2MPa
20

0 20 40 60 80 100
Point de préhension L mm

Point de préhension L mm

70
60 —— Pression 0.7MPa_ |
S ——— 06MPa| |
s %0 0.5MPa‘ |
5 40 0.4MPa
£ |
8 30 0.3MPa
© [ l
o
5 20 O.ZMPa
10
0 10 20 30 40 50 60

MHZ2-32D
\ \
300 —1 | Pression 0.7MPa
250
- =L 0.6MPa
& 200 0.5MPa
c
g 150 0.4MPa
S 0.3MPa
T I —
s 100 }
5 0.2MPa
50
0 20 40 60 80 100
Point de préhension L mm
MHZ2-40D
I [ [
500 __| Pression 0.7MPa
400 ———— T 0.6MP:
z 0.6MPa |
8 0.5MPa
.% 300
c 0.4MPa
) ]
2 200 0.3MPa —
2 0.2MPa
100

0 20 40 60 80 100 120
Point de préhension L mm

MHZ2-20D/MHZL2-20D

> 100 | Pression q.7MPa

§ 80 0.6MPa

£ - 0.5MPa

s 0.4MPa

E 40 0.3£Pa

i 0.2MPa
20

0 20 40 60 80
Point de préhension L mm

100

O
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Sélection du modele Série MHZL]

I Effort de maintien: Série MHZ[12/Simple effet/prise externe

* Effort de maintien effectif

L'effort de maintien indiqué dans les graphi-
ques de droite correspond a F, la force mo-
trice d'un doigt, lorsque les deux doigts et les
mors sont en contact avec la piece (voir le
dessin ci-dessous).

F

Prise externe

Prise externe

Prise externe

MHZ2-6S/MHZA2-6S

MHZ2-25S/MHZL2-25S

MHZA2, MHZ2, MHZL2

H o

4
= \\Press‘ion 0.7MPa
g 3 ‘
= —~
£ \O.SMPa
1S —
g 2 wpa
5
= ; —1 | 04MPa
0.3MP4
0 10 20 30
Point de préhension L mm
MHZ2-10S/MHZL2-10S
12|~ T—Pression 0.7MPa
10 L
> 0.6MPa
% —1 0.5MPa
E s
) —_—
3 S 0.4MPa |
Ke) LSS — 0.35MPa
i}
2
0 10 20 30 40 50 60

Point de préhension L mm

MHZ2-16S/MHZL2-16S

[ 1 ]
40— Pression 0.7MPa—|

z ~\—O.(ﬁMPa
c *
2 ¥ 0.5_MPa‘
‘s
£
3 20 O.TMPa
£ 0.3MPa
&l |

0.25MPa

0 10 20 30 40 50 60

Point de préhension L mm

MHZ2-20S/MHZL-20S

60
50— Pression 0.7MPa—{
> | |
— .6MP
§ 40 \?‘ :
i 0.5MPa
<) |
£ 30 i
8 0.4MP?
Tt
g 2 0.3MPa
]
10 —
0.25MPa
0 20 40 60 80 100

Point de préhension L mm

8 Pression 0.7MP:
Z \\\‘ ] a
& 60 ——10.6MPa
E
g —_ | \O.SMPa
o 40 1
pst N 0.4MPa
S ]
W oot— 0.3MPa

0.25MPa

0 20 40 60 80 100

Point de préhension L mm

MHZ2-32S
250)
> 200—— Mn 0.7MP:
& — | 0.6MPa
£ 150 e
'g 0.5MPa
!
8 100 0.4MPa
© |
L 0.3MPa
w
50
0 50 100 150
Point de préhension L mm
MHZ2-40S
350 Pression 0.7MPa
300 =
0 éMPa
Z 250
& 0.5MPa
£ 200 —
= 0.4Mp‘a
@ 150
= 0.3Mﬁa
2 100
50
0 50 100 150 200

Point de préhension L mm

O
5
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Série MHZ ]

Sélection du modeéle

2B Effort de maintien: Série MHZ[12/Simple effet/prise interne

Prise interne Prise interne
* Effort de maintien effectif
L'effort de maintien indiqué dans les MHZ2-6C/MHZA2-6C MHZ2-25C/MHZL2-25C
graphiques de droite correspond & F, la force 140 I ,
motrice d'un doigt, lorsque les deux doigts et 8 120 \Pres_su?n HhlF
les mors sont en contact avec la piéce (voir le I 0 ‘
dessin ci-dessous). i ] \\Pressmn 0.7MPa i T — .6{MPa
8 2 0.5MP.
i £ ——_oléMPa NES —
£ £ 1 0.4MP.
. g ¢ e iEe g ® MPa
S 5 5 0.3MPa
g, — |  04MPa = 40 ]
0.25MP3
° & 0.3MPa 20
F 0 10 20 30 0 20 40 60 80 100120
Point de préhension L mm Point de préhension L mm
Prise interne
MHZ2-10C/MHZL2-10C MHZ2-32C
MHZA2, MHZ2, MHZL2 ] ‘ ‘ 250 ——_T Pression 0.7MPa
] & 20 — Pres‘sion 0.7MPa — —
& =
g \ i > 0.6 Mf’ﬁ > 200 - — .6MPa
) 1 S 15 | S 0.5
Ei & é} é 0.5MPa % 150 7—M Pa
M g 'g (‘).4MP%
2 10 0.4MPa o |
L = 0.35MPa £ 1 0.3MPa
& &
5 50
0 10 20 30 40 50 0 20 40 60 80 100
Point de préhension L mm Point de préhension L mm
MHZ2-16C/MHZL2-16C MHZ2-40C
60 I 500
50 Pres§ion 0.7MPa
_ 06 MPa ~ 400 Pression 0.7‘MPa~
§ 40 0.5MPa 5 0.6MPa
£ a0 0.4MPa —| £ -
g T— | 8 0.4&!Pa
2 0 0.3MPa g 20 P
o + - 8
2 I ¥ a
10 0.25MPa 100
0 10 20 30 40 50 60 0 20 40 60 80 100 120
Point de préhension L mm Point de préhension L mm
MHZ2-20C/MHZL2-20C
100 I [ [
Prefsion P.7MPa
z 80 O.GMP?
fe
f;i 60 0.5MP‘a
£ 0.4MPa
S 40 ! f
5 0.3MPa
i 0.25MPa
20
0 20 40 60 80 100
Point de préhension L mm

O
:
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Sélection du modele Série MHZL]

[ZEY Effort de maintien: Série MHZ[J2/Double effet/prise externe

Prise externe

« Effort de maintien effectif
L'effort de maintien indiqué dans les graphi-
ques de droite correspond a F, la force motri-
ce d'un doigt, lorsque les deux doigts et les
mors sont en contact avec la piéce (voir le
dessin ci-dessous).

o ©

F

Prise externe

Prise externe

MHZJ2-6D/MHZAJ2-6D

MHZJ2-25D/11-MHZ2-25D

Qession 0.7MPa

—~

~—_0.6MP
'\05“ a

3P,

Effort de maintien N

4Py |
——_ o
P

\M’Mpa\

0 10 20 30

Point de préhension L mm

100 —1 | Pres‘sion 0.7MPa
i 80 0.6MPa
[0}
O et L L
£ 0.4MPa
% [ —T
g 40 n‘.3MPa
i 0.2MPa
20

0 20 40 60 80 100

Point de préhension L mm

MHZAJ2, MHZJ2, 11-MHZ2

MHZJ2-10D/11-MHZ2-10D

20
P4
5 15 Pression 0.7MPa
E O.GMJ:'a
£ 10 0.5MPa
)= 0.4MPa
= _ 0.3MPa
5 0.2MPa

0 10 20 30 40 50

Point de préhension L mm

MHZJ2-16D/11-MHZ2-16D

50
z __| _Pressjon 0.7MPa
S 40 — |
-f'E_’ —1 | 0.6MPa
g 30 0.5MPa
g 0.4MPa
E 20 0.3I\I*Pa i
w 0.2MPa
10

0 10 20 30 40 50 60
Point de préhension L mm

MHZJ2-20D/11-MHZ2-20D

N
60 \ﬁs‘lon 0.7‘MPa

~ 50 0.6MPa

c

§ 4 0.5MPa‘

E — | 0.4MPa

o 30 \ i

° 0.3MPa

| —

g 2 0.2MPa

10

0 20 40 60 80

Point de préhension L mm

O
5
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Série MHZ ]

Sélection du modeéle

23 Effort de maintien: Série MHZJ2/Double effet/prise interne

Prise interne

» Effort de maintien effectif

L'effort de maintien indiqué dans

les

graphiques de droite correspond a F, la force
motrice d'un doigt, lorsque les deux doigts et
les mors sont en contact avec la piéce (voir le

dessin ci-dessous).

F

® &

Prise interne

Prise interne

MHZJ2-6D/MHZAJ2-6D

MHZAJ2, MHZJ2, 11-MHZ2

5-70

4
12
Z 10
é \\Pressi‘on 0.7MPa
s 8 ———0.6MPa
£ — 0.5MPa
8 6
E —— 10.4MPa3 |
o 4 0.3MPa
ol —— 0.2MPa
0 10 20 30

Point de préhension L mm

MHZJ2-25D/11-MHZ2-25D
160 ——
Pression 0.7MPa
140 t
z
120 01l
2 0.5MPa
£ 100 —
g 80 O.I;IMPa
g 0.3MPa
2 0.2
T 4 2MPa
20
0 20 40 60 80 100
Point de préhension L mm

MHZJ2-10D/11-MHZ2-10D
\

[ [
o5 ——Pression 0‘.7MPa
0.6MP.

Z 20 T ia
8 0.5MPa
s 15
g _ | 0.4MPa
(]
g 10 (‘).3MF"a
] 0.2MPa

5

0 10 20 30 40 50 60

Point de préhension L mm

MHZJ2-16D/11-MHZ2-16D

60 __P'ression 0 7MP‘a
0.6MPa
50
5 0
:% 40 .5MPa
g % 0.J4MP§
é 0.3MPa
I —
2 20 0.2MPa
10
0 10 20 30 40 50 60

Point de préhension L mm

MHZJ2-20D/11-MHZ2-20D

100 - _ms‘sion 0.7MPa
i 80 Q.GMI"B
"053 — | [05MPa
g €0 0.4MPa
g 40 0.3£Pa
2 0.2MPa
20

0 20 40 60 80 100

Point de préhension L mm
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Sélection du modele Série MHZL]

[ZE3] Effort de maintien: Série MHZ[J2/Simple effet/prise externe

Prise externe

* Effort de maintien effectif

Prise externe

L'effort de maintien indiqué dans les graphi-
ques de droite correspond a F, la force mo-
trice d'un doigt, lorsque les deux doigts et les
mors sont en contact avec la piece (voir le
dessin ci-dessous).

F

* &

Prise externe

MHZJ2-6S/MHZAJ2-6S

MHZAJ2, MHZJ2

4
> \\Press‘ion 0.7MPa
$ 3 1
= —
.é \\O-GMPa
g 2 @Pa
s
:uj— ; _— O.4MPa
0.3MP4
0 10 20 30
Point de préhension L mm
MHZJ2-10S
2] Pression 0.7MPa
‘\
10
z _ 1 0.6MPa
g 8 \
% — 1 0.5MPa
e 6
g 0.4M
© 4 . Pa
2 — | T l0.35MPa
2
0 10 20 30 40 50 60
Point de préhension L mm
MHZJ2-16S
\ \ \ \
40 —Pression 0.7MPa
5\— ‘
— 0.6MP
Z a0 " ia
2 1 0.5MPa
£ D
©
E 20 0.4MPa
kel N
;é ] 0.3MPa
w10 ]
0.25MPa
\ \
0 10 20 30 40 50 60
Point de préhension L mm

MHZJ2-25S
80 P‘r ‘ 0.7
] —1 P ﬁlon .7MPa
& 60 — 1 0.6MPa
£
g | —T—F 05MPa
8 40 I I
< J— 0.4MPa
2
W 20— 0.3MPa
0.25MPa
0 20 40 60 80 100
Point de préhension L mm

MHZJ2-20S

= Srescic, :
\res\sm‘n 0.7NTPa

40 0.6MP

= = H a

5 T

= 30 0.5MPa

© T

; |

| 20 0.4MPa

T

S

oo 0.3MPa _|

0.2§MPa

0 20 40 60 80 100

Point de préhension L mm

O
5
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Série MHZ ]

Sélection du modeéle

[ZEE3] Effort de maintien: Série MHZ2/Simple effet/prise interne

* Effort de maintien effectif

L'effort de maintien indiqué dans

les

graphiques de droite correspond a F, la force
motrice d'un doigt, lorsque les deux doigts et
les mors sont en contact avec la piéce (voir le

dessin ci-dessous).
F

& @

Prise interne

Prise interne

Prise interne

MHZAJ2, MHZJ2

5-72

MHZJ2-25C
140 L T
Pression 0.7MPa
120 —
i 00— O.G‘MPa
2 . 0.5MPa
.% 80 ‘
13 1 0.4MPa
S 60 \
T
$ 4 0.3MPa
L
20 0.25MP3
0 20 40 60 80 100120

Point de préhension L mm

MHZJ2-6C/MHZAJ2-6C
8
i ] \\Press‘ion 0.7MPa
o [
_(‘% — 0.6MPa
5 4 0.5MPa
©
s — 0,4MP
=
] 2 \%a
0,3MPa
\
0 10 20 30
Point de préhension L mm
MHZJ2-10C
20 Pr‘essiojn 0.7MPa
-
- 0.6 MPa
15 ————1
S I
£ 0.5MPa
£ \
g 10 0.4MPa
5 0.35MP3
b 5
0 10 20 30 40 50
Point de préhension L mm
MHZJ2-16C
60 ‘ ‘
50——Pression 0.7MPa
z
£ 0.5MPa
e 30
8 0.4MPa
£ 20 |
2 0.3MPa
w x
10 0.25MPa
0 10 20 30 40 50 60
Point de préhension L mm
MHZJ2-20C
100 ‘
Pression 0.7MPa
_ 80 i
< — | 0.6MPa
€ 60
§ —T 0.5MPa
° — 0.4MPa
S 40 i
S 0.3MPa
i}
20 0.25MPa
0 20 40 60 80 100
Point de préhension L mm
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Sélection du modele Série MHZL]

[ZE¥] Verification de I'effort de maintien: Série MHZ/Prise externe

Prise externe Prise externe Prise externe
MHZC12, 11-MHZ2 MH4ZOI:I2-6D MHZ[]2-25[1/11-MHZ2-25[]
@ 120
) ——— N
T @ e 30 c 100 N
| — S 0.5MPa € N \,o
= T P,.e I T~ 80 N \’9‘9
< SS/o, 0.6MPa < \ ‘\0,
3 20 ” 0 —— RN o, 0.5MPa
Point 2 0.3, 2l 0.TMPa £ NN A 0.6MPa
de prise L > h e, & s 20 NN\ N 4’% 0.7MPa
© ) © NS |
€ 10 e, S \\\\\
\ 20 \\ N\ N
MHZAJ2, MHZJ2 QR
@ 0 10 20 30 40 0 20 40 60 80 100 120
) GNVI - Point de préhension L mm Point de préhension L mm
@
T
I s s MHZ[12-10L1/11-MHZ2-10[] MHZ2-32[]
60
50 \\ 150
Point € £
de pris L E 40 \\\A’e@ E \\ 0.6MPa
T %, T 400 N i
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Série MHZ ]

Sélection du modeéle

[TE¥] Vérification de I'effort de maintien: Série MHZ/Prise interne

Prise interne Prise interne Prise interne
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sions reprises dans les graphiques de droite. 20
* Si le point de prise dépasse ces limites, la durée N
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Sélection du modele Série MHZL]

m Vérifiez la prise externe des doigts: Série MHZ[ 12

My \_/
Mp /‘\ Mr

(

Fv -

L: Distance jusqu'au point de préhension (mm)

Charge verticale Moment maxi admissible
Modéle admissible Moment longitudinal:|  Moment radial: Moment latéral:
Fv (N) Mp (N-m) My (N-m) Mr (N-m)

MHZ[]2-6 10 0.04 0.04 0.08
MHZ[]2-10 58 0.26 0.26 0.53
MHZ[]2-16 98 0.68 0.68 1.36
MHZ[]2-20 147 1.32 1.32 2.65
MHZz[]2-25 255 1.94 1.94 3.88
MHZ[]2-32 343 3 3 6

MHZ[]2-40 490 4.5 4.5 9

Note) Les valeurs de la charge et du moment dans le tableau représentent des valeurs statiques.

Calcul de Il'effort externe

(lorsque la charge est appliquée) S EIEE T

Pour une charge statique de f = 10N,
qui applique un moment longitudinal
sur le point L = 30mm du guide MHZ[12-16D.

L. M (moment maxi admissible) (N-m) .. 0.68
= Ch d bleF=——
Charge admissible F (N) L x10° arge admissible 30X 10°
B3
=22.7 (N)

(* Unité de conversion constante)
Charge f = 10 (N) < 22.7 (N)
Par conséquent, I'utilisation est possible.
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Series MHZA2-6/MHZAJ2-6
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