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Table rotative compacte avec faible hauteur de table

QFixatit)n facile des pieces. (- Grand élément de guidage

Y
eTolérances diam. int./diam Diamétres interne et exteme de la tabl 3 a 4 fois plus de charge axiale
ext.delatable lametres Interne et exierne de la table

Standard : MSQB |z[J/i1)
Haute précision : MSQA H8/h8

*Trous de piétage

® Axe creux S
Adapte le cablage et le raccordement 7|

pour |'équipement installé sur la table

- - — (par rapport a la série CRQ)
Pour I'alignement du centre de rotation de la piece

Trou de piétage
Pour la position du

Roulement

N A,
-~

Axe creux <
Taile | 1 [ 2 [ 3] 7 Modeéle
Axecreux |©3.5(03.8| 05 | 06 de base

Taille 10 | 20 | 30 | 50 | 70
Axecreux | 06 | 09 | 012 | 013 | 016

y 0
<>de I'angle de rotation : 0 a 190
Avec amortisseur

de chocs interne /
b O_ bl - -'

2 a 5 fois plus d'énergie cinétique 1

(par rapport a une vis de réglage) “

-~ -

OFixation aisée du corps Mouvement dans le sens de la poussée

eDiam. de référence : Centrage, Orifice ¢Montage sur

*Trous de piétage _ 2faces O radiale : 0-01 mm maXi

H_

Au moyen d'un guide de haute précision, le déplacement dans le sens
é de la poussée radiale de la table est réduit.

Modele de haute précision

Guide haute
précision

1 Modélede = o =
haute précision | <= ®§ -
MSOA R === 4

Diam. de référence
(axe de centrage)

Diam. de référence
(orifice) Trous

< ot

', 2 orientations de raccordement (avant et latérale) sont possibles

C La position de raccordement
peut étre sélectionnées en
fonction des conditions de
montage

Caractéristiques 1

O
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Table rotative [ wo il
Série MSQ

Modéle a pignon crémaillére i e w |

Petites tailles 1, 2,3 et 7

o Compacité et légereté o Large éventai d'options d'installation pour une réduction de I'ncombrement

p— Offre une installation réduisant au maximum I'encombrement en utilisant un corps
| A , - «@- compact, un cablage et un raccordement réduisant I'encombrement.
== - N - -

Fixation universelle
ﬂ._ /8

® Fixation
B e
e

Fixation Fixation latérale

II Alignement du centre aisé lors du montage
Ll |||.|.|_|.l' . g ) Diam.deve’g(mif\ce)
- l L ! Diam. de réf. (anneau) Trous

tage
0

Le cablage et le raccordement peuvent étre sélectionnés en fonction

" WS -
® oesc-muzm @

Grandeur nature (reproduction du MSQB1A)

Mesure mm des conditions de montage
Taille | Modéle A B © D Masse (g Exemple de montage de détecteur et de régleur de débit
1 |MSQBIA|505 |28 |25 |16 70 :
I©i;s!
2 |MSQB2A |56 |30 |28 |18 105 ’
I
3 |MSQB3A |60 | 345|305 | 205 || 150 Ong
7 |MSQB7A | 735 |41 |345 |23 250

Modeles a amortisseurs de chocs externes

4 2 10 fois plus d'énergie cinétique admissible s W ¢
(par rapport au modéB d'amortisseur degchocs inteme)q Longueur tOta|e redl.“te C Angle de rotation: 90 y 180
2 types d'amortisseurs de chocs sont disponibles, pour faible et pour grande énergie. L'espace de montage longitudinal est réduit g !

. " . L . car les vis de réglage ou les amortisseurs de
Comparaison d'énergie cinétique admissible (pour la taille 30) chocs internes ne dépassent pas.
1f : : : @n

! : : :
IAvec amortisseur de chocs externe -
—

0.1

ner0ie

o~ ae &0
: B, gnet
£ — e
) —
£ 001
5] —— :
= -Avec amortisseur de chocs intern —
< I
5 \
E 0.001 Avec vis de réglage
=

0.0001

02

03 04 05 A ICEEGIM L 2 hauteur de la table est identique pour les deux modéles:
Temps de rotation (s/90%) vis de réglage et amortisseurs de chocs internes.

sVC Caractéristiques 2
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O Standard/MSQB

Avec vis Avec amortisseur de Avec amortisseur

[1: séries supplémentaires

Taille de reglage Salle blanche chocs inteme Salle blanche gxcleﬁfes
1 D () - = —
2 D L - - —
3 D [) - = —
7 ° o - - —
10 ° o o o e
20 ° ° ) o .
30 ° o ° o 4
50 ° ° ° ° e
70 ° = Ld = —
100 D - L.J = —
200 ° - L] - —

O HaUte préCiS i O n/MSQA [1: séries supplémentaires

Taille | Avec vis de A|¥ec amortisseur de Avec amortisseur
réglage  Tegie blanche | "% MM Salle bianche | exitorme
1 [ [ — — —
2 [ ] [ — - —
3 [ ] [ — — —
7 [ [ ] — — —
10 [ ] [ ] [ ] [ ) [ ]
20 [ ] (] [ ] (] [ ]
30 [ ] (] [ ] (] [ ]
50 ® o [ [J ®

Le modéle de haute précision et la série salle

blanche sont ajoutés aux tailles : 1, 2, 3, 7
<=- Nouveau

1,2,3,7

., Taille: 10, 20, 30
n 50, 70, 100

200

Avec amortisseur de
chocs externe

Taille : 10, 20
30, 50

Caractéristiques 3

Série MSQ
Sélection du modele

Procédure de sélection du modéle Formule Exemple de sélection

GCOnditions d'utilisation

Enumérez les conditions d'utilisation
en fonction de la position de montage.

Fixation horizontale

A 4

 Modele utilisé
- Pression d'utilisation
- Position de montage
- Type de charge
Ts (N-m)
TF (N'm)
Ta (N-m)
+ Configuration de la charge
- Temps de rotation t (s)
- Angle de rotation 0 (rad)
+ Masse de la charge m (kg)

- Distance entre I'axe central et le centre
de gravité H (mm)

- Distance au centre de gravité L (mm)

Table rotative: MSQB50A, Pression : 0,5 MPa

Position de montage Axiale

Type de charge : Charge d'inertie Ta

Configuration de la charge: 100 mm x 60 mm

(plague rectangulaire)

Temps de rotation t: 0,3s, angle de rotation : 90"

Masse de la charge m: 0,4 kg

Distance entre I'axe et le centre de gravité de la charge H: 40 mm

QCOUpIe requis

Vérifiez le type de charge ci-dessous
et sélectionnez I'actionneur en
fonction des couples requis.

- Charge statique: Ts

- Charge de résistance: Tf I ASKUUCI

- Charge d'inertie: Ta

v

eTemps de rotation

Couple effectif = Ts
Couple effectif = (3a5) - Tf
Couple effectif =10 - Ta

Couple effect

Charge d'inertie
10xTa=10x Ix M
=10 x 0.00109 x (2 x (7/2)/0.3?)
= 0.380 N-m < Couple effectif OK
Note) | remplace ®) la valeur du moment d'inertie.

Vérifiez qu'elle respecte la plage
de réglage du temps de rotation.

v

0,2a1,0s/90°

0.3s/90° OK

gcharge admissible

Vérifiez que la charge radiale, la
charge axiale et le moment sont
compris dans les plages
admissibles.

A 4

Charge axiale: m x 9.8 = Charge admissible
Moment: m x 9.8 x H < Moment admissible

Charge admissible

0.4 x 9.8=3.92 N < Charge admissible OK
0.4x9.8x0.04=0.157 N-m
0,157 N-m < Moment admissible OK

®Moment d'inertie

Calculez le moment d'interie de la
charge "I" afin de calculer I'énergie.

Energie cinétique

I=mx(a®+b?/12+m x H?

1=0.4x (0.102 + 0.062) / 12 + 0.4 x 0.042
=0,00109 kg-m?

Vérifiez que I'énergie cinétique est
dans les marges admissibles.

1/2xIx (%= énergie admissible
@ =20/t (O: Vitesse angulaire terminal)
0: Angle de rotation (rad)
/: Temps de rotation (s)

Energie cinétique admissible/temps de rotation

O

SviC

1/2x0.00109 X (2 X (7/2)/0.3)?
=60 mJ < Energie admissible OK



Sélection du modéle Série MSQ

Couple effectif

Types de charge

Unité: N-m
Taille Pression d'utilisation (MPa)
0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8 0.9 1.0
1 0.017 | 0.035 | 0.052 | 0.070 | 0.087 | 0.10 0.12 — — —
2 0.035 | 0071 | 011 | 014 | 018 | 0.21 0.25 — — —
3 0.058 | 0.12 017 | 0.23 0.29 | 0.35 0.41 — — —
7 011 | 0.22 033 | 045 0.56 | 0.67 0.78 — — —

10 0.18 | 0.36 053 | 071 0.89 | 1.07 1.25 1.42 1.60 1.78
20 037 | 0.73 110 | 147 184 | 2.20 2.57 293 | 329 | 3.66
30 0.55 1.09 164 | 218 273 | 319 3.82 437 | 491 | 545
50 0.9 1.85 278 | 371 4.64 | 557 6.50 743 | 835 | 9.28
70 136 | 2.72 4.07 | 543 6.79 | 8.15 9.50 | 10.9 12.2 13.6
100 2.03 | 4.05 6.08 | 811 |10.1 12.2 14.2 16.2 182 | 20.3
200 396 | 792 |119 15.8 19.8 238 | 27.7 317 | 356 |39.6

Note) Les valeurs indiquées pour les couples effectifs servent uniquement de référence et ne sont pas
garanties. Utilisez-les comme référence.

Taille: 1a7 Taille: 10 a 50 Taille: 70 a 200
0.8 /7 10 - 40 200
£ / £ g A7 g
206 4 z // 230 /’
3 // g o 7 30 g / o0
Sos Tt s AT | B2 T V7
2 - o 4 7 20 o LA o
s S AT L = N A 5 / 1
8 0.2 //// 8 2 / //10 8 10 /////
L—1 -
0 = o = o =
0 01 020304050607 0O 02 04 06 08 1 0 02 04 06 08
Pression d'utilisation (MPa) Pression d'utilisation (MPa) Pression d'utilisation (MPa)

Charge admissible

Respectez le moment et la charge recommandés dans le tableau ci-dessous.

(Une utilisation au-dela des valeurs admissibles peut réduire la durée de
vie du produit, provoquer du jeu au niveau de la table ou une perte de
précision.)

Charge radiale Charge axiale admissible (N) Moment
T admissible (N) (@) (b) admissible (N-m)
Modéle | Modélede | Modele Modéle de | Modéle Modele de | Modéle Modgle de
standard |haute précision| standard |haute précision| standard | haute précision| standard |haute précision
1 31 31 41 41 41 41 0.56 0.84
2 32 32 45 45 45 45 0.82 1.2
3 33 33 48 48 48 48 1.1 1.6
7 54 54 71 71 71 71 1.5 2.2
10 78 86 74 74 78 107 2.4 29
20 147 166 137 137 137 197 4.0 4.8
30 196 233 197 197 363 398 53 6.4
50 314 378 296 296 451 517 9.7 12.0
70 333 296 476 12.0
100 390 — 493 — 708 — 18.0 —
200 543 740 1009 25.0

O
2

® Charge statique: Ts

Une charge est représentée par la bride qui nécessitent
uniquement une force de serrage

Lors de la vérification, si vous décidez de prendre en compte
la masse de la bride en elle-méme dans le schéma ci-dessous,
elle doit étre considérée comme une charge d'inertie.

(Exemple)
4 |
i
T% F: force de serrage (N)
% .
¢ % Calcul du couple statique
1%

Ts=Fx ¢ (N-m)

@®Charge de résistance: Tf

Une charge qui est affectée par des forces externes
telles que le frottement ou la gravité

Etant donné que I'objectif est de déplacer la charge et
que le réglage de vitesse est nécessaire, laissez une
marge supplémentaire de 3 a 5 fois le couple effectif.
+Couple effectif de l'actionneur = (3 a 5) Tf

Lors de la vérification, si vous décidez de prendre en compte la
masse du levier en lui-méme dans le schéma ci-dessous, elle
doit étre considérée comme une charge d'inertie.

Coefficient de frottement p

(Exemple) . F=umg
Mt Masse m Calcul du couple statique
Charge Tf=F x ¢ (N-m)
g=9.8m/s?

_y

Centre
de l'axe

@®Charge d'inertie : Ta

L'actionneur doit faire pivoter la charge
Etant donné que l'objectif est de faire pivoter la
charge d'inertie et que le réglage de vitesse est
nécessaire, laissez une marge supplémentaire de
10 fois mini le couple effectif.
+Couple effectif de I'actionneur = S - Ta
(S est 10 fois supérieur ou plus)
Ta=1-®(N-m)
I: Moment d'inertie
Reportez-vous en page 3.
: Accélération angulaire
Charge o= 2/? (rad/s?)
0: Angle de rotation (rad)
t: Temps de rotation (s)

; Actionneur rotatif




série MSQ

Formule du moment d'inertie (Calcul du moment d'inertiel) I: Moment d'inertie kg-m2 m: Masse de la charge kg
(DBarre 2Barre (®Plague rectangulaire (@Fine plaque rectangulaire
Position de pivot: Position de pivot: (parallélépipédique) (parallelépipédique)
Radialement a la barre centré et radialement a la barre Position de pivot: Position de pivot:

par le centre de gravité perpendiculaire a la plaque par un
de ses points (idem dans le cas

¢ d'une plaque plus épaisse)
o & . t

_ a? ? a > @
/U\I—m1-3+mz 3 I=m fz I=m 17
N D Ty
he [ >y | >y
T Y
L \\lf/ \4//

[0]Plaque rectangulaire (®Cylindre ‘ (DGlobe plein (®Disque fin
(parallélépipédique) (comprenant un disque) Position de pivot: Position de pivot: Diamétre
Position de pivot: Position de pivot: Diametre
par le centre de gravitt et Axe du centre ¢
perpendiculaire a la plaque (idem dans (
le cas d'une plague plus épaisse)

r I=m. 2 I=m. &
I=m - — - 5 4
gt 78, 7y < &7y
Iy I > I >y
L ~ ' - 4 L ~ l - J L\ l - /
\\‘// \\‘// \\L/
(9Avec une charge a I'extrémité du levier (0Engrenages

(A) Nombre de dents
=a

ai® 1. Cherchez le moment d'inertie Is pour

la rotation de l'axe (B).

I=m:- mz - a? + K

Exemple) Si mz est un globe plein, . . . . .
( ple) 2 gopep 2. Ensuite, Is est introduit pour déterminer

_ . . _ 2r
F\\“- ) voir point 7, et K = mz - —¢ Ia le moment d'inertie pour l'axe de
[ >y 7 rotation (A) comme Ja= (-2 )*. s
k\ | /J b

~ \L/

Nombre
de dents = b

Energie cinétigue/temps de rotation

Méme dans les cas ou le couple requis pour la rotation de la charge est faible, les éléments internes peuvent s'endommager en
raison de laforce inertielle de la charge.

Sélectionnez le modéle en tenant compte du moment d'inertie de la charge et du temps de rotation durant I'opération.
(Utilisez les graphiques du moment d'inertie et du temps de rotation pour la sélection du modéle en page 4.)

(DEnergie cinétique admissible et plage de réglage de vitesse de rotation
Respectez les plages de réglage recommandées dans le tableau ci-dessous lors du réglage du temps de rotation. Remarquez
gu'une plage de réglage de vitesse de rotation excessive peut entrainer des a-coups ou l'arrét de 'opération.

Energie cinétique admissible (mJ) Plage de réglage de vitesse de rotation pour une opération stable s/90°
Taille Avec vis Avec amortisseur Avec amortisseur de chocs externe Avec vis Avec amortisseur | Avec amortisseur
de réglage de chocs interne | Pour faible énergie|Pour énergie élevée de réglage de chocs interne | de chocs externe
1 1
2 15 0,2a0,7
3 2 - - B B B
7 6
10 7 39 161 231
20 25 116 574 1060 0,2a1,0 . )
30 48 116 805 1210 02207 02aLo
50 81 294 1310 1820
70 240 1100 0,2al5
100 320 1600 - - 0,2a2,0 02a1,0 _
200 560 2900 0,2a25

Note) Reportez-vous a la note concernant la plage de réglage du temps de rotation en page 20.

(2Calcul du moment d'inertie
La formule étant différente en fonction de la position de la charge, reportez-vous aux formules de calcul du moment d'inertie sur cette page.

3 Z;SVC



Energie cinétique/temps de rotation

Sélection du modéle Série MSQ

@Sélection du modeéle Sélectionnez les modéles en appliquant le moment dinertie et le temps de rotation trouvés dans les graphiques ci-dessous.

Avec vis de réglage

Avec amortisseur de chocs interne

Temps de rotation (s/90°)

——— |
1 T T 1
MSQB200A
——MSQB100A Q
0.1 EMSQB?OA% —ngziggi
1= === =
= 01 MSQB70R X>/ — 1
= IMSQLI50A
P — —=="-MSQLI30A o~ =
£ = MSQ[]20A = MSQLI50R
(o) (o))
=3 =
() (0]
£ 0001 T oot
2 MSQLI7A 2
= © /‘\ MSQLI10R1
- c
[} Q \
£ 0.0001 IS
S S
= MSQ 2 Z o001 \ MSQLJ20R-MSQLI30R=
MSQL 1A ' ! =
0.00001 %
0.000001 0.0001
02 0.3 05 0.7 1.0 20 3.0 0.2 0.3 0.4 0.5 06 07 08 0910
Temps de rotation (s/90°) Temps de rotation (s/90°)
Avec amortisseur de chocs externe
1 i (D<Comment lire les diagrammes>
I -Moment d'inertie - 0,015 kg-m2
MSQLI50H - Temps de rotation -« 0.45 s/90°
—MSQ,D50L MSQLI20L est sélectionné.
MSQDSOH Z (@<Exemple>
MSQ[120H /%// Configuration de la charge: Un vérin d'un rayon de 0,5 m et d'une masse de 0,4 kg
T
0.1 ———MsQ[J30L \// — Temps de rotation: 0.7 s/90°
& : = 0.52
= MSQL120L I =0.4x—— =0.05kg:m2
© 0.05 f------- T = 1N
b ' Dans le diagramme du temps de rotation et du moment d'inertie,
b= i A trouvez l'intersection entre les lignes correspondant & 0,05 kg-m? sur
_g T l'axe vertical (moment d'inertie) et a 0,7 s/90° sur l'axe horizontal
T0.015 F--= - %---.@ /?/ (temps de rotation). Les lignes du point d'intersection étant situées
g 001 / s i _| dans la plage de sélection du MSQLI20L, le MSQLI20L peut étre
g MSQ[,:“O,H: sélectionné.
S = o z | —
= : MSQLI10L ~
0.001 : ;
0.2 0.3 04 045 05 06 07 08 0910

Précision de rotation : valeur de déplacement a 180° (valeur de référence)

Valeur accumulée de rotation
du dessus de la table

D

Valeur accumulée de rotation

du coté de la table

00 o 100 ol 00 o \

leo®@ @l

(o

O

mm
Plaque de mesure MSQA MSQB
Valeur accumulée de rotation du dessus de a table 0.03 0.1
Valeur accumulée de rotation du coté de la table 0.03 0.1

Les valeurs du tableau sont des valeurs réels et pas des valeurs
garanties.

SMC 4



série MSQ

Déplacement de la table (valeurs de référence)

e Les graphiques suivants montrent le - 100 »
déplacement au point A, qui est éloigné du IlCharge
centre de rotation de 100 mm, ou la charge __ A 4
est appliquée. L T &
MSQ[1A MsQ[J10]
) S
100 ~\'?.9®\«<> \z&\@s
3 o
£ \N\@ € 400 \&\"{’%
= g0 %Q%""" = &>
g R TN 5 5
E 60 &S £
< gt &
= e 5 350
g 40 P\’\x\\“‘) 2 407 =
N 30 ! dele delhautepec‘s‘om
20 20 Moade
10 N\SQMOEI(/}'
0 1 2 3 5 6 7 8 9 0 5 10 15 20 25 30
Charge N Charge N
MSQ[2A MsQ[20]
300
100 ) %\&‘“‘
€ ;\e‘}%‘\ IS &Q,\?‘c;\
= 30 $Q§Q. 3. \}@0
= N\ ~ 250 D
@ QoL b5 ®
E 60 SE £ NS
s ks
. £ icion 2 200
500 e de AU precsol 8 10
MoCE +—1 T | scision) |
20 MSQA’ZA 30 sle de haute préc!
4/'/ 20— 20D (Modee
et
=1 i L I
0 2 4 6 8 10 12 0 10 20 30 40 50
Charge N Charge N
MSQLI3A MSQ[I30[]
T d
| T2
l?}(\w&| 300 %%\?&/c//
X % 7
100 &J\eﬁ KA
W 250 \
g Q%%‘x el g A~
W 80 \\%/ RO
5 5 200 A
£ 60 g ~
g o0 2 4
5 éd\S\O“ ) _— «© 150 —
J e 2 7
87 3&\\1\0(\‘9\9““&“// 8 130 |
A — T—— —— —
20 /ﬂS > * ﬁﬁod‘e\e’ ge naute précsioh
| — “S(&:,ﬁ/i
0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 0 10 20 30 40 50 60 70
Charge N Charge N
MSQLI7A MsQ[s0]
I
| | | ?‘?//
& @&/
100 - es\a“‘\a‘ Ry
RS 200 $
S N4
1S ANA € N
* 80 s L 5 FQ Y4
- \\) ‘A ,eé\s\ﬁ“ 1 - %o//
53 \)\?,Q‘/ S 4
E 60 e g 150 Vi
3] e 3 /
° P 8 0] T oSN ———
= N ute précs
20 - Mogdle de M8 = ——
0 — oV
0 2 4 6 8 1% . 12 '\}4 16 18 20 22 24 0 20 40 60 80 100 120
arge Charge N

O
2




Table rotative

Consommation en air

La consommation d'air est le volume d'air consommé par la table rotative lors de la rentrée et de la sortie de tige et dans le
raccord l'actionneur et le distributeur, etc. Son calcul est nécessaire pour sélectionner le compresseur et pour calculer les
dépenses.
xLa consommation d'air (Qcr) requise pour un cycle de la table rotative est indiquée ci-dessous et peut servir de référence pour

simplifier les calculs.

Formules
P+0.1 -3
CR =2VX(—) x 10
Q 0.1
P =
Qcp :2xaxexH x 10
Qc =Qcr+ Qcr
Qcr= Consommation en air de la table rotative [¢ (ANR)]
Qcp = Consommation d'air du tube ou des raccords [¢ (ANR)]
V. = Volume interne de la table rotative [cm?]
P = Pression dutilisation [MPa]
¢ = Longueur de la tuyauterie [mm]
a = Section interne des tubes mm’]
Qc = Consommation d'air requise pour le retour de la table rotative [¢ (ANR)]

Consommation en air

Le compresseur sélectionné doit étre apte a fournir la quantité d'air
nécessaire a l'ensemble des actionneurs situés en aval. Tenez
compte des fuites d'air, de la consommation des distributeurs pilotes
et des vannes de décharge, etc., ainsi que de la réduction du volume
de I'air lors de chutes de température.

Formule

Qc2 = Qc x n x Nombre d'actionneur x Coefficient de réserve

Qc: = Débit en sortie du compresseur [¢ /min(ANR)]

n = Cycles de I'actionneur par minute

Section du tube et du raccord en acier

TaillE memminElE Diam. ext. (mm) Di(z:]rqnn.])int. Sectic()rrrllmzt)erne
T(J0425 4 25 49
T[J]0604 6 4 12.6
TU 0805 8 5 19.6
T 10806 8 6 28.3

1/8B - 6.5 33.2
T[J1075 10 75 44.2
TU 1208 12 8 50.3
T[11209 12 9 63.6

1/4B - 9.2 66.5
TS 1612 16 12 113

3/8B - 12.7 127
T[11613 16 13 133

1/2B - 16.1 204

3/4B — 21.6 366

1B - 27.6 598

Consommation en air de la table rotative: QCR ¢ (ANR)

. Angle de Volume Pression d'utilisation (MPa)

aille | “rotation | interne (cm?) [ 0.1 0.2 03 05 06 07 08 0.9 10

1 066 | 00026 | 00039 | 0.0052 | 0.0065 | 0.0078 | 0.0091 | 0.010 — — —

2 13 | 00052 | 00077 | 0010 | 0013 | 0015 | 0018 0.021 _ — _

3 22 | 00087 | 0013 | 0017 | 0022 | 0026 | 0030 0.035 — - -

7 42 | 0017 | 0025 | 0033 | 0042 | 0050 | 0.058 0.066 — — —
10 66 | 0026 | 0040 | 0053 | 0066 | 0079 | 0092 0106 | 0119 | 0132 | 0145
20 190° 135 | 0054 | 0081 | 0108 | 0135 | 0.162 | 0.189 0216 | 0243 | 0270 | 0297
30 201 | 0080 | 0121 | 0161 | 0201 | 0241 | 0.281 0322 | 0362 | 0402 | 0442
50 341 | 0136 | 0205 | 0273 | 0341 | 0409 | 0477 0546 | 0614 | 0682 | 0.750
70 500 | 0200 | 0300 | 0400 | 0500 | 0.600 | 0.700 0800 | 0900 | 1.000 | 1.100
100 747 | 0299 | 0448 | 0598 | 0747 | 0896 | 1.046 1195 | 1345 | 1494 | 1643
200 1459 | 0584 | 0875 | 1167 | 1459 | 1751 | 2.043 2334 | 2626 | 2918 | 3210

O



Table rotative/
Modele pignon crémaillere

Série MSQ

Taille: 1, 2, 3, 7

Pour passer commande

LEERENENERIERR MSQA

Modeéle de base MSQB
Taillel

1A

[

M?B

A
1A

M9B

1

2
3
7

LA |

Avec vis de réglage ]

l Nombre de détecteurs

— 2 unités
S 1 unité
n N unités

Type de détecteur

— ‘ Sans détecteur (détection magnétique)]

* Sélectionnez un détecteur compatible dans le
tableau ci-dessous.
* Le détecteur est inclus dans I'emballage (démonté).

e Position du raccord

Orifice latérg

Détecteurs com p atibles: Reportez-vous aux pages 25 a 31 pour les caractéristiques des détecteurs.

S o drali : Type de détecteur | Longueur de cable (m)*
© ; : = » Tension d'alimentation
S Fsor;((::tilaolr; %Tg;ﬁ;ﬂgg % Sortie Connexion électrique 0.5 3 5 Application
p 4 2 cc CA Perp. Axiale 0 CHlR%)
o 3 fils (NPN) F8N MON ) ® | O
S Circuit Cl
g — 3 fils (PNP) F8P M9P ) ® | O
©
? 2 fils FsB M9B Y ® | O — ;
= Fil noyé | Oui 24V |12V | — Relais, API
£ | Double 3 fils (NPN) — MONW ° e | O
& |visualisation 3 fils (PNP) _ MOPW ° e | O Circuit CI
O | (affichage a
2 couleurs) 2 fils = M9BW [} [ J O —

* Longueur de céable:

(Exemple) MON

(Exemple) MONL
(Exemple) MONZ

* Les détecteurs statiques marqués d'un "O" sont fabriqués sur commande.

— Contactez SMC.
* —50 Sans visualisation
* —61 Cable flexible

« Connecteur pré-cablé

O



Ay "

<X

Modéle de haute précision

Symbole JIS

Salle blanche

Caractéristiques

Table rotative Sé€rie MSQ

Taille 1 \ 2 \ 3 \ 7
Fluide Air (sans lubrification)

Pression d'utilisation maxi 0,7 MPa

Pression d'utilisation mini 0,1 MPa

Température d'utilisation 0 a 60°C (sans eau (risque de gel))
Amortissement Sans ‘ amortissement élastique
Plage de réglage d'angle 0a190°

Rotation maxi 190°

Alésage du vérin 26 ‘ 28 ‘ 210 212
Raccord pneumatique M3 M5

Energie cinétique admissible et plage de réglage de vitesse de rotation

Taille Energie cinétique admissible (mJ) [Plage de réglage de vitesse de rotation pour une opération appropriée (s/90°)
1 1
2 15 0,2a0,7
3 2
7 6 02a1,0
Masse ©
Taille 1 2 3 7
Modéle de base 75 105 150 250
Modéle de haute précision 80 115 165 265

Note) A I'exception de la masse des détecteurs

Empéche la dispersion de particules générées a l'intérieur du produit dans la salle blanche en les aspirant hors de I'orifice du vide sur le c6té du corps.

Pour passer commande

Caractéristiques et charges admissibles

11

—MSQ

l Modeéle a aspiration

B

1

A

EQM9B

S

au vide de la série

salle blanche

A |Modéle de haute précision

B Modeéle de base

Dimensions

Taille ®

1

2
3
7

lNombre

de détecteurs
Détecteur

Position du raccord

Orifice latéral

E

Orifice avant

\ A \ Avec vis de réglage

Degré 1 Note 1)
1 ¢/min (ANR)

Le modele 11-MSQA est identique au modele de haute précision
et le modéle 11-MSQB est identique au modele de base.

Degré de génération de particules
Débit aspiré (exemple)

Note) Veuillez vous reporter au catalogue de la
“Série salle blanche pneumatique” pour de plus
amples détails.

Les produits pour salle blanche ne disposent pas d'axes creux.

Modeéle de base

11-MSQB[ A

Modele de haute précision

11-MSQA[ A

PA
(Orifice du vide)

=t

= X9
- ¢
] - I
-
"2..‘_2 [ [
S
Taille BK PA
1 5.3 M3
2 7.5 M3
3 9.5 M3
7 7 M5

Les dimensions autres que celles ci-dessus sont identiques
a celles du modele de base et du modéle de haute précision.

8



série MSQ

Sens de rotation et angle de rotation

+ La table rotative tourne dans le sens horaire lorsque A est sous pression et en sens inverse lorsque B est sous pression.

* En ajustant la vis d'amortissement, la limite de rotation peut étre réglée dans les limites représentées sur le graphique pour I'angle de
rotation désiré.

Trous de piétage

Sens antihoraire

Vis de réglage A )

(Pour le réglage de rotation en fin o 9, > -
<= Orifice B de course dans le sens antihoraire) a Q
1 Vis de réglage B /AR
(Pour le réglage de rotation en fin f ‘ &
<ﬂ de course dans le sens horaire) -

t ——

Orifice A

Orifice B

Sens horaire

%
0, g,
7 o, €9la

Sng ge de

. . . . €ns ire 92
Avec vis de réglage, amortisseur de chocs interne horaire

. Angle de réglage en fonction de la
Taille - ) . ;
rotation de la vis de réglage angulaire
1 8.2°
2 10.0° Note) < Le diagramme indique la plage de rotation du trou de piétage.
3 10.9° « La position des trous de piétage sur les figures est valable pour la
7 10.2° rotation en fin de course dans le sens antihoraire lorsque les vis de

réglage A et B sont serrées de maniére égale et que la rotation est
réglée a 180°.

Exemple de plage de rotation

« Plusieurs plages de rotation sont possibles grace aux vis de réglage A et B tel qu'indiqué dans les schémas ci-dessous.
(Le diagramme indique les plages de rotation du trou de piétage.)

Plage de réglage par la
vis de réglage A

Trous de piétage

Vis de réglage A
(Pour le réglage de rotation en fin
de course dans le sens antihoraire) [of
Vis de réglage B

(Pour le réglage de rotation en fin
de course dans le sens horaire)

Plage de réglage par
la vis de réglage B

Plage de rotation du
trou de piétage

190° Rotation (maxi)

180° Rotation

Plage de réglage par

Plage de réglage par la
la vis de réglage A

Plage de réglage par la vis de réglage A

vis de réglage A

&

lage de réglage par
la vis de réglage B

Plage de réglage par IF‘Iagedde r,égflageé)ar
la vis de réglage B a vis de réglage

90° Rotation

90° Rotation

90° Rotation

O
2



Construction

Table rotative Sé€rie MSQ

MSQA[ A

|
|
|

(Modéle de haute précision)

Nomenclature

2/
gl

E
| =
Lo
4

b b

Rep. Désignation Matiére Rep. Désignation Matiére
1 | Corps Alliage d'aluminium 15 |Joint de piston NBR
2 | Couvercle Alliage d'aluminium 16 |Guide abilles Acier
3 | Plaque Alliage d'aluminium Modéle de base Guide a billes )
- 17 N P - - Acier
4 | Joint NBR Modele de haute précision Guide spécial
5 | Fond arriére Alliage d'aluminium Vis CHC N° 0 Modele |Taille: 1 a3
6 | Piston Acier inox 18 |Vis CHC de base|Taille: 7 Acier élastique
7 | Pignon Acier Cr Md Vis CHC Modéle de haute précision
8 | Ecrou Acier élastique 19 |VisCHCN°O Acier élastique
9 | Vis de réglage Acier élastique 20 |Vis six pans creux Acier inox
10 | Plot d'amortissement | Taille: 3, 7 Matiere élastique 21 |Pion cylindrique Acier au carbone
11 | Table Alliage d'aluminium 22 |Joint NBR
12 | Couvercle Alliage d'aluminium 23 |Vis CHC Acier inox
13 | Aimant Matiere magnétique 24 |Joint torique NBR
14 | Segment porteur Résine

%23 Les vis CHC sont serrée a différentes positions en fonction de la position du raccord.

O
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série MSQ

Dimensions/Taille 1, 2,3, 7

Modéle de base/MSQB[ A

[ & &
D
< <
& & | >
-
YB prof. effective YC
2P 2-JC @DD o
Orifice latéral Prof. depuis le fond @D L
(Bouché par une vis CHC lorsque (n'incluant pas JD) JE %
les orifices avant sont utilisés.) oDE %
2-JU <= O <
S Ljw
i bl o VT Lo T
| =
= gy N 5 2 =) = o
MR £ 55 o 2 ; - A
\/ = IR ¢ == o)
[ T ] [T T LT T
a oDF O
i (traversant) @ AY
BG 2P AX
2DG Orifice avant (Bouché par
AU BB une vis CHC lorsque les AV
. . orifices latéraux sont utilisés.) SF
(Maxi environSU) S
A
8-WD prof. WE : (mm)
(Circonférence : 8 équivalents) hY Taillef DH | DI | DJ | DL | FE | HA | UV
4-33 prof. JK WA XA 1 |27h8|27.5n8|14H8 |4.5H8| 8.2 |13.5 [29.5
2-J traversant 2 |29h8(29.5n8/14H8 |5 H8| 9.7 |15.5[33.5
JA prof. de lamage JB 3 [33h8(34h8(17H8 |6 H8| 9.7 |15.5|36
\\O § 7 |39h8(40h8|20H8 |7 H8| 9.5 [16.5|39.5
18] § (A o
m I 'Jk‘-’ YIS N P
=" Q - O Modele de haute précision/
- A e MSQALIA
D
5 oDl
BD g oDH
m oDJ
BA > [
w L e v L " ;:(
(mm) 1 o : | P
Taile] A [AU[AV]AW]AX|AY[BA BB £t , 2 2
1 |28 2.8 |11 8.2 55|15 | 35 |39.6
2 |30 |36([126| 92|7 |2 |37 |451 @ 2-JF prof. JG
3 [345| 4.4 |155|105| 8 25 | 43 |46.7 gDL
7 |41 4.8 |18.4|12.2 |10 3 50 [59.2 BI
(mm)
Taile BC |BD |BE |[BG|BH | Bl |[BJ | D |DD|DE|DF |DG|FA |FB |FD | H J |JA|JB JC JD | JE JF JG
1 45| 32 |17 |11 8.2| 30 | 4.5 |27h9|27.5h9|14H9| 3.5 [4.5H9 4.8 | 2 371 9 33 |6 35 M4 22|53 M4 4
2 | 55| 34 (185|126 9.2| 35 | 4.5 |29n9(29.5h9|14H9| 3.8 |5 H9 5.3 | 2.5 | 4.2 |10 33 |6 35 M4 22 |53 M4 4
3 55| 38 |23 [15.5|10.5| 40 | 4.5 |33h9(34 h9|17H9| 5 |6 H9 53|25 | 4.2 |10 42 | 75|45 M5 25| 6 M4 4
7 55| 45 [30 |18.4|12.2| 50 |5 39h9(40 h9|20H9| 6 (7 H9 6.5 |25 | 45 |115|42 |75 | 45 M5 25| 6 M5 5
(mm)
Taille| JJ JK JuU P Q| S |SD|SF|SU|UUWA|WB|WC| WD |WE|WF|XA|XB|XC|YA|YB|YC
1 M3 35 M3 M3 16 [50.5|10.8(24.4| 9.4|25 9.5|2H9| 2 M3 48| 20 |22.5[2H9| 2 |11 |2H9| 2
2 M3 35 M4 M3 18 |56 [13.4|26.2|11.3|28 |10 |2H9| 2 M3 5.3 | 21 [24.5|2H9| 2 |11.5|2H9| 2
3 M3 35 M5 M3 20.5(60 |15.2|131 |11.8|30.5(12 |[2H9| 2 M3 53| 25|27 |2H9| 2 |13.5|2H9| 2
7 M4 4.5 M6 M5 23 [73.5|15.4|37.4]|14.9|34.5(114 |3H9| 3 M4 6.5 | 29 [32.5|3H9| 3 |15.5(3H9| 3
11
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Table rotative/Modele a pignon crémailleres

Série MS

Taille: 10, 20, 30, 50, 70, 100, 2

Pour passer commande

Taille

10
20
30
50

MSQ A 10[AHM9B
|
MSQ B [10[AHM9B

l Nombre de détecteurs
= 2 unités

Taille S 1 unité
10 70 n n unités
20 100
30 200 ,
50 ® Type de détecteur

\ — \ Sans détecteur (détection magnétique)]
® * Sélectionnez un détecteur compatible dans le tableau
A Avec vis de réglage ci-dessous.

- - * Le détecteur est inclus dans I'emballage (démonté).
R | Avec amortisseur de chocs interne

Détecteurs com P atibles: /Reportez-vous aux pages 25 a 31 pour les caractéristiques des détecteurs.

§ Tension d'alimentation , Longueur de cable (m)*
g |Fonction [Connexion| & Sortie Type de détecteur 05 3 s Aoplicati
# | spéciale | électrique| S cc CA : ol @ ppiication
< Perp. Axiale )
§ Rep 2 fils 24 V|5V, 12 V| 100V maxi A90V A90 [ (] — Relais, API
E Fil noyé 8 fils 5V A96V A96 Cireuit C1
g - NoYe | oui | (NPN équiv.) | — - b LA -
[
z 2 fils 24V| 12V | 100V A93V A93 ° e | — —  |Relais, API
3 fils (NPN MONV M9ON
( ) 5V, 12V d L O Circuit CI
o — 3 fils (PNP) MOPV M9P ) ) e)
3
% 2 fils 12V M9BV M9B ° ® | O —
w | Double o | 3fils (NPN) MONWV MONW ° ® | O |_. _  |Relais, API
S | visualisation | Filnoyé | Oui 24V|5V,12V — Circuit Cl
3 : 3 fils (PNP) MOPWV MOPW () ® | O
5 (affichage
g a2 couleurs) M9BWV M9BW [} [ ] O
0O | Résistance a .
I'eau améliorée 2 fils 12v -
(affichage - MIBA™ - ® O
a2 couleurs)

+x Bien qu'il soit possible de monter un détecteur résistant a I'eau, la table rotative n'est pas un modéle résistant a I'eau.

+ Longueur de cable: 0,5M covvervennnnns - (Exemple) MON
M e L  (Exemple) MONL
BM ceeeernneennnns Z  (Exemple) MONZ

* Les détecteurs statiques marqués d'un "O" sont fabriqués sur commande.

[SCINTERLEIMETEY — Contactez SMC.

« —50 Sans visualisation
*« —61 Cable flexible
« Connecteur pré-cablé

SvmC 12
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série MSQ

Modele de base/MSQB

Modele de haute précision/MSQA

Symbole JIS

13

Caractéristigues

Taille 10 [ 20 | 30 | 50 [ 70 | 100 | 200
Fluide Air (sans lubrification)

Pression |avec vis de réglage 1 MPa

d'utilisation

maxi Avec amortisseur de chocs inteme 0,6 MPa Noe 1)

Pre_S_SiO_n Modéle de base 0,1 MPa

d'utilisation

mini Modele de haute précision | 0,2 MPa 0.1 MPa ‘ _

Température d'utilisation

0 4 60°C (sans eau (risque de gel))

Avec vis de réglage

Amortissement élastique

’:s";%rg';t (Avec amortisseur de chocs intere Amortisseur de chocs

e e ots| v 0005 \ RBA1006-X692 \&%’gﬁ“l \ RBA2015-X821 \5@?25
Plage de réglage d'angle 02 190° N2
Rotation maxi 190°
Alésage du vérin 215 ‘ 218 221 ‘ 225 ‘ 228 ‘ 232 ‘ 240
Orifice Orifices sur I'extrémité M5 Rc 1/8

Sorties latérales

M5

Note 1) La pression d'utilisation maxi de I'actionneur est limitée par la poussée admissible maxi de

I'amortisseur.

Note 2) Faites attention si I'angle de rotation d'un modele avec amortisseur de chocs interne est réglé
en-dessous de la valeur du tableau ci-dessous, la course du piston sera plus petite que la course
effective de I'amortisseur de chocs, ce qui provoquera une diminution de I'absorption d'énergie.

Taille 10 | 20 | 30 | 50 | 70 | 100 | 200
Angle de rotation mini qui ne permet pas o o o o o o o
de diminuer l'asorption d'énergie 52 43 40 60 1 62 82
Sorties latérales Sorties avant

Energie cinétique admissible et plage de réglage de vitesse de rotation

Energie cinétique admissible (mJ)  |Plage de réglage de vitesse de rotation pour une opération stable (5/90°)
Taille Avec vis Avec amortisseur Avec vis Avec amortisesur
de réglage de chocs interne de réglage de chocs interne
10 7 39
20 25 116 . .
30 18 116 0,2a1,0 0,2a0,7
50 81 294
70 240 1100 0,2al5b
100 320 1600 0,2a2,0 0,2a1,0
200 560 2900 0,2a25

Note 1) Faites attention en cas d'utilisation d'un modéle & amortisseur interne en-dega de la vitesse mini,

I'absorption d'énergie diminuera fortement.

Masse ©
Taille 10 20 30 50 70 100 | 200
Modeéle Avec vis de réglage 530 990 | 1290 | 2080 | 2880 | 4090 | 7580
standard | Avec amortisseur de chocs interne | 540 990 | 1290 | 2100 | 2890 | 4100 | 7650
Modele de |Avec vis de réglage 560 | 1090 | 1410 | 2240
haute précision| Avec amortisseur de chocs interne | 570 | 1090 | 1410 | 2260 -
Note) Les valeurs ci-dessus n'incluent pas la masse des détecteurs.

SVC
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Table rotative Sé€rie MSQ

Sens de rotation et angle de rotation

* La table rotative tourne dans le sens horaire lorsque A est sous pression et en sens inverse lorsque B est sous pression.

* En ajustant la vis d'amortissement, la limite de rotation peut étre réglée dans les limites représentées sur le graphique pour I'angle de
rotation désiré.

* L'angle de rotation peut également étre réglé sur un modele a amortisseur interne.

Sens antihoraire

]

Trous de piétage

Vis de réglage A

(Pour le réglage en fin de course
- E] de la rotation dans le sens antihoraire)

D

&
3

Orifice

Vis de réglage B

- B (Pour le réglage en fin de course |
de rotation dans le sens horaire)

Avec vis de réglage, amortisseur de chocs inerne

Sens horaire

Taille Angle de réglgge en,fonction de Ig
rotation de la vis de réglage angulaire

10 10.2°

20 7.2°

30 6.5°

50 8.2°

70 7.0° Note) < Le diagramme indique la plage de rotation du trou de piétage.
100 6.1° « La position des trous de piétage sur les figures est valable pour
200 4.9° la limite de rotation dans le sens antihoraire lorsque les vis de

réglage A et B sont serrées de maniére égale et que la rotation
est réglée a 180°.

Exemple de plage de rotation

« Plusieurs plages de rotation sont possibles grace aux vis de réglage A et B tel qu'indiqué dans les schémas ci-dessous.
(Le diagramme indique les plages de rotation du trou de piétage.)

« L'angle de rotation peut également étre réglé sur un modéle a amortisseur interne.

Plage de réglage

Trous de piétage par la vis de réglage A

Vis de réglage A

(Pour le réglage en fin de course
de rotation dans le sens antihoraire)
Vis de réglage B

(Pour le réglage en fin de course =
de rotation dans le sens horaire)

Plage de réglage par
la vis de réglage B

Plage de rotation du
trou de piétage

190° Rotation (maxi)

180° Rotation

Plage de réglage par i
la vis de réglage A Plage de réglage par

la vis de réglage A

Plage de réglage par
la vis de réglage A

A

Plage de réglage par
la vis de réglage B

Plage de réglage par

Plage de réglage par
la vis de réglage B

la vis de réglage B

90° Rotation

90° Rotation

O

SVC
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série MSQ

Salle blanche

Empéche la dispersion de particules générées a l'intérieur du produit dans la salle blanche gréace a I'orifice d'aspiration situé sur le c6té du corps.

Pour passer commande Caractéristiques et charges admissibles
1 1 -_— M S Q B 1 O A - A 9 O S Degré de génération de particules Degré 1 Note 1)
Débit aspiré (exemple) 1 ¢/min (ANR)
lModéIe a aspiration l Nombre de Le modele 11-MSQA est identique au modéle de haute
au vide de la série détecteurs précision et le modele 11-MSQB est identique au modele
salle blanche de base.
Type de
A [Modéle de haute précision détecteur Note) Veuillez vous reporter au catalogue de la
B Modéle standard - - “Série salle blanche pneumatique” pour de
A | Avec vis de réglage plus amples détails.
Taille ® R | Amortissementsseur de chocs
10
20
30
50

Dimensions
Q Les produits pour salle blanche ne disposent pas d'axes creux.

Modele de base

11-MSQB[_|A M5 X 0.8 prof. 5
oDA (Orifice du vide)
11-MSQB[R obA
pDC / (mm)
Taille | DA(h9) | DB(h9) | DC(H9)| DD(h9) HB HC HD
! ; mI 10 46 45 20 35 20 5 59
I
a 20 61 60 28 40 22 6 65
= = — 9 J oI 30 67 65 32 48 22 6 68
T 50 77 75 35 54 24 7 77
1
' Les dimensions autres que celles ci-dessus sont identiques a celles du modele standard.
#DD

Modele de haute précision

11-MSQA[ A
M5 X 0.8 prof. 5
- 2DA A EAR AL hd
11 MSQADR 2DB (Orifice du vide)
gDC (mm)
, . Taille |DA(h8)|DB(h8)|DC(H8)| DD(h8)| HA HB HC HD HE
. . <¢ @ 10 | 46 | 45 | 20 | 35 | 155 | 24 | 5 | 63 | 95
w
oy T Al 20 61 60 28 40 19.5 30 6 73 13.5
I I 30 67 65 32 48 19.5 30 6 76 13.5
% 50 77 75 35 54 21.5 34 7 87 15.5
I!3D Les dimensions autres que celles ci-dessus sont identiques a celles du modele
2 haute précision.
15
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Construction

Table rotative Série MSQ

(Avec amortisseur de chocs interne)

0

MsQ R

(Avec amortisseur de chocs interne)

|

MSQA [

(Modéle de haute précision)

i

30@% 0 @3

7)20 (9

14 (

jmm]

MSQ OCIR

Nomenclature

TR

]
(1

| |

/

e

Rep. Désignation Matiere Rep. Désignation Matiere
1 | Corps Alliage d'aluminium 19 Guide a billes Taille: 10 a 50 Acier
2 | Couvercle Alliage d'aluminium Roulement a aiguilles Taille: 70 a 200
3 | Plague Alliage d'aluminium 20 Guide a billes Modéle de base Acier
4 | Joint NBR Guide & bille & contact angulaire| Modéle de haute précision
5 | Fond arriére Alliage d'aluminium 21 |Vis CHC N°O Acier élastique
6 | Piston Acier inox Vis CHC Taille: 10 Acier inox
7 | Pignon Acier Cr Md 22 |Vis six pans creux Taille: 20 a 50 Acier Cr Md
Ecrou avec bride Taille: 10 a 50 L Vis six pans creux Taille: 70 a 200
8 - - Acier élastique - —
Ecrou Taille: 70 a 200 23 |Vis CHC Acier inox
9 | Vis de réglage Acier Cr Md 24 Vis six pans creux Taille: 10 a 50 Acier inox
10 | Plot d'amortissement Matiere élastique Taille: 70 & 200 Acier au carbone
11 | Bague de retenue Alliage d'aluminium 25 |[Circlip de type CS Ressort acier
12 Jo!nt NBR 26 Pion cylindrique Ta!lle: 10 ? 50 Acier au carbone
13 | Joint NBR Clavette Taille: 70 & 200
14 | Table Alliage d'aluminium 27 |Joint NBR
15 | Couvercle Alliage d'aluminium 28 |Bouchon Laiton
16 | Aimant Matiére magnétique 29 |Joint torique Taille: 70 & 200 uniq. NBR
17 | Segment porteur Résine 30 |[Billes Taille: 70 & 200 uniq. Acier inox
18 | Joint de piston NBR 31 |Amortisseur de chocs —
Piéces de rechange
-~ . Réf. du jeu
Désignation ) 20 30 50 70 100 500 Remarques
Jeu de joints KT-MSQ10 | KT-MSQ20 | KT-MSQ30 | KT-MSQ50 | KT-MSQ70 | KT-MSQ100 | KT-MSQ200 | Un jeu contient les rep. suivants @), 12, (3, (2, (8 et @)
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seérie ISQ

Dimensions/Taille 10, 20, 30, 50

Modeéle de base/MSQBLIA
(8]
>
B
ag
m 2
E >
QDDD Q
] = BB
=8| o
CA | ﬂl?E | E% o 2P
2-JC prof. JD : : = / Orifice de
2-JU I‘ Lm ERTRRTH PRRRERE T raccordement
_ a g 5 © ®
m = L 2
8§ £ 5,97 10 ©d 58
i SIE
! ©
% = @ AY
oDF “ % AX
(Traversant) &% AV
AU | |BA oDG | .[BA SE
(Maxi environ SU) A
AA

8-WD prof. WE

(Circonférence : 8 équivalents)
4-JdJ prof. 8

2-J traversant
JA Prof. de
lamage JB

2-M5x 0.8

Orifice de raccordement
(bouché)

Avec amortisseur de chocs interne
MSQALIR

Modéle de haute précision
MSQALA/Avec vis de réglage

MSQBLIR MSQALIR/Avec amortisseur de chocs interne
oDI
oDH
IGDJ
.\m\[ A <
= (o) I E ()
Taille] FU_ ( ] 3 Taille] DH| DI | DJ | DK | DL | FE [HA | UV
10 [31.5 s = / ~ 10 [45h8|46h8|20H8| 5 [15H8|10 |18.5|52.5
20 [347 ] 20 |60h8|61h8[28H8| 9 |17H8|15.5|26 |63
(Maxi environ FU) 30 |34.7 ' 30 [65h8|67h8[32H8| 9 |22H8|16.5|27 |67
50 [51.7 oDK (Traversant) 50 |75nh8|77h8[35H8| 10 |26H8|17.5|30 |76
- oDL
(mm)
Taillel| AA| A |AU|AV |AW|AX |AY ([BA|BB|BC|BD | BE|CA|CB| D |DD|DE |DF |[DG|FA |FB |FC |FD | H J |JA | JB
10 [55.4| 50 8.6]20 15.5| 12 4 95(34.5[27.8| 60| 27 | 4.5 |28.5 |45h9|46h9|20H9| 6 [15H9| 8 | 4 3 45| 13 6.8 11 6.5
20 |70.8| 65 [10.6|27.5|16 14 5 (12 |46 |30 76| 34 | 6 30.5 |60h9(61h9[28H9| 9 |17H9| 10 | 6 25|65 | 17 8.6| 14 8.5
30 |75.4| 70 [10.6|29 18.5| 14 5 |12 50 |32 84 | 37 | 6.5 [33.5(65h9|67h9|32H9| 12 |22H9| 10 | 4.5 | 3 6.5 | 17 8.6| 14 8.5
50 |85.4| 80 |14 |38 |22 19 6 [(15.5|63 |37.5|/100 | 50 (10 37.5|75h9|77h9|35H9| 13 |26H9| 12 | 5 8] 7.5 | 20 |10.5| 18 [10.5
(mm)
Taille JC JD JJ JU P Q| S |SD|SE|SF|SU|UU|WA(WB/WC| WD |WE|/WF|XA|XB|XC|YA|YB|YC
10 M8 12 M5 M8 x 1 M5 34 92| 9 13 | 45 (17.7| 47 |15 |3H9| 3.5 M5 81| 32|27 |3H9|3.5| 19 [3H9| 3.5
20 M10 15 M6 M10 x 1 M5 37 (117 (10 12 | 60 |25 54 |20.5(4H9| 4.5 M6 10 | 43 | 36 [4H9| 4.5 | 24 |4H9| 4.5
30 M10 15 M6 M10 x 1 Rc1/8 | 40 |127 (11.5| 14 | 65 |25 57 |23 |4H9| 4.5 M6 10 | 48 | 39 [4H9| 4.5 | 28 |4H9| 4.5
50 M12 18 M8 M14x1.5| Rc1/8 | 46 |152|14.5| 15 | 75 |31.4| 66 [26.5|/5H9| 5.5 M8 12 | 55 | 45 [5H9| 5.5 | 33 |5H9| 5.5

17
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Dimensions/Taille 70, 100, 200

Table rotative Série MSQ

Modéle de base/MSQBLIA

O
>
2 52
8%
o
Coupe > ©
gDD i
[}
2-JC prof. JD 9 ﬂﬂDDE ~.5- § g‘g Raccord
2-M5 x 0.8 (bouchon D s8] I 2-Rc 1/8
Raccord pneumatique T |
2_ U mm Tl 111 T 00 bt 1000 Bt 1011 Ll
&
NA +_J ‘ o] =) D O ‘ ® /\Ou
i f = - *LL (@] 3 0 E. 1 ] (@]
1% = m
8 ~ L ‘ A EIO @
T - a— ] ;
@DF g 7
t (Traversant) g ‘AX AY,
8_| BA DG BA|«= 8 AV
“lEs SE
(Maxi environ SU) S @ A
< AA
%
fo/"' %
8-WD prof. WE &% ‘o
(Circonférence : 8 équivalents) ", O‘)L& %;
4-JJ prof. JK +o %
2-J traversant _\y WA z %
JA prof. de B,
lamage JB 2
R e
| ‘ o
: E m
=4\ ?
o & \B-
T Wi
BD
Avec amortisseur de chocs
MSQBLIR
o ___m
Tl 9E Taille| FU
- ) 70 | 55.4
100 |55.5
200 |79.5
(Maxi environ FU)
(mm)
Tailel AA|AB| A |AV |[AW|AX |AY |BA |BB |BC|BD |BE|(CB| D |DD|DE|DF DG |FA |FB|FC|FD| H | J |JA |JB
70| 90| 92| 84| 42 |(255]| 27 8 | 17 75|44.5|110 | 57 | 36 [88h9|90n9(46H9| 16 |22H9|12.5 35 9 | 22 |10.4|17.5|105
100|101 | 102| 95| 50 [29.5| 27 17 85 |50.5|130 | 66 | 42 |98h9|100h9|56H9| 19 [24H9|14.5 35| 12 | 27 [10.4|17.5|10.5
200|119 | 120|113 | 60 |36.5| 36 | 10 | 24 | 103 |65.5| 150 | 80 | 57 |116h9|118h9|64H9| 24 [32H9|16.5 55| 15 | 32 |14.2|20 |125
(mm)
Taille] JC JD JJ JK JU Q| S |SD|SF|SU|UUWAWB|WC| WD |WE[WF|XA|XB|XC|YA|YB|YC
70 M12 18 M8 10 |[M20x 1.5/ 53 |170| 18 | 79|34.2| 75 |32.5|5H9| 5.5 M8 12.5| 67 | 54 |5H9| 3.5 | 39 |5H9| 3.5
100 M12 18 M8 10 |[M20x 1.5/ 59 [189 | 22 | 90 |34.3| 86 37.5|6H9| 6.5 M10 14.5| 77 | 59 |6H9| 4.5 | 49 |6H9| 4.5
200 M16 25 M12 13 [M27x 1.5| 74 |240| 29 | 108 |40.2|106 (44 |8H9| 8.5 M12 16.5| 90 | 69 [8H9|4.5| 54 [8H9| 6.5

O
2
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Table rotative/Modele a pignon crémailleres

Série MSQ

Avec amortisseur d

Taille: 10, 20, 30, 50

Pour passer commande

e chocs externe

MSQ

B

10| IL

2_

M9B

S

- |

Mod. haute précision

Mod

ele de base

Type d'amortissement e

Taille
10
20
30
50

L |Amortissement pour faible énergie

H | Amortissement pour grande énergie

2 Modeéle 180°
3 standard 90°
4 | Modele | 180°
5 | symétrique | 90°

Reportez-vous au tableau
de droite.

l Nombre de détecteurs

— 2 unités
S 1 unité
n n unités

Type de détecteur

[ — [Sans détecteur (détection magnétique intégrée) ]

«Sélectionnez un détecteur compatible dans le tableau

ci-dessous.

xLe détecteur est inclus dans I'emballage (démonté).

Orifice/Rotation

Rotation

180°

90°

Position des raccords
Mod. symétrique | Mod. standard

2: Modéle standard, 180°

3: Modéle standard, 90°

Détecteurs com P atibl €©S/Reportez-vous aux pages 25 & 31 pour les caractéristiques des détecteurs.

Tension d'alimentation ) Longueur de cable (m)*
g | Fonction |Connexion| Visuali- ) Type de détecteur o
> | spéciale |électrique| sation Sortie cc CA 0.5 f ; Application
Perp. Axiale O © @
§ Non 2 fils 24 V|5V, 12 V| 100V maxi A90V A90 [ ) [ ] — Relais, API
o -
3 Fil noyé 3 fils 5V A96V A96 _ |Cireurc
2| - "NOYE 1 oui | (NPNéquiv) | T - o o -
[}
32 2 fils 24V| 12V 100 V A93V A93 [ ) [ ) — — Relais, API
3 fils (NPN MONV M9ON
( ) 5V,12V ® ® O Circuit CI
o - 3 fils (PNP) MOPV M9P Y ® | O
>
.g 2 fils 12v M9BV M9B [ ) [ ) O -
©
@ Double Fil noyé Oui 3fils (NPN) (24V — MONWV MONW [ ] [ ) O o Relais, API
5 |visualisation - 5V,12V Circuit CI
@ |(affichage a 3 fils (PNP) M9PWV M9OPW [ o @)
§ 2 couleurs) MOBWV MOBW Py Py 0O
ko)
0O [Résistance a l'eau y
P 2 fils 12V ok -
améliorée _
(affichage & - MOBA L O
2 couleurs)

=+ Bien qu'il soit possible de monter un détecteur résistant a I'eau, la table rotative n'est pas un modele résistant a I'eau.
* Longueur de cable:

19

0,5m

(Exemple) MON

(Exemple) MONL
(Exemple) MONZ
xLes détecteurs statiques marqués d'un "O" sont fabriqués sur commande.

— Contactez SMC.
* —50 Sans visualisation
« —61 Cable flexible

« Connecteur pré-cablé

O
A




Symbole JIS

Caracteristiques

Table rotative Série MSQ

Taille 10 | 20 | 3 | =0
Fluide Air (sans lubrification)

Pression d'utilisation maxi 1 MPa

Pression d'utilisation mini 0,2 MPa

Température d'utilisation 0 & 60°C (sans eau (risque de gel))
Amortissement Amortisseur de chocs
Type d'amortisseur Pour faible énergie RB0805 RB1006 RB1411

de chocs Pour énergie élevée RB0806 RB1007 RB1412

Rotation 90°, 180°

Plage de réglage d'angle Chaque extrémité de rotation +3°

Alésage du vérin 215 218 221 825
Raccord Orifices sur I'extrémité M5 Rc 1/8
pneumatique |sorties latérales M5

Sorties
latérales

Sorties avant

Energie cinétique admissible et plage de réglage de vitesse de rotation

ol Energie cinétique admissible (mJ) Plage de réglage de vitesse de rotation
Amortisseur de chocs pour faible énergie| Amartisseur de chocs pour énergie élevée| POUT Un fonctionnement stable (s/90°)
10 161 231
% w05 1210 02410 "
50 1310 1820

Note) Les valeurs ci-dessus indiquent la durée entre le début de la rotation et le ralentissement
provoqués par I'amortisseur de chocs. Bien que le temps requis par la table rotative pour
atteindre l'extrémité de rotation apres la décélération varie en fonction des conditions
d'utilisation (moment d'inertie de la charge, vitesse de rotation et pression d'utilisation),
environ 0,2 a 2 secondes sont nécessaires. En outre, la plage angulaire de travail de
I'amortisseur se situe entre la fin de rotation et les valeurs indiquées ci-dessous.

Taille 10 20 30 50
Pour faible énergie 7.1° 6.9° 6.2° 9.6°
Pour énergie élevée 8.6° 8.0° 7.3 10.5°
Masse ©
Taille 10 20 30 50
. 90° caractéristiques 630 1200 1520 2480
Modele de base 180° caractéristiques 600 1140 1450 2370
Modéle de 90° caractéristiques 700 1390 1750 2810
haute précision | 180° caractéristiques 670 1340 1680 2690
Note) Les valeurs ci-dessus n'incluent pas la masse des détecteurs.
20
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série MSQ

Sens de rotation et angle de rotation

- La table rotative tourne dans le sens horaire lorsque A est sous pression et en sens inverse lorsque B est sous pression.
- En ajustant I'amortissement, la limite de rotation peut étre réglée dans les limites représentées sur le graphique.

Modéle standard

Sens antihoraire
Orifice A

L&
I

Orifice B

Sens horaire

Modéle symétrique

Sens antihoraire

r Orifice B

= 1

Orifice A

Sens horaire

Pour 180°

Trous de piétage

Orifice&,:'-\> 'ﬁ}

Position du trou de piétage inférieur

Pour 180°

Trous de piétage

Position du trou de piétage inférieur

Avec amortisseur de chocs externe

Taille Angle de réglage en fonction de la rotation de la vis de réglage
10 1.4°
20 1.2°
30 1.1°
50 1.3°

21
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Orifice A

L ‘

Pour 90°

Trous de piétage

Sens hote$

Trous de piétage

Position du trou de piétage inférieur

Pour 90°

Trous de piétage

Position du trou de piétage inférieur

Note) - Les figures représentent la plage de rotation pour les trous de
piétage supérieurs de la table rotative.

- La position des trous de piétage sur la figure indique la fin de la
rotation dans le sens antihoraire lorsque les amortisseurs de
chocs sont serrés de maniére identique et que la rotation est
réglée sur 180° et 90°.



Construction

Table rotative Sé€rie MSQ

Nomenclature

Rep. Désignation Matiére
1 | Fond arriere Alliage d'aluminium
2 | Table Alliage d'aluminium
3 | Levier Acier Cr Md
4 | Support de I'amortisseur de chocs Alliage d'aluminium
5 | Vis six pans creux Acier inox
6 | Vis six pans creux Acier inox
7 | Bouchon conique Acier élastique
8 | Ecrou Acier élastique
9 | Amortisseur de chocs —

Piéces de rechange

Réf. du jeu

Dési i
esignation 10

20

30 50

Remarque

Jeu de joints P523010-6

P523020-6

P523030-6 | P523040-6

Joint @) n'est pas compris dans le jeu décrit en page 16.

SMC 22
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seérie ISQ

O

Dimensions/avec amorti de chocs externe Taille: 10, 20, 30, 50
N L
Modele de base/MSQBLI ] @
o
|YA_|| 2 >
w O
o.>
23
Coupe =
oDD o
[0
2-JC prof. JD oD 2
NA oDE 5 8| « ) o BB 2P
ﬂ ——1 ™ =) (O] Orifice de raccordement
(S [ Q
zi% A T N IS
‘ a 'g I'RCAECK:
0 | 2/ w
e 03 %O 0J s
® | ®
[&]
oDF = a
CA, t (Traversant) - i SF
638 A
BA oDG | [BA™ ® AA
S Note 1) Cette piéce n'est pas disponible pour le modéle & 180° .
8-WD prof. WE N
(Circonférence : 8 équivalents) Modele Orifice de
2-M5x 0.8 EB symeétrique raccordement
Orifice de raccordement
(bouché) D .
\‘J\ AL G (0] % Q 'E
N — HIGR
.7 1 3
T M=
ﬁ L / Fe < . ‘
w : . 2
5 < Hm 8 @ Ig
HiE °
o| W =1 o] k) o
=| 9 < & @-@
S|z o
I 2
= BD 2-J traversant Position du trou de piétage inférieur
e " JA prof. de lamage JB
EF é oK
Modeéle de haute précision oDI @ Amortisseur de choos
MSQAHCI —oDH
oDJ l
|
n \ <
A O =
I =z ! L S (mm)
‘ J\EAA 3 Taile] DH| DI | DJ | DK | DL | FE [HA | NE | NF | UV
| r 10 | 45 | 46 [20H8| 5 |15H8[10 |18.5|11 18 |[52.5
t 20 | 60 | 61 [28H8| 9 |17H8|15.5(26 |17 |25.5|63
oDK (Traversant) 30 | 65 | 67 [32H8| 9 |22H8|16.5(27 |18 |26.5|67
oDL 50 | 75 | 77 |35H8| 10 [26H8[17.5|30 |18.5(29.5|76
(mm)
Taile|/ AA| A |[BA|BB|BC|BD|CA|CB| D (DD |DE |DF |DG|EA |EB|EC | ED |EE|EF |FA|FB|FC |FD|GA |GB|GC |GD|GE| H
10 (55.4| 50 | 9.5|34.5|27.8| 60| 4.5 |28.5| 45 | 46 |20H9| 6 [15H9|52.9|44.3|33.5|14 | 972 80| 8 |4 3 45| 20 [15.6] 11 | 7.5|45.2| 13
20 [70.8| 65 |12 |46 |30 76| 6 |[30.5| 60 | 61 |28H9| 9 |17H9(61.8|55.3|43 |18 [117.1/100| 10 |6 25 |6.5| 25 (19.5| 14 | 9.5(|56.4| 17
30 |75.4| 70 |12 |50 |32 84| 6.5 [33.5| 65 | 67 |32H9| 12 |22H9(63.1|60.3|46 |19.5(123.4/110| 10 |45 |3 6.5 |27 |21.5| 14 | 9.5|61.5| 17
50 |85.4| 80 |15.5|/63 |37.5/100[10 |37.5| 75 | 77 |35H9| 13 |26H9|86.7|71.4|56 |22 [158.1(130| 12 |5 3 7.5 | 32 |28 18 [11.5(72.9| 20
(mm)
Taile] J [JA[JB| JC |JD K NA [NB [NC |ND P Q | S |SD|SE |SF|UU (WA /WB/WC| WD |WE|WF|YA|YB|YC
10 | 6.8| 11| 6.5 M8 12 | M8x1 | 10 | 5.5 [125| 4 M5 34| 92| 9 |13 | 45| 47 |15 |3H9| 3.5 M5 8 |32 |19 |[3H9| 35
20 | 86| 14 | 85 MI10 15 [ M10x1 | 14 (8 [16.5| 4 M5 37 [117|10 | 12 | 60 | 54 |20.5/4H9| 4.5 M6 10 | 43 | 24 |4H9| 4.5
30 | 86| 14 | 85 M10 15 | M10x1 | 14 |8 [16.5| 4 Rc1/8 | 40 |127|11.5| 14 | 65 | 57 |23 |4H9| 4.5 M6 10 | 48 | 28 |4H9| 4.5
50 [10.5] 18 [10.5] M12 18 |[M14x1.5| 19 | 8.5 [19.5| 6 Rc1/8 | 46 | 152({14.5| 15 | 75 | 66 |26.5|5H9| 5.5 M8 12 | 55 | 33 |5H9| 5.5
23



Table rotative Sé€rie MSQ

Position de montage des détecteurs en fin de rotation

e Taille:1a7

A

En cas d'utilisation des modeéles D-M9 et D-M9

=i

En cas d'utilisation de D-F8

Détecteur statique

Taille | Rotation DAV I DA ] AR
A Angle Angle A Angle Angle B Angle Angle
d'utilisation & m| d'hystérésis d'utilisation 6 m| d'hystérésis d'utilisation 6 m| d'hystérésis
1 190° 20.9 40° 10° 20.9 55° 10° 16.9 20° 10°
2 190° 22.8 35° 10° 22.8 45° 10° 18.8 20° 10°
3 190° 24.4 30° 10° 24.4 40° 10° 20.4 15° 10°
7 190° 28.7 25° 10° 28.7 40° 10° 24.7 15° 10°

Angle d'utilisation 6 m
Angle d'hystérésis

e Taille: 10 a 200

=t

Position la plus sensible

Aimant

Plage d'utilisation en position
de montage (Lm/2)

I

Plage de détection du
détecteur individuel Lm

: Valeur de la plage d'utilisation Lm d'un détecteur individuel convertie en angle de rotation axiale.
: Valeur de la course différentielle du détecteur convertie en angle.

Détecteur Reed

Détecteur statique

DMoCIW,
Taille Rotation DAL, DASLIV DM9TIWV, DM9BAL DMSH
A B |, Angle . Angle A B |. Angle . Angle A B |, Angle IAngIQ ;
d'utilisation § m |d'hystérésis dutilisation 8 m| d'hystérésis| d'utiisation 8 m|d'hystérésis
10 190° 17 36 90° 10° 21 | 40 90° 10° 21 | 40 60° 10°
20 190° 23 50 80° 10° 27 54 80° 10° 27 54 50° 10°
30 190° 27 66 65° 10° 31 | 60 65° 10° 31 | 60 50° 10°
50 190° 33 68 50° 10° 37 | 72 50° 10° 37 | 72 40° 10°
70 190° 37 78 45° 10° 41 82 45° 10° 41 82 40° 10°
100 190° 44 91 40° 10° 48 95 40° 10° 48 95 30° 10°
200 190° 57 | 115 35° 10° 61 | 19 35° 10° 61 | 19 20° 10°

Angle d'utilisation 8 m :

Angle d'hystérésis

Valeur de la plage d'utilisation Lm d'un détecteur individuel convertie en angle de rotation axiale.

: Valeur de la course différentielle du détecteur convertie en angle.

SMC 24
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Série MSQ
Caractéristigues des detecteurs

Caractéristiques communes aux détecteurs

Type Détecteur Reed Détecteur statique
Courant de fuite Sans 3 fils: 100 LA ou moins, 2 fils: 0,8 mA maxi
Temps de réponse 1.2ms 1 ms maxi
Résistance aux chocs 300 m/s2 1 000 m/s?

Résistance d'isolation

50 MQ mini @ 500 Vcc (entre le bottier et le cable)

Surtension admissible

1000 Vca durant 1 min.
(entre le cable et le boitier)

1000 Vca durant 1 min.
(entre le cable et le boitier)

Température d'utilisation

—10 & 60°C

Degrée de protection

IEC529 IP67, JISC0920 construction étanche

Longueur de céble

Boitiers de protection/CD-P11, CD-P12

Référence de longueur de cable

(Exemple) D-MOP|L |

Longueur de cable

- 0,5m
L 3m
y4 5m

Note 1) Longueur de cable Z : Détecteur compatible jusqu'a 5 m
Détecteur statique: Tous les modeles sont fabriqués sur commande

(procédure standard).

Note 2) Pour les détecteurs statiques a cable flexible, ajoutez "-61" apres la

longueur de céable.

25
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<Détecteurs>
D-A9/A9IV
Les détecteurs indiqués ci-dessus ne disposent pas de circuit de protection.

1. La charge doit étre inductive.

2. Lalongueur de cable jusqu'ala charge est supérieure a5 m.

3. Latension de charge est de 100 Vca.
Dans ces trois cas, utilisez un boftier de protection.
La durée de vie des contacts pourrait étre réduite. (lls pourraitent rester
activés en permanence.)

Caractéristiques

Référence CD-P11 CD-P12
Tension d'alimentation 100 Vca 200 Vca 24 Vce
Courant de charge maxi 25 mA 12,5 mA 50 mA

* Longueur de cable — C6té connexion de détecteur 0,5 m

Coté charge 0,5 m

\

e

Circuits internes

CD-P11 e Bt N
Protection 1 |Bobine,
de circuit 'S | ~
o—+———oSortie Bleu
Bobine
o Sortie (+)
Brun
Sortie (—)
Bleu
Dimensions
! —
m* o ;.@
i
#34 |_15
Connexion

Pour brancher un détecteur a un boitier de protection, raccordez le cable
du boitier (c6té SWITCH) au céble du détecteur. Le détecteur doit étre
situé le plus pres possible du boitier de protection et le cable qui les relie
ne doit pas dépasser 1 m.

SVC



Série MSQ
Détecteur : Connexions et exemples

Céablage standard

Détecteur statique 3 fils NPN  Détecteur statique 3 fils PNP 2 fils

(Détecteur statique

2 fils

(Détecteur Reed)

D'®

1 Brun
O Charge
e, [ (Chage]
protection| !
circuit, i ~

etc.

LED,
protection
circuit, ~

etc.

Connexion selon les caractéristiques
de l'entrée APl compatible, étant

donné

b I D e
' — — | Circuit
| pamicpel prnepel 1®: | pincipal
1 © H |
i | | ] 7 Bleu
(L'alimentation pour le détecteur et la charge sont séparés). R R T T T
E | E Circuit
1 | Circuit ' principal
1+ | prinicpal '
E | b 'Bleu
Exemples de branchements a I'API
Signal négatif Signal positif
3 fils, NPN 3 fils, PNP )
Noir  Entréer” A p A~ ~""""""""3
: ®0 | i
Det Brin : !
Bleu COM=--------———oo- |
API circuit interne
2 fils 2 fils

API circuit interne

Exemples de connexions ET (Série) et OU (Parallele)

API circuit interne

que la méthode de branche-

ment varie selon I'entrée de I'API.

3fils

Branchement en ET avec NPN

(avec relais)

Branchement en ET

avec NPN

(réalisé avec détecteurs uniq.)

®

Brun Brun

Détecteur 1 gllmr Détecteur 1 Noir
eu
1® contact | ® ©
Brun @ @ Brun
” Noir - ’ Noir
Détecteur 2 Relais Détecteur 2

|Relais] ™

2 fils avec 2 détecteurs branchés en série (ET)

Détecteur 1

Détecteur 2

; i _Tension
Tension d'alim. sur ON = §5iim.

Lorsque deux détecteurs
sont branchés en série, un
dysfonctionnement peut
survenir car la tension de
charge diminue lorsque le
détecteur est sur ON.

Les visu clignotent lorsque
les deux détecteurs sont
sur ON.

Chute de
— tension

interne X2 pcs.

=24V -4V x 2 pcs.

=16V
Exemple: alim. de 24Vcc

chute interne de tension de 4V

Branchement OU avec NPN
Brun
ot
1® @ ® 1®
@ Brun @
Détecteur2||: Noir
Bleu

Les LED s'activent lorsque
les deux détecteurs sont en position ON.

2 fils avec 2 détecteurs branchés en parallele (OU)

Brun @ @
Bleu
®
Brun @
Bleu
. — Fuite
Tension de charge sur OFF = charge

(Détecteur statique)
Lorsque deux dé-
tecteurs sont
branchés en parall-
ele, un dysfonction-
nement peut surve-
nir car la tension de
charge augmente
lorsque le détecteur
est sur OFF.

X 2 pcs. X

=1mA x 2 pcs. x 3kQ

6V

Exemple: Impédance de charge de 3kQ
Courant de fuite de 1mA

SVC

O

Impédance
de la charge

(Détecteur Reed)

Etant donné qu'il n'y pas de
courant de fuite, la tensions
de charge n'‘augmente pas
lorsque le détecteur est sur
OFF. Cependant, selon le
nombre de détecteurs com-
mutés, les led peuvent par-
fois ne pas clignoter, étant
donné la dispersion et la ré-
duction du courant alimen-
tant les détecteurs.
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Détecteur Reed: Modele a fixation intégree

D-A90(V), D-A93(V), D-A%6(V) C €

Pour plus de détails concernant les produits certifiés conformément

Caractéristi ques des détecteurs m aux normes internationales, rendez-nous visite sur wwi.smeworld.com.

Fil noyé API: Automate programmable
Connexion électrique: Axiale D-A90, D-A90V (sans visualisation)
Référence du détecteur D-A90, D-A90V
- Application Relais, circuit Cl, API
’ ‘ Tension d'alimentation 24 VE maxi 48 VA maxi 100 VE maxi
’ i Courant de charge maxi 50 mA 40 mA 20 mA
i ! Circuit de protection Sans
[ | Résistance interne 1 Q maxi (inclut la longueur de céble de 3 m)
D-A93, D-A93V, D-A96, D-A96V (avec visualisation)
Référence du détecteur D-A93, D-A93V D-A96, D-A96V
; . Application Relais, API Circuit CI
APrecautlo n Tension d'alimentation 24 \/ce 100 Vca 4a8VDC
‘ Précautions Plage de courant de
. ] charge et courant de 5240 mA 5220 mA 20 mA
(DLors de la fixation du détecteur, assurez- charge maxi.
vous d'utiliser les vis fixées au corps du Circuit de protection Sans
détecteur. Le détecteur pourrait étre
endommagé si d'autres vis sont utilisées. Chute de tension inteme | P-A93 — 2,4 V maxi (a2 0 mA)/3 V maxi (& 40 mA) 0.8 V maxi
D-A93V — 2,7V maxi '
Visualisation ON: LED rouge s'active
. L. . ®Cable
Circuit interne du détecteur D-A90(V), D-A93(V) — Cable vinyle résistant aux hydrocarbures, 82,7, 0,18 mm?x 2 fils (brun, bleu), 0,5 m
D-A90V D-A96(V) —— Cable vinyle résistant aux hydrocarbures, 82,7, 0,15 mm? x 3 fils (brun, noir, bleu), 0,5 m
- Note 1) Reportez-vous & la page 25 pour les caractéristiques communes aux détecteurs Reed.
Note 2) Reportez-vous en page 25 pour la longueur de cable.
- Botier o Sortie (2)
&L fde T Bun Masse Unité: g
] : ! protection : ~
gy | CD-P11
E:é.-,' . CD-P12 :—o Sortie (%)
REEEEEE ! bommeeeeees Bleu Modéle D-A90 | D-A90V | D-A93 D-A93V D-A96 | D-A96V
Longueur de cable 0,5 m 6 6 6 6 8 8
Longueur de cable 3 m 30 30 30 30 41 41
D-A93V g
T = : : .
E 3+ Brun (Rouge) ! Boltier o Sortie (+) Dimensions
‘3| —br—u i protection; D-A90, D-A93, D-A96
1 g (T Diode Zener : V ~
§ 1 CD-P1L Visualisation
' o — CD-P12 ‘0 Sortie () M2.5x 4¢ . Modele D-A90 sans
T P Bleu(NoiN L _________' Bleu Vis de blocage fendue\ ~" ™| visualisation
3 B=
D-A96V
e , CC (+) Brun iti i
: LED : 10 Position la plus sensible
30 )
- £ 5 2.8
= - 0 & E 2, :
1 & (1) Diode de ' sortie Noir 5¢€ _‘j? |
19 prévention : 283 T—— Ty]
2 s courant 2 3 = U
R, 5 CC (-) Bleu 22 ‘
(24.5) Les dimensions du modéle D-A93 sont entre ( ).
Note) (DLa charge doit étre inductive. D-A90V, D-A93V, D-A96V
(2)La longueur de cable est supérieure & 5 m.
(3)La tension de charge est de 100 Vca #I &‘5
Sous une de ces trois conditions, la durée de 02.7 b
vie du contact peut étre réduite. Veuillez utiliser ”:‘f ’ 1
un boitier de protection. (Veuillez vous reporter e i.w—f ST
en page 19 pour de plus amples informations <] = AT
concernant le boftier de protection.) M25x4¢ 10 | Position la plus sensible
Vis de blocage fendue ;Igg
- 6.

] Ao
Visualisation N

Modele D-A90V sans
visualisation

27

O
:



Détecteur statique/Modele a fixation intégree
D-M9N, D-M9P, D-M9B ( €

Pour plus de détails concernant les produits certifiés conformément

C ar acté ri S t| q ues d es d ét ec te urs m aux normes internationales, rendez-nous visite sur www.smeworld.com.

Fil noyé API: Automate programmable

@ Le courant de charge a 2 fils DLl Ea s (S
est réduit (2,5 & 40 mA). Modele de détecteur D-M9N ‘. D-M9P D-M9B
Type de céble 3 fils 2 fils
@ Sans plomb ,
. ~ Type de sortie NPN ‘ PNP —
L EmpI0| de cables conformes Application Cl, Relais, API Relais 24 Vcc, API
aux normes UL (style 2844) Tension d'alimentation 5,12, 24 Vice (4,5 2 28 V) _
Consommation de courant 10 mA maxi —
Tension d'alimentation 28 Vcc maxi. ‘ — 24 Ve (10 a 28 Vcce)
- Courant de charge 40 mA maxi 2,5a40 mA
_ Chute de tension interne 0,8 V maxi 4V maxi
= - Courant de fuite 100 uA maxi & 24Vce 0,8 mA maxi
Visualisation ON: LED rouge s'active

) e ® Cable - Cable vinyle résistant aux hydrocarbures : 2,7 x 3,2 elliptique
— D-M9B 0,15 mm2 X 2 fils
D-MON, D-M9P 0,15 mm? X 3 fils

Note 1) Reportez-vous en page 25 pour les caractéristiques communes aux détecteurs statiques.
Note 2) Reportez-vous en page 25 pour la longueur de céable.

/A\Précaution
| Précautions d'utilisation | Masse Unité: g

En dénudant la gaine du cable, vérifiez le
sens de dénudage.

. — , Modeéle de détecteur D-M9N D-M9P D-M9B
L'isolant peut se déchirer ou s'endommager iE s 8 =
en fonction du sens. 3 .

Longueur de cable 3 n n 38
(m)

& I

Dimensions
Circuit interne du détecteur
D-M9N D-M9OI
D-M9B, N, P Vis de montage M2.5 x 4 ¢
Toce) Vis de blocage fendue
: Visualisation
Hzg : _ 2.6
v o© T Sortie
E Sg : Noir
: : <] @ ™~
: +occ N N
"""""""""""""" Bleu 22
D-M9P D-MON, P (3fils) o
s e ——1
: ~O CC (+) Brun : — ] ===
: : T \
o : 6 ‘Position la plus sensible
=B : :
B | -2
1|05 : .
' : Sortie noir D-M9B (2 fi|S) ~
: : % P
: \—o cC ) Bleu ; . ——————
.......................... | [ —
6 ‘ Position la plus sensible
D-M9B 22
R L, S
' ’ . Brun
Pleg é ;
i8¢ e N
' O g_ E
:_____’_ ____________________ JEO Sortie (-)
Bleu
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Détecteurs statiques: Modele a fixation intégrée

D-MONV, D-M9PV, D-M9BV

@ Le courant de charge a 2 fils est réduit (2,5 a
40 mA).

@ Sans plomb

® Emploi de cables conformes aux normes
UL (style 2844)

® 1,5 fois laflexibilité par rapport aux produits
conventionnels (comparaison avec d'autres
produits de SMC) O

Conventionnel !

D-M9

1
|
\

APrécaution
| Précautions d'utilisation |

En dénudant la gaine du cable, vérifiez le
sens de dénudage.
L'isolant peut se déchirer ou s'endommager

en fonction du sens.

& IS

Circuit interne du détecteur

Caractéristiques des détecteurs @

C€

Reportez-vous au site www.smeworld.com pour les détails
des produits compatibles avec les normes étrangeéres.

API

: Automate programmable

D-M9[] (avec visualisation)

Modeéle de détecteur D-M9N \ D-M9P D-M9B

Type de cable 3 fils 2 fils

Type de sortie NPN [ PNP —
Application Cl, Relais, API Relais 24 Vcc, API
Tension d'alimentation 5,12,24 Vcc (4,5a28V) =
Consommation de courant 10 mA maxi —

Tension d'alimentation 28 Vcc maxi. l — 24 Vce (10 a 28 Vcce)
Courant de charge 40 mA maxi 25440 mA
Chute de tension interne 0,8 V maxi 4V maxi
Courant de fuite 100 pA maxi & 24Vcee 0,8 mA maxi

Visualisation ON: LED rouge s'active
@®Cable -oveeveen Cable vinyle résistant aux hydrocarbures: 2.7 x 3,2 elliptique
D-M9B 0,15 mm?2 x 2 fils
D-M9N, D-M9P 0,15 mm? x 3 fils

Note 1) Reportez-vous en page 15 pour les caractéristiques communes des détecteurs statiques

et la longueur des cables.

D-M9N, D-MO9NV
E--""""""""""""_: CC(+)
E , Brun
ez o
H SE’ ' So_rtle
V (Sh=) 1 Noir
+occo)
"""""""""""""" Bleu

D-M9P, D-M9PV
:"-"""""""""""": CC (+)
' E Brun
Pl 5
|58 |
' +O Sortie
' . Noir
: %@Z cc ()
""""""""""""""" Bleu

D-M9B, D-M9BV
:"""""""""""""EOSortie(+)
i ’ . Brun
: ggj |
Dlgel e T
:_____’_ ____________________ jOSortie(—)

Bleu

29

Masse Unité: g
Modele de détecteur D-M9N(V) D-M9P(V) D-M9B(V)
. N 0.5 8 8 7
Sortie de cable m
3 41 41 38
Dimensions
D-MO[1V
2.7
7| m
© D-AIgNY
N SwecC]

7
is de fixation M2.5 x 4¢

Visualisation
Vis de blocage fendue 8
2 . 32
-y ©
\ i / =
£ =
“ 1P — Lo

Position la plus sensible

20

O
2



Détecteur statigue a double visualisation/
Modele a fixation intégrée

D-MONW(V), D-MIPW(V), D-MIBW(V) C €

Pour plus de détails concernant les produits certifiés conformément

Caractéristi ques des détecteurs m aux normes internationales, rendez-nous visite sur www.smoworld.com.

Fil noyé API: Automate programmable
D-M9[_JPour D-M9[ JWV (avec visualisation)
Réf. du détecteur D-MONW | D-MONWV | D-M9PW | D-M9PWV | D-M9BW | D-M9BWV
Connexion électrique|  Axiale Perp. Axiale Perp. Axiale Perp.
Type de cable 3 fils 2 fils
Type de sortie NPN PNP -
Application Cl, Relais, API Relais 24 Vcc, API
Tension d'alim. 5,12,24 Vce (4,5a28V) -
Consommation de courant 10 mA maxi -
” Tension d'alim. 28 Vce maxi — 24 Ve (10 & 28 Vce)

Courant de charge 40 mA maxi 80 mA maxi 5a40 mA
Chute de tension interne | g  mayi, éulngu‘r’anﬂ”dixc‘harge de10mA) 0,8 V maxi 4V maxi
Tension de fuite 100 pA maxi & 24Vce 0,8 mA maxi
Visualisation Pos!t?on opé_rgtiv_e ...... [RRRPRRES LED rouge s'act_ive

Circuit interne du détecteur Position d'utilisation optimale...... LED verte s'active
®cible — A - - > -

D-MONW, MONWV Cable Cabllje\S;yle reastant;gg r[:qygrzoxcgrzlusrt(e;}:i,Z,Ie(t,)l’SOf\;n; x 3 tubes (Brun, noir,

e Note 1) Reportez-vous en page 25 pour les caractéristiques communes aux détecteurs statiques.

. 5 CC(+ -
,_Kl—;“’ Bm,(q ) Note 2) Reportez-vous en page 25 pour la longueur de cable.

: _ Sortie
' §§ Noir
P68
; Masse Unité: g
. CC(H)
B ©  Bleu
Modéle de détecteur D-MONW(V) D-M9PW(V) D-M9BW(V)
R 0.5 7 7 7
D-M9PW, MOPWV Longuenr Secable 1 5 34 34 32
e 5 56 56 52
H CC (+)
H H Brun
: gg Sortie . .
|58 i Noir Dimensions
: L cco D-M9OIW

= T N&#
D-M9BW. MOBWV 6 | Position la plus sensible

Vis de montage M2.5x 4 |
Vis de blocage fendue

o Sortie (+)
Brun

Visualisation S

]

L W
N S =

Circuit
principal
2.8

92.7
»——o Sortie (—)
"""""""""""""" ' Bleu D-MOOIWV .
™
Visualisation/méthode d'affichage
ON : of ] 4
6 | Position la plus sensible ©|
Plage de I ]
réglage 1 I OFF Vis de montage M2.5 x 4 |
I i ! Vis de blocage fendue
1 Visualisation| I ] 4.3 -
| Rouge | _ \{e_rt fRou—g—?-ai 2 Visualisation

\\_ Position d'utilisation ]
", optimale
o | 20
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Détecteurs statiques/Modele a fixation intégree

D-F8N, D-F8P, D-F8B ( €

E & —
2.?0 @ i
Wz Z &

=12 @0 oy

(19

-— | = ﬁu
(=12 =
= o

A\Précaution

\ Précautions

Lors de la fixation du détecteur, assurez-
vous d'utiliser les vis fixées au corps du
détecteur. Le détecteur pourrait étre
endommagé si d'autres vissont utilisées.

Circuit interne du détecteur

D-F8N

principal

D-F8P
: L occ ()
' H Brun
|53 5
: GE l Sortie
H ! Noir
: L cc ()
-------------------------- 4 Bleu
D-F8B
é -------------------------- : o Sortie (+)
H ' Brun
I im.a
: S % :
: | oSortie ()
[ttt Bleu

31

Pour plus de détails concernant les produits certifiés conformément

Caractéristi ques des détecteurs m aux normes internationales, rendez-nous visie sur www.smeworld.com.

API: Automate programmable

Réf. du détecteur D-F8N D-F8P D-F8B
Connexion électrique Perp. Perp. Perp.

Type de cable 3fils 2 fils

Type de sortie NPN PNP -
Application Cl, relais 24 Vcc, API Relais 24 Vcc, API
Tension d'alim. 5,12,24 Vcc (4,5a28V) -
Consommation courant 10 mA maxi —

Tension d‘alim. 28 Vce maxi - 24 Vcc (10 a 28 V)
Courant de charge 40 mA maxi 80 mA maxi 2,5a40 mA
Chute de tension interne 108V mai. élLan;o:r/anrtT(;&?c)h(airge e 10mA) 0,8 V maxi 4V maxi
Courant de fuite 100 pA maxi a 24Vcce 0,8 mA maxi a 24 Vcc
Visualisation ON: LED rouge s'active

@®Cable — Cable vinyle résistant aux hydrocarbures, 2,7, 0,5 m

D-F8N, D-F8P 0,15 mm2x 3 fils (brun, noir, bleu)

D-F8B 0,18 mmz2x 2 fils (brun, bleu)
Note 1) Reportez-vous en page 25 pour les caractéristiques communes aux détecteurs statiques.
Note 2) Reportez-vous en page 25 pour la longueur de céable.

Masse Unité: g
Modeéle de détecteur D-F8N D-F8P D-F8B
0.5 7 7 7
Longueur de cable
m) 3 32 32 32
5 52 52 52
Dimensions
D-F8N, D-F8P, D-F8B
02.7
£
4
8 Position la plus sensible &}

Vis de montage M2.5x 4 ¢
Vis de blocage fendue

4.3

Visualisation

H&)
0 |

2.8 .
N}
|

4.6

O
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Série MSQ
Consignes de sécurite

Ce manuel d'instruction a été rédigé pour prévenir des situations dangereuses
pour les personnels et les équipements. Les précautions énumérées dans ce
document sont classées en trois grandes catégories:

"PRECAUTIONS D'UTILISATION", "ATTENTION" ou "DANGER".

Afin de respecter les régles de sécurité, reportez-vous aux normes ISO 4414(1)
et JIS B 8370(2) ainsi qu'a tous les textes en vigueur a ce jour-

A Préc_autions Une erreur de I'opérateur pourrait entrainer des blessures
d'utilisation: ou endommager le matériel.

A Dan g @I . Dans des cas extrémes, la possibilité d'une blessure grave ou mortelle

1
|
|
1
| .
I A Attention: une ereur de Iopérateur pourrait entrainer des blessures graves ou mortelles.
1
|
|
| doit étre prise en compte.

Note 1) ISO 4414
Note 2) JIS B 8370 : Pneumatic System Axiom.

/\ Attention

1 La compatibilité des équipements pneumatiques est sous la responsabilité de la
personne qui a concu le systeme pneumatique et qui a défini ses
caractéristiques.

Lorsque les produits en question sont utilisés dans certaines conditions, leur compatibilité avec le
systeme considéré doit étre basée sur ses caractéristiques aprés analyses et tests pour étre en
adéquation avec le cahier des charges.

2 Seules les personnes formées a la pneumatique pourront intervenir sur les
équipements et machines utilisant I'air comprimé.

L'air comprimé est trées dangereux pour les personnes qui ne sont pas familiarisées a cette énergie.
Des opérations telles que le cablage, la manipulation et la maintenance des systéemes pneumatiques ne
devront étre effectuées que par des personnes formées a la pneumatique.

3 Ne jamais intervenir sur des machines ou composants pneumatiques sans
s'étre assurés que tous les dispositifs de sécurité ont été mis en place.

1.L'inspection et la maintenance des équipements ou machines ne devront étre effectuées que si ces
équipements ont été mis en "sécurité". Pour cela, placez des vannes ou sectionneurs cadenassables
sur les alimentations en énergie.

2.Si un équipement ou une machine pneumatique doit étre déplacé, s'assurer que celui-ci a été mis en
"sécurité", couper l'alimentation en pression et purger tout I'équipement.

3.Lors de la remise sous pression, prendre garde aux mouvements des différents actionneurs (des
échappements peuvent provoquer des retours de pression).

4 Consultez SMC si un produit doit étre utilisé dans I'un des cas suivants:
1.Conditions et plages de fonctionnement en dehors de celles données dans les catalogues.
2.Utilisation des composants en ambiance nucléaire, matériel embarqué (train, air, navigation,
véhicules,...), équipements médicaux, alimentaires, équipements de sécurité, de presse.
3.Equipements pouvant avoir des effets néfastes ou dangereux pour 'homme ou les animaux.

svC 3
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Série MSQ

Conception

/A Attention

1.

2.Utilisez un carter

Si le cas comprend des variations de charge,
des opérations de levage et d'abaissement
ou des modifications dans la résistance de
frottement, utilisez une conception sécurisée

gqui permet ces facteurs.

Des hausses de la vitesse d'utilisation peuvent blesser le
personnel ainsi qu'endommager I'équipement.

de protection pour
minimiser les risques de Iésion.

Si un objet ou une piéces mobiles présente un danger pour le
personnel, prenez les mesures de protection nécessaires pour
empécher le contact avec le corps humain.

.Fixez toutes les piéces fixes et les piéces

raccordées de sorte qu'elles ne se détachent pas.
Lorsqu'un vérin travaille & grande cadence ou qu'il est installé
dans un lieu soumis a de fortes vibrations, assurez-vous que
toutes les piéces sont bien fixées.

. L'utilisation d'un circuit de freinage ou d'un

amortisseur de chocs peut s'avérer nécessaire.
Lorsque la piéce est manipulée a grande vitesse ou si la charge
est lourde, un simple amortissement du chariot ne sera pas
suffisant pour absorber les chocs. Dans ce cas, installez un
circuit de freinage pour réduire la vitesse de la piece avant qu'elle
n'‘atteigne l'amortisseur ou installer un amortisseur externe pour
amortir le choc. Vérifiez également la rigidité de I'équipement.

.Tenez compte d'une éventuelle chute de

pression due a une panne de courant, etc.

Si un vérin est utilisé dans un systeme de prise de piéce, la
piecerisque de tomber si une diminution de la force de maintien
survient en raison d'une chute de la pression du circuit
provoquées par une panne de courant, etc. Par conséquent, un
équipement de sécurité doit étre installé afin d'éviter tout
dommage de I'équipement ou toute blessure.

6.Tenez compte des baisses de puissance.

Prenez des mesures afin d'éviter toute lésion ou dommage matériel
dus a une baisse de la puissance des équipements controlés par
un systeme de pression d'air, électrique ou hydraulique, etc.

. Lorsqu'un régleur de débit est installé en tant que

régleur d'échappement, utilisez une conception

sécurisée qui tient compte de la pression résiduelle.
Si le coté d'alimentation est mis sous pression alors qu'il n'y a
pas de pression résiduelle du coété échappement, le
fonctionnement sera anormalement rapide et cela pourrait
blesser le personnel et endommager I'équipement.

8.Tenez compte des arréts d'urgence.

Concevez le systéeme afin d'éviter que I'utilisation d'un actionneur
rotatif ne blesse le personnel ou ne s'endommage lors d'un arrét
d'urgence manuel, d'un arrét par un appareil de sécurité lors de
conditions anormales ou en cas de panne de courant.

9.Attention lors de la remise en marche suite a

un arrét d'urgence ou a un arrét anormal.
Concevez le montage de fagon a éviter tout dégat ou Iésion physique lors
de la remise en marche. Lorsque l'actionneur rotatif doit étre remis en
marche en position de départ, installez un systéme manuel de sécurité.

10. N'utilisez pas ce produit en tant que

33

mécanisme d'amortissement de chocs.

En cas de pression anormale ou de fuite, I'amortissement
pourrait étre fortement réduit et entrainer un risque de blessure
du personnel ou d'endommagement de I'équipement.

. N'appliquez

Table rotative Précautions 1

Veuillez lire ces consignes avant I'utilisation.

A\ Attention

1.Maintenez la vitesse dans la plage d'énergie

admissible.

Si I'énergie cinétique de la charge dépasse la valeur admissible,
cela pourrait endommager le produit, qui pourrait blesser le
personnel ou endommager I'équipement.

. Utilsiez un mécanisme d'amortissement

lorsque |'énergie cinétique excéde la valeur

admissible.
Un fonctionnement dépassant I'énergie cinétique admissible peut
endommager le produit, I'équipement et blesser le personnel.

.Ne réalisez pas d'arréts ou ou d'opérations

de maintien en bloquant la pression
pneumatique a l'intérieur du produit.

Si des arréts intermédiaires sont réalisés en bloguant I'air au
moyen d'un distributeur de vérin lorsque le produit n'est pas
équipé de mécanisme d'arrét externe, la position d'arrét ne peut
pas étre maintenue en raison de fuite, etc. Cela peut blesser le
personnel et endommager I'équipement.

/A Précaution

.N'utilisez pas le produit a une vitesse inf-

érieure a la vitesse recommandée.

Si le produit fonctionne a de faibles vitesses inférieures a la
plage de réglage de la vitesse, cela pourrait entrainer des a-
coups et l'arrét de I'actionneur.

pas de couple externe
supérieur a la sortie nominale du produit.

Si une force externe supérieure a la sortie nominale du produit
est appliquée, cela peut endommager le produit.

3.Couple de maintien de fin de rotation pour

le modéle a double piston.

Avec un modeéle a double piston, si le piston interne est arrété
par le contact avec la vis de réglage d'angle ou le fond, le couple
de maintien en fin de rotation correspond a la moitié de la sortie
effective.

.Lorsque la répétitivité de I'angle de rotation

est nécessaire, la charge doit étre arrétée

de maniére externe.
L'angle de rotation de départ peut varier méme sur les produits
avec réglage d'angle.

. Evitez I'utilisation du produit avec des

huiles hydrauliques
Une utilisation avec des huiles hydrauligues peut endommager
le produit.
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A I Table rotative Préc
Veuillez lire ces consignes avant I'utilisation.

autions 2

Fixation

/A Attention

1l.Lorsque le réglage d'angle est réalisé
lorsqu'une pression est appliquée, préparez
I'équipement afin que la rotation s'arréte
lorsqu'elle n'est plus nécessaire.
Lorsque le réglage est réalisé avec une pression appliquée, il
existe un risque de rotation ou de chute pendant le réglage en
fonction de la position de montage de I'équipement, etc. Cela
pourrait blesser le personnel et endommager I'équipement.

2. Ne desserrez pas les vis de réglage au-dela

de la plage recommandée.
Si la vis de réglage d'angle est desserrée au-dela de la plage de
réglage, elle peut se détacher pouvant ainsi blesser le personnel
et endommager I'équipement.

3.Eloignez le produit des champs magnétiques.
Les détecteurs utilisés étant sensibles aux champs magnétiques,
ne les placez pas a proximité de champs intenses car ce pourrait
endommager le produit ou représenter un risque de lésion pour le

1.

3

personnel. 4
4.N'usinez pas le produit.
Un usinage supplémentaire du produit entrainer un 5

effortinsuffisant et endommager le produit entrainant des lésions
et des dommages sur I'équipement.

5.N'élargissez pas l'orifice calibré de l'orifice
de raccordement, etc.
Si l'alésage est élargi, la vitesse de rotation et la force
d'impact augmenteront, ce qui peut endommager le produit
entrainant des Iésions et des dommages sur I'‘équipement.

6. Lors de l'utilisation d'un accouplement d'axe,

utilisez-en un présentant suffisamment de liberté.
Si un accouplement d'axe ne présentant pas la liberté suffisante,
une torsion surviendra en raison de l'excentricité, ce qui peut
entrainer un dysfonctionnement ainsi que des dommages du
produit pouvant blesser le personnel et endommager I'équipement.
7.N'appliquez pas de charges sur la table rotative
dépassant les valeurs reprises en page 2.
Si des charges axcédant les valeurs admissibles sont appliquées
sur le produit, cela peut entrainer un dysfonctionnement et
endommager le produit entrainant des Iésions et des dommages
sur I'équipement.

1.

1.

Attention lors de l'utilisation de butées externes 2.

Si I'énergie cinétique de la charge excede la valeur admissible par
l'actionneur, utilisez un systéme d'amortissement de chocs externe
pour absorber I'énergie. La méthode adéquate pour la fixation de
butée externe est expliquée dans la figure ci-dessous.

Prévoyez Butée externe
un espace

supplémentair

Prévoyez un espace
supplémentaire

Angle controlé par
des butées externes

Butée
externe

Angle de rotation de I'actionneur
sans butées externes

W

Les butées externes font office de pivot et la P
force d'inertie de la charge est appliquée sur ‘—‘///-SVC
I'axe sous forme de moment de courbure.

/A Précaution

Ne fixez pas le corps et ne heurtez pas la
table rotative ou fixez la table rotative et

heurtez le corps, etc.
La table rotative pourrait se plier et endommager le guide. Lors de
l'installation d'une charge, etc., sur la table rotative, fixez cette derniére.

.Ne marchez pas sur la table rotative ou sur

I'équipement installé sur la table.
Marcher sur la table rotative peut endommager la table et le
guide, etc.

.Utilisez les produits équipés d'une fonction de

réglage d'angle dans la plage de réglage
prescrite.
Une utilisation hors de la plage de réglage peut entrainer un

dysfonctionnement et endommager le produit. Reportez-vous aux
caractéristiques du produit pour la plage de réglage propre a
chaque produit.

. Lors du raccordement de tubes, nettoyez a fond les tubes et

raccords en soufflant de I'air propre.

. Lorsque vous vissez les raccords aux tubes, etc., éliminez les

copeaux du filetage du tube et les débris de joints des tubes.
C'est pourquoi lorsque vous utilisez une bande prétéflonnée,
laissez 1,5 a 2 filets a I'air libre.

/A Attention

Utilisez de I'air propre.

N'utilisez pas d'air comprimé chargé en produits chimiques,
en huiles synthétiques contenant des solvants organiques, en
sel ou en gaz corrosifs, etc., car il peut entrainer des
dysfonctionnements ou endommager le produit.

/A\Précaution

Installez des filtres a air.

Installez des filtres a air en amont des distributeurs. Le degré
de filtration doit étre de 5 um maxi.

Installez un sécheur, un échangeur AIR/AIR
ou un séparateur d'eau (purgeur de
condensat), etc.

L'air comprenant trop de condensats peut entrainer un
dysfonctionnement des actionneurs rotatifs et des autres
équipements pneumatiques. Installez un sécheur, un
échangeur AIR/AIR, un séparateur d'eau, etc.

. Respectez les plages de températures

ambiante et pour le fluide.

Prenez les mesures nécessaires afin d'éviter la condensation,
car I'humidité peut se congeler sous 5°C, ce qui pourrait
entrainer la détérioration des joints ainsi qu'un
dysfonctionnement.

Reportez-vous au catalogue "Best Pneumatics" vol.4 de SMC pour
plus de détails sur la qualité de I'air comprimé.
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Table rotative Précautions 3

A I Veuillez lire ces consignes avant I'utilisation.

Milieu d'utilisation

A\ Attention

1. Défense d'utiliser le produit dans un milieu

soumis ala corrosion.
Reportez-vous aux schémas de construction pour les
matériaux de I'actionneur rotatif.

2. N'utilisez pas le produit dans un milieu
poussiéreux ou exposé aux éclaboussures
d'eau et d'huile.

/A Attention

1.Réalisez un réglage progressif de la vitesse

en partant du coté faible vitesse.

Un réglage de vitesse en partant du coté vitesse élevée peut
endommager le produit pouvant ainsi blesser le personnel et
endommager I'équipement.

/A\Précaution

1.Lors d'une utilisation a vitesse élevée avec
une charge lourde, une grande quantité
d'énergie est appliquée sur l'actionneur et

peut endommager le produit.
Reportez-vous a la sélection du modéle en page 1 pour trouver le
temps d'utilisation correct.

2. N'usinez pas l'orifice calibré du raccord
pour I'élargir. Si l'orifice calibré est élargi, la
vitesse d'utilisation de l'actionneur ainsi
gque la force d'impact augmenteront et
pourront entrainer des dommages.

/A Précaution

1. Utilisez le produit sans lubrification.
Ce produit est lubrifié d'origine et une lubrification ultérieure peut
ne pas étre permise en raison des caractéristiques du produit.

A\ Attention

1.Procédez a Il'entretien conformément aux
procédures du manuel d'instructions. Une
manipulation incorrecte peut entrainer un
endommagement et des dysfonctionnements de
la machine ou de I'équipement.

2.Lors de l'entretien, ne démontez pas le
produit tant qu'il est sous tension et que
['alimentation en air est appliquée.

3.Une fois le produit démonté pour entretien,
réalisez les essais nécessaires.
Le produit pourrait ne pas respecter ses caractéristiques.

/A Précaution

1. Utilisez les lubrifiants recommandés pour

chaque produit.
L'utilisation d'un autre lubrifiant que celui spécifié pourrait
endommager les joints, etc.

/A Précaution

1. La table rotative est équipée d'une vis de réglage de rotation en
standard (vis de réglage ou amortisseur de chocs) pouvant étre
utilisée pour régler la rotation. Le tableau ci-dessous indique le
réglage de rotation par une rotation simple de la vis de réglage.
Veuillez vous reporter aux pages suivantes pour le sens de
rotation, l'angle de rotation ainsi que la plage de I'angle de rotation.

MSQ taile 1 a 7 — page 9
MSQ taille 10 2200 — page 14
MSQ avec amortisseur de chocs externe— page 21

Avec vis de réglage, Avec amortisseur de chocs externe

Taille Réglage de rotation par simple rotation de la vis de réglage
1 8.2°
2 10.0°
3 10.9°
7 10.2°
10 10.2°
20 7.2°
30 6.5°
50 8.2°
70 7.0°
100 6.1°
200 4.9°
Avec amortisseur de chocs externe
Taille Réglage de rotation par simple rotation de la vis de réglage
10 1.4°
20 1.2°
30 1.1°
50 1.3°

La plage de réglage de rotation pour I'amortisseur de chocs
externe est de+3° a chaque fin de rotation. Lors d'un réglage au-
dela de cette plage, remarquez que la durée de service de
I'amortisseur de chocs peut baisser.

2. La série MSQ est équipée d'un amortissement élastique ou d'un

amortisseur de chocs. Par conséquent, réalisez un réglage de
rotation lorsque le produit est sous pression (pression d'utilisation
mini : 0,1 MPa mini pour les modéles avec vis de réglage et
amortisseur de chocs internes, et 0,2 MPa mini pour les modéles
avec amortisseur de chocs externe.)
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al

Amortisseur de chocs

/A\Précaution

1. Reportez-vous au tableau ci-dessous concernant les couples de
serrage de I'écrou de réglage de I'amortisseur de chocs.

Taille 10 [ 20 [ 30 [ 50 [ 70 [ 100 [ 200
Couple de
serrage N-m | 167 3.14 10.8 235 62.8

2. Ne faites jamais pivoter la vis inférieure de I'amortisseur de chocs.
(Ce n'est pas une vis de réglage.) Des fuites d'huile peuvent survenir.

M ]W‘/ La vis inférieure ne peut pas étre pivotée
—

I il

3. Lorsque la rotation de la table rotative avec amortisseur de chocs
interne est réglée sur une valeur inférieure a celles du tableau ci-
dessous, la course du piston se réduit et la course effective de
I'amortisseur de chocs ainsi que la capacité d'absoprtion
d'énergie diminuent.

Taille 10 | 20 | 30 | 50 | 70 | 100 | 200
Rotation lmilni sans Qiminltftion 52 | 4z | a0° | s0° | 71°| 62° | 82°
de capacité d'absorption d'énergie

4. Les produits avec amortisseur de chocs sont congus pour
s'arréter sans a-coups mais également pour absorber I'énergie
cinétique de la charge. Si la charge doit étre arrétée sans a-
coups, un amortisseur de chocs d'une taille optimum respectant
les conditions d'utilisation doit étre installé a l'extérieur de
I'équipement.

5. Les amortisseurs de chocs sont des pieces consomptibles.
Lorsque vous constatez une baisse de la capacité d'absorption
d'énergie, I'amortisseur doit étre remplacé.

Avec amortisseur de chocs interne

Taille Modéele d'amortisseur de chocs

10 RBA0805-X692
20 RBA1006-X692
30
50 RBA1411-X692
70

100 RBA2015-X821

200 RBA2725-X821

Avec amortisseur de chocs externe

Taille Type Modele d'amortisseur de chocs
Pour faible énergie RB0805
10 Pour énergie élevée RB0806
Pour faible énergie RB1006
20 Pour énergie élevée RB1007
Pour faible énergie RB1006
30 Pour énergie élevée RB1007
Pour faible énergie RB1411
50 Pour énergie élevée RB1412

O

SVC

Table rotative Précautions 4

Veuillez lire ces consignes avant I'utilisation.

/A Précaution

Les orifices taraudés indiqués ci-dessous ne sont pas des orifices de
raccordement. N'enlevez jamais les bouchons étant donné que cela
peut entrainer des dysfonctionnements.

Orifices taraudés

/A Précaution

Taille 1, 2 et 3, utilisez des orifices M3 x 0,5. Lors de la fixation directe
d'un régleur de débit ou de raccords, utilisez les séries suivantes.

O®Régleur de débit
AS12001F/Modéle en équerre
AS13001F/Modéle droit
@®Raccord instantané
Raccords instantanés miniatures Série KJ
@®Raccords miniatures Série M3

/A Précaution

Pour les tailles 1, 2, 3 et 7, lorsque 2 unités de détecteurs sont
installées dans une seule rainure, les angles de rotation de détection
mini sont les suivants.

Taille Rotation de détection mini
1 25°
2 25°
3 20°
7 20°

/A Précaution

Etant donné que les tailles 1, 2, 3 et 7 nécessitent des outils
spéciaux, ces modeles ne peuvent étre démontés.

Etant donné que pour les tailles 10, 20, 30 et 50, la table est
maintenue par pression dans un guide angulaire, ces modéles ne
peuvent étre démontés.
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Al

Précautions des détecteurs 1

Veuillez lire ces consignes avant l'utilisation.

Design et sélection

A\ Attention

1. Vérifiez les caractéristiques.

Lisez attentivement les caractéristiques et utilisez correctement le
produit. Le produit pourrait s'endommager ou présenter des
dysfonctionnements s'il est utilisé hors des plages recommandées
pour le courant de charge, la tension, la température et les chocs.

2.Prenez garde lorsque vous utilisez plusieurs

actionneurs ensemble.

Lorsque plusieurs vérins équipés de détecteurs sont montés cote
a cote, linterférence des champs magnétiques peut provoquer
des erreurs de fonctionnement des détecteurs. Séparez les vérins
de 40 mm minimum. (Si la distance de séparation admissible
entre les vérins est indiquée dans le catalogue, respectez la
valeur recommandée.)

.Vérifiez le temps de fonctionnement du
détecteur lorsqu'il se trouve en position de

course intermédiaire.
Lorsqu'un détecteur est placé en milieu de course et qu'une
charge est transportée au moment ou le piston passe, le détecteur
fonctionnera, mais si la vitesse est trop élevée, la durée
d'utilisation sera trop courte et la charge ne pourra pas fonctionner
correctement. Contrdlez la vitesse de déplacement détectable
selon la formule :
V (mms) = Plage d'util?s‘,atic?n du détecteur (mm)
Temps d'utilisation de la charge (ms)

x 1000

. Le cablage doit étre aussi court que possible.
<Détecteur Reed>
Plus le cable est long, plus le courant est important lors de la
commutation. Ce pourrait réduire la durée de service du produit.
(Le détecteur reste activé en permanence).
1) Pour un détecteur sans protection de circuit, utilisez un boitier
de protection lorsque le cable mesure 5 m ou plus.

<Détecteur statique>

2) Bien que la longueur du céble ne devrait pas affecter le
fonctionnement du détecteur, utilisez un céble de 100 m
maximum.

5.Surveillez la chute interne de tension au sein

du détecteur.

<Détecteur Reed>

1) Détecteur a visualisation (sauf D-A96, A96V)

® Si les détecteurs sont branchés en série comme l'indique la
figure ci-dessous, remarquez que la chute de tension sera
importante en raison de la résistance interne des diodes
électroluminescentes. (Référez-vous a la chute de tension dans
les caractéristiques des détecteurs).
[La chute de tension sera "n" fois plus grande si “n” détecteurs
sont raccordés.]
Méme si un détecteur fonctionne normalement, il est possible
gue la charge ne commute pas.

® De la méme maniére, en cas d'utilisation sous une tension
spécifiée, la charge peut ne pas fonctionner méme si le
détecteur fonctionne normalement. Pour éviter ces
désagréments, les conditions de la formule suivante doivent
étre remplies apres avoir vérifié la tension de la charge.

Tension Chute de tension Tension d'utilisation
d'alim. "~ interne du pressostat mini de la charge

2) Si la résistance interne de la diode électroluminescente pose
des difficultés, choisissez un détecteur sans visualisation
(modéle A90, A90V).

<Détecteur statique>

3) Généralement, la chute de tension sera plus grande pour un
détecteur a 2 fils que pour un détecteur Reed. Prenez les
mémes précautions qu'au point 1).
Notez également que les relais 12Vcc ne sont pas
compatibles.

.Prenez garde au courant de fuite.

<Détecteur statique>

Avec un détecteur statique, le courant (de fuite) est transmis
jusqu'a la charge et active le circuit interne méme lorsque le
détecteur est en posotion OFF.

Courant de charge d'utilisation .
e - >Courant de fuite
(Courant d'entrée désactivé dans le cas d'un régleur)

Si les criteres donnés dans la formule précédente ne sont pas
remplis, le détecteur ne réenclenchera pas (reste activé en
permanence). Utilisez un détecteur a 3 fils si cette condition n'est
pas remplie.

Le courant de fuite a la charge sera “n” fois plus grand pour “n”
détecteurs branchés en paralléle.

.N'utilisez pas de charges provoquant des

surtensions.

<Détecteur Reed>

Si vous utilisez une charge génératrice de surtension (relais ou
autre), utilisez un détecteur a circuit de protection intégré ou un
boitier de protection.

<Détecteur statique>

Bien qu'une diode Zener soit branchée du c6té sortie du
détecteur statique, une surtension réguliere, provoquée par
I'utilisation d'une charge génératrice de surtension (telle un relais
ou un solénoide) peut entrainer des dommages. Lorsqu'une
charge génératrice de surtensions, telle qu'un relais ou un
électrodistributeur, est entrainée directement, utilisez un
pressostat avec dispositif de protection contre les surtensions
intégré.

. Attention lors de l'utilisation en circuit interlock

Lorsqu'un détecteur est utilisé pour un signal interlock nécessitant
une grande fiabilité, il est recommandé de disposer, pour éviter
tout probléme, d'un systéme de doubles interlocks offrant une
protection mécanique ou d'un autre détecteur (capteur) avec le
détecteur. Réalisez un entretien régulier pour assurer un bon
fonctionnement.

. Prévoyez suffisamment d'espace libre pour

réaliser les travaux d'entretien.

Lors de la conception d'une application, prévoyez un espace
suffisant pour permettre la réalisation des travaux d'entretien
et des inspections.
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Précautions des détecteurs 2

Veuillez lire ces consignes avant I'utilisation.

Al

Montage et réglage

A\ Attention

1. Ne laissez pas choir le détecteur.

A\ Attention

5. Evitez les courts-circuits de la charge.

Ne laissez pas tomber |'appareil et évitez les impacts excessifs
(300 m/s2 ou plus pour les détecteurs Reed et 1000 m/s2 mini
pour les détecteurs statiques) lors de la manipulation.

Méme si le corps du détecteur n'est pas endommagé, il se peut
gue la partie interne le soit et soit a l'origine d'un mauvais
fonctionnement.

.Ne soutenez jamais un vérin par les fils

conducteurs des détecteurs.

Ne soutenez jamais un vérin par ces fils. Ce pourrait entrainer
une rupture des conducteurs mais aussi des dégats aux
éléments internes des détecteurs.

.Utilisez les couples de serrage recommandés

lors du montage des pressostats.

Si le serrage du détecteur dépasse la plage du couple de
serrage, les vis de montage ou le détecteur pourrait
s'endommager. D'autre part, un couple de serrage insuffisant
peut provoquer un déplacement indésiré du détecteur.

.Montez un détecteur au milieu de la plage

opérationnelle.

Réglez la position de montage du détecteur de telle sorte que le
pistons'arréte au milieu de la plage de détection (la plage dans
laquelle un détecteur est activé). (La position de montage indiquée
dans les catalogues montre les positions les plus sensibles en fin
de course.) S'il est monté en fin de plage de détection (a la limite
entre les positions ON et OFF), I'opération sera instable.

Cablage

A\ Attention

1.Evitez de plier et d'étirer les céables.
Des cables cassés entraineront une force de torsion
pliage répétée sur les cables.

. Ne mettez pas le détecteur sous tension

tant que la charge n'est pas branchée.

<Modeéle a 2 fils>

Si le détecteur est mis sous tension lorsque la charge n'est pas

branchée, le détecteur peut étre instantanément endommagé.
.Vérifiez I'isolation des cables.

Vérifiez que l'isolation des cables n'est pas défectueuse (contact

ou de

6.

<Détecteur Reed>

Si le détecteur est sous tension alors que la charge est court-
circuitée, le détecteur sera instantanément endommagé en raison
de I'excés de courant.

<Détecteur statique>

Modeéle D-M9[](V), MO[IW(V), D-M9[] et tous les modéles de
détecteurs a sortie PNP ne comportent pas de circuit intégré de
prévention des courts-circuits. Si la charge est court-circuitée, les
détecteurs seront instantanément endommagés.

Attention de ne pas inverser le cable d'alimentation brun [rouge]
et le cable de sortie noir [blanc] sur les détecteurs a 3 fils.

Evitez les cablages incorrects.
<Détecteur Reed>
Les détecteurs 24Vcc a visualisation sont polarisés. Le cable
brun [rouge] est (+) et le cable bleu [noir] est (-).
1) En cas d'inversion de la polarité, le détecteur fonctionne mais
la diode ne s'allume pas.
Si le courant est excessif la LED pourrait s'endommager
définitivement.
Modeles compatibles : D-A93, A93V

<Détecteur statique>

1) Si la polarité est inversée sur un détecteur a 2 fils, le détecteur
ne sera pas endommagé s'il est protégé par un circuit de
protection mais le détecteur sera activé normalement.
Toutefois, remarquez que le détecteur sera endommagé si une
inversion de polarité a été réalisée alors que la charge était
court-circuitée.

2) Si les branchements sont inversés (ligne d'alimentation + et
ligne d'alimentation-) sur un détecteur a 3 fils, le détecteur doit
étre protégé par un circuit de protection. Toutefois, si la ligne
d'alimentation (+) est raccordée au cable bleu [noir] et la ligne
d'alimentation (-) est branchée au cable noir [blanc], le
détecteur risque de s'endommager.

* Modifications de couleur des cables
Les couleurs de cable des détecteurs SMC ont été modifiés afin de
satisfaire les normes 0402 de NECA a partir de septembre 1996.
Veuillez vous reporter aux tableaux ci-dessous.
Faites attention a la polarité en particulier durant la période de
transition entre les différentes couleurs.

avec d'autres circuits, terre défectueuse, isolation incorrecte 2fils : 3 flls -
entre les borniers, etc.). Des dommages peuvent survenir dd a - 1o NINoIve 2 — Ancien | Nouveau
- " ! Sortie (+) Rouge Brun Alim. électrique| Rouge Brun
I'exceés de courant dans le pressostat. - - >
N . Sortie (-) Noir Bleu GND Noir Bleu
.Ne les branchez pas a une ligne de haute Sortie Blanc | Noir
tension. Statique Statique
Ne raccordez pas les détecteurs ni en paralléle ni en série & une visu et sortie double double sortie
ligne de haute tension. Les circuits comprenant les détecteurs Ancien |Nouveau Ancien [Nouveau
pourraient présenter des dysfonctionnements en raison des Alim électrigue Rouge | Brun Alim. de tension | Rouge | Brun
interférences avec les lignes de haute tension. GND Noir Bleu GND Noir Bleu
Sortie Blanc Noir Sortie Blanc Noir
Visu et sortie double| Jaune | Orange Double sortie | Jaune Orange

O
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A IPrécautions des détecteurs 3
Veuillez lire ces consignes avant I'utilisation.

Milieu d'utilisation

/A Attention

1. N'utilisez pas le produit dans un milieu

exposé a des gaz explosifs.
Les détecteurs ne sont pas prévus pour éviter les explosions. Ne
les utilisez pas dans un milieu exposé a des gaz explosifs.

2. N'utilisez pas le produit dans un milieu

exposé a des champs magnétiques.
Les détecteurs pourraient présenter des dysfonctionnements et
leurs aimants pourraientse démagnétiser. (Consultez SMC pour
des détecteurs résistants aux champs magnétiques.)

3. N'utilisez pas le produit dans un milieu
exposé a l'lhumidité.
Bien que les détecteurs, excepté certains modeéles, soient
conformaes a la classe IP67 de la norme CEI (JIS C 0920 :
construction étanche, évitez d'utiliser les détecteurs pour des
applications dans lesquelles ils sont exposés a des éclaboussures
ou la vaporisation d'eau Une faible isolation ou le gonflement de la
résine peuvent entrainer des dysfonctionnements.

4. N'utilisez pas le produit dans un milieu

exposé a l'huile ou aux produits chimiques
Contactez SMC pour des détecteurs exposés aux liquides de
refroidissement, aux solvants organiques, aux huiles ou aux
produits chimiques. Si les détecteurs sont utilisés dans ces
conditions, ne fat-ce gqu'un court instant, une isolation incorrecte,
un gonflement de la résine ou un durcissement des cables
peuvent entrainer un dysfonctionnement.

5. N'utilisez pas le produit dans un milieu

1
soumis a des cycles thermiques |

1.

Contactez SMC pour des détecteurs exposés a des cycles autres
gue les changements normaux de température car ils pourraient
étre endommageés.

6. N'utilisez pas le produit dans un milieu

soumis a des impacts excessifs.
<Détecteur Reed>
Lorsqu'un impact excessif (300 m/s? mini) est appliqué sur un
détecteur Reed lors de son utilisation, le point de contact peut
engendrer ou empécher un signal momentané (1ms maxi).
Contactez SMC concernant I'utilisation de détecteurs statiques en
fonction du milieu.

7.N'utilisez pas le produit a proximité d'unités
génératrices de surtension.
<Détecteur statique>
Si des vérins a détecteurs statiqgues sont utilisés a proximité
d'unités génératrices de surtension (élévateur, four a induction a
haute fréquence, moteur, etc.), cela peut détériorer ou

endommager le circuit interne du détecteur. Evitez les sources de
surtension et les cables désordonnés.

8. Evitez l'accumulation de poussieres de
meéetal et la proximité de substances
magnétiques.

L'accumulation de restes métalliques (éclaboussures de
soudures, tournures, etc.) et la présence de substances
magnétiques (attirées par un aimant) a proximité d'un vérin a
détecteur peut entrainer une perte de la force magnétique du

vérin et par conséquent un mauvais fonctionnement des
détecteurs.
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A\ Attention

Réalisez régulierement |'entretien suivant de
facon a prévenir un éventuel accident dd au

mauvais fonctionnement du détecteur.

1) Fixez et serrez les vis de montage du détecteur.
Si les vis se desserrent et si la position de montage a bougé,
resserrez les vis aprés avoir réglé la position.

2) Vérifiez que les cables ne sont pas défectueux.
Pour prévenir une isolation défectueuse, remplacez les
détecteurs et réparez les fils conducteurs.

3) Vérifiez le fonctionnement de la lampe verte sur le détecteur a
visualisation & 2 couleurs.
Vérifiez que la LED verte est sous tension dans la position
attendue. Si le LED rouge est allumé, la position de montage
est incorrecte. Réajustez la position de montage jusqu'a ce que
s'allume la LED verte.

A\ Attention

Contactez SMC en ce qui concerne la
résistance de l'eau, l'élasticité des fils,
|'utilisation de fers a souder, etc.
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EUROPEAN SUBSIDIARIES:

= Austria

SMC Pneumatik GmbH (Austria).
Girakstrasse 8, A-2100 Korneuburg
Phone: +43 2262-62280, Fax: +43 2262-62285
E-mail: office@smc.at

http:/iwww.smc.at

l] Belgium

SMC Pneumatics N.V./S.A.
Nijverheidsstraat 20, B-2160 Wommelgem
Phone: +32 (0)3-355-1464, Fax: +32 (0)3-355-1466
E-mail: post@smcpneumatics.be
http://www.smcpneumatics.be

i Bulgaria

SMC Industrial Automation Bulgaria EOOD
16 kliment Ohridski Blvd., fl.13 BG-1517 Sofia
Phone:+359 2 9744492, Fax:+359 2 9744519
E-mail: office@smc.bg

http://www.smc.bg

Croatia

SMC Industrijska automatika d.o.o.

Crnomerec 12, 10000 ZAGREB

Phone: +385 1 377 66 74, Fax: +385 1 377 66 74
E-mail: office@smc.hr

http://www.smceu.com

i Czech Republic

SMC Industrial Automation CZ s.r.o.
Hudcova 78a, CZ-61200 Brno

Phone: +420 5 414 24611, Fax: +420 5 412 18034
E-mail: office@smc.cz

http:/www.smc.cz

-I Denmark

SMC Pneumatik A/S

Knudsminde 4B, DK-8300 Odder

Phone: +45 70252900, Fax: +45 70252901
E-mail: smc@smc-pneumatik.dk
http:/www.smcdk.com

5 Estonia

SMC Pneumatics Estonia OU

Laki 12-101, 106 21 Tallinn

Phone: +372 (0)6 593540, Fax: +372 (0)6 593541
E-mail: smc@smcpneumatics.ee
http://www.smcpneumatics.ee

E Finland

SMC Pneumatics Finland OY

PL72, Tiistinniityntie 4, SF-02031 ESPOO
Phone: +358 (0)9-859 580, Fax: +358 (0)9-8595 8595
E-mail: smcfi@smc.fi

http://www.smc.fi

l] France

SMC Pneumatique, S.A.

1, Boulevard de Strasbourg, Parc Gustave Eiffel
Bussy Saint Georges F-77607 Marne La Vallee Cedex 3
Phone: +33 (0)1-6476 1000, Fax: +33 (0)1-6476 1010
E-mail: contact@smc-france.fr
http://lwww.smc-france.fr

5 Germany

SMC Pneumatik GmbH

Boschring 13-15, D-63329 Egelsbach
Phone: +49 (0)6103-4020, Fax: +49 (0)6103-402139
E-mail: info@smc-pneumatik.de
http://www.smc-pneumatik.de

E
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Greece

S. Parianopoulus S.A.

7, Konstantinoupoleos Street, GR-11855 Athens
Phone: +30 (0)1-3426076, Fax: +30 (0)1-3455578
E-mail: parianos@hol.gr
http:/lwww.smceu.com

= Hungary

SMC Hungary Ipari Automatizalasi Kft.
Budafoki ut 107-113, H-1117 Budapest
Phone: +36 1 371 1343, Fax: +36 1 371 1344
E-mail: office@smc-automation.hu
http://www.smc-automation.hu

Ireland

SMC Pneumatics (Ireland) Ltd.

2002 Citywest Business Campus, Naas Road, Saggart, Co. Dublin
Phone: +353 (0)1-403 9000, Fax: +353 (0)1-464-0500
E-mail: sales@smcpneumatics.ie
http://lwww.smcpneumatics.ie

l] Italy

SMC ltalia S.p.A

Via Garibaldi 62, I-20061Carugate, (Milano)
Phone: +39 (0)2-92711, Fax: +39 (0)2-9271365
E-mail: mailbox@smcitalia.it
http://www.smcitalia.it

= Latvia

SMC Pneumatics Latvia SIA

Smerla 1-705, Riga LV-1006, Latvia

Phone: +371 (0)777-94-74, Fax: +371 (0)777-94-75
E-mail: info@smclv.lv

http://mww.smclv.lv

i Lithuania

UAB Ottensten Lietuva
Savanoriu pr. 180, LT-2600 Vilnius, Lithuania
Phone/Fax: +370-2651602

= Netherlands

SMC Pneumatics BV

De Ruyterkade 120, NL-1011 AB Amsterdam
Phone: +31 (0)20-5318888, Fax: +31 (0)20-5318880
E-mail: info@smcpneumatics.nl
http://www.smcpneumatics.nl

— \;
Norway

SMC Pneumatics Norway A/S

Vollsveien 13 C, Granfos Neeringspark N-1366 Lysaker
Tel: +47 67 12 90 20, Fax: +47 67 12 90 21
E-mail: post@smc-norge.no
http://www.smc-norge.no

; Poland

SMC Industrial Automation Polska Sp.z.0.0.
ul. Konstruktorska 11A, PL-02-673 Warszawa,
Phone: +48 22 548 5085, Fax: +48 22 548 5087
E-mail: office@smc.pl

http://www.smc.pl

Portugal

SMC Sucursal Portugal, S.A.

Rua de Eng° Ferreira Dias 452, 4100-246 Porto
Phone: +351 22-610-89-22, Fax: +351 22-610-89-36
E-mail: postpt@smc.smces.es
http://www.smces.es

I I Romania

SMC Romania sl

Str Frunzei 29, Sector 2, Bucharest

Phone: +40 213205111, Fax: +40 213261489
E-mail: smccadm@canad.ro
http://www.smcromania.ro

i Russia

SMC Pneumatik LLC.

36/40 Sredny pr. St. Petersburg 199004
Phone.:+812 118 5445, Fax:+812 118 5449
E-mail: smcfa@peterlink.ru
http://www.smc-pneumatik.ru

B Slovakia L
SMC Priemyselna Automatizacia, s.r.o.

Phone: +421 2 444 56725, Fax: +421 2 444 56028
E-mail: office@smc.sk
http://www.smc.sk

E Slovenia

SMC industrijska Avtomatika d.o.o.
Grajski trg 15, SLO-8360 Zuzemberk
Phone: +386 738 85240 Fax: +386 738 85249
E-mail: office@smc-ind-avtom.si
http:/iwww.smc-ind-avtom.si

I Spain

SMC Espafia, S.A.

Zuazobidea 14, 01015 Vitoria

Phone: +34 945-184 100, Fax: +34 945-184 124
E-mail: post@smc.smces.es
http://www.smces.es

-I Sweden

SMC Pneumatics Sweden AB
Ekhagsvagen 29-31, S-141 71 Huddinge
Phone: +46 (0)8-603 12 00, Fax: +46 (0)8-603 12 90
E-mail: post@smcpneumatics.se
http://www.smc.nu

-I Switzerland

SMC Pneumatik AG

Dorfstrasse 7, CH-8484 Weisslingen

Phone: +41 (0)52-396-3131, Fax: +41 (0)52-396-3191
E-mail: inffo@smc.ch

http:/iwww.smc.ch

Turkey

Entek Pndmatik San. ve Tic Ltd. Sti.

Perpa Tic. Merkezi Kat: 11 No: 1625, TR-80270 Okmeydani Istanbul
Phone: +90 (0)212-221-1512, Fax: +90 (0)212-221-1519
E-mail: smc-entek@entek.com.tr
http:/iwww.entek.com.tr
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SMC Pneumatics (UK) Ltd

Vincent Avenue, Crownhill, Milton Keynes, MK8 0AN

Phone: +44 (0)800 1382930 Fax: +44 (0)1908-555064
E-mail: sales@smcpneumatics.co.uk
http://www.smcpneumatics.co.uk

Namestie Martina Benku 10, SK-81107 Bratislava

OTHER SUBSIDIARIES WORLDWIDE:

ARGENTINA, AUSTRALIA, BOLIVIA, BRASIL, CANADA, CHILE,
CHINA, HONG KONG, INDIA, INDONESIA, MALAYSIA, MEXICO,
NEW ZEALAND, PHILIPPINES, SINGAPORE, SOUTH KOREA,
TAIWAN, THAILAND, USA, VENEZUELA

http://www.smceu.com
http://www.smcworld.com

SMC CORPORATION 1-16-4 Shimbashi, Minato-ku, Tokio 105 JAPAN; Phone:03-3502-2740 Fax:03-3508-2480
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Specifications are subject to change without prior notice
and any obligation on the part of the manufacturer.





